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Cuvant inainte

Stimate client,

prin cumpararea unitatii de operare QUANTRON-A ati dovedit incredere in produsul nostru. Va
multumim! Vrem sa va rasplatim increderea acordata. Ati achizitionat o unitate de operare perfor-
manta si fiabila. In cazul in care apar probleme neasteptate: puteti apela oricand serviciul clienti.

(0

Va rugam sa citifi acest manual de utilizare si manualul de utilizare al masinii cu atentie ina-
inte de punerea in functiune si sa respectati indicatiile.

Instructiunile de utilizare va explica detaliat operarea si va ofera indicatii pretioase pentru lucrarile
de imprastiere, intretinere si curatenie.

Tn aceste instructiuni pot fi descrise echipamente care nu fac parte din dotarea unitatii de operare
achizitionate.

Cunoasteti faptul ca pentru defectiuni care rezulta din erori in exploatare sau utilizarea improprie
nu sunt recunoscute pretentiile de despagubire in perioada de garantie.

INDICATIE
Atentie la seria unitatii de operare si a masinii

Unitatea de operare QUANTRON-A este calibrata prin setarile din fabrica pentru vehiculul pen-
tru supraincarcare impreuna cu care a fost livrata. Ea nu poate fi racordata la o altd masina fara
0 noua calibrare suplimentara.

Inregistrati aici v rugdm numarul de serie al unitatii de operare si al masinii. La racordarea uni-
tatii de operare la masina trebuie sa verificati aceste numere.

Tip Numar de serie Anul de fabricatie

imbunatatiri tehnice

Noi ne straduim sa imbunatatim continuu produsele noastre. De aceea ne rezervam dreptul
de a realiza toate imbunatatirile si modificarile pe care le consideram necesare la aparatele
noastre, insa fara a ne obliga sa transpunem aceste imbunatatiri sau modificari pe masinile
deja vandute.

Va raspundem cu placere la orice alte intrebari suplimentare.
Cu stima

RAUCH

Landmaschinenfabrik GmbH
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Instructiuni pentru utilizator 1

1 Instructiuni pentru utilizator

1.1 Referitor la acest manual de utilizare

Acest manual de utilizare este parte integranta a unitatii de operare QUAN-
TRON-A.

Instructiunile de utilizare contin indicatii importante pentru o folosire sigura, co-
respunzatoare scopului si eficienta economic precum si pentru mentenanta
unitatii de operare. Respectarea lor va ajuta sa evitati pericolele, si sa reduceti
cheltuielile pentru reparatii si cele generate de timpii de nefunctionare, precum si
sa mariti fiabilitatea si durata de viata a masinii.

Instructiunile de utilizare sunt parte a masinii. Intreaga documentatje trebuie pas-
trata la Tndemana, la locul de amplasare a unitatii de operare (de exemplu, in
tractor).

Manualul de utilizare nu Tnlocuieste raspunderea dvs. ca utilizator si operator al
unitatii de operare QUANTRON-A.

1.2 Indicatii de prezentare
1.21 Semnificatia indicatiilor de avertizare

Tn acest manual de utilizare, indicatiile de avertizare sunt sistematizate corespun-
zator gravitatii pericolului si probabilitatii de aparitie a acestuia.

Indicatoarele de pericol nu atrag atentia asupra riscurilor reziduale din constructie
ce sunt de evitat in contactul cu unitatea de operare. Indicatiile de securitate uti-
lizate sunt structurate dupa cum urmeaza:

Cuvant semnal

Simbol Explicatie

Exemplu

A PERICOL

Prezentarea surselor de pericol

A Prezentarea pericolului si a consecintelor potentiale.

Ignorarea acestei indicatii de avertizare conduce la cele mai seri-
oase raniri, avand ca urmare chiar si decesul.

» Masuri de preintampinare a pericolului.
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Nivelele de pericol ale indicatiilor de avertizare

Nivelul de pericol este caracterizat prin cuvantul semnal. Nivelele de pericol sunt
clasificate dupa cum urmeaza:

A PERICOL

Felul si sursa pericolului

Aceasta nota avertizeaza asupra unui pericol iminent care ame-
ninta sanatatea si viata persoanelor.

Ignorarea acestei indicatii de avertizare conduce la cele mai seri-
oase raniri, avand ca urmare chiar si decesul.

» in vederea evitarii acestui tip de pericol, respectati neaparat
masurile prevazute.

A AVERTISMENT

Felul si sursa pericolului

Aceasta nota avertizeaza asupra unei situatii cu pericol potential
pentru sanatatea persoanelor.

Nerespectarea acestei indicatii de avertizare poate conduce la
raniri grave.

» in vederea evitarii acestui tip de pericol, respectati neaparat
masurile prevazute.

A PRECAUTIE

Felul si sursa pericolului

Aceasta nota avertizeaza asupra unei situatii potential periculoase
pentru sanatatea persoanelor sau pentru daune materiale si de
mediu.

Ignorarea acestei indicatii de avertizare poate conduce la defecti-
uni ale produsului sau daune aduse mediului inconjurator.

» in vederea evitarii acestui tip de pericol, respectati neaparat
masurile prevazute.

NOTA

Indicatiile generale contin sfaturi pentru utilizare si in special informatji utile,
insa nici o avertizare asupra pericolelor.
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1.2.2

1.2.3

1.2.4

indrumari si instructiuni

Etapele de manipulare care trebuie sa fie efectuate de personalul de operare
sunt prezentate sub forma de lista numerotata.

1.\tInstructiuni de manipulare - Etapa 1
2. Instructiuni de manipulare - Etapa 2

Indrumairile care cuprind o singuré etapa nu sunt numerotate. Acelasi lucru este
valabil si in cazul etapelor de manipulare in care ordinea efectuarii lor nu este
obligatorie.

Acestor indrumari le este pus un punct in fata:
e |Instructiune de manipulare

Enumerari

Enumerarile fara o ordine obligatorie vor fi prezentate ca liste de marcatori
(nivelul 1) si alineate marcate cu liniute (nivelul 2):

e Caracteristica A
- Punctul A
- Punctul B

e Caracteristica B

lerarhia meniului, taste si navigare

Meniurile sunt introducerile care sunt listate in fereastra meniului principal.

In meniuri sunt listate submeniuri respectiv introduceri de meniu in care
dumneavoastra realizati reglaje (liste de seleciie, introduceri de text sau cifre,
pornire functii).

Diferitele meniuri si taste ale unitatii de operare sunt reprezentate ingrosat
(bold):

e Apelati submeniul marcat prin apasarea tastei Enter.

lerarhia si calea catre introducerea meniului dorit sunt marcate cu o > (sageata)
intre meniu, introducere meniu respectiv introduceri meniu:

e Sistem / Test > Test/Diagnoza > Tensiune inseamna ca ati ajuns la intro-
ducerea In meniu tensiune prin meniul Sistem / Test si introducerea in me-
niul Test/Diagnose.

- Sageata > corespunde confirmarii tastei Enter.
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2 Structura si functionare

2.1 Privire de ansamblu asupra vehiculelor pentru supraincarcare suportate
Functionare/Optiuni TWS 7010 | TWS 85.1
Afisarea starii de plin si monitorizarea supraincarca- o o
rii cu ingrasamant
Controlul hidraulic al prelatei de acoperire, melcului ° .
si sertarului TWS
Comanda electronica a turatiei melcului .

in urmatoarele capitole se diferentiaza intre 2 tipuri de masini:

e TWS-M: Transmisie prin arbore cardanic pentru distribuitorul de ingrasamin-
te montat in spate

e TWS-H: Actionarea hidraulica a distribuitorului de ingrasamant montat in spate
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2.2

Structura unitate de operare — Privire de ansamblu

Imagine 2.1:

Unitate de operare QUANTRON-A

Nr.

Denumire

Functie

Partea frontala

Consta din tasta PORNIRE/OPRIRE, tastele cu mem-
brana si tastele de functii

Bransament pen-
tru cablul masinii

Bransament cu 39 de poli pentru conectarea senzori-
lor prin cablul masinii

Interfatéa USB

In prezent nu este suportata

Interfata

In prezent nu este suportata

Suport aparate

Fixarea unitatii de operare pe tractor

Ol | M| W

Alimentare cu
energie electrica

Alimentare cu energie electrica a unitatii de operare
QUANTRON-A
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23 Elemente de operare

Operarea QUANTRON-A se face prin intermediul a 17 taste cu membrana.

COUANTHON-A

Qudmome

> e

Imagine 2.2: Campul de operare de pe partea frontala a aparatului

NOTA

Instructiunile de operare descriu funcitiile unitatii de operare QUANTRON-A in-
cepand cu versiunea de software 3.00.00.

Nr. |Denumire Functie
1 EIN/AUS (POR- Pornirea/Oprirea aparatului
NIT/OPRIT)

2 Display Afisarea imaginilor de operare

3 Tasta T Acces rapid la meniul Prelata de acoperire

4 Start/Stop Pornirea, respectiv oprirea lucrarilor de Tmprastiere
de ingrasamant.

5 C/100% Confirmare mesajelor de alarma

6 L%/R% fara functie

7 Meniu Comutare intre imaginea de operare si meniul prin-
cipal.

8 ESC Intreruperea introducerii de date si/sau trecerea si-

multana la meniul anterior.
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Nr. | Denumire Functie
9 Camp de navigare | 4 Taste sageti si o tasta Enter pentru navigarea in
meniuri si Tn cadmpurile de introducere a datelor.
e Taste sageti pentru deplasarea cursorului pe dis-
play sau marcarea unui camp de introducere.
e Tasta Enter pentru confirmarea unei introduceri.
10 Taste functji F1 Selectarea funciiilor afisate pe display prin interme-
pana la F4 diul tastei de funciii.
e F1: Ton de avertizare pornit/oprit
e F2: Confirmare mesaj de eroare (dezactivare ton
de avertizare)
e F3: Confirmare mesaj de alarma (dezactivare
ton de avertizare)
e F[4: Selectare mod de operare Functie suprain-
carcare
11 kg fara functie
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24 Display

Display-ul afiseaza informatii actuale despre starea, posibilitatile de selectare si
de introducere de date ale unitatii de operare.

Informatiile esentiale referitoare la utilizarea distribuitorului de ingrasaminte vor
aparea in imaginea de operare.

O8N
(2—

Imagine 2.3: Imaginea de operare a unitatii de operare QUANTRON-A

[1] Afisare stare de plin distribuitor ingrasamant dreapta
[2] Afisare stare de plin distribuitor ingrasamant stanga
[3] Ton de avertizare pornit/oprit (tasta de functie F1)
[4] Confirmare mesaj de eroare (tasta de functie F2)

[5] Confirmare mesaj de alarma (tasta de functie F3)

[6] Selectare mod de operare pentru transportul ingrasamantului (tasta de functie F4)
[7] Afisare sertar TWS

[8] Afisare stare de plin TWS

[9] Afigare transport ingrasamant cu ajutorul melcului
[10] Afisare turatie melc

[11] Afisare preaplin



2 Structura si functionare

2.5 Senzori

NOTA

Respectati instructiunile de utilizare pentru vehiculul de supraincarcare TWS.

|

| e

Imagine 2.4: Senzori la vehiculul pentru supraincarcare TWS

[1]1 Indicator de golire recipient TWS (LTWS)

[2] Senzor transport ingrasaméant (SSE)

[8] Senzor stare de plin distribuitor de ingrasaminte plin (VST)

[4] Indicator de golire recipient al distribuitorului de ingrasamant dreapta (LRST)
[5] Indicator de golire recipient distribuitor ingrasamant stanga (LLST)

[6] Senzor pozitie sertar TWS (SSI)

[71 Senzor pentru viteza de deplasare (KMH)

[8] Bloc hidraulic

10



Montare si instalare 3

3.1

3.2

3.21

Montare si instalare

Cerinte pentru tractor

Tnainte de montarea unitatii de operare verificati daca tractorul dvs. indeplineste
urmatoarele cerinte:

e Tensiunea de alimentare intre 11 V si 15 V trebuie sa fie asigurata intot-
deauna, chiar si atunci cand sunt conectati mai multi consumatori concomi-
tent (de ex. instalatie de climatizare, lumina).

Racorduri, prize

Alimentarea cu curent

Prin intermediul prizei de alimentare cu 3 pini (DIN 9680/ISO 12369), unitatea de
operare este alimentata cu curent electric de la tractor.

(]

A

P

[1]1 PIN 1: nu este necesar
[2] PIN 2: (15/30): +12 V
[3] PIN 3:(31): Masa
Imagine 3.1: Alocarea pinilor dozei de curent

1"



3 Montare si instalare

3.3 Racordarea unitatii de operare

NOTA

Atentie la numarul masinii

Conectati unitatea de operare doar la vehiculul pentru supraincarcare corespun-
zator.

3.31 Schema de conectare

a

mlllllilm Z wl

Imagine 3.2: Schema de conectare

12
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(1]
(2]
3]
(4]
5]

(6]
[7]
(8]

9]

3.3.2

Baterie

Alimentare cu energie electrica

Unitate de operare QUANTRON-A

Fisa a masinii

Semnal viteza de deplasare catre unitatea de
operare a distribuitorului

Caseta de distributie 2, senzori

Indicator de golire recipient TWS (LTWS)
Senzor stare plin recipient al distribuitorului
de ingrasamant (VST)

Indicator de golire recipient al distribuitorului
de ingradsamant dreapta (LRST)

Procedura

Imagine 3.3: Suport aparate

[1]1 Suport aparate
[2] Suruburi

[10] Indicator de golire recipient al distribuitorului
de ingradsamant stanga (LLST)

[11] Senzor transport ingrasamant (SSE)

[12] Senzor pozitie sertar TWS (SSI)

[13] Senzor pentru viteza de deplasare (KMH)

[14] Bloc hidraulic

[15] Arbore cablu supapa TWS

[16] Caseta de distributie 1, supape

[A] Cabina tractorului

[B] TWS

[3] Unitate de operare QUANTRON-A

Executati pasii de lucru in urmatoarea ordine.

1. Fixati suportul pentru aparate [1] cu cele patru suruburi atasate [2] pe unita-

tea de operare [3].

2. Alegeti un loc adecvat in cabina tractorului (in cAmpul vizual al conducato-
rului tractorului) in care sa fixati unitatea de operare.

3. Fixati unitatea de operarea cu suportul aparatului in cabina tractorului.

13
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14

NOTA

Gasiti o privire de ansamblu asupra conexiunilor unitatii de operare QUAN-
TRON-A in capitolul 3.3.1: Schema de conectare, pagina 12.

4,

Conectati alimentarea cu energie electrica a circuitului electronic al distribui-
torului.

Conectati cablul de viteza al circuitului electronic al distribuitorului la cablul cu
priza de semnal cu 7 poli.

Conectati cablul masinii la QUANTRON-A unitatea de operare.

Conectati alimentarea cu energie electrica QUANTRON-A a unitatii de ope-
rare.

Unitatea de operare QUANTRON-A este functionala.
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4 Operare QUANTRON-A

A PRECAUTIE

Pericol de ranire din cauza scurgerilor de ingragamant

& In caz de defectiune, sertarul de dozare se poate deschide acci-
dental in timpul deplasarii catre punctul de imprastiere si/sau mel-
cul poate porni. Scurgerile de ingrasamant pot cauza pericol de
alunecare si ranire a persoanelor.

» Inaintea deplasirii citre punctul de imprastiere se deco-
necteaza obligatoriu unitatea electronica de operare
QUANTRON-A.

» Separatia unitatea de operare QUANTRON-A de la reteaua
de bord.

» Deconectati alimentarea hidraulica a vehiculului de suprain-
carcare TWS.

4.1 Conectare unitate de operare

Conditii prealabile

e Unitatea de operare este conectata corect la tractor (a se vedea
capitolul3.3: Racordarea unitatii de operare, pagina 12).

NOTA

Respectati indicatiile de functionare ale vehiculului de supraincarcare TWS si
ale distribuitorului de ingrasamant integrat.

e Tensiunea de alimentare este intre 11 Vsi 15 V.

NOTA

Instructiunile de operare descriu functiile unitatii de operare QUANTRON-A in-
cepand cu versiunea de software 3.00.00.




4 Operare QUANTRON-A

Pornire
e Actionati tasta EIN/AUS (PORNIT/OPRIT).
D> Unitatea de operare QUANTRON-A este acum functionala.

D> Display-ul afiseaza imaginea de operare.

Imagine 4.1: Start QUANTRON-A
[1] Tasta EINJAUS (PORNIT/OPRIT)

e Selectati modul functiei de supraincarcare.

NOTA

La pornire, modul de operare Semiautomat sau Manual este activ pentru co-
manda functiei de supraincarcare.

e Daca doriti sa comutati din modul de operare Manual in Automat sau Se-
miautomat, deschideti meniul Setari masina.

- Vezi Dezactivare mod de operare Manual la pagina 24.

e Daca doriti s comutati din modul de operare Semiautomat in modul Auto-
mat, apasati tasta F4.

- Vezi Imaginea de operare a unitatii de operare QUANTRON-A la
pagina 9.

16
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4.2

Navigare in cadrul meniurilor

NOTA

Puteti gasi indicatii importante pentru reprezentarea si navigarea intre meniuri
in capitolul 1.2.4: lerarhia meniului, taste si navigare. pagina 3.

Apelare meniu principal
e Apasati Tasta meniu. Vezi 2.3: Elemente de operare, pagina 7.

> Pe display apare meniul principal.
> Bara neagra arata primul submeniu.

NOTA

Nu toti parametrii sunt reprezentati concomitent intr-o fereastra a meniului. Pu-
teti sa treceti cu tastele sageata la fereastra alaturata.

Apelare submeniu:

1. Bara se deplaseaza in sus si in jos cu Tastele sageti.
2. Marcati submeniul dorit pe display cu bara.

3. Apelati submeniul marcat prin apasarea Tastei Enter.
Apar ferestre care va solicita diverse actiuni.

e Introducere text

e Introducere valori

e Setari pentru alte submeniuri

Parasire meniu

e Confirmati reglajele prin apasarea Tastei Enter.
> Va intoarceti la Meniul anterior.
sau

apasati tasta ESC.

> Reglajele anterioare se pastreaza.

> Va intoarceti la Meniul anterior.

e Apasati Tasta meniu.

> Va intoarceti la Imaginea de operare.

> Laonoua apasare a Tastei meniu meniul pe care l-ati parasit este afigat
din nou



4 Operare QUANTRON-A

4.3 Descrierea functiei QUANTRON-A: Afisare stare
Unitatea de operare QUANTRON-A va informeaza despre starile de plin actuale
si starile senzorilor TWS si vehiculului pentru supraincarcare integrat.

4.3.1  Afisare stare TWS transport ingragaméant

18

Rulare prealabila/Rulare ulterioara melc

Melcul ruleaza inainte de deschiderea si dupa inchiderea sertarului TWS, pentru
o perioada programata. Astfel, se evita blocajele deschiderii sertarului sau insta-
latiei de transport al ingrasamantului. Display-ul afiseaza aceasta stare cu un
melc gol, care este animat ulterior.

Imagine 4.2: Afisaj Rulare prealabila/Rulare ulterioara melc

[11 Rulare prealabila/Rulare ulterioard melc in instalatia de transport ingrasamant
[2] Sertar TWS inchis

Transportul ingragamantului

De indata ce se deschide sertarul TWS, ingrasamantul curge prin conducta de
transport catre distribuitorul de ingrasamant.

Imagine 4.3: Afisare Transportul ingragamantului

[1] Supraincarcare a ingrasamantului prin melc
[2] Sertar TWS deschis
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4.3.2 Mesaje de alarma

Mesajele de alarma informeaza asupra unei schimbari de stare a starii de plin.
Un triunghi de avertizare galben apare pe pozitia alarmei.

PO

Imagine 4.4: Afisare Mesaj de golire

Nr. | Senzor Semnificatie

1 |Senzor stare de plin Recipientul TWS este gol.
TWS

2 | Senzor pozitie sertar | Sertarul TWS nu s-a deschis dupa rularea preala-
TWS bila a melcului.

3 | Avertizor de golire dis- |Partea dreapta a recipientului distribuitorului in-
tribuitor ingrasamant | grasamant este goala.
dreapta

4 | Avertizor de golire dis- | Partea stanga a recipientului distribuitorului ingra-
tribuitor ingrasamant | samant este goala.
stanga

Confirmare mesaj
1. Apasati tasta de functii F3 (triunghi galben) pentru cel putin 3 secunde.
Vezi 2.3: Elemente de operare, pagina 7.

D> Mesajul continua sa apara pe display.
> Tonul de avertizare se opreste.

NOTA

Imediat ce apare un nou mesaj de alarma, unitatea de operare emite din nou
semnale sonore.

e Pentru inchiderea completa a tonurilor de avertizare, vezi 4.11.2: Oprire to-
nuri de avertizare, pagina 45.
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4.3.3 Alarma preaplin (mod de operare manual)

Imagine 4.5: Alarma preaplin

fn modul de operare manual:
1. Apasati tasta Start/Stop.
> Sertarul TWS se inchide.
> Melcul continua sa ruleze.
> Triunghiul galben dispare, iar tonul de avertizare se opreste.
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4.3.4 Recipientul TWS este gol

Senzorul de plin pentru recipientul TWS nu se afla la fundul recipientului.

In momentul avertizérii de golire, in recipientul TWS se mai gaseste cel mult su-
ficient ingrasdmant pentru o supraincarcare.

Tn ciuda mesajului de alarmé, unitatea de operare incearcd QUANTRON-A s in-
carce restul de ingrasamant.

Imagine 4.6: Golirea cantitatii ramase din recipientul TWS

e Daca unitatea de operare QUANTRON-A primeste, in 120 s, un mesaj de plin
pentru distribuitorul de ingrasamant, supraincarcarea se opreste.

- La urmatorul mesaj de alarma al senzorului de plin (LLST resp. LRST),
supraincarcarea incepe de la inceput (in functie de modul de operare).

e Daca unitatea de operare QUANTRON-A nu primeste, in 120 s, un mesaj de
plin pentru distribuitorul de ingrasamant, sertarul TWS se inchide.

- Containerul este gol.
- Melcul mai ruleaza 30 s.
- Modul de operare Semiautomat este activ.

NOTA

in functie de turatia setatd a melcului, ingrasdmantul se poate gasi inca in reci-
pientul TWS pentru 120 s.

e Apasati tasta Start/Stop in modul de operare Semiautomat si executati go-
lirea completa.
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4.3.5 Sertar TWS

A PRECAUTIE

Daune materiale cauzate de blocarea instalatiei de transport

A In cazul in care sertarul TWS este deschis si nu are loc transportul
ingrasamantului, acesta este posibil sa se fi intarit in zona inferi-
oara a instalatiei, din cauza vibratiilor din timpul deplasarii sau
fiindca a stat prea mult in masina.

ingrég,éméntul poate bloca si deteriora instalatia de transport.

» Nu deschideti niciodata sertarul fara ca melcul sa ruleze.
» Nu inchideti niciodata sertarul Tnainte de oprirea melcului.
» Verificati periodic starea supapei sertarului TWS.

Sertarul TWS se deschide daca melcul a atins turatia minima de 30 U/min. Astfel
se evita ca melcul sa continue sa ruleze cu incarcatura de ingrasamant. Daca
aceasta turatie minima nu a fost atinsa in 8 s, apare un mesaj de alarma.
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4.4 Modul de operare al transportului ingragamantului

NOTA

Functia de supraincarcare cu diversele moduri de operare este descrisa in ca-
pitolul 5: Supraincarcarea cu unitatea de operare QUANTRON-A, pagina 47.

e Respectati, de asemenea, instructiunile de utilizare ale vehiculului de su-
praincarcare TWS.

Puteti controla supraincarcarea ingrasamantului in distribuitorul de ingrasamant

n trei moduri diferite.
’ ] ! .l!

ol

Imagine 4.7:  Simboluri moduri de operare (tasta de functie F4 in imaginea de
operare)

[1] Automat
[2] Semiautomat
[3] Manual

e Varecomandam sa lucrati intotdeauna in modul de operare Automat.
Unitatea de operare controleaza complet automat supapele pentru trans-
portul de ingrasamant, pe baza informatiilor primite de la senzori.

e In modul de operare Semiautomat puteti stabili cand incepe supraincarca-
rea. Procesul si oprirea supraincarcarii au loc automat.

e in modul de operare Manual este pornita si oprita supraincarcarea, prin apa-
sarea tastei Start/Stop. Starile senzorilor va semnaleaza pasii necesari.

NOTA

La pornirea unitatii de operare, controlul functiei de supraincarcare se afla in
modul de operare Semiautomat sau Manual.

e Daca doriti sa comutati din modul de operare Manual in Automat sau Se-
miautomat, deschideti meniul Setari masina.

- Vezi Dezactivare mod de operare Manual la pagina 24.

e Daca doriti s& comutati din modul de operare Semiautomat in modul Auto-
mat, apasati tasta F4.

- Vezi Imaginea de operare a unitatii de operare QUANTRON-A la
pagina 9.
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441 Automat

NOTA

La pornirea unitatii de operare, controlul functiei de supraincarcare se afla in
modul de operare Semiautomat sau Manual.

e Respectati simbolurile tastei de functie F4. A se vedea si Fig. 4.7.

Dezactivare mod de operare Manual
1. Apelati meniul Setari Selectati setarile.
2. Apasati tasta Enter.

> Bifa este ascunsa.

Reglaje mas.

Ac?ionare manuala

Melc

Imagine 4.8: Meniul Setari masina

> Modul de operare Manual este dezactivat.

Selectati modul de operare Automat
1. Comutati in imaginea de operare.
A se vedea si 4.2: Navigare in cadrul meniurilor, pagina 17.

2. Apasati tasta de functie F4.

> Un mesaj de avertizare apare inainte de comutarea in modul de operare
Automat.

M 3g
WARNING

Automatic is being activated.

Confirm with Start/Stop key

il 1 1 I o

Imagine 4.9: Mesaj de avertizare mod de operare Automat (in engleza)
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A AVERTISMENT
Pericol de strivire gi forfecare de catre piese actionate auto-

mat.
A Sertarul TWS si melcul se deplaseaza fara avertisment si pot rani
persoanele.

» indepartati toate persoanele din zona de pericol.

3. Apasalti tasta Start/Stop.
> Mesajul de avertizare este confirmat.
> Modul de operare Automat este activ.

Imagine 4.10: Imagine de operare in Automat

[1] Simbol mod de operare activ
[2] Simbol mod de operare Automat

e Alternativa: Apasati tasta ESC.
- Modul de operare Semiautomat este activ.
e A se vedea si 5.1: Supraincarcare cu mod de operare Automat, pagina 47.
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4.4.2 Semiautomat

Selectati modul de operare Semiautomat
1. Comutati in imaginea de operare.
A se vedea si 4.2: Navigare in cadrul meniurilor, pagina 17.

2. Apasati de mai multe ori tasta de functie F4, pana cand display-ul afiseaza
simbolul Semiautomat.

Vezi Fig. 4.7.Simboluri moduri de operare (tasta de functie F4 in imaqinea de
operare)

> Modul de operare Semiautomat este activ.

Daca o parte a recipientului distribuitorului de ingrasamant este goala, se emite
un semnal acustic. Veti decide asupra momentului supraincarcarii, de exemplu
in pre-utilizare.

e Apasati tasta Start/Stop.
> Supraincarcarea porneste.

Supraincarcarea se realizeaza in aceeasi succesiune ca pentru modul de opera-
re Automat

e Supraincarcarea se opreste automat daca pe display apare mesajul de plin.

e A se vedea si 5.2: Supraincarcare cu mod de operare Semiautomat,
pagina 49.
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4

443

Manual

A PRECAUTIE

Pericol de alunecare si poluare a mediului din cauza scurge-

iji rilor de ingragamant
Activati modul de operare Manual numai Tn cazuri exceptionale.

Daca supraincarcarea este activa, distribuitorul de ingrasamant
poate sa se umple in exces si o cantitate de ingrasamant poate
iesi brusc din recipient. Persoanele se pot rani, prin alunecare.

Poluant pentru mediu.

» Verificati continuu supraincarcarea in timpul lucrarilor de

dispersare.

» Folositi doar pentru un timp scurt modul de operare manual,

pentru cazuri exceptionale.

» Preferati modul de operare Automat sau Semiautomat.

Selectati modul de operare Manual

1. Deschideti meniul Meniu principal > Setari Selectati setarile.

A se vedea si 4.2: Navigare in cadrul meniurilor, pagina 17.

> Intrarea in meniul Operare manuala este marcata.

2. Apasati tasta Enter.
> Display-ul afiseaza o bifa.
> Apare un mesaj de avertizare.

Reglaje mas.

Ac?ionare manuala
My 39

In cazul ac?. manuale
apare pericolul
preaplinului de Ingra?.

Imagine 4.11: Introducere in meniu
3. Apasati tasta C/100%.
> Mesajul de avertizare este confirmat.

4. Apésati tasta ESC.
D> Display-ul afiseaza imaginea de operare.
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4.5

28

Daca o parte a recipientului distribuitorului de ingrasamant este goala, se emite
un semnal acustic. Veti decide asupra momentului supraincarcarii si veti opri ma-
nual procesul.

1. Apasatj tasta Start/Stop.
> Supraincarcarea porneste.

Supraincarcarea se realizeaza in aceeasi succesiune ca pentru modul de opera-
re Automat

2. Apasati tasta Start/Stop.
> Supraincarcarea se opreste.

e A se vedea si 5.3: Supraincarcare cu mod de operare Manual, pagina 51.

Reglare turatie melc de transport (numai TWS 85.1)

Turatia melcului de transport este prereglata din fabrica. De regula, nu mai este
necesara nicio alta reglare suplimentara. In cazul in care puterea hidraulica a
tractorului dumneavoastra este prea scazuta puteti regla turatia.

A AVERTISMENT

Pericol de ranire de catre piesele mobile

A Exista pericol de vatamare atunci cand melcul de transport este in
functiune.

» indepartati persoanele din zona de pericol.

1. Accesati
1. Meniu Reglaje masina > Melc.

Melc |
Turatie 0 RPN 0

D

@

O

Imagine 4.12: Reglarea instalatiei hidraulice

[1] Turatia melcului de transport in rot/min
[2] Puterea melcului de transport in %

[3] Tasta de functie F2: Operare de durata
[4] Tasta de functie F3: Operare inclinata
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Porniti sistemul hidraulic al tractorului la capacitate maxima.
Porniti melcul de transport cu tasta de functie F2 [4].
Turatia dorita se regleaza prin intermediul valorii PWM.

o 0N

Incetiniti sistemul hidraulic al tractorului, pan& cand turatia melcului de trans-
port depaseste valoarea minima.

6. Cresteti usor debitul volumetric la tractor.

D> Blocul de comanda functioneaza in stare de saturatie (toate componen-
tele hidraulice sunt in functiune).

7. Opriti melcul de transport cu tasta de functie F2 [4].

NOTA

Daca turatia melcului este prea scazuta comparativ cu cantitatea setata de im-
prastiere setata a distribuitorului de ingrasamant, nu se genereaza niciun mesaj
de plin al recipientului distribuitorului de ingrasamant. Aceasta poate conduce

la erori de imprastiere sau la subfertilizarea suprafetelor imprastiate deoarece

este posibila Tmprastierea in gol.

e Ridicati turatia melcului de transport.
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4.6

30

Meniu principal

Capac

Sistem / test

Info

Imagine 4.13: Meniu principal QUANTRON-A (TWS-H)

Meniul principal va afisa submeniurile posibile.

Submeniu Semnificatie Descriere
Reglaje mas. e Activarea, resp. dezactivarea mo- Pagina 27
dului de operare manual fagina <~
e Reglarea turatiei melcului de trans-| Pagina 28
port
Prelaté de acoperire | Deschidere/Iinchidere prelata Pagina 31
Sistem / Test e Reglajele unitatii de operare Pagina 33
e Diagnosticarea si verificarea sen-
zorilor.
Info Afisarea configuratiei masinii Pagina 40
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4.7

Prelata de acoperire

A AVERTISMENT

Pericol de strivire si forfecare de catre piese actionate automat.

& Prelata de acoperire se misca fara avertisment si poate rani per-
soanele.

» indepartati toate persoanele din zona de pericol.

Vehiculul de supraincarcare dispune de o prelata de acoperire actionata hidrau-
lic. In caz de reumplere la capatul dinspre camp, puteti deschide, resp. inchide
prelata de acoperire, cu ajutorul unitatii de operare si a celor 2 supape hidraulice.

NOTA

Meniul serveste doar la actionarea supapelor pentru deschiderea, resp. inchide-
rea prelatei de acoperire. Unitatea de operare QUANTRON-A nu cuprinde pozi-
tia exacta a prelatei de acoperire.

e Supravegheati miscarea prelatei de acoperire.
e Verificati starea supapelor in meniul Test/Diagnoza. A se vedea Mesaj de

stare senzor/supapa la pagina 35.

J

@7"‘ r«ﬁ"“
h

o A

SRcHG

Imagine 4.14: Meniul Prelata de acoperire

[1] Afisare proces de deschidere

[2] Afigari statistice prelatd de acoperire

[3] Tasta de functie F4: Inchidere prelatd de acoperire

[4] Tasta de functie F2: Confirmarea mesajului de eroare prelata-supape
[5] Tasta de functie F1: Deschidere prelata de acoperire

NOTA

in cazul in care pe monitor apare un mesaj de eroare, verificati functionarea ca-
blajului respectiv a supapelor hidraulice.

e A se vedea 4.10: Mesaje de eroare, pagina 41.
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A PRECAUTIE

Daune materiale cauzate de spatiul insuficient

A Deschiderea si inchiderea prelatei de acoperire necesita suficient
spatiu deasupra recipientului TWS. Daca spatiul este prea redus,
prelata se poate sfasia. Cadrul prelatei se poate rupe, iar prelata

poate provoca daune mediului Tnconjurator.

P Asigurati suficient spatiu liber deasupra prelatei de acope-
rire.

Puteti deschide meniul Prelata de acoperire in 2 moduri:
e Apasati tasta T (acces rapid), sau
e Apasati tasta Meniu si apelati meniul Prelata de acoperire.

Deplasare prelata
1. Tasta de functie F1 se tine apasata pana cand prelata s-a deschis complet.
> 1n timpul deplasarii apare o sdgeata, care arata in directia DINSPRE.
2. Eliberati tasta F1.
D> Actionarea supapei se opreste.
> Prelata se opreste.
3. Umpleti cu ingragamant.
4. Tasta de functie F4 se tine apasata pana cand prelata s-a inchis complet.
> n timpul deplasarii apare o sdgeata, care arata in directia SPRE.
5. Eliberati tasta F4.
D> Actionarea supapei se opreste.
6. apasati tasta ESC.

NOTA

Tineti apasate tastele de functii F1 resp. F4 numai cat timp este necesar. in caz
contrar, apare pericolul de supraincalzire a pieselor.
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4.8 Sistem/Test

n acest meniu efectuati reglérile test si de sistem la unitatea de operare.
e Apelati meniul Meniu principal > Sistem/Test.

Sistem /7 test

Luminozitate

Limba - Language
Test/Diagnoza

Service

Imagine 4.15: Meniul sistem/test

Submeniu Semnificatie Descriere

Luminozitate Reglarea afisajului display-ului si | Pagina 44
iluminarii tastelor

Limba - Langua- | Setare limba ghid meniu Pagina 34
ge

Test/Diagnoza |Verificarea elementelor de actio- | Pagina 35
nare si a senzorilor

Service Reglaje de service Protejat cu parola; accesibil
numai personalului de servi-
ce
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4.8.1

34

Setari limba

Interfata unitatii de operare QUANTRON-A este disponibila in 24 de limbi dife-

rite.

Limba dvs. este presetata din fabrica.

1. Deschideti meniul Sistem/Test > Limba - Language.

> Display-ul afiseaza prima din patru pagini.

Sprache - Language A | Sprache - Language ZH|
deutsch DE v
Francais FR Dansk DK
English UK Polski PL
Meder lands NL Bvenska sy
Italiano IT bestina CS
Espaiiol ES Magyar HU
PYCCKHA RU
| Sprache - Language 34 Sprache - Language e
HR¥YATSKI HR
Norsk NO Romdna RO
Portugqués PT YKPAIHC LKA (N]a]
Lietuviu LT Benrarcru BG
Latviesu LY Sloventina 5K
EESTI KEELES EE Tiirk TR

Imagine 4.16: Meniu Selectare limba

2. Selectati limba in care meniurile trebuie sa fie prezentate.

3. Confirmati selectia prin apasarea tastei Enter.

D> Unitatea de operare QUANTRON-A reporneste automat.
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4

4.8.2

Test/Diagnoza

in meniul Test/Diagnoza puteti supraveghea si verifica functia si starea senzori-

lor/supapelor.

Lista senzorilor/supapelor depinde de dotarile masinii.

Mesaj de stare senzor/supapa

Senzorii/supapele prezinta diferite stari:

e OK: nicio eroare

e n.c. (not connected): Rupere a cablului

e s.c. (short circuit): Scurtcircuit

Test/Diagnoza

ensiune

Melc

Linbus

Capac

Sertar dozare

Distr. indic.

TWS indic. golire

gol.

Imagine 4.17: Meniul Test/Diagnoza

TWS

re recipient TWS

e Verificarea senzorului de
preaplin

Submeniu Semnificatie Descriere

Tensiune Verificare tensiune de operare

Sertar e Stare sertar TWS Pagina 37
e Testare sertar TWS

Melc e Stare melc Pagina 38
e Testare turatie melc

Indicator de golire | Verificarea indicatorului de golire de

distribuitor pe distribuitorul de ingrasamant
(stanga/dreapta)

Indicator de golire | @ Verificarea indicatorului de goli- | Pagina 39
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36

Submeniu

Semnificatie

Descriere

LIN-Bus

Informatii cu privire la alocarea adre-
sei bobinei pentru prelata de acope-
rire

Prelata de acoperire

e Testarea functiei de deschide-
re/inchidere a prelatei de acope-
rire

e Stare supapa




Operare QUANTRON-A

Exemplu sertar

1.
2.
3.

Apelati meniul Sistem/Test > Test/Diagnoza.

Marcati introducere meniu Sertar.

Apasati tasta Enter.

> Display-ul afiseaza stadiul elementelor de executie/senzorilor.

Sertar dozare

Senzor AD 166
Stare 35 HNC
Electrovalva 0.2 A
Stare 0 ke

S

— T T T T T T T T
20 40 g0 a0 /
PR I R R R
| o

o

B

¥ |1

N N

O ®

Imagine 4.18: Test/Diagnoza; exemplu: Sertar

[1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]

Afisarea starii senzorului sertarului (in procente)
Afisarea valorii AD a senzorului sertarului

Stare senzor

Stare curent supapa sertar

Stare supapa

Taste de functie F3: Deschidere sertar

Taste de functie F4: inchidere sertar

A PRECAUTIE

Pericol de ranire cauzat de piesele mobile ale masinii

A In timpul testului piese ale masinii se pot misca automat.

P Toate persoanele vor fi indepartate din zona de pericol a
masinii.

Deschideti resp. inchideti sertarul TWS cu ajutorul tastelor de functii F2 resp. F3.
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Exemplu melc
1. Apelati meniul Sistem/Test > Test/Diagnoza.
2. Marcati introducere meniu Melc.
3. Apasati tasta Enter.
> Display-ul afiseaza stadiul elementelor de executie/senzorilor.

Melc /
'2|n'4lc|'alnlafo/
Turatie 0 RPM
Ssenzor AD 165'
Stare 35 NCID/@
Electrovalva 0.2 Al
S5tare GKT\@
D ko

Imagine 4.19: Test/Diagnoza; exemplu: Melc
[1] Afisare turatie melc (in procente)

[2] Afigare turatie melc

[3] Afigare valoare AD turatie senzor

[4] Stare senzor

[5] Stare curent supapa

[6] Stare supapa

[7]1 Taste de functie F3: Operare de durata
[8] Taste de functie F4: Operare inclinata

A PRECAUTIE

Pericol de ranire cauzat de piesele mobile ale masinii

A Tn timpul testului piese ale masinii se pot misca automat.

P Toate persoanele vor fi indepartate din zona de pericol a
masinii.

1. Apasati tasta F2.

D> Melcul functioneaza in operare continua.
2. Apasati tasta F2.

> Melcul se opreste.
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Alternativa
1. Tineti apasata tasta F3.

> Melcul continua sa ruleze.
2. Eliberati tasta F3.

> Melcul se opreste.

Exemplu indicator de golire TWS
1. Apelati meniul Sistem/Test > Test/Diagnoza.
2. Marcati intrarea de meniu Indicator de golire TWS.
3. Apasati tasta Enter.
> Display-ul afiseaza stadiul elementelor de executie/senzorilor.

TWS indic. golire /@
Recipient ] Preaplino/
AD 480 ("7 |aD 483
_ED_
Stare ("W stare '/
35 NC ‘" TH 35 nc

Imagine 4.20: Test/Diagnoza; exemplu: Recipient TWS

[1] Afisare stare indicator de golire recipient TWS
[2] Afigare stare senzor supraplin

[3] Stare senzor supraplin

[4] Stare indicator de golire

39



4 Operare QUANTRON-A

4.8.3 Service

NOTA

Pentru setarile din meniul Service este necesar un cod de introducere. Aceste
reglaje pot fi modificate numai de personalul de service autorizat.

4.9 Info

Din meniul Info se pot prelua informatiji despre sistemul de comanda al aparatu-
lui.

NOTA

Acest meniu serveste obtinerii de informatii despre configurarea masinii.
Lista informatiilor depinde de dotarile masinii.

Info
S5/H: 11324
SW ¥ 1.02.04
HW ¥ 1.0
GUI 00,100
Hydraulik v

Imagine 4.21: Meniul Info
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4.10

Mesaje de eroare

A PRECAUTIE

Daune materiale cauzate de ruperea cablurilor, resp. scurtcir-

iji cuit
Cand un senzor/o supapa indica ruperea unui cablu, un scurtcir-
cuit sau o intrerupere, exista pericolul ca inchiderea distribuitoare-
lor de ingrasamant sa devina imposibila, din cauza acumularii unei
cantitati prea mari de ingrasamant.
Ingrasdmantul scurs poate cidea pe strada, cauzand astfel acci-
dente si poluare.

» inchideti urgent sertarul TWS.
» Deconectati functia de supraincarcare TWS.

Verificarea functionarii se realizeaza prin testarea senzorilor si supapelor. Softul
efectueaza in permanenta testare de functionare.

NOTA

Testele de functionare se desfasoara in fundal si nu influenteaza supraincarca-
rea si dispersarea.

Tn cadrul testului de functionare se verifica senzorii si supapele cu privire la urma-
toarele erori:

e Rupere a cablului sau senzor/supapa neconectata
e Scurtcircuit

NOTA

Senzorul pentru viteza de deplasare de pe roata nu este verificat!

Primiti informatii despre sursa posibila a erorii din meniul Sistem/Test > Test/Di-
agnoza.

e Apelati meniul Test/Diagnoza. Vezi 4.8.2: Test/Diagnoza, pagina 35

e Cititi starea senzorului/supapei din intrarea corespunzatoare in meniu.

Mesaj de stare senzor/supapa
Senzorii/supapele prezinta diferite stari:

e OK: nicio eroare

e n.c. (not connected): Rupere a cablului
® s.c. (short circuit): Scurtcircuit



4 Operare QUANTRON-A

Daca unitatea de operare QUANTRON-A recunoaste un mesaj de eroare, softul
trece in modul de operare Manual. Puteti lucra mai departe si cu piese defecte.

in plus, aici este inclusa si excluderea responsabilitatii pentru daune se-
cundare, datorate erorile de imprastiere.

Imagine 4.22: Afisare Scurtcircuit sau rupere de cablu la senzori

[11 Senzor stare de plin supraplin distribuitor de ingrasamant
[2] Contor turatie supapa melc

[3] Supape prelata de acoperire TWS

[4] Senzor sertar TWS

[5] Senzor stare de plin recipient TWS

[6] Senzor stare de plin distribuitor ingrasamant dreapta

[71 Senzor stare de plin distribuitor ingrasamant stanga

Confirmare mesaj
1. Apasati tasta de functii F2 timp de minim 3 secunde.
> Eroarea va fi afisata in continuare. Tonul de avertizare se va opri.

Suspendare eroare

1. Opriti QUANTRON-A unitatea de operare.
2. Asteptati 5 secunde.

3. Porniti QUANTRON-A unitatea de operare.
4. Verificati daca eroarea mai este prezenta.
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Daca eroarea persista, procedati in felul urmator:

1. Opriti lucrarile controlate cu distribuitorul de ingrasamant integrat (Vezi in-
structiunile de operare distribuitor).

2. Opriti unitatea de operare a distribuitorului de ingrasamant.

3. Opriti QUANTRON-A unitatea de operare.

4. Opriti actionarea tractorului (Vezi instructiunile de operare tractor).

5. Controlati intreruperile, ruperea cablurilor, resp. pozitia fixa a sezorilor re-
spectivi.

6. Daca este cazul, inlocuiti senzorul.

7. Porniti actionarea tractorului (Vezi instructiunile de operare tractor).

8. Porniti QUANTRON-A unitatea de operare.

9. Porniti unitatea de operare a distribuitorului de ingrasamant.

10. Porniti regimul de imprastiere cu distribuitorul de ingrasamant (Vezi instructi-
unile de operare distribuitor de ingrasamant).

> Puteti continua imprastierea.
Daca eroarea apare din nou, va rugam sa va adresati distribuitorului dvs.

NOTA

Toate erorile corectate nu mai sunt afisate dupa repornire!
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411 Funciii speciale
4.11.1 Setati luminozitatea

Unitatea de operare QUANTRON-A dispune de o iluminare de fundal care poate
fi setatd pentru ecran si tastatura. Puteti ajusta luminozitatea la procesele de ilu-
minare disponibile in cabina.

1. Deschideti meniul Sistem / Test > Luminozitate.

1) 50

()
-(9)

Imagine 4.23: Meniul Luminozitate

[1] Valoare actuala luminozitate iluminare ecran

[2] Valoare actuala luminozitate iluminare tastatura
[8] Diminuati luminozitatea iluminarii tastaturii

[4] Cresteti luminozitatea iluminarii tastaturii

[5] Cresteti luminozitatea iluminarii ecran

[6] Diminuati luminozitatea iluminarii tastaturii

Setati luminozitatea.
Apasati tasta ESC.
> Setarile au fost preluate.

©
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4.11.2 Oprire tonuri de avertizare

Mesajele sunt sprijinite de un semnal acustic. Aceste tonuri de avertizare pot fi
oprite.

o}

Imagine 4.24: Oprire tonuri de avertizare

1. Tasta de functii F1 [1] minim 3 secunde.
D> Toate tonurile de avertizare sunt oprite.

A PRECAUTIE

Pericol de alunecare si poluare a mediului din cauza scurge-

iji rilor de ingragamant
In modul de operare Manual, distribuitorul de ingrasdmant se

poate umple peste masura si poate arunca o cantitate exceden-
tara, in mod neasteptat, din recipient. Persoanele se pot rani, prin
alunecare. Poluant pentru mediu.

» Verificati continuu supraincarcarea in timpul lucrarilor de
dispersare.

» Folositi doar pentru un timp scurt modul de operare manual,
pentru cazuri exceptionale.

» Preferati modul de operare Automat sau Semiautomat.

NOTA

Toate mesajele de alarma si eroare sunt semnalizate numai vizual.

e \Verificati afisarile de pe display. Preaplinul este posibil oricand.
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5 Supraincarcarea cu unitatea de operare QUANTRON-A

5.1 Supraincarcare cu mod de operare Automat

Supraincarcarea se realizeaza complet automat si intotdeauna in aceeasi succe-
siune.

NOTA

Puteti observa starile senzorilor si supraincarcarea in imaginea de operare. To-
tusi, mesajele nu au ton.

Conditie prealabila:
e Modul de operare Automat este activ.
- Vezi 4.4.1: Automat, Pagina 24.

Functie/Comanda Afisarea imaginii de opera-
re

e Unul dintre cele doua indicatoare de golire
(LLST sau LRST) arata golirea.

o Melcul demareaza pentru timpul programat
in prealabil.

e Melcul atinge turatia necesara.

e Sertarul TWS se deschide.

e Ingrasdmantul se scurge in distribuitorul de
ingrasamant.

e Ambele indicatoare de golire (LLST sau LR-
ST) sunt oprite.
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Functie/Comanda

Afigarea imaginii de opera-
re

e Este atins preaplinul.

e Sertarul TWS se inchide.

e Melcul mai functioneaza inca pentru timpul
programat in prealabil (30 s), pentru a evita
blocarea.

e Melcul se opreste.
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5.2 Supraincarcare cu mod de operare Semiautomat

Daca o parte a distribuitorului este goala, se aude un semnal acustic. Veti decide
asupra momentului supraincarcarii, de exemplu in pre-utilizare.

e Apasati tasta Start/Stop.
> Supraincarcarea porneste.

Supraincarcarea se realizeaza in aceeasi succesiune ca pentru modul de opera-
re Automat

Conditie prealabila:
e Modul de operare Semiautomat este activ.
- Vezi 4.4.2: Semiautomat, Pagina 26.

e Dispersarea incepe.

Functie/Comanda Afigarea imaginii de opera-
re

e Unul dintre cele doua indicatoare de golire
(LLST sau LRST) arata golirea.

e Apare un indicator de golire cu ton de averti-
zare.

e Confirmare mesaj de alarma (nu este nece-
sara).

e Apasati tasta Start/Stop pentru momentul
dorit al supraincarcarii.

e Modul de operare Semiautomat este activ.

e Melcul demareaza pentru timpul programat
in prealabil.

e Melcul atinge turatia necesara.

o Sertarul TWS se deschide.

e Ingrasdmantul se scurge in distribuitorul de
ingrasamant.
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Functie/Comanda

Afigarea imaginii de opera-
re

Ambele indicatoare de golire (LLST sau LR-
ST) sunt oprite.

Este atins preaplinul.

Sertarul TWS se inchide.

Melcul mai functioneaza inca pentru timpul
programat in prealabil (30 s), pentru a evita
blocarea.

Melcul se opreste.
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5.3

Supraincarcare cu mod de operare Manual

Daca o parte a distribuitorului este goala, se aude un semnal acustic. Porniti si
opriti supraincarcarea cu tasta Start/Stop. Stérile senzorilor va semnaleaza pasii
necesari.

Conditie prealabila:
e Modul de operare Manual este selectat.
- A se vedea ; Selectati modul de operare Manual, Pagina 27.

e Dispersarea incepe.

Functie/Comanda Afisarea imaginii de operare

e Unul dintre cele doua indicatoare de golire
(LLST sau LRST) arata golirea.

e Apare un indicator de golire cu ton de averti-
zare.

e Confirmare mesaj de alarma (nu este nece-
sara).

e Apasati tasta Start-Stop.

e Melcul continua sa ruleze.

e Melcul atinge turatia necesara.
e Sertarul TWS se deschide.

e Ingrasdmantul se scurge in distribuitorul de
ingrasamant.
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Functie/Comanda

Afisarea imaginii de operare

Ambele indicatoare de golire (LLST sau LR-
ST) sunt oprite.

Este atins preaplinul.

Apare un indicator de golire cu ton de averti-
zare.

Apasati tasta Start-Stop.
Sertarul TWS se inchide.

Melcul mai functioneaza inca pentru timpul
programat in prealabil (30 s), pentru a evita
blocarea.

Melcul se opreste.

A A
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6 Mesaje de alarma si cauze posibile

Pe display-ul unitatii de operare QUANTRON-A pot aparea diverse mesaje de
alarma.

6.1

Semnificatia mesajelor de alarma

Nr.

Mesaj pe display

Semnificatie/Cauza posibila

Piesele contr. din exterior se
pot misca. Risc de accd. prin
taiere si zdrobire!

- 'Avertiz. toate persoanele din
zona de pericol.

- Respect. manualul de expl.
Confirmati cu tasta ENTER

Avertisment la pornirea unitatii de operare
QUANTRON-A

e Respectati instructiunile de manevra-
re.

e Apasatj tasta Enter.

20

Eroare la Participant LIN-Bus:
[Nume].

Rupere a cablului, piesa defecta etc.
e Reporniti sistemul.

e Daca eroare persista dupa repornire,
luati legatura cu distribuitorul dvs.

38

Automatica este activata.Con-
firmati cu tasta Start/Stop.

Meniul Automat este activ.

Sertarul TWS si melcul se deplaseaza fara
avertisment.

39

in cazul act. manuale apare
pericolul preaplinului de in-
gras.

Meniul Mod de operare manual este activ.

La repornire, unitatea de operare isi amin-
teste modul de operare activ, manual.

40

Sertar deschis! Pericol de su-
focare! Pt. inchid. apasati tasta
Start/Stop

La repornire, sertarul de dozare este des-
chis.

1. Apasati tasta Start/Stop.
> Sertarul se inchide.
2. Apasati tasta C 100 %.

41

Supraincarcare LIN-Bus. La-
sati sa se raceasca.

Prelata de acoperire a fost deschisa sau
inchisa prea mult. Aprox. Lasati sa se ra-
ceasca timp de 120 s si apasati tasta
C/100 %.

42

Suberul nu se poate inchide.

La supraincarcare, senzorul sertarului nu
anunta nicio pozitie inchisa.

e Blocaje
e Sistemul hidraulic nu este conectat

53



6

Mesaje de alarma si cauze posibile

54

Nr.| Mesaj pe display Semnificatie/Cauza posibila
43 | Turatie gresita a melcului e Blocare transportul ingrasamantului
e Alimentarea hidraulica lipseste
44 | Nu s-a putut realiza turatia mi- | @ Sistemul hidraulic al tractorului nu este
nima a melcului conectat.
® Problema la sistemul hidraulic
e Senzorul de turatie este defect.
Controlati afisarea starii.
4.10: Mesaje de eroare, pagina 41
2. Controlati sistemul hidraulic.

4.8.2: Test/Diagnoza, pagina 35
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Indicatii privind software-ul Open Source

Indicatii generale

Tehnologiile software si programele firmware utilizate de RAUCH QUANTRON-
A sunt partial conectate la urmatoarele licente. Codul-sursa al acestei parti de fir-
mware cu licentda a RAUCH QUANTRON-A poate fi furnizat, la cerere, de Eckel-
mann AG.

Eckelmann AG
Berliner Strafl’e 161
65205 Wiesbaden

Urmatoarele fisiere GPL si biblioteci LGPL, utilizate cu acest produs, fac parte din
acordurile de licenta pentru GPL2.0 / LGPL2.1:

Fisiere GPL executabile: Linux kernel 2.6, busybox, e2fsprogs, jfsutils, 1zo, mtd-
utils, ntpclient, pkgconfig, procps, udhcpc, vic

Biblioteci LGPL: Atk, cairo, directFB, ffmpeg, gettext, glib, GnuTLS, gtk+, iconv,
libidl, libgcrypt, libgpgerror, libsoup, libusb, pango, pixman, SDL, uClibc, webkit

Anexa

Toate drepturile rezervate.

Orice persoana care cumpara un exemplar al acestui software si fisierele docu-
mentatiei aferente ("software”), declara prin aceasta ca va folosi software-ul gra-
tuit si fara limitari. Aceasta autorizatie se aplica fara restrictii si pentru realizarea
de copii, rezumate, modificari, publicare, diseminare, cedare a unei sub-licente

si/sau vanzarea de exemplare, precum si pentru partajarea aurotizatiei de exer-
citare a acestor activitati catre persoane care doresc sa foloseasca software-ul,

cata vreme sunt respectate urmatoarele conditii:

SOFTWARE-UL ESTE OFERIT LA VEDERE”, FARA VREO GARANTIE EXPLI-
CITA SAU TACITA, INCLUZAND, FARA A SE LIMITA LA GARANTII REFERI-
TOARE LA CAPACITATEA DE COMERCIALIZARE, ADECVAREA PENTRU
UN SCOP, PRECUM SI NEAFECTAREA DREPTURILOR TERTELOR PARTI.
AUTORII S| POSESORII DREPTURILOR DE AUTOR iSI ASUMA, IN MEDIUL
LEGAL COMUN ACCEPTAT, RASPUNDEREA PENTRU FIECARE PLANGE-
RE, CERERE DE DAUNE SAU ALTE SOLICITARI, FIE CA ESTE VORBA DES-
PRE O CLAUZA CONTRACTUALA, DESPRE MANEVRARI NEPERMISE SAU
DESPRE ALTE SITUATII REFERITOARE LA SOFTWARE, LA FOLOSIREA
ACESTUIA SAU LA ALTE PROCEDURI CONEXE.
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Garantie si acordarea garantiei

Aparatele RAUCH sunt fabricate cu cea mai mare atentie, in conformitate cu
cele mai moderne metode de fabricatie, si sunt permanent supuse unor nu-
meroase controale.

De aceea RAUCH acorda 12 luni de garantie, daca sunt indeplinite urmatoa-
rele conditji:

Perioada de garantie incepe din data achizitiei aparatului.

Garantia se refera la defectiunile de material sau de fabricatie. Pentru
produsele fabricate de terti (sistemul hidraulic, sistemul electronic), ga-
rantia se va acorda numai in cadrul garantiei oferite de producatorul re-
spectiv. In timpul perioadei de garantie, defectele de fabricatie si de
material vor fi remediate gratuit, prin inlocuire sau prin repararea elemen-
telor defecte. Alte drepturi, chiar si derivate, cum ar fi solicitarea de inlo-
cuire a produsului, de reducere sau de despagubire pentru daune care
nu s-au produs la produsul livrat, sunt Tn mod explicit excluse. Seviciile
acordate in perioada de garantie se realizeaza in ateliere autorizate, prin
reprezentantele firmei sau ale fabricii RAUCH.

Nu se vor acorda servicii in perioada de garantie pentru deficientele apa-
rute ca efect al uzurii naturale, al murdariei, al coroziunii, precum si pen-
tru toate defectele care se datoreaza manevrarii necorespunzatoare sau
factorilor externi. In cazul efectuarii neautorizate de reparatii sau de mo-
dificari ale starii originale, garantia este anulata. Garantia isi pierde vala-
bilitatea, atunci cand nu au fost utilizate piese de schimb originale
RAUCH. De aceea, va rugam sa respectati instructiunile de functionare.
n caz de neclaritati, adresati-va reprezentantei firmei sau direct acesteia.
Solicitarile de garantie trebuie efectuate pana cel mai tarziu in intervalul
a 30 de zile de la inregistrarea defectiunii la firma. Indicati data cumpararii
si numarul masinii. Reparatiile pentru care se va acorda garantie se vor
realiza numai intr-un atelier autorizat, numai dupa confirmarea de la firma
RAUCH sau de la reprezentantul ei oficial. Lucrarile efectuate in perioada
de garantie nu prelungesc perioada de garantie. Defectiunile datorate
transportului nu sunt defecte de fabrica si, de aceea, nu sunt incluse in
obligatia producatorului de acordare a garantiei.

Solicitarea de despagubire a altor daune in afara celor produse Utilajelor
RAUCH este exclusa. Aici includem si faptul ca raspunderea pentru pa-
gube ulterioare, cauzate de greseli in procedurile de imprastiere, este ex-
clusa. Modificarile efectuate din proprie initiativa asupra utilajelor RAUCH
pot conduce la daune ulterioare si exclud orice responsabilitate a furnizo-
rului pentru aceste daune. in caz de intentie sau neglijentd grosolana a
proprietarului sau a unui angajat cu functie de conducere, precum si in
cazurile Tn care garantia se acorda conform legii pentru daune materiale
sau personale datorate unor defectiuni ale produsului furnizat si utilizat
privat, nu se aplica excluderea raspunderii furnizorului. Excluderea ras-
punderii furnizorului isi pierde valabilitatea si in cazul lipsei caracteristici-
lor care sunt garantate in mod expres, atunci cand asigurarea a
intentionat sa acorde clientului care a comandat produsul exact garantia
impotriva pagubelor care nu au apar la produsul in sine furnizat.
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