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Prefacio

Estimado cliente,

ao comprar a unidade de comando QUANTRON-A para o distribuidor de fertilizante AXIS-M e
MDS revelou confianga no nosso produto. Muito obrigado! Pretendemos justificar essa confianca.
Adquiriu uma unidade de comando eficiente e de confianca. Caso, contrariamente as expecta-
tivas, surjam problemas: O nosso servigo apds venda esta sempre disponivel para si.

Solicitamos-lhe que leia cuidadosamente este manual de instru¢gdes e o manual de instru-
¢oes do dispersor de fertilizante antes da colocagao em funcionamento e tenha em consi-
deragao os avisos. O manual de instru¢des descreve em detalhe a operacéo e da avisos
valiosos para 0 manuseamento, manutengio e conservacgao.

Neste manual podem ser também descritos equipamentos que ndo pertencem ao equipamento
da sua unidade de comando.

Tem conhecimento de que nao poderao ser assumidas responsabilidades de garantia por danos
resultantes de erros de operacgao ou utilizagao inadequada.

AVISO
Ter em atencao o numero de série da unidade de comando e da maquina.

A unidade de comando QUANTRON-A vem calibrada de fabrica para o distribuidor de fertili-
zante, com o qual foi entregue. Nao pode ser ligado a um distribuidor de fertilizante sem calibra-
¢ao adicional.

Em caso de encomendas de pecgas de substituicao, de equipamento especial reequipavel ou re-
clamacgoes, indique sempre estes dados.

Tipo Numero de série Ano de construgao

Melhorias técnicas

Esforgamo-nos por melhorar continuamente os nossos produtos. Por isso reservamos o
direito a efectuar melhorias e alterag6es que consideramos necessarias aos nossos equi-
pamentos, sem no entanto nos comprometermos a executar essas melhorias e alteragdes
em maquinas ja vendidas, sem pré-aviso.

Estamos ao seu dispor para respondermos a outras questoes.

Com os melhores cumprimentos

RAUCH
Landmaschinenfabrik GmbH
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Notas para o utilizador 1

1

1.1

1.2

1.21

Notas para o utilizador

Sobre este manual de instrugoes

Este manual de instrucbes é componente da unidade de comando
QUANTRON-A.

O manual de instrugdes contém importantes indicagdes para uma utilizagao se-
gura, correta e econémica e para a manuteng¢ao da unidade de comando. Res-
peitar o manual ajuda a evitar perigos, custos de reparagao e tempos de
desativagao e a aumentar a fiabilidade e a vida util da maquina.

O manual de instrugdes faz parte da maquina. Toda a documentacéo deve ser
guardada perto do local de aplicagdo da unidade de comando (por ex. no trator).

O manual de instrucdes nao substitui a sua responsabilidade pessoal como
proprietario ou utilizador da unidade de comando QUANTRON-A.

Um manual rapido é entregue juntamente com a unidade de comando QUAN-
TRON-A. Contacte-nos caso este nao esteja contido no material fornecido.

Notas relativas a representacao

Significado das adverténcias

Neste manual de instrucdes estao sistematizadas as adverténcias de acordo
com o grau de dificuldade e a probabilidade da sua ocorréncia.

Os sinais de risco advertem para riscos residuais nido evitaveis de forma cons-
trutiva durante o manuseamento da maquina. As adverténcias utilizadas estao
estruturadas da seguinte forma:

Palavra de sinalizagao

Simbolo Esclarecimento

Exemplo

A PERIGO

Perigo de morte em caso de inobservancia de adverténcias
A Descricédo do perigo e possiveis consequéncias.
A inobservancia destas adverténcias conduz a ferimentos graves,
mesmo a consequéncia de morte.
» Medidas para evitar riscos.
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Niveis de risco das adverténcias

O nivel de risco ¢ identificado pela palavra de sinalizacio. Os niveis de risco es-
tao classificados da seguinte forma:

A PERIGO

VAN

Tipo e fonte do perigo

Esta adverténcia chama a atengao para um perigo iminente para
a saude e vida de pessoas.

A inobservancia destas adverténcias conduz a ferimentos graves,
mesmo a consequéncia de morte.

P Ter obrigatoriamente em atengdo as medidas descritas
para evitar este perigo.

VAN

A ATENCAO

Tipo e fonte do perigo

Esta adverténcia chama a atengao para uma possivel situagao de
risco para a saude de pessoas.

A inobservancia destas adverténcias conduz a ferimentos graves.

P Ter obrigatoriamente em atengdo as medidas descritas
para evitar este perigo.

VAN

A CUIDADO

Tipo e fonte do perigo

Esta adverténcia chama a atenc¢ao para uma situagéo de possivel
risco para pessoas e danos materiais ou do meio ambiente.

A inobservancia destas adverténcias conduz a ferimentos ou
danos no produto, assim como no meio ambiente.

P Ter obrigatoriamente em atengéo as medidas descritas
para evitar este perigo.

AVISO

Indicagdes gerais incluem dicas de utilizagdo e especialmente informacbdes
uteis, no entanto n&o incluem avisos contra perigos.
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1.2.2

1.2.3

1.2.4

1.2.5

Instrugoes e diretivas

Os passos de manuseamento a efetuar pelo pessoal operacional estdo apresen-
tados sob a forma de lista numerada.

1. Instrucdo de manuseamento Passo 1
2. Instrucdo de manuseamento Passo 2

As instrugdes que apenas englobem um Unico passo nao sdo numeradas. O
mesmo vigora para passos de manuseamento, nos quais a sequéncia da sua
execugao, ndo esta necessariamente prescrita.

Estas instrugdes sao precedidas por um ponto:
e |Instrucdo de manuseamento

Enumeragoes

As enumeracdes sem sequéncia obrigatéria sdo apresentadas como lista com
pontos de enumeracgao (nivel 1) e travessodes (nivel 2):

e Caracteristica A
-  Ponto A
- PontoB

e Caracteristica B

Referéncias

As referéncias a outros pontos do texto no documento estdo apresentadas com

o numero de paragrafo, texto de titulo e indicacao de pagina:

e Exemplo: Tenha também em atencgéo o capitulo 3: Montagem e instalag&o,
pagina 21.

As referéncias a outros documentos estao apresentadas como aviso ou instru-

¢ao, sem indicagao exata de capitulo ou de paginas:

e Exemplo: Ter em atencdo os avisos no manual de instru¢des do fabricante
de eixos articulados.

Hierarquia de menu, teclas e navegagao

Os menus sao as entradas, que sao listadas no menu principal.

Nos menus estao listados submenus ou entradas de menu, nos quais pode
efectuar ajustes (listas de selecgao, introducéo de texto ou numeros, iniciar fun-
coes).

Os diferentes menus e teclas da unidade de comando sao representados a ne-
grito:

e Abrir o submenu seleccionado pressionando a tecla Enter.

A hierarquia e o caminho para a entrada de menu desejada estdo marcados com
uma > (seta) entre o menu, a entrada de menu ou as entradas de menu:

e Sistema/ Teste > Teste/Diagnostico > Tensao significa que pode aceder
a entrada de menu tenséo pelo menu Sistema / Teste e a entrada de menu
Teste/Diagnostico.

- A seta > corresponde a confirmagao com a tecla Enter.
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2 Estrutura e funcionamento

21 Vista geral das versées suportadas

AVISO

Alguns modelos nao estao disponiveis em todos os paises.

211 MDS

Fungao/Opc¢oes MDS

MDS 8.2 Q

MDS 14.2 Q
MDS 18.2 Q
MDS 20.2 Q

MDS 10.1 Q
MDS 11.1 Q
MDS 12.1 Q
MDS 17.1 Q
MDS 19.1 Q

Dispersao dependente da velocidade de
deslocacgao




2 Estrutura e funcionamento

21.2 AXIS-M
AVISO
Alguns modelos nao estao disponiveis em todos os paises.
AXIS-M V8
8 niveis de larguras parciais (VariSpread Dynamic)
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2.2

Estrutura da unidade de comando - Vista geral

Imagem 2.1:  Unidade de comando QUANTRON-A
N.° |Designacao Funcao
1 Painel de controlo | Consiste em teclas de membrana para o comando
do aparelho e do visor para a indicagdo das imagens
de funcion.

2 Ligagdode encaixe | Ligagao de encaixe de 39 polos para a ligagao do
do cabo da maqui- | cabo da maquina a sensores e motores de ajuste
na (SpeedServos).

3 Porta USB com co-| Para a atualizagao do computador. A cobertura pro-
bertura tege de sujidade.

4 Ligacao de dados | A interface de série (RS232) com LH 5000 e proto-
V24 colo ASD, adequado para ligagdo a um cabo Y-

RS232 para a interligacdo a um terminal externo.
Ligagao de encaixe (DIN 9684-1/ISO 11786) para a
ligagao ao cabo de 7 polos no cabo de 8 polos para
o sensor de velocidade.
5 Suporte do apare- | Fixacdo da unidade de comando ao trator.
Ilho

6 Alimentagao de Ligacao de encaixe de 3 polos segundo a DIN 9680/

corrente ISO 12369 para ligacao a alimentacao de corrente.




2 Estrutura e funcionamento

2.3 Elementos de comando

A operagéao ocorre através de 17 teclas de membrana (13 definidas de forma
fixa e 4 teclas de membrana que podem ser ocupadas de forma livre).

B

sonone 884 | -

Imagem 2.2: Painel de controlo no lado frontal do aparelho

\/
\'<g

N.° |Designagao Funcao
1 LIG/DESLIG Ligar/desligar o aparelho
2 Visor Indicagao das imagens de funcion.
3 Tecla T (TELIMAT) |Tecla para a indicagao da posigao TELIMAT
4 Start/Stop Iniciar ou parar o trabalho de dispersao.
5 Apagar/Repor e Apagar uma introdu¢do num campo de entra-
da,
e repor a quantidade excessiva para 100%,
e confirmar as mensagens de alarme.
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N.° |Designacao Funcao
Pré-selecdo de ajus-| Tecla de comutacéo entre 4 estados.
te de larguras par- | prg_selecao das larguras parciais para altera-
clals ¢do da quantidade. Pagina 66
- L: Esquerda
- R: Direita
- L+R: Esquerda+Direita
e Gestdo das larguras parciais
(funcao VariSpread) Pagina 14
7 Menu A mudanca entre a imagem de funcion. e 0 menu
principal.
8 ESC Cancelar aintroducéo e/ou voltar simultaneamente
para o menu anterior.
9 Campo de navega- |4 teclas de setas e uma tecla Enter para navegar
cao nos menus e nos campos de entrada.
e Teclas de seta para mover o cursor no visor ou
para marcar um campo de introdugao.
e Tecla Enter para confirmar uma introdugéao.
10 |Teclas defuncédo F1 |Selecio das fungdes indicadas no visor pelas te-
até F4 clas de funcgao.
11 Pesar/Contador Trip |® Indicacao da quantidade restante, que ainda se

encontra no recipiente.
e Contador Trip
® kg restante
e Contador de metros




2 Estrutura e funcionamento

2.4 Visor

O visor indica as atuais informagdes de estado, possibilidades de selegao e de
introdugao da unidade de comando.

As informacdes essenciais para a operacgao do distribuidor de arremesso de fer-
tilizante mineral sdo exibidas no Ecréa de trabalho.

241 Descrigdo da imagem de funcionamento

AVISO

A representagdo exata da imagem de funcion. depende das configuragoes
atualmente selecionadas, ver capitulo 4.10.2: Selecdo da indicacao, pagina 77.

Imagem 2.3: Visor da unidade de comando (exemplo de imagem de funcion.
AXIS-M)

PP

AUTO km.-'h + Aut-:- kg /@

- .\
1.00/1.00 FF I

16 kgerTst

\q_ﬁﬁmm

ke [ 3= | =& | =%

Imagem 2.4: Visor da unidade de comando (exemplo de imagem de funcion.
AXIS-M EMC)

2 99P

10
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AUTOD km/h
@\232 294
- 105

1 S
350 kgifha
6.0 km/h

1.20 FF

0 kg Rest

B

Imagem 2.5: Visor da unidade de comando (exemplo de imagem de funcion.
MDS)

1"
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12

Os simbolos e indicagbes na imagem de exemplo tém o seguinte significado:

N.°

Simbolo/Indica-
cao

Significado (representado no exemplo)

Abertura da escala
da corredica de do-
sagem a esquerda

Posicao de abertura momentanea da corredica de do-
sagem a esquerda.

Modo operativo

Representa o atual modo operativo.

Simbolo TELIMAT

No AXIS este simbolo é exibido a direita, no MDS este
simbolo é exibido a esquerda, quando os sensores
TELIMAT foram montados e a fungao TELIMAT esta
ativada (ajuste de fabrica) ou a tecla T for ativada.

Alteragao de quan-
tidade a direita

Alteracao de quantidade (+/- ) em percentagem.
e Indicagdo da alteracdo de quantidades.
e Area de valores possiveis +/- 1..99 %.

Quantidade de dis-
persao

Quantidade de dispersao predefinida.

Campos de indica-
¢cao

Campos de indicagao que podem ser ocupados indivi-
dualmente (aqui: velocidade de deslocacao, fator de
fluxo, kg res.).

e Ocupacao possivel: ver capitulo 4.10.2: Selecao
da indicagdo, pagina 77.

Campos de simbo-
lo

Campos dependem do menu ocupados com simbolos.

e Selecao dafuncao pelas teclas de fungao que se
encontram por baixo.

Rotacao da toma-
da de forca

Apenas fun¢ao EMC: Rotagao da tomada de forga
atual

e Ver4.6.6: Tomada de forca. pagina 50

Ponto de saida

Posicdo momentanea do ponto de saida.

10

Sensor GSE

Apenas AXIS: Este simbolo é exibido quando os dis-
positivos de dispersao estao na posigao de trabalho
e a fungao esta ativa (ajuste de fabrica).

11

Largura parcial a
esquerda

Indicac&o de estado de largura parcial a esquerda. Ver
2.4.2: Indicacao dos estados da corredica de dosa-
gem, pagina 13.

12

Alteracao de quan-
tidade a esquerda

Alteracao de quantidade (+/- ) em percentagem.
e |Indicacao da alteracao de quantidades.
e Area de valores possiveis +/- 1..99 %.
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242 Indicagao dos estados da corredica de dosagem

AUTO km-h

s
+_1I]2’

S O1% 2

+10% -10x

Imagem 2.6: Indicacdo dos estados da corredica de dosagem AXIS

© B

AUTO kmfh
280

AUTO kmsh
0 |.%iiiE!;"l ﬂ
0.0 EE 0.0

3560 kg/fha
0.0 km/fh
1.20 FF

1387 kg Rest

S

Imagem 2.7: Indicagao dos estados da corredica de dosagem MDS

[A] Modo de dispersao inativo (STOP)
[1] Largura parcial desativada

[2] Largura parcial ativada

[B] Maquina em modo de dispersao (START)
[3] Largura parcial desativada

[4] Largura parcial ativada

13
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2.4.3 Indicagao das larguras parciais

AU TO P nh + AuNo lr.g PITO knh
-
0.0
100 kH/’ha
0.0 km-h
1339 kg Trip
1.00 FF

Imagem 2.8: Indicacdo dos estados das larguras parciais (exemplo com AXIS VariSpread 8)

[1] Larguras parciais ativadas com 4 niveis de largura de dispersao possiveis
[2] A largura parcial esquerda esta reduzida em 2 niveis de larguras parciais

No capitulo 5.3: Trabalhos com larguras parciais, pagina 95 sédo explicadas ou-
tras possibilidades de indicagéo e de ajuste.

14



Estrutura e funcionamento 2

2.5 Biblioteca dos simbolos utilizados

A unidade de comando QUANTRON-A mostra simbolos para as fungdes no

ecra.
Simbolo Significado
Alteracao de quantidade + (mais)
Alteracao de quantidade - (menos)
“1ox
T Alteracao de quantidade a esquerda + (mais)
+10%
T Alteracdo de quantidade a esquerda - (menos)
-10%
) Alteracao de quantidade a direita + (mais)
+ 1@
) Alteracao de quantidade a direita - (menos)
-10%
MAN Alteracao manual da posi¢cao da corrediga de dosagem + (mais)
+
MAN Alteracao manual da posi¢ao da corredica de dosagem - (menos)
. Lado do distribuidor esquerdo ativo
. Lado do distribuidor esquerdo inativo
C
-
. Lado do distribuidor direito ativo
Lado do distribuidor direito inativo
),
-

15
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16

Simbolo

Significado

.

-

Reduzir largura parcial a direita (menos)

Aumentar largura parcial a direita (mais)

Reduzir largura parcial & esquerda (menos)

Aumentar largura parcial a esquerda (mais)
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Vista geral de menu estruturada modo Easy

2.6

78.
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Estrutura e funcionamento 2

2.8

Médulo WLAN

Usando o médulo WLAN (equipamento especial) e FertChartApp num smartpho-
ne, pode transferir tabelas de dispersao sem fios para a sua unidade de comando.

Tenha em atencéao as instrugdes de instalagao do médulo WLAN. Contacte o seu
fornecedor para proceder a instalagcao do FertChartApp na sua unidade de co-
mando.

A palavra-passe do WLAN é quantron.

19
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Montagem e instalagao 3

3 Montagem e instalagao

3.1 Requisitos relativos ao tractor

Antes de instalar a unidade de comando, verifique se o tractor cumpre os seguin-
tes requisitos:

e Deve ser garantida uma tensdo minima de 11 V; constante, mesmo que va-
rias cargas estejam ligadas em simultaneo (por ex. ar condicionado, luzes).

e A tomada de forca é ajustavel para 540 r/min e tem de ser mantida (pré-re-
quisito para uma largura de trabalho correcta).

AVISO

Em tractores sem caixa de velocidades powershift, seleccione a velocidade de
deslocagéao através de uma gradagao da transmissao correcta, de modo a cor-
responder a uma tomada de forca de 540 r/min.

e Umatomada de 7 pinos (DIN 9684-1/ISO 11786). A unidade de comando re-
cebe através desta tomada o impulso para a velocidade de deslocagéo ac-
tual.

AVISO

As tomadas de 7 pinos para o tractor e para o sensor de velocidade de deslo-
cacao estao disponiveis como kit de actualizacdo (opgao), ver capitulo Equipa-
mento especial.

3.2 Ligagoes, tomadas
3.21  Alimentacgao de corrente

A tomada de alimentacgao de corrente de 3 pinos (DIN 9680/ISO 12369) alimenta
a unidade de comando do tractor com energia.

[2] PIN 2: (15/30): +12 V

]
O /@@ O

Imagem 3.1:  Atribuicdo de PIN da tomada eléctrica

[11 PIN 1: ndo € usado
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3 Montagem e instalagao

3.2.2 Fichade 7 pinos

A ficha de 7 pinos (DIN 9684-1/ISO 11786) fornece a unidade de comando o im-
pulso para a velocidade de deslocacgao actual. Para tal é ligada a ficha de 7 pinos
um cabo de 8 pinos (acessorio) para o sensor de velocidade de deslocacgao.

[11 PIN 1: velocidade de deslocacgao real (radares)
[2] PIN 2: velocidade de deslocagado nominal (por

ex. caixa de velocidades, sensor das rodas)
Imagem 3.2:  Atribuicdo de PIN da ficha de 7 pinos

22



Montagem e instalagao 3

3.3 Ligar unidade de comando

AVISO

Depois de ligar a unidade de comando QUANTRON-A, o visor mostra por bre-
ves momentos o numero da maquina.

AVISO

Observar o nimero da maquina

A unidade de comando QUANTRON-A vem calibrada de fabrica para o distri-
buidor de fertilizante, com o qual foi entregue.

Ligar a unidade de comando apenas ao distribuidor de fertilizante que lhe
corresponde.

Dependendo do equipamento é possivel ligar a unidade de comando ao distri-
buidor de fertilizante de varias formas.

e Os resumos esquematicos de ligagédo ao trator podem ser encontrados em
pagina 24.

e Osresumos esquematicos de ligagdo a maquina podem ser encontrados em
pagina 27.

Executar os passos de trabalho pela seguinte ordem:

e Selecionar um local adequado na cabine do trator (no campo visual do con-
dutor), para montar a unidade de comando.

e Fixar a unidade de comando com o suporte do aparelho na cabina do trator.

e Ligaraunidade de comando a tomada de 7 pinos ou ao sensor de velocidade
de deslocagao (dependendo do equipamento).

e Ligar a unidade de comando com o cabo da maquina de 39 pinos aos atua-
dores da maquina.

e Conectar a unidade de comando a ligagao de encaixe de 3 polos a alimenta-

¢ao de corrente do trator.
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Montagem e instalagao

3.3.1

24

Resumos sobre a ligagao do trator

Padrao

i % km/h GPS |

el A | |

km/h —J

] - me

=)

Imagem 3.3: Esquema geral de ligagbes de QUANTRON-A (padrao)

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
(7]

Interface serial RS232, ligagdo de encaixe de 8 polos

Opgéao: Cabo Y (V24 interface RS232 para suporte de gravagao)

Conector da maquina de 39 polos (parte de tras)

Ligacado de encaixe de 7 polos, de acordo com a norma DIN 9684

Bateria

Ligacao de encaixe de 3 polos, de acordo com a norma DIN 9680/ISO 12369
Opcgao: Cabo GPS e recetor



Montagem e instalagao 3

Sensor da roda

[e)
O ~L km/h —J
— OOO [@E
Q s O,

| % km/h GPS

el N ] |

lllll\l!’ 7wl

Imagem 3.4: Esquema geral de ligagbes de QUANTRON-A (sensor da roda)

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]
[6]
[7]

Interface serial RS232, ligagdo de encaixe de 8 polos

Opgéo: Cabo Y (V24 interface RS232 para suporte de gravagéo)

Conector da maquina de 39 polos (parte de tras)

Ligagéo de encaixe de 3 polos, de acordo com a norma DIN 9680/ISO 12369
Bateria

Sensor de velocidade de deslocagao

Opcao: Cabo GPS e recetor

25



3 Montagem e instalagao

Alimentacgao de corrente através da fechadura de ignicao

629 Km/h —g
G==
| ami] =

o

Imagem 3.5: Esquema geral de ligacdes de QUANTRON-A
(Alimentacao de corrente através de fechadura de ignigao)

[11 Interface serial RS232, ligagado de encaixe de 8 polos

[2] Opcgéo: Cabo Y (V24 interface RS232 para suporte de gravagao)

[3] Conector da maquina de 39 polos (parte de tras)

[4] Ligacao de encaixe de 3 polos, de acordo com a norma DIN 9680/ISO 12369

[5] Bateria

[6] Sensor de velocidade de deslocagéo

[7]1 Ligacao de encaixe de 7 polos, de acordo com a norma DIN 9684

[8] Opcao: Alimentagao de corrente QUANTRON-A através de fechadura de ignicao
[9] Opcao: Cabo GPS e recetor
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Resumos sobre a ligagao da maquina

MDS
:H\@
AL
o G B -
O T
| =S |wM||
@/'_:::::: —

Imagem 3.6: Esquema geral de ligagoes de QUANTRON-A

[11 Conector da maquina de 39 pinos

[2] Atuador corrediga de dosagem esquerda/direita

[3] Opgéo (sensor Indicador de vazio esquerda/direita)
[4] Opgéo (sensor TELIMAT para cima/para baixo)

gs

o—W—W

AXIS-M Q

Imagem 3.7: Esquema geral de ligagoes de QUANTRON-A

[1] Conector da maquina de 39 pinos

[2] Acionamento rotativo da corredica de dosagem esquerda/direita
[3] Opcéo (sensor Indicador de vazio esquerda/direita)

[4] Opcao sensor TELIMAT ou sensor GSE superior/inferior

[5] Lona de cobertura

[6] Opcao: SpreadLight
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AXIS-M EMC V8

AN
T T T 1
'lﬂb—/\—CHIi Olo=n |

J/

E:’

Imagem 3.8:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]

Lona de cobertura
Opgao: SpreadLight

Esquema geral de ligacbes de QUANTRON-A

Conector da maquina de 39 pinos
Célula de pesagem esquerda/direita (apenas maquinas na estrutura de pesagem)
Acionamento rotativo da corredigca de dosagem esquerda/direita

Opcao: Sensor de nivel de enchimento esquerdal/direita
Opcao: Sensor TELIMAT ou sensor GSE superior/inferior
Sensores M EMC (a esquerda, a direita, centro)
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AXIS-M EMC VS pro

Imagem 3.9: Esquema geral de ligagoes de QUANTRON-A

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
[6]
[7]
(8]
(9]

Conector da maquina de 39 pinos

Célula de pesagem esquerda/direita (apenas maquinas na estrutura de pesagem)
Acionamento rotativo da corredica de dosagem esquerda/direita

Opcao: Sensor de nivel de enchimento esquerda/direita

Opcéo: Sensor TELIMAT ou sensor GSE superior/inferior

Sensor de binario/rotagdes esquerda/direita

Ajuste do ponto de saida esquerda/direita

Lona de cobertura

Opgéo: SpreadLight
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3.4

30

Preparagao da corredica de dosagem

Os distribuidores de adubo AXIS Q, AXIS-M EMC e MDS Q possuem um acio-
namento eletrénico da corrediga para ajuste da quantidade de disperséao.

A CUIDADO

Ter em atengao a posigao da corredica de dosagem no distri-

& buidor de fertilizante AXIS
O acionamento dos atuadores através da QUANTRON-A pode

danificar as corredigas de dosagem na maquina, quando as ala-
vancas do batente estdo mal posicionadas.

» Prender sempre as alavancas do batente na posicao
maxima de escala.

M

'
3801340 300,260[
480440 400 360 320 280 24(

Imagem 3.10: Preparacéo da corrediga de dosagem AXIS (exemplo)

AVISO

Tenha em atencdo o manual de instrugdes do distribuidor de adubo.




Operacdao de QUANTRON-A 4

4 Operacao de QUANTRON-A

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a saida de fertilizantes

& Em caso de falha a corredica de dosagem pode abrir-se de
repente durante o trajeto para o local de dispersao. Existe perigo

de deslizamento e de ferimentos para pessoas devido a saida de
fertilizantes.

» Antes de iniciar o trajeto para o local de dispersao é
obrigatério desligar a unidade de comando eletrénica
QUANTRON-A.

AVISO

Apenas AXIS-M EMC (+W)

Os ajustes nos menus individuais sdo muito importantes para a
regulagcao de fluxo de massa automatica, otimizada.

Tenha especialmente em atengéo as seguintes entradas de menu:
e No menu Ajustes do adubo

- Disco dispersor, ver Pagina 52.

- Rotacao da tomada de forca, ver Pagina 50.
e No menu Ajustes da maquina

- Operagao AUTO / MAN, ver Pagina 63 e capitulo [5].

4.1 Ligar a unidade de comando

Requisitos:

e A unidade de comando esta corretamente ligada ao distribuidor de arremes-
so de fertilizante mineral e ao trator (exemplo, ver capitulo 3.3: Ligar unidade
de comando, pagina 23).

e Esta garantida a tensdo minima de 11 V.

AVISO

O manual de instrucdes descreve as funcdes da unidade de comando QUAN-
TRON-A a partir da versao de software 3.51.00.
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4 Operacao de QUANTRON-A

Ligar:
1. Acionar a tecla ON/OFF [1].
> Alguns segundos depois surge o ecra inicial da unidade de comando.

> Pouco depois, a unidade de comando mostra durante alguns segundos
o menu de ativagao.

2. Pressionar a tecla Enter.

> Pouco tempo depois, a unidade de comando mostra durante alguns se-
gundos Iniciar diagnéstico.

> Em seguida, surge a imagem de funcion..

Imagem 4.1:  Iniciar QUANTRON-A
[11 Premir tecla ON/OFF
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Operacdao de QUANTRON-A 4

4.2

Navegacgao dentro do menu

AVISO

Pode encontrar informagdes importantes relativas a apresentagao e navegacao
entre menus no capitulo 1.2.5: Hierarquia de menu, teclas e navegacao,

pagina 3.

Aceder ao menu principal
e Premir a Tecla de menu. Ver 2.3: Elementos de comando, pagina 8.

> No visor surge o menu principal.
> A barra preta indica o primeiro submenu.

AVISO

Nem todos os pardmetros sdo apresentados simultaneamente numa janela de
menu. E possivel saltar para um ecra de trabalho adjacente com as teclas de
setas.

Aceder submenu:

1. Com as teclas de seta mover a barra para cima e para baixo.
2. Marcar o submenu pretendido com as barras no visor.

3. Abrir o submenu seleccionado pressionando a tecla Enter.
Sao exibidas janelas que pedem diferentes acgdes.

e Introducéo de texto

e Introducgéo de valores

e Ajustar por outros submenus

Abandonar o menu
e Confirmar ajustes premindo a tecla Enter.
> Vai voltar para o menu anterior.

ou
e Pressionar tecla ESC.
> As definicdes prévias prevalecem.
> Vai voltar para o menu anterior.
e Premir a tecla de menu.

> Regressa ao ecra de trabalho anterior.
> Premindo novamente a tecla de menu é exibido o menu do qual saiu
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4.3

34

Contador Trip Pesag.

Neste menu encontra os valores para os trabalhos de disperséo prestados e as
funcdes para efetuar a operacao de pesagem.

e Pressionar a tecla kg na unidade de comando.

[> Surge o menu Contador Trip Pesag.

Contador

Trip Pesag.

Restante (kg, ha, m)

Contador de metros

Tarar balanca

Imagem 4.2: Menu Pesar-Contador de trajetos
Submenu Significado Descrig¢ao
Contador Trip Indicag&o da quantidade de dispersao Pagina 35
realizada, superficie dispersa e percurso
disperso.
Restante (kg, ha, |Indicagao da quantidade de dispersao, |Pagina 36

m)

superficie e percurso restantes.

Contador de me-
tros

Indicacao do percurso percorrido desde a
ultima reinicializagao do contador de me-
tros.

Repor (zerar)
através da tecla
C 100 %

Tarar balanga

Apenas AXIS com células de pesa-
gem: Valor de pesagem com a balanca
vazia é definido para "0 kg".
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4.3.1 Contador Trip

Neste menu pode ler os seguintes valores:
- quantidade dispersada (kg)
- superficie dispersada (ha)
- percurso dispersado (m)

Contador Trip

disperso kg ﬂ£
disperso ha El.ﬂll

disperso m 0

contad. Trip

Imagem 4.3: Menu Contador Trip

[1]1 Indicacdo da quantidade dispersada desde a ultima eliminagéo
[2] Indicagdo da superficie dispersada desde a ultima eliminagao
[3] Indicagao do percurso dispersado desde a ultima eliminagao
[4] Apagar contador Trip: todos os valores para 0

Apagar contador de trajetos:
1. Abrir o submenu Contador Trip Pesag. > -Contador Trip.

> No visor aparecem os valores calculados desde a ultima eliminagao
para a quantidade de disperséo, a area alvo da dispersao e o trajeto de
dispersao.

O campo Apagar contador Trip esta selecionado.
2. Pressionar a tecla Enter.

> Todos os valores do contador Trip sdo repostos para 0.
3. Premir a tecla kg.

> Volta para a imagem de funcionamento.

Consulta do contador Trip durante o trabalho de dispersao:

Durante o trabalho de dispersao é possivel, mesmo com a corredi¢a aberta, mu-
dar para o menu Contador Trip € ler os valores atuais.

AVISO

Se pretende observar constantemente os valores durante o trabalho de disper-
sao, também pode atribuir os campos de indicagao de selegéo livre na imagem
de funcion. com kg Trip, ha Trip ou m Trip, ver capitulo 4.10.2: Sele¢céo da in-
dicagéo, pagina 77.
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4 Operacdao de QUANTRON-A

4.3.2 Mostrar quantidade restante

No menu Restante (kg, ha, m) é possivel consultar ou introduzir a quantidade
restante que ficou no recipiente.

O menu mostra a superficie (ha) e o percurso (m) que ainda é possivel disper-
sar com a quantidade restante de adubo. Ambas as indicagdes sao calculadas
de acordo com os seguintes valores:

e Ajustes do adubo,

e Informagao no campo de introducdo Quantidade restante,
e Quantidade de disperséo,

e Largura de trabalho.

AVISO

O peso atual da carga pode ser determinado apenas no dispersor com célula
de pesagem através da pesagem.

Em todos os outros distribuidores a quantidade restante de fertilizante é calcu-
lada a partir dos ajustes da maquina e do adubo, assim como do sinal de des-
locacao, e a introducéo da quantidade de enchimento deve ser realizada
manualmente (ver em baixo).

Os valores para quantidade dispersao e largura trab. ndo podem ser altera-
dos neste menu. Servem aqui apenas para informacao.

kg restante
M’g'///,

Dispersdo (kg/ha) 120

5O

Largura trab. (m) 18.00

ha possivel 0.1

m possivel 78

o

Imagem 4.4: Menu Restante (kg, ha, m)

[11 Campo de introdugdo de quantidade restante

[2] AQuantidade de disperséo (campo de indicagédo dos ajustes do adubo)

[3] Largura de trabalho (campo de indicagéo dos ajustes do adubo)

[4] Indicacdo da superficie que ainda é possivel dispersar com a quantidade restante
[5] Indicagao do percurso que ainda é possivel dispersar com a quantidade restante
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Introducgao da quantidade restante com novo enchimento:
1. Abrir o menu Contador Trip Pesag. > Restante (kg, ha, m).

> No visor surge a quantidade restante que ficou do ultimo processo de dis-
persao.

Abastecer o recipiente.
3. Introduzir o novo peso total do adubo que se encontra no recipiente.

Ver também capitulo 4.14.2: Introducao de valores com ajuda das teclas de
cursor, pagina 90.

4. Pressionar a tecla Enter.

> O aparelho calcula os valores para as superficies e para o percurso que
ainda é possivel dispersar.

5. Premir a tecla kg.
> Volta para a imagem de funcionamento.

Consulta da quantidade restante durante o trabalho de dispersao:

Durante o trabalho de dispersdo, a quantidade restante esta sempre a ser con-
tabilizada e exibida. Ver capitulo 5: Modo de dispersdo com a unidade de coman-
do QUANTRON-A, pagina 93.

4.3.3 Tarar balang¢a (apenas AXIS com células de pesagem)

Neste menu é possivel definir o valor de pesagem com o recipiente vazio para 0 kg.
Ao tarar a balanga devem ser cumpridos os seguintes requisitos:

® O recipiente esta vazio,

® a maquina esta parada,

e atomada de forca esta desligada,

® a maquina esta na horizontal e acima do chao.

e o trator esta parado.

Tarar balanga:

1. Aceder ao menu Contador Trip Pesag. > Tarar balanca.

2. Pressionar a tecla Enter.

> O valor de pesagem com a balanga vazia esta agora definido para 0 kg.
> O visor mostra o menu Contador Trip Pesag.

AVISO

Tarar a balanga antes de cada utilizagao para garantir um calculo sem erros da
quantidade restante.
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4 Operacdao de QUANTRON-A

4.4 Menu principal

\ \ 152
Menu princilp.

Ajustes do adubo

Ajustes da maquina
Esvaziamento rapido
Ficheiro incid.
Lona cobert.
SpreadLight

Sistema / Teste

Imagem 4.5: Menu principal QUANTRON-A

O menu principal mostra todas as possibilidades de submenus.

AVISO

Nem todos os parametros sdo apresentados simultaneamente numa janela de
menu. E possivel saltar para uma janela adjacente com as teclas de setas.

Submenu Significado Descricao

Ajustes do adubo Ajustes para o adubo e modo de disper- | Pagina 41
sao.

Ajustes da maquina | Ajustes para o trator e distribuidor de ferti-| Pagina 59
lizante.

Esvaziamento rapido | Abertura direta do menu para esvazia- Pagina 68
mento rapido do distribuidor de fertilizante.

Ficheiro incid. Abrir o menu para selecionar, criar ou apa-| Pagina 70
gar um ficheiro de incidéncias.

Lona de cobertura Apenas AXIS: Abertura/fecho da Pagina 86
lona de cobertura (equipamento especial)

SpreadLight Apenas AXIS: Luzes de trabalho Pagina 85
(equipamento especial)

Sistemalteste Definigdes e diagndstico da Paqgina 74
unidade de comando.

Info Indicagao da configuragdo da maquina. Pagina 84
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4.5

Ajustes do adubo no modo Easy

O modo de ajuste esta descrito na secc¢do 4.10.3: Modo, pagina 78.

Neste menu efetua os ajustes para o adubo e o modo de dispersao.
e Aceder ao menu Menu princip. > Ajustes do adubo.

AVISO

Na funcdo M EMC o modo esta definido automaticamente para Expert.

AVISO

O menu Ajustes do adubo é diferente nos distribuidores de fertilizante AXIS e
MDS.

Ajustes do adubo

Dispersdo (kg/ha) 100
Largura trab. (m) 36.00
Factor de fluxo 1.00
Ponto de saida 0.0

Iniciar teste rot.

Imagem 4.6: Menu Ajustes do adubo AXIS, modo Easy

Ajustes do adubo

Dispersdo (kg/ha) 100
Largura trab. (m) 18.00
Factor de fluxo 1.00

Ajuste de pas

Iniciar teste rot.

Imagem 4.7:  Menu Ajustes do adubo MDS, modo Easy
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Submenu Significado/valores possiveis Descrig¢ao

Nome do adubo |Fertilizante selecionado.

Disperséao (kg/ha) | Introdugéo do valor nominal da quantida- | Pagina 44
de de dispersao em kg/ha.

Largura trab. (m) |Estabelecer a largura de trabalho a dis- |Pagina 44
persar.

Fator de fluxo Introducéao do fator de fluxo do fertilizante | Pagina 45

utilizado

Ponto de saida
(Apenas AXIS)

Introdug&o do ponto de saida. A indicagao
serve apenas para informagao.

Para AXIS com atuadores de ponto de
saida elétricos: Ajuste do ponto de saida.

Para isso tenha
em atencéo o
manual de ins-
trugdes do dis-
tribuidor de
fertilizante

Ajuste de pas
(Apenas MDS)

Introducéo do ajuste da hélice de disper-
sao. A indicacao serve apenas para infor-
macao.

Para isso tenha
em atencéo o
manual de ins-
trugdes do dis-
tribuidor de
fertilizante

Iniciar teste rot.

Aceder ao submenu para realizar o teste
de rotagao.

Pagina 48




Operacdao de QUANTRON-A 4

4.6 Ajustes do adubo no modo Expert

O modo de ajuste esta descrito na secc¢do 4.10.3: Modo, pagina 78.

AVISO

Na fungcdo M EMC o modo esta definido automaticamente para Expert.

Neste menu efetua os ajustes para o adubo e o modo de dispersao. Ao contrario
do que acontece no modo Easy, estao aqui disponiveis mais paginas de ajustes
e a tabela de disperséo.

e Aceder ao menu Menu princip. > Ajustes do adubo.

AVISO

O menu Ajustes do adubo é diferente nos distribuidores de fertilizante AXIS e
MDS.

Para AXIS-M EMC (+W) ter em atencao:

e As introdugdes na entrada de menu disco dispersor e tomada de forga
devem coincidir com os ajustes reais da sua maquina.

Ajustes do adubo 1 Ajustes do adubo 2
Tomada de forca

Dispersdo (kg/ha) 100| Pisco dispersor 54

L argura trab. (m) 36.00( Modo disper.lim. Limite

Factor de fluxo 1.00( Bound. disc speed 0

Ponto de saida 0.0 TELIMAT Limite  ___

Grenzstr.Menge (%) - 0

Iniciar teste rot. Tipo de adubo Hormal

Imagem 4.8: Menu Ajustes do adubo AXIS, pagina1e?2

Ajustes do adubo 13 Ajustes do adubo 2
Tomada de forca 540

Dispersdo (kg/ha) 100
Largura trab. (m) 36.00( Modo disper.lim. Limite
Factor de fluxo 1.00| [Bound. disc speed 0
Wjuste de pas _____ TELIMAT Limite —  ___ __
Grenzstr.Menge (%) -0
Iniciar teste rot. Tipo de adubo Hormal

Imagem 4.9: Menu Ajustes do adubo MDS, péagina 1 e 2
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Ajustes do

adubo

Ajustes do adubo

Altura montage

Param. largura
Calcular OptiP
GPS Control In

Tabela de disp

m >0 /50 @Calcular VarisSpread

Lar. (m) Ps

18.00 0.0

incl. 100 | [13.50 fo.o0
oint bo.oo] [o.o
fo b4.50 .o
ersao 0.00 0.0

REM Qua. (%)
540 AUTO
540 AUTO
540 AUTO
540 AUTO
540 AUTO

Imagem 4.10: Menu Ajustes do adubo, pagina 3 (AXIS/MDS)

O menu principal mostra todas as possibilidades de submenus.

Submenu Significado/valores possiveis Descrigcao

Nome do adubo | Fertilizante selecionado da tabela de dis- |Pagina 56
perséo.

Disperséo (kg/ha) | Introdugéo do valor nominal da quantida- | Pagina 44
de de dispersdo em kg/ha.

Largura trab. (m) |Estabelecer a largura de trabalho a dis- |Pagina 44
persar.

Fator de fluxo Introdugéao do fator de fluxo do fertilizante | Pagina 45

utilizado.

Ponto de saida
(Apenas AXIS)

Introducéo do ponto de saida. A indicagao
serve apenas para informacao.

Para AXIS com atuadores de ponto de
saida elétricos: Ajuste do ponto de sai-
da.

Para isso tenha
em atencdo o
manual de ins-
trucdes do dis-
tribuidor de
fertilizante

Ajuste de pas
(Apenas MDS)

Introdugéo do ajuste da hélice de disper-
sdo. A indicacdo serve apenas para infor-
macao.

Para isso tenha
em atencdo o

manual de ins-
trugdes do dis-

tribuidor de
fertilizante
Iniciar teste rot. Aceder ao submenu para realizar o teste |Pagina 48
de rotagao.
Tomada de forga |Definicdes de fabrica: 540 rpm Pagina 50
Disco dispersor Lista de selecao: Selecdo com te-
AXIS e S1 clas. de sgta
confirmacgao
e S2 com tecla Enter
o S4 Pagina 52
e S6
e S8
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Submenu

Significado/valores possiveis

Descrigao

Discos dispersor
MDS

Lista de selecao:

Selecado com te-
clas de seta
confirmacgao
com tecla Enter

Modo disper. lim.

e MIC

e M1XC

e M2

Lista de selegao:
e Margem

e Limite

Selecdo com te-
clas de seta
confirmacgao
com tecla Enter

Rotacodes de dis-
persao limite

Predefinicdo das rotagdes no modo de
dispersao limite

Introducéao
numa janela de
insercao sepa-
rada

TELIMAT mar-
gem/limite

Guardar as definigdes TELIMAT para
adubagem limite.

Apenas para o
distribuidor de
fertilizante com
sensor TELI-
MAT.

Disp. limite Quan-
tidade (%)

Predefinicdo da reducéo de quantidades
na dispersao limite.

Pagina 53

Tipo de adubo

Lista de selecgao:
e Normal
e Tardio

Selecao com te-
clas de seta
confirmacgao
com tecla Enter

Altura montagem

Indicacédo em cm,

Lista de selecao: 0/6, 40/40, 50/50, 60/60,
70/70, 70/76

Selecao com te-
clas de seta
confirmacgao
com tecla Enter

Fabricante

Introducéao do fabricante de fertilizante.

Composicao

Percentagem da composi¢gao quimica.

Param. largura in-
cl.

Introducéo do param.largura da tabela de
dispersao. Necessario para o célculo de
OptiPoint

Calcular OptiPoint | Apenas AXIS Pagina 54
Introducao dos parametros de GPS Con-
trol

GPS Control Info |Mostrar informacgdes dos parametros do |Pagina 55
GPS-Control.

Tabela de disper- | Gestao de tabelas de dispersao. Pagina 56

séo

Calcular VariS- Calculo dos valores para larguras parciais | Pagina 58

pread

ajustaveis
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44

Quantidade de dispersao

Neste menu pode introduzir o valor nominal da quantidade de dispersao desejada.

Introduzir quantidade de dispersao:

1.

3.

Aceder ao menu Ajustes do adubo > Dispersao (kg/ha).
> No visor surge a quantidade de dispersao valida no momento.
Introduzir o novo valor no campo de introdugao.

Ver capitulo 4.14.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,

pagina 90.
Pressionar a tecla Enter.

> O novo valor esta guardado na unidade de comando.

Largura de trabalho

Neste menu pode definir a largura de trabalho (em metros).

1.

3.

Aceder ao menu Ajustes do adubo > Largura de trabalho (m).

> No visor surge a largura de trabalho valida no momento.

Introduzir o novo valor no campo de introducgao.

Ver capitulo 4.14.2: Introducdo de valores com ajuda das teclas de cursor,

pagina 90.
Pressionar a tecla Enter.

> O novo valor esta guardado na unidade de comando.



Operacdao de QUANTRON-A 4

4.6.3

Fator de fluxo

O fator de fluxo encontra-se na area entre 0,2 e 1,9. Em caso de ajustes basicos
iguais (km/h, largura de trabalho, kg/ha) aplica-se:

e Em caso de aumento do fator de fluxo, a quantidade de dosagem diminui.
e Em caso de diminuigao do fator de fluxo, a quantidade de dosagem aumenta.

Surge uma mensagem de erro assim que o fator de fluxo estiver fora do intervalo
predefinido. Ver 6: Mensagens de alarme e causas possiveis, pagina 109. Se
dispersar biofertilizante ou arroz deve reduzir o fator minimo para 0.2. Deste mo-
do, evita que surja continuamente a mensagem de erro.

Se tiver tomado conhecimento do fator de fluxo a partir de testes de rotacéo an-
teriores ou através da tabela de dispersao, pode introduzi-lo manualmente nes-
te menu.

AVISO

Através do menu Teste de rotagao, o fator de fluxo pode ser determinado e in-
troduzido com a ajuda da unidade de comando QUANTRON-A. Ver
capitulo 4.6.5: Teste de rotacao. pagina 48

A fungdo M EMC determina o fator de fluxo especificamente para cada lado da
dispersao. Assim, € desnecessaria uma introdu¢cao manual.

AVISO

O calculo do fator de fluxo depende do modo operativo utilizado. Encontra mais
informacgdes sobre o fator de fluxo no capitulo 4.7.2: Operacdo AUTO/MAN,

pagina 63.

Introduzir fator de fluxo:

1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Fator de fluxo.
> No visor surge o fator de fluxo valido no momento.

2. Introduzir o novo valor no campo de introdugao.

Ver capitulo 4.14.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 90.

AVISO

Se o seu fertilizante ndo estiver descrito na tabela de disperséao, introduza o fa-
tor de fluxo 1,00.

Nos modos operativos AUTO km/h e MAN km/h recomendamos vivamente a
execucao de um teste de rotagao para determinar com precisao o fator de fluxo
para este fertilizante.

3. Pressionar a tecla Enter.
> O novo valor esta guardado na unidade de comando.
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AVISO

AXIS-M EMC (+W)

Aconselhamos a indicacao do fator de fluxo na imagem de funcion. Desta forma
pode observar a regulacao de corrente de massa durante o trabalho de disper-
sdo. Ver capitulo 4.10.2: Selecao da indicacéo, pagina 77 e

capitulo 4.7.2: Operacao AUTO/MAN, pagina 63.

Fator minimo

De acordo com o valor inserido do fator de fluxo, o comando da maquina define
o fator minimo automaticamente para os valores seguintes:

e Fator minimo é 0,2 se o valor de introducgao for menor que 0,5.
e Fator minimo esta reposto para 0,4 assim que inserir uma valor superior a 0,5.

Indicacdo do fator de fluxo de massa com a fungdo M EMC (apenas AXIS)

No submenu fator de fluxo introduza por padrdo um valor para o fator de fluxo.
No entanto, a unidade de comando regula separadamente as aberturas esquer-
da e direita da corrediga de dosagem durante o trabalho de disperséo e no caso
da fungdo M EMC ativada. Ambos os valores sao exibido na imagem de funcion.

Ao premir a tecla Start/Stop o visor atualiza a indicagao do fator de fluxo com um
atraso reduzido. Posteriormente a atualizacao da indicacao é efetuada em inter-
valos regulares.

AUTOD kmsh + Auto kg

(2)—

T ®1.00/1.00 FF
G160 kg Trip

Imagem 4.11: Regulacao separada do fator de fluxo a esquerda e a direita
(funcdo M EMC ativada)

[11 Fator de fluxo para a abertura a direita da corrediga de dosagem
[2] Fator de fluxo para a abertura a esquerda da corrediga de dosagem
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Ponto de saida

AXIS-M Q V8

AVISO

A introducao do ponto de saida nas maquinas da Variante Q destina-se apenas
a informacgao e nao tem qualquer tipo de efeito sobre os ajustes no distribuidor de
fertilizante.

Neste menu pode introduzir o ponto de saida, para fins informativos.

1. Abrir menu Ajustes do adubo > Ponto de saida

2. Determinar a posi¢ao para o ponto de saida a partir da tabela de disperséo.
3. Introduzir o valor determinado no campo de introdugéo

Ver capitulo 4.14.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 90.
4. Pressionar a tecla Enter.

D> A janela Ajustes do adubo surge com o novo ponto de saida no visor.

AXIS-M VS pro

No distribuidor de arremesso de fertilizante mineral AXIS EMC VS pro, o ajuste
do ponto de saida faz-se apenas mediante o ajuste do ponto de saida.

Abrir menu Ajustes do adubo > Ponto de saida.
Determinar a posicao para o ponto de saida a partir da tabela de disperséo.
Introduzir o valor determinado no campo de introdugao

Pressionar OK.

AVARE S

A janela Ajustes do adubo surge com o novo ponto de saida no visor.

Em caso de bloqueio do ponto de saida, surge o alarme 17; ver
capitulo 6: Mensagens de alarme e causas possiveis, pagina 109.

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automatico do ponto de

iji saida
Apos acionar a tecla de fungao Start/Stop, o ponto de saida des-
loca-se automaticamente para o valor previamente definido, atra-
vés de motores de ajuste elétrico (Speed-Servos). Este processo
pode causar ferimentos.

P Antes de pressionar a tecla Start/Stop, assegurar que ndo
existem pessoas na area de perigo da maquina.
» Confirmar o alarme Iniciar ponto de saida com a tecla Start.
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4.6.5 Teste de rotagao

AVISO

O menu Teste de rotagao esta bloqueado para a fungao M EMC e o modo
operativo AUTO km/h + AUTO kg. Este item de menu esta inativo.

Neste menu determine o fator de fluxo com base num teste de rotagéo e guarde-
0 na unidade de comando.

Efetue o teste de rotacao:
e Antes do primeiro trabalho de dispersao.

e Caso a qualidade do fertilizante se tenha alterado consideravelmente (humi-
dade,
elevada proporgéo de po, quebra do gréo).

e (Caso se utilize um novo tipo de fertilizante.

Em caso do eixo da tomada de forga em funcionamento, o teste de rotagcéo deve
ser efetuado com o mesmo parado ou durante um trajeto num percurso de teste.

e Retirar os dois discos dispersores.
e Colocar o ponto de saida na posigao do teste de rotagao (PS 0).

Introduzir a velocidade de trabalho:
1. Abrir o menu Ajustes do adubo > Iniciar teste rot.
2. Introduzir a velocidade de trabalho média.

Este valor é necessario para o calculo do ajuste da corrediga, no caso do tes-
te de rotacéo.

3. Pressionar a tecla Enter.
> O novo valor é guardado na unidade de comando.
> No visor surge o alarme Iniciar ponto de saida (apenas AXIS).

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automatico do ponto de

A saida
Em maquinas com atuadores de ponto de saida elétricos surge o
alarme Iniciar ponto de saida. Apds acionar a tecla de funcéo
Start/Stop, o ponto de saida inicia-se automaticamente através
de motores de ajuste elétrico (SpeedServos) para o valor predefi-
nido. Isto pode originar ferimentos e danos materiais.

P Antes de pressionar a tecla Start/Stop assegurar que nao
existem pessoas na area de perigo da maquina.

4. Pressionar a tecla Start/Stop.
> O ponto de saida € iniciado.
> O alarme apaga-se.
> No visor surge a imagem de funcion. Preparar teste de rotagao.
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Selecionar largura parcial:
=
E 5. Definir o lado de dispersdo em que se pretende efetuar o teste de rotagao.

e Pressionar a tecla de funcao F1 para a selegao do lado esquerdo do dis-
tribuidor.

e Pressionar a tecla de funcao F4 para a selecio do lado direito do distri-
buidor.

> O simbolo do lado selecionado do distribuidor estd marcado a vermelho.

Efetuar o teste de rotacao:

A ATENGAO

Perigo de ferimentos durante o teste de rotagao

A As pecas rotativas da maquina e a saida do fertilizante podem pro-
vocar ferimentos.

P Antes de iniciar o teste de rotagdo assegurar que todos os
requisitos foram preenchidos.

» Ter em atengdo o capitulo Teste de rotagdo do manual de
instrugdes da maquina.

6. Pressionar a tecla Start/Stop.

> A corredica de dosagem da largura parcial anteriormente selecionada
abre-se, o teste de rotacao ¢ iniciado.

> O visor mostra a imagem de funcionamento Efetuar o teste de rotagao.

AVISO

Pode cancelar o teste de rotagao a qualquer momento acionando a tecla ESC.
A corredica de dosagem fecha-se e o visor mostra o menu Ajustes do adubo.

AVISO

O tempo do teste de rotagao nao é importante para a precisao do resultado. No
entanto, deverao ser sujeitos a rotagcdo no minimo 20 kg.

7. Pressionar novamente a tecla Start/Stop.
> O teste de rotagdo esta concluido.
> A corredica de dosagem fecha.
> O visor mostra o menu Introduzir quantidade de rotagao.
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Contabilizar novamente o fator de fluxo

A ATENCAO

Perigo de ferimentos devido a pegcas da maquina em rotagao

A O contacto com pecas da maquina em rotacao (eixo articulado,
cubos) pode conduzir a contusdes, abrasamentos e esmagamen-

tos. Partes do corpo ou objetos podem ser captados ou recolhidos.

» Desligar o motor do trator.
» Desligar o eixo da tomada de forga e protegé-lo contra uma
ativagao nao autorizada.

o

Pesar a quantidade de rotagao (considerar a tara do recipiente coletor).

©

Introduzir o peso da quantidade de rotagao.

Ver capitulo 4.14.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 90.
10. Pressionar a tecla Enter.

> O novo valor esta guardado na unidade de comando.
> O visor mostra o0 menu Calculo do fator de fluxo.

AVISO

O fator de fluxo deve situar-se entre 0,4 e 1,9.

11. Definir o fator de fluxo.
Para assumir o fator de fluxo novamente calculado pressionar a tecla Enter.

Para confirmar o fator de fluxo anteriormente guardado pressionar a tecla
ESC.

> O fator de fluxo foi guardado.
> O visor mostra o menu Ajustes do adubo.

Tomada de forga

AVISO

Para uma medicao de marcha em vazio otimizada verifique as introdugbes
corretas no menu Ajustes do adubo.

e As introducdes nas entradas de menu disco dispersor e tomada de forga
devem coincidir com os ajustes reais da sua maquina.

A rotacao definida da tomada de forga esta pré-programada de fabrica na unida-
de de comando para 540 rpm. Caso pretenda ajustar uma outra rotagao da to-
mada de forga altere o valor guardado na unidade de comando.

1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Tomada de forga.
2. Inserir a rotagao.
Ver capitulo 4.14.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
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pagina 90.
3. Pressionar a tecla Enter.

> O visor mostra a janela Ajustes do adubo com a nova rotagao da toma-
da de forga.

AVISO

Tenha em atengéo o capitulo; Regulacédo de fluxo de massa com a funcao
M EMC, pagina 99.
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Tipo de discos dispersores

AVISO

Para uma medicao de marcha em vazio otimizada verifique as introdugdes
corretas no menu Ajustes do adubo.

e As introdugbes nas entradas de menu disco dispersor e tomada de forga
devem coincidir com os ajustes reais da sua maquina.

O tipo de disco dispersor montado esta pré-programado de fabrica na unidade
de comando. Caso tenha montado outros discos dispersores na sua maquina in-
troduza o tipo correto na unidade de comando.

1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Disco dispersor.
2. Marcar o tipo de disco dispersor na lista de selegao com a barra.
3. Pressionar a tecla Enter.
> O tipo de disco dispersor selecionado estda marcado com um visto.
4. Pressionar a tecla ESC.

> O visor mostra a janela Ajustes do adubo com o novo tipo de disco dis-
persor.
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4.6.8

Quantidade de dispersao limite (%)

Neste menu pode definir a redugao da quantidade (em percentagem) do dispo-
sitivo de dispersao limite TELIMAT. Este ajuste é utilizado em caso de ativagéo
da funcao de dispersao limite, através do sensor TELIMAT ou da tecla T.

AVISO

Recomendamos uma redugao da quantidade no lado da disperséo limite em
20 %.

Inserir a quantidade de dispersao limite:

1. Menu Ajustes do adubo > Disper. Abrir Quantidade (%).

2. Introduzir o valor no campo de introducéo.
Ver capitulo 4.14.2: Introducdo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 90

3. Pressionar a tecla Enter.

> A janela Ajustes do adubo surge com a nova quant. TELIMAT no visor.
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4.6.9 Calcular OptiPoint (apenas AXIS)

No menu Calcular OptiPoint introduza os parametros para o calculo das distan-
cias ideais de ativagido e desativagdo na margem do campo.

Para um calculo preciso € muito importante a introduc¢ao do param.largura do fer-
tilizante usado.

AVISO

O valor caracteristico da distancia de langamento do fertilizante por si utilizado
pode ser consultado na tabela de dispersao da sua maquina.

1. No menu Ajustes do adubo > Param. largura inserir o valor predefinido.
2. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Calcular OptiPoint.
> Surge a primeira pagina do menu Calcular OptiPoint.

AVISO

A velocidade de deslocacgao indicada refere-se a velocidade de deslocagao na
area das posicdes de comutacao! Ver capitulo 5.8: GPS-Control, pagina 104.

3. Introduzir a velocidade de deslocagdo média na area das posi¢des de co-
mutacgao.
4. Pressionar OK.

@

Pressionar a tecla Enter.
> O visor mostra a terceira pagina do menu.

GPS Control

Distédncia recomendada em
relacdo a margem do campo

Dist. deslig. (m) 12.0*/<:>

Assumir valores

Imagem 4.12: Calcular OptiPoint, pagina 3

Ndmero | Significado Descricao
1 Distancia (em metros) relativa ao limite do campo, | Pagina 106

a partir do qual as corredigas de dosagem abrem

2 Distancia (em metros) relativa ao limite do campo, | Pagina 107
a partir do qual as corredi¢cas de dosagem fecham.
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AVISO

Nesta pagina pode adaptar manualmente os valores de parametros. Ver
capitulo 5.8: GPS-Control, pagina 104.

Alteracao dos valores
6. Marcar a entrada desejada.
7. Pressionar a tecla Enter.
8. Introduzir os novos valores.
9. Pressionar a tecla Enter.
10. Marcar a entrada de menu Assumir valores.
11. Pressionar a tecla Enter.
> No visor é exibido o menu GPS-Control Info.
> O calculo do OptiPoint é efetuado.
> A unidade de comando muda para a janela Info. GPS-Control.

4.6.10 GPS-Control Info

No menu GPS-Control Info vai ser informado relativamente aos valores de ajus-
te calculados no menu Calcular OptiPoint.

Consoante o terminal utilizado, serado visualizadas 2 distéancias (CCl, Muller Elek-
tronik) ou 1 distancia e 2 valores temporais (John Deere, ...).

e Na maioria dos terminais ISOBUS os valores aqui visualizados sao assumi-
dos automaticamente no menu de ajuste correspondente do terminal de
GPS.

e Contudo, nalguns terminais, é preciso introduzir manualmente.

AVISO

e Tenha em ateng¢ao o manual de instrugdes do seu terminal GPS.
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Tabela de dispersao

Nestes menus é possivel criar e gerir Tabelas de dispersao.

AVISO

A selegao de uma tabela de dispersao tem efeitos nos ajustes do adubo, na uni-
dade de comando e no distribuidor de arremesso de fertilizante mineral. A quan-
tidade de dispersao definida é sobrescrita com o valor guardado da tabela de
disperséo.

AVISO

Pode gerir automaticamente as tabelas de dispersao e transferi-las para a sua
unidade de comando. Para isso, precisa de um modulo WLAN (equipamento
especial) e um smartphone (ver 2.8: Médulo WLAN, pagina 19).

Criar nova tabela de dispersao
Tem a possibilidade de criar até 30 tabelas de dispersdo na unidade de comando.
1. Abrir o menu Ajustes do adubo > Tabela de disperséo.

4= Tahela de dispersado 1/3 me

1.TEST_________ 0\4
15.00 m, 52
2. Fertiliser name v

18.00 m, 51

<Fertiliser names=

18,00 m, 54

Imagem 4.13: Menu Tabela de disperséo

[11 Campo de nome da tabela de dispersao
[2] Indicagdo tabela de dispersao ativa
[3] Indicagédo com valores de tabela de dispersao preenchida

2. Marcar o campo de nome de uma tabela de dispersao vazia.
3. Pressionar a tecla Enter.
> O visor mostra a janela de selegao.
4. Marcar a opgao Abrir elemento....
5. Pressionar a tecla Enter.

> O visor exibe o menu Ajustes do adubo e o elemento selecionado é car-
regado nos ajustes de adubo como uma tabela de dispersao ativa.

Marcar a entrada de menu Nome do adubo
7. Pressionar a tecla Enter.
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8. Introduzir nomes para a tabela de disperséo.

AVISO

Aconselhamos a dar a tabela de dispersao o nome do adubo. Assim é mais sim-
ples atribuir um adubo a tabela de disperséo.

9. Processar os parametros da tabela de dispersao.
Ver capitulo 4.6: Ajustes do adubo no modo Expert, pagina 41.

Selecionar uma tabela de dispersao:
1. Abrir o menu Ajustes do adubo > Tabela de dispersao.
2. Marcar a tabela de dispersao desejada.
3. Pressionar a tecla Enter.
> O visor mostra a janela de selegao.
Marcar a opg¢ao Abrir elemento....
5. Pressionar a tecla Enter.

> O visor exibe o menu Ajustes do adubo e o elemento selecionado é car-
regado nos ajustes do adubo como uma tabela de dispersao ativa.

AVISO

Durante a selegcdo de uma tabela de disperséo disponivel, todos os valores no
menu Ajustes do adubo sio sobrescritos com os valores guardados da tabela
de dispersao selecionada, também do ponto de saida e da rotacdo da tomada
de forga.

e Maquina com atuadores de ponto de saida elétricos: O comando da ma-
quina desloca os atuadores do ponto de saida para o valor guardado na ta-
bela de dispersao.

Copiar a tabela de dispersao existente
1. Marcar a tabela de dispers&o desejada.
2. Pressionar a tecla Enter.

> O visor mostra a janela de selegao.
3. Marcar a opcao Copiar elemento.

E

Pressionar a tecla Enter.

> Uma cépia da tabela de dispersdo esta agora no primeiro lugar livre da
lista.

Apagar a tabela de dispersao existente
1. Marcar a tabela de dispersédo desejada.
2. Pressionar a tecla Enter.
> O visor mostra a janela de selegao.
3. Marcar a opgao Apagar elemento.
4. Pressionar a tecla Enter.
> A tabela de dispersao foi eliminada da lista.
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O assistente de larguras parciais VariSpread calcula automaticamente os passos
da seccéo de largura parcial em segundo plano. Isto é baseado nas suas entra-
das de largura de trabalho e no ponto de saida nas primeiras paginas do menu
Ajustes do adubo.

AVISO

O processamento da tabela VariSpread requer conhecimentos especiais. Con-
tacte o seu fornecedor caso pretenda alterar as defini¢des.

454

Ajustes do adubo

540 AUTO ;@
.——

540 AUTO o

Imagem 4.14: Calcular VariSpread, exemplo com 8 larguras parciais (4 em
cada lado)

[1]1 Ajuste de larguras parciais ajustavel
[2] Ajuste de larguras parciais predefinido

Transferéncia dos valores para um terminal GPS

A transferéncia dos valores de uma tabela Varispread para um terminal GPS
acontece automaticamente com o VariSpread na maquina. Em maquinas com o
VariSpread V8, isto depende do terminal GPS.
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4.7 Ajustes da maquina

AVISO

O menu Ajustes da maquina é diferente nos distribuidores de fertilizante AXIS
e MDS.

Neste menu pode efetuar os ajustes para o trator e para a maquina.
e Aceder ao menu Ajustes da maquina.

Ajustes da maquina
ractor (km/h)

Operacdo AUTO / MAHN

+/- quantid. (%) 0
Sinal med. mar. vaz. v
Indicador de vazio 150

Easy toggle

Imagem 4.15: Menu Ajustes da maquina (exemplo)

Submenu Significado Descrig¢ao
Trator (km/h) Estabelecer ou calibrar o sinal de velocidade.| Pagina 60
Operacado AUTO/ Estabelecer o tipo de funcionamento auto- | Pagina 63
MAN matico ou manual.

+/- quantid. Pré-ajuste da reducgéo de quantidades para | Pagina 66

os diferentes modos de dispersao.

Sinal med. mar. vaz. | Apenas AXIS-M EMC: Ativagdo do som do
sinal ao iniciar a medi¢cao de marcha em va-
zio automatica

Indicador de vazio kg| Introdugao da quantidade restante que acio-
na a mensagem de alarme através das célu-
las de pesagem.

Easy toggle Limitacao da tecla de comutagéo L%/R% Pagina 67
para dois estados

Correcao de quanti- | Correcao dos desvios entre quantidade dis-
dade dispersao L/R | persaoinserida e quantidade dispersao real.

(%) 2 ional-
e Corregdo em percentagem opcional

mente no lado esquerdo ou direito
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Calibragem de velocidade

A calibragem de velocidade é um requisito basico para um resultado de disper-
sao exato. Fatores como por ex. tamanho de pneu, troca de trator, tragdo as qua-
tro rodas, deslizamento entre o pneu e o piso, irregularidades do solo e pressao
dos pneus tém influéncia ao definir a velocidade e assim também o resultado de
comando.

Preparar calibragem de velocidade:

A determinacio exata da quantidade de impulsos de velocidade para 100 m é
muito importante para a dispersao exata da quantidade de fertilizante.

e Efetuar a calibragem no campo. Assim reduz-se a influéncia das irregularida-
des do solo ao resultado de calibragem.

e Definir um percurso de referéncia com um distancia o mais préxima possivel
a100 m.

e Ligar tracdo as quatro rodas.
e Se possivel s6 encher metade da maquina.

Abrir ajustes de velocidade:

Na unidade de comando QUANTRON-A podem ser guardados até 4 perfis dife-
rentes para o tipo e quantidade de impulsos. Pode atribuir nomes a estes perfis
(por ex. nome de trator).

Antes do trabalho de dispersao verifique se foi aberto o perfil correto na unidade
de comando.

Impulsos de rodg _

Tractor (km/h) ’_®
FE————
®

Imp/s100m 1200

Calibrar novamente %

Imagem 4.16: Menu Trator (km/h)

[1] Descrigao do trator

[2] Indicacdo gerador de impulsos para o sinal de velocidade
[3] Indicagao quantidade de impulsos para 100 m

[4] Calibrar o submenu trator

[5] Simbolos para espagos de memoaria dos perfis 1 até 4

1. Aceder ao menu Ajustes maquina > Trator (km/h).

Os valores de indicagao para nome, origem e quantidade de impulsos séo
validos para o perfil cujo simbolo estda marcado a preto.

2. Pressionar a tecla de fungéo (F1-F4) por baixo do simbolo de espaco de me-
moria.
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Calibrar novamente o sinal de velocidade:

Pode sobrescrever um perfil ja existente ou colocar um perfil num espago de me-
moria vazio.

1. No menu Trator (km/h) marcar o espago de memoria desejado com a tecla
de fungéo por baixo.

2. Marcar campo Calibrar novamente.
3. Pressionar a tecla Enter.
> O visor mostra o menu de calibragem Trator (km/h).

Tractor (km/h)
——
10

Impulsos de rodagy _

(&~

]
*s

Imagem 4.17: Menu de calibragido Trator (km/h)

[11 Campo de nome trator

[2] Indicag&o origem do sinal de velocidade

[3] Indicagao quantidade de impulsos para 100 m
[4] Submenu calibragem automatica

[5] Gerador de impulsos impulsos de radar

[6] Gerador de impulsos, impulsos de roda

4. Marcar Campo de nome trator.
5. Pressionar a tecla Enter.
6. Introduzir o nome do perfil.

AVISO

A introdugdo do nome esta limitada a 16 caracteres.

Para uma melhor compreenséo recomendamos que dé o nome do trator ao per-
fil.

A introducao do texto na unidade de comando esta descrita na seccao
4.14.1: Introducéo de texto, pagina 88.

7. Selecionar gerador de impulsos para o sinal de velocidade.
e Para Impulsos de radar pressionar a tecla de fungao F1.
e Para Impulsos de roda pressionar a tecla de funcao F2.
> O visor exibe o gerador de impulsos.
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De seguida ainda é necessario estabelecer a quantidade de impulsos do sinal de
velocidade. Se lhe for conhecido o nimero exato de impulsos pode introduzir es-
tes diretamente:

8. Abrir a entrada de menu Trator (km/h) > Calibrar novamente > Imp/100m.

> O visor indica o menu Impulsos para a introdugao manual do niimero
de impulsos.

A introducdo dos valores na unidade de comando esta descrita na seccao
4.14.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor, pagina 90.

Se ndo conhecer o nimero exato de impulsos iniciar a marcha de calibragem.
9. Pressionar a tecla de funcdo F4 (100 m AUTO).
> No visor é exibido a imagem de funcion. marcha de calibragem.

Tractor (km/h)

S s
_
—100m )

e

00 m
O | =G
Imagem 4.18: Imagem de funcion. de marcha de calibragem e sinal de veloci-

dade

[11 Indicacéo de impulsos
[2] Indicar a leitura de impulsos
[3] Paragem da leitura de impulsos

10. No ponto inicial do percurso de referéncia pressionar a tecla de funcao F4.
> A indicagdo de impulsos esta agora em zero.
> A unidade de comando esta preparada para a contagem de impulsos.
11. Efetuar um percurso de referéncia com um comprimento de 100 m.
12. Parar o trator no final do percurso de referéncia.
13. Pressionar a tecla de fungao F1.
> O visor indica a quantidade de impulsos recebidos.
14. Pressionar a tecla Enter.
> A nova quantidade de impulsos é gravada.
D> Vai voltar para o menu de calibragem.
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4.7.2

Operacao AUTO/MAN

Por defeito vai trabalhar no modo operativo AUTO. A unidade de comando con-
trola os atuadores automaticamente com base no sinal de velocidade.

S6 vai trabalhar no funcionamento manual nos seguintes casos:

e nenhum sinal de velocidade disponivel (radar ou sensor de roda nao esta dis-
ponivel ou tem defeito),

e Dispersado de moluscicidas ou sementes (sementes pequenas).

AVISO

Para uma dispersao uniforme do produto deve obrigatoriamente trabalhar com
uma velocidade de deslocagdo constante, no funcionamento manual.

Menu Significado Descricao

AUTO km/h + AUTO kg |Apenas AXIS: Selecdo do funciona- |Péagina 63
mento automatico com pesagem auto-

matica
AUTO km/h Selecao do funcionamento automatico | Pagina 101
Escala MAN Ajustes da corredica de dosagem para |Pagina 103

o funcionamento manual

MAN km/h Ajuste da velocidade de deslocagao Paqgina 102
para o funcionamento manual

Selecionar modo operativo

Ligar unidade de comando QUANTRON-A.

Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagao AUTO/MAN.
Marcar a entrada de menu desejada.

Pressionar a tecla Enter.

Seguir as instrugdes no ecra.

o o p LN

Pode encontrar informacdes importantes relativas a utilizagao de modos ope-
rativos no modo de dispersao no Capitulo 5: Modo de dispersao com a uni-
dade de comando QUANTRON-A, pagina 93.

AVISO

O modo operativo ajustado é indicado na imagem de funcion.

AUTO km/h + AUTO kg: operagao automatica com regulagao automatica
de fluxo de massa:

O modo opertivo AUTO km/h + AUTO kg regula continuamente a quantidade de
fertilizante durante o modo de dispersao, de acordo com a velocidade e o com-
portamento de fluxo do fertilizante. Assim, obtém uma dosagem ideal do fertili-

zante.
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AUTO km/h: modo automatico

AVISO

Para um resultado de disperséao ideal deve efetuar um teste de rotagao antes
de iniciar o trabalho de disperséao.

Ligar unidade de comando QUANTRON-A.

Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagao AUTO/MAN.
Assinalar entrada de menu AUTO km/h

Pressionar a tecla Enter.

o 0N =

Proceder aos ajustes do adubo:

e Quantidade de dispersao (kg/ha)

e Largura de trabalho (m)

Encher recipiente com adubos.

Executar um teste de rotagao para determinagao do fator de fluxo
ou

Determinar o fator de fluxo a partir da tabela de dispersao fornecida.
8. Introduzir o fator de fluxo manualmente.

9. Pressionar a tecla Start/Stop.

> O trabalho de dispersao comeca.

MAN km/h: modo manual
1. Ligar unidade de comando QUANTRON-A.
2. Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagiao AUTO/MAN.
3. Assinalar entrada de menu MAN km/h.

> O visor mostra a janela de introdugéo Velocidade.
4. Inserir valor para a velocidade de deslocagao durante a disperséao.
5. Pressionar a tecla Enter.

AVISO

Para um resultado de disperséao ideal deve efetuar um teste de rotagao antes
de iniciar o trabalho de dispersao.
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Escala MAN: modo manual com valor da escala
1. Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagao AUTO/MAN.
2. Assinalar a entrada de menu escala MAN.
> O visor mostra 0 menu abertura corredica.
3. Inserir valor de escala para a abertura da corrediga de dosagem.
4. Pressionar a tecla Enter.
Ver 4.14.2: Introducdo de valores com ajuda das teclas de cursor, pagina 90.

D> A configuragao do modo operativo esta gravada.

AVISO

Para um resultado de disperséo otimizado, mesmo no modo manual, recomen-
damos que sejam assumidos os valores da tabela de dispersao, destinados a
abertura da corrediga de dosagem e a velocidade de deslocacgao.

No modo operativo Escala MAN pode alterar manualmente a abertura da corre-
dica de dosagem durante o modo de dispersao.

Requisito:

e As corredigas de dosagem estdo abertas (ativacéo atraves da tecla Start/
Stop).

e Naimagem de funcion. Escala MAN os simbolos para as larguras parciais
estao preenchidos a vermelho.

MAM Skala

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF

MaN MaN
+ —

Imagem 4.19: Imagem de funcionamento Escala MAN

[1]1 Indicac&o da posicao de escala atual da corredigca de dosagem

5. Para alteragdo da abertura da corredica de dosagem pressionar a tecla de
funcdo F2 ou F3.

F2: MAN+ para aumentar a abertura da corredica de dosagem
F3: MAN- para diminuir a abertura da corredica de dosagem.
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+/- quantidade

Neste menu pode definir uma Alterag¢ao de quantidade percentual para o modo
normal de disperséo.

A base (100 %) € o valor pré-definido da abertura da corredigca de dosagem.

AVISO

Durante a operacgao pode alterar com as teclas de fungéo F2/F3, a qualquer mo-
mento, a quantidade de dispersao do fator da +/- quantidade.

Com a tecla C 100 % crie novamente os pré-ajustes.

Determinar a reducao de quantidade.
1. Abrir o menu Ajustes da maquina > +/- quantid. (%).

2. Inserir o valor percentual em torno do qual pretende alterar a quantidade de
dispersao.
Ver capitulo 4.14.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 90.

3. Pressionar a tecla Enter.

Sinal med. mar. vaz.

Aqui pode ativar ou desativar o som do sinal para a execugao da medicao de
marcha em vazio.

1. Marcar entrada de menu Sinal med. mar. vaz.
2. Ativar opcédo ao pressionar a tecla Enter.

> O visor exibe um visto.

D> Ao iniciar uma medigdo de marcha em vazio automatica soa o sinal.
3. Desativar opgao ao pressionar de novo a tecla Enter.

> Desaparece o visto.
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4.7.5 Easy toggle

Aqui é possivel limitar a funcdo de comutacao da tecla L%/R% para 2 estados
das teclas de fungao F1 a F4. Assim, poupa ag¢des de comutagao desnecessa-
rias na imagem de funcion.

1. Assinalar submenu Easy Toggle
2. Pressionar a tecla Enter.

> O visor exibe um visto.

> A opgéo esta ativa.

> Naimagem de funcion. a tecla L%/R% sé pode alternar entre as fungbes
alteracao de quantidade (L+R) e gestao de larguras parciais (VariS-
pread).

3. Pressionar a tecla Enter.
> Desaparece o visto.

> Com a tecla L%/R%, é possivel alternar entre os 4 estados diferentes.

Ocupacgao das teclas de fungao |Funcgao

Alteragao de quantidade de ambos os lados
) D Alteragdo de quantidade do lado direito
+10% | -10% Oculto com a fungdo Easy Toggle ativada

C T T Alteragao de quantidade do lado esquerdo
=l ~iox 1 “ilox Oculto com a funcao Easy Toggle ativada

Aumentar ou reduzir larguras parciais
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Esvaziamento rapido

Para limpar a maquina apods o trabalho de dispersao ou esvaziar rapidamente a
quantidade restante, pode selecionar o menu Esvaziamento rapido.

Para isso, aconselhamos a abrir completamente, antes de armazenar a maqui-
na, a corredica de dosagem através do esvaziamento rapido e desligar neste es-
tado a QUANTRON-A. Assim, evita a acumulacao de humidade no recipiente.

AVISO

Assegure antes do inicio do esvaziamento rapido que sao cumpridos todos os
pré-requisitos. Para isso tenha em atengcao o manual de instrugdes do distribui-
dor de fertilizante (Esvaziamento da quantidade restante).

1. Abrir o menu Menu princip. > Esvaziamento rapido.

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automatico do ponto de

A saida!

Em maquinas com atuadores de ponto de saida elétricos surge o
alarme Iniciar ponto de saida. Apds acionar a tecla Start/Stop, o
ponto de saida inicia-se automaticamente através de motores de
ajuste elétrico (SpeedServos) para o valor predefinido. Isto pode
originar ferimentos e danos materiais.

P Antes de acionar a tecla Start/Stop assegurar que nao se
encontram pessoas ha area de perigo da maquina.

5eQ

580

{7.\

5 ©C

Imagem 4.20: Menu Esvaziamento rapido

[11 Indicagc&o Abertura da corredica de dosagem

[2] Simbolo para o esvaziamento rapido (aqui: selecionado o lado direito, mas ainda
ndo iniciado)

[3] Esvaziamento rapido de largura parcial direita (aqui: ndo selecionado)

[4] Esvaziamento rapido de largura parcial esquerda (aqui: selecionado)
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2. Selecionar com a tecla de fungao a largura parcial, mediante a qual deve
ser realizado o esvaziamento rapido.

> No visor é exibida a largura parcial escolhida como simbolo.
3. Pressionar a tecla Start/Stop.

> Comeca o esvaziamento rapido.
4. Pressionar novamente a tecla Start/Stop.

> O esvaziamento rapido foi terminado.

Em maquinas com atuadores de ponto de saida elétricos surge o alarme Iniciar
ponto de saida.

5. Acionar tecla Start/Stop

> O alarme foi confirmado.

> Os atuadores elétricos iniciam com o valor pré-definido.
6. Pressionar a tecla ESC para regressar ao Menu principal.

69



4 Operacdao de QUANTRON-A

4.9 Ficheiro de incidéncias

Neste menu é possivel criar e gerir até 200 ficheiros de incidéncias.
e Aceder ao menu Menu princip. > Ficheiro incid..

|
ot Ficheiro incid. (1IEDJ-I\.’—®
01, Fleld 1 e
@'—'”3- Field 2 \@
Exe

Slig N

—

Imagem 4.21: Menu Ficheiro de incidéncias

[11 Indicagdo Numero de paginas

[2] Indicagao Fich. incid. preenchido

[3] Indicagao Fich. incid. ativo

[4] Nome do ficheiro de incidéncias

[5] Tecla de fungéo F3: Apagar ficheiro de incidéncias

[6] Tecla de fungédo F2: Apagar todos os ficheiros de incidéncias
[71 Indicagdo Espago da memoria

491 Selecionar ficheiro de incidéncias

Pode selecionar novamente ficheiros de incidéncias ja gravados e continuar a
assumir. Os dados ja gravados no ficheiro de incidéncias ndao sao sobrescritos,
0s novos valores sédo adicionados.

AVISO

Com as teclas de setas esquerdal/direita pode deslocar-se lateralmente para
a frente e para tras no menu Ficheiro incid.

1. Selecionar ficheiro de incidéncias desejado.
2. Pressionar a tecla Enter.
> O visor indica a primeira pagina do atual ficheiro de incidéncias.
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4.9.2 Iniciar a gravacao

? ® g

oo3 1/3

Ficheiro incid.

FIeld 3
Dispersdo (kg/ha) 120

ha 0.0

'

kg calculado 0

Ficheiro incid.

Hora de inicio 9:251\@

Data de inicio 07:06:18

Hora de paragenm 1G:SD%
3

Data paragenm 07:06:18

¢ I

Ficheiro incid.

S il

Imagem 4.22: Indicag&o do ficheiro de incidéncias atual

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]

Indicacéo do numero de paginas

Campo de nome do ficheiro de incidéncias
Campos de valores

Indicagao hora/data de inicio

Indicagéo tempo/data de paragem

Campo de nome fertilizante

Campo de nome fabricante de fertilizante
Tecla de fungéo iniciar

Tecla de fungédo parar

[10] Indicagédo Espago da memodria
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3. Pressionar a tecla de funcéo F1, por baixo do simbolo iniciar.
> A gravacgédo é iniciada.

> O menu Ficheiro incid. indica o Simbolo de gravagao para o ficheiro de
incidéncias atual.

> A imagem de funcion. indica o simbolo de gravagao.

AVISO

Caso seja aberto um outro ficheiro de incidéncias entéo este ficheiro de incidén-
cias é parado. Nao é possivel eliminar o ficheiro de incidéncias ativo.

i Ficheiro incid. (1 /20)ms
01, FIeld 1 W

oz, Field 2

03, E] |57

o4, ABCD

05, Field .\\\\\<:::>
06, Field

a7, Field
og, Field
o9, Field
10, Field 10

Al (Eaa

Wwooa - mon

MAN Skala

385 J46

0.0 Smmem 0.0
P hadhadl
J00 EI@

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF

MAaN MAaN
+ —

Imagem 4.23: Indicagdo simbolo de gravagao

[11 Simbolo de gravagao
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4.9.3 Parar gravagao

1. No menu ficheiro de incidéncia abrir a 1.2 pagina do ficheiro de incidéncia
ativo.

2. Pressionar a tecla de fung¢ao F2 por baixo do simbolo parar.
> A gravacao esta terminada.

4.9.4 Apagar ficheiros de incidéncia

A unidade de comando QUANTRON-A permite apagar o ficheiro de incidéncia
gravado.

AVISO

Apenas o conteudo dos ficheiros de incidéncia é apagado, o nome do ficheiro
de incidéncia continua a ser exibido no campo de nome!

Apagar fich. incid.
1. Abrir o menu Ficheiro de incid.
2. Selecionar um ficheiro de incidéncia na lista.

3. Pressionar a tecla de fungao F3 por baixo do simbolo Apagar (ver
imagem 4.21).

> O ficheiro de incidéncia selecionado é apagado.

Apagar todos os ficheiros de incidéncias
1. Abrir o menu Ficheiro de incid.

2. Pressionar a tecla de fung¢ao F2 por baixo do simbolo Apagar todos (ver
imagem 4.21).

> E exibida uma mensagem de que os dados estdo a ser eliminados (ver
6.1: Significado das mensagens de alarme, pagina 109).

3. Pressionar a tecla Start/Stop.
> Todos os ficheiros de incidéncia sdo apagados.
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4.10

74

Sistema / Teste

Neste menu pode efetuar os ajustes de sistema e de teste para a unidade de co-

mando.

e Aceder ao menu Menu princip. > Sistema / Teste.

Sistema / Teste

1/2

Modo

Data

Hora

Luminosidade

Idioma - Language

Seleccdo da indicacao

Teste/Diagnastico

Expert
07.06.18
10:52

Sistema / Teste

I
£
bJ

Unidade

Servicgo

ransmissdo de dados

Contador dados total

métrico

Imagem 4.24: Menu Sistema/Teste

Submenu

Significado

Descrigao

Luminosidade

Ajuste da indicacao de display.

Alteracao do ajuste com as
tecla de fungédo + ou -.

tico

sensores

Idioma - Lan- | Ajuste de idioma no guia de Pagina 76
guage menu.
Selegao da indi- | Definir a indicagdo na imagem |Pagina 77
cacao de funcion.
Modo Ajuste do modo atual Pagina 78
Na fungdo EMC o modo esta de-
finido automaticamente para Ex-
pert
Teste/Diagnés- |Verificagdo dos atuadores e dos |Pagina 79
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Submenu Significado Descrig¢ao

Data Ajuste da data atual. Selecao e alteracao dos
ajustes com as teclas de
setas confirmacido com a
tecla Enter

Hora Ajuste da hora atual. Selecao e alteracao dos

ajustes com as teclas de
setas confirmacido com a
tecla Enter

Transmissao de
dados

Menu para a troca de dados e
protocolos em série

Pagina 83

Contador da-

Indicacao do total de

dos total e quantidade dispersada em
kg
e superficie dispersada em ha
e tempo de dispersdo em h
e percurso percorrido em km
Unidade Indicac&o dos valores no siste- |Pagina 84
ma selecionado de unidades:
® métrico
e imperial
Servigo Ajustes de servigos Protegido por palavra-pas-

se; apenas acessivel para
pessoal de servigo
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4.10.1 Ajustar idioma

Na unidade de comando QUANTRON-A s3o possiveis diferentes idiomas.
O idioma para a sua regiao vem predefinido de fabrica.
1. Abrir menu Sistema / Teste > Idioma - Language.

> O visor indica a primeira de quatro paginas.

Sprache - Language 174
deutseh TRE e
Francails FR
English UK
Meder lands NL
Italiano IT
Ezpanol ES
PYCCKHA RU

Imagem 4.25: Submenu Idioma, pagina 1

2. Selecionar o idioma no qual os menus devem ser representados.

AVISO

Os idiomas estao listados em varias janelas de menu. E possivel saltar para
uma janela adjacente com as teclas de setas.

3. Pressionar a tecla Enter.

D> A selegao foi confirmada.

> A unidade de comando QUANTRON-A reinicia automaticamente.
> Os menus estao representados no idioma escolhido.
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4.10.2 Sele¢ao daindicagao

Pode adaptar individualmente os campos de indicagdo na imagem de funcion. da
unidade de comando. Pode seletivamente colocar, nos trés campos de indica-
¢ao, os seguintes valores:

Velocidade de deslocacéao
Fator de fluxo (FF)

Hora

ha trajeto

kg trajeto

m trajeto

kg restante

m restante

ha restante

Tempo de marcha em vazio

Seleccdo da indicacdo

0 kg Tripe—

17 kgo.’ﬂﬁ\

O© 8

Imagem 4.26: Menu Selecao da indicagao

[1]
2]
[3]

Campo de indicagéo 1
Campo de indicacgéo 2
Campo de indicagéo 3

Selecionar indicagao

1.
2.
3.

Abrir menu Sistema / Teste > Selegao da indicacgao.

Marcar o respetivo campo de indicagao.

Pressionar a tecla Enter.

> O visor exibe a lista das indicagdes possiveis.

Marcar o novo valor com o qual o campo de indicacdo deve ser ocupado.
Pressionar a tecla Enter.

> O visor mostra a imagem de funcionamento. O respetivo campo de in-
dicagao apresentara agora o novo valor.
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410.3 Modo

78

Na unidade de comando QUANTRON-A sao possiveis 2 modos diferentes:
0 modo Easy ou Expert.

AVISO

Na funcdo M EMC o modo esta definido automaticamente para Expert.

e No modo Easy s6 podem ser abertos os parametros do ajuste do adubo ne-
cessarios para o trabalho de dispersao: Nao pode definir ou alterar tabelas
de dispersao.

e No modo Expert é possivel abrir todos os parametros disponiveis no menu
Ajustes do adubo.

Selecionar modo

1. Marcar entrada de menu Sistema / Teste > Modo.

2. Pressionar a tecla Enter.

> O visor indica o modo ativo.

Pode comutar entre ambos os modos premindo a tecla Enter.
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4

4.10.4 Teste/Diagnéstico

No menu Teste/Diagnéstico é possivel monitorizar e verificar o funcionamento
de alguns sensores/atuadores.

AVISO

Este menu destina-se apenas a fins informativos.

A lista dos sensores depende do equipamento da maquina.

Submenu

Significado

Descrigao

Pontos teste corred.

Teste para iniciar os diferentes pon-

Verificagao da ca-

gem

esquerda e a direita

tos de posi¢ao das corredicas. libracéo
Corrediga de dosa- | Iniciar as corredicas de dosagem a | Pagina 80

Tensao

Verificagdo da tensao de alimenta-
gao.

Sensor indicador de
vazio

Verificagdo de sensores Indicadores
de vazio

Células de pesagem

Verificagdo das células de pesagem.

M-EMC

Verificagdo dos sensores para a fun-
¢ao M EMC.

Pontos de teste PS

Teste para iniciar os diferentes pon-
tos de posicao do PS.

Verificagao da ca-

libracéo

Ponto de saida

Iniciar o ponto de saida.

Linbus

Verificagdo dos modulos registados
no LINBUS.

Sensor TELIMAT

Verificacao de sensores TELIMAT

Sensor GSE

Verificagdo dos sensores para o dis-
positivo de dispersao limite

Lona de cobertura

Verificagdo dos atuadores.

SpreadLight

Verificagdo das luzes de trabalho
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80

Exemplo de corrediga de dosagem

A CUIDADO

Perigo de ferimento por pe¢cas da maquina em movimento.

A Durante os testes da maquina é possivel que pecas da maquina
de movam automaticamente.

P Antes dos testes assegurar que ndo se encontram pessoas
na area da maquina.

1. Abrir menu Sistema / Teste > Teste/Diagnéstico.
Marcar entrada de menu corrediga de dosagem.
3. Pressionar a tecla Enter.
> O visor indica o estado dos atuadores/sensores.

Teste/Diagndstico

Corredica de dosagem

L R /
Pos 550 {Pos 55&/

AD 483 AD 485

SRRoIS

®\IL L R R
FIEIVEE

Imagem 4.27: Teste/Diagnostico; Exemplo: Corredica de dosagem

[11 Indicacdo de posicao

[2] Indicacao de sinal

[3] Teclas de fungéo actuador a direita
[4] Teclas de fungao atuador a esquerda

A indicagao sinal indica o estado do sinal dividido para o lado esquerdo e o lado
direito.

Pode recolher e extrair os atuadores através das teclas de funcéo F1 - F4.
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Exemplo Linbus
1. Abrir menu Sistema / Teste > Te

ste/Diagnéstico.

2. Marcar entrada de menu LIN-Bus.

3. Pressionar a tecla Enter.

> O visor indica o estado dos atuadores/sensores.

Linbus

Ver Mfr Fnc Stat
PS direitao o. 0.0 1] e—
|
|F'S esqu. o, 0.0 0 1T _
Laona cobert, o.o0.0

Iniciar

()

Imagem 4.28: Teste/Diagnostico; E

[1] Indicacado de estado
[2] Iniciar autoteste
[3] Atuadores ligados

xemplo: Linbus
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82

Exemplo de sensor GSE
1. Abrir menu Sistema / Teste > Teste/Diagnéstico.
2. Marcar a entrada do manual Sensor GSE.
3. Pressionar a tecla Enter.
> O visor indica o estado dos sensores.

Teste/Diagndéstico

G5E Sensor

@\ a0+
AD T
852

_ED_

_40_

_20_
\B Pos

Imagem 4.29: Teste/Diagnostico; Exemplo: Linbus

[1] Indicacao de estado
[2] Indicacdo do sensor de posi¢édo

Indicagao do sensor de posicao
Os sensores informam a posicéo do dispositivo de dispersao limite:
e O = Para cima (Oben): o dispositivo de dispersao limite esta inativo

e U = Para baixo (Unten): o dispositivo de dispersao limite esta na posicao de
trabalho

e ? =0 dispositivo de dispersao limite ndo atingiu a sua posicao final.

A CUIDADO

Perigo de ferimento por pe¢as da maquina em movimento.

& Durante os testes da maquina é possivel que pecas da maquina
de movam automaticamente.

P Antes dos testes assegurar que ndo se encontram pessoas
na area da maquina.
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4.10.5 Transmissao de dados

A transmissao de dados ocorre através de diferentes protocolos de dados.

Submenu Significado

ASD Documentacéao de incidéncia automatica; Transmissao de fi-
cheiros de incidéncia para um PDA ou Pocket PC via Bluetoo-
th

LH5000 Comunicacao em série por ex. dispersao com cartao de apli-
cacles

GPS-Control Protocolo para a comutagao automatica de larguras parciais

com um terminal externo

GPS-Control VRA Variable Rate Application
VRA Protocolo para a transmisséo automatica da quantidade de
dispersdo nominal

TUVR Protocolo para a comutagao automatica de larguras parciais e
alteragdes de quantidades de aplicagao especificas com um
Trimble Terminal externo

GPS km/h Apenas possivel com protocolo TUVR e Trimble Terminal.
e Pode ser ativado/desativado seletivamente

Quando ativo o sinal de velocidade do aparelho GPS é utiliza-
do como fonte de sinal para o modo operativo AUTO km/h.

1. Marcar as entradas de menu com uma barra.
2. Pressionar a tecla Enter.

[> Surge um visto no ecra.
> GPS km/h esta ativo.

> Avelocidade do aparelho GPS é assumida como fonte
de sinal para o modo operativo AUTO km/h.

4.10.6 Contador dados total

Neste menu s&o exibidos todos os estados de contador do distribuidor.
e quantidade dispersada em kg

e superficie dispersada em ha

e tempo de dispersdo em h

e ftrajeto percorrido em km

AVISO

Este menu destina-se apenas a fins informativos.
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4.10.7 Alterar sistema de unidades

O seu sistema de unidades foi pré-ajustado de fabrica. No entanto, pode mudar,
a qualquer momento, de valores métricos para imperiais e inversamente.

1. Aceder ao menu Sistema / Teste.

2. Marcar menu unidade.

3. Pressionar a tecla Enter para alternar entre imperial e métrica.
> Todos os valores dos diferentes menus foram convertidos.

Menu/Valor Fator de conversao
meétrica para imperial

kg restante 1 x 2,2046 Ibm (Ibs restante)

ha restante 1x2,4710 ac (ac restante)

Largura de trabalho m 1 x 3,2808 ft

Quantidade de disperséo kg/ha 1 x 0,8922 Ibs/ac

Altura de montagem cm 1x0,3937 in

Menu/Valor Fator de conversao
imperial para métrica

Ibs restante 1x0,4536 kg

ac restante 1x0,4047 ha

Largura de trabalho ft 1x0,3048 m

Quantidade de disperséo Ibs/ac 1 x 1,2208 kg/ha

Altura de montagem in 1x2,54 cm

4.10.8 Servigo

AVISO

Para as definigdes no menu Servigo é necessario um cédigo de introdugao. Es-
tas definicdes s6 podem ser alteradas por pessoal de servigo autorizado.

Recomendamos que todos os ajustes neste menu sejam efetuados por pessoal
de servigo autorizado.

411 Informacao

Pode consultar informagdes relativas ao comando do aparelho no menu Informa-

cao
AVISO

Este menu serve para informacao relativa a configuragdo da maquina.
A lista de informacdes depende do equipamento da maquina.
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412 Luzes de trabalho SpreadLight (apenas AXIS, equipamento especial)

Neste menu pode ativar a fungdo SpreadLight e monitorizar o padrao de disper-
sdo, mesmo durante o funcionamento noturno.

O comando da maquina é utilizado para ligar e desligar o modo automatico ou
manual das luzes de trabalho.

SpreadlLight /@
urn off delay (s) 10

Activate

SpreadLight AUTO o/u’

Imagem 4.30: Menu SpreadLight

—T&

[1] Periodo de desligamento
[2] Modo manual: Ligar as luzes de trabalho
[3] Ativar o modo automatico

Modo automatico:

No modo automatico, as luzes de trabalho ligam-se logo que as corredicas de
dosagem se abrem e que € iniciada a operagao de dispersao.

1. Aceder ao menu Menu principal > SpreadLight.
2. Marcar com um visto o item de menu SpreadLight AUTO [3].

D> As luzes de trabalho ligam-se quando as corredigas de dosagem se abrem.
3. Inserir o periodo de desligamento [1] em segundos.

> As luzes de trabalho desligam-se apés o periodo inserido, quando as cor-
redicas de dosagem estao fechadas.

e Intervalo de 0 a 100 segundos.
4. Retirar o visto do item de menu SpreadLight AUTO [3].
> O modo automatico é desativado.

Modo manual:

Use 0 modo manual para ligar e desligar as luzes de trabalho.
1. Aceder ao menu Menu principal > SpreadLight.

2. Marcar com um visto o item de menu Ligar [2].

> As luzes de trabalho ligam-se e permanecem ligadas até que o visto seja
retirado ou até sair do menu.
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413 Lona de cobertura (apenas AXIS, equipamento especial)

A ATENGCAO

Perigo de esmagamento e de corte devido a pegas acionadas

& externamente
A lona de cobertura move-se sem pré-aviso e pode ferir pessoas.

» Conduzir todas as pessoas para fora da area de perigo.

A maquina AXIS-H EMC possui uma lona de cobertura com comando elétrico.
Durante o reabastecimento na extremidade do campo, € possivel abrir ou fechar
a lona de cobertura com a unidade de comando e 2 atuadores.

AVISO

O menu serve somente para o acionamento dos atuadores para a abertura ou
fecho da lona de cobertura. A unidade de comando QUANTRON -E2 nao capta
a posicao exata da lona de cobertura.

e Monitorize o movimento da lona de cobertura.

(D

(7\5

&

Imagem 4.31: Menu Lona de cobertura

O
O

[1]1 Indicagcao de processo de abertura

[2] Tecla de funcédo F4: Fechar lona de cobertura
[3] Indicacao estrutural de lona de cobertura

[4] Tecla de funcéo F2: Parar processo

[5] Tecla de fungao F1: Abrir lona de cobertura
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A CUIDADO

Danos materiais devido a espaco livre insuficiente

A A abertura e o fecho da lona de cobertura requer espaco livre sufi-
ciente sobre o recipiente da maquina. Se o espaco livre for dema-
siado pequeno, a lona de cobertura pode rasgar. O tirante da lona
de cobertura pode estragar-se e a lona de cobertura pode provo-

car danos nas imediacoes.

P Certificar-se de que existe espaco livre suficiente sobre a
lona de cobertura.

Mover lona de cobertura

1. Pressionar a tecla menu.

2. Aceder ao menu Lona de cobertura.

3. Pressionar a tecla de fungao F1.
> Durante o movimento surge uma seta que indica a diregdo ABRIR.
> A lona de cobertura abre completamente.
Abastecer com fertilizante.

5. Pressionar a tecla de fungao F4.
> Durante o movimento surge uma seta que indica a diregdo FECHAR.
> A lona de cobertura fecha.

Caso necessario, pode parar o movimento da lona de cobertura ao pressionar a
tecla de funcéo F2. A lona de cobertura permanece na posigao intermédia até
que a abra ou feche completamente.
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4.14

4.141

88

Fungodes especiais

Introducgao de texto

Em alguns menus pode introduzir texto livremente editavel.

Ajuste de pas

T <

—
—(2)

MBCDEFGHIJKLM
HOPQRSTUVHXYZ_
0123456789+ %7
: : 0K
AB(=0 RAl:jCO
BO\ BQ /.

Imagem 4.32: Menu introdugéo de texto

[11 Campo de introdugao
[2] Campo de caracteres, indicagdo dos caracteres disponiveis (dependente do idioma)
[3] Teclas de fungéo para a navegagédo no campo de introducéo

Introduzir texto:
1. Mudar do menu superordenado para o menu introdugao de texto.

2. Deslocar o cursor para a posi¢ao do primeiro caractere a escrever no campo
de introducédo, usando as teclas de fungao.

3. Com a ajuda das teclas de setas, marcar o caracter a substituir no campo
de caracter.

4. Pressionar a tecla Enter.

> O caractere marcado € exibido no campo de introdugao.

> O cursor muda para a posi¢ado seguinte.
Continuar com este procedimento até que tenha introduzido todo o seu texto.
5. Para confirmar a introducao pressionar a tecla de funcao OK.

> A unidade de comando grava o texto.

> O visor exibe o menu anterior.
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Sobrescrever um caractere:
Pode substituir um caractere por outro.

1. Mover o cursor para a posi¢cao do caractere a apagar no campo de introdu-
¢éo, usando as teclas de fungao.

2. Com ajuda das teclas de setas marcar o caractere a substituir no campo de
caractere.

3. Pressionar a tecla Enter.
> O caractere foi sobrescrito.

4. Para confirmar a introducao pressionar a tecla de funcdo OK.
> O texto é guardado na unidade de comando.
> No visor é exibido o menu anterior.

AVISO

S6 é possivel eliminar caracteres soltos substituindo-os por espagos (undersco-
re no fim dos primeiros 2 espacos de caractere).

Eliminar introdugao:
Pode eliminar a introducédo completa.
1. Pressionar a tecla C 100 %.
> A introdugdo completa é eliminada.
2. Se necessario, introduzir texto novo.
Pressionar a tecla de fungao OK.
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4.14.2 Introducgao de valores com ajuda das teclas de cursor

Pode introduzir valores numéricos em alguns menus.

—(

Quantidade dispersao

120 kg/ha

Imagem 4.33: Introducéo de valores numéricos (exemplo quantidade de dis-
persao)

[11 Campo de introdugao

Requisito:
Ja se encontra no menu, no qual efetua a introdugao do valor numérico.

1. Mover o cursor para a posi¢cédo do valor numeérico a substituir no campo de
introducado, usando as teclas de setas horizontais.

2. Com a ajuda das teclas de setas verticais, introduzir o valor numérico pre-
tendido.

Seta para cima: O valor aumenta.

Seta para baixo: O valor diminui.

Seta para a esquerdal/direita: O cursor move-se para a esquerda/direita.
3. Pressionar a tecla Enter.

Eliminar introdugao:
Pode eliminar a introdugcé&o completa.
e Pressionar a teclaC 100 %.
> A introdugdo completa é eliminada.
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4.14.3 Criar screenshots

Numa atualizacao de software, os dados sédo sobrescritos. Recomendamos que
guarde sempre numa pen USB os seus ajustes como screenshot antes de uma
atualizagao de software.

°
1.
2,

Utilize uma pen USB com uma indicacao de estado iluminada (LED).
Remover cobertura da porta USB.
Inserir a pen USB na porta USB.

Imagem 4.34: Inserir a pen USB

[1]
[2]

3.

10.

Unidade de comando
Pen USB

Aceder ao menu Menu princip. > Ajustes do adubo.

> O visor indica a primeira pagina dos ajustes do adubo.
Pressionar a tecla T e a tecla L%/R% simultaneamente.

> Aindicagdo de estado da pen USB pisca.

> A unidade de comando emite um bip duas vezes.

> Uma imagem é salva como bitmap na pen USB.

Guardar todas as paginas dos ajustes do adubo como screenshots.
Aceder ao menu Menu princip. > Ajustes da maquina.

> O visor indica a primeira pagina dos ajustes da maquina.
Pressionar a tecla T e a tecla L%/R% simultaneamente.

> A indicagdo de estado pisca.

Guardar ambas as paginas do menu Ajustes da maquina como screenshots.
Remover todas as screenshots do seu PC.

Apos a atualizacido do software, aceder as screenshots e introduzir os ajus-
tes na unidade de comando QUANTRON-A com base nas screenshots.

A unidade de comando QUANTRON-A esta operacional com os seus
ajustes.

91



4

Operacdao de QUANTRON-A

92



Modo de dispersdo com a unidade de comando QUANTRON-A 5

5

5.1

Modo de dispersao com a unidade de comando QUANTRON-A

A unidade de comando QUANTRON-A apoia-o durante o ajuste da maquina an-
tes do trabalho. Durante o trabalho de dispersao também estao ativas as fungdes
da unidade de comando em segundo plano. Assim, podera verificar a qualidade
da distribuicao dos fertilizantes.

TELIMAT

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automatico do TELIMAT!

A Apds o acionamento da tecla T, a posi¢ao de dispersao limite é
iniciada automaticamente por meio de motores de ajuste elétricos

(SpeedServos). Isto pode originar ferimentos e danos materiais.

» Antes do acionamento da tecla T conduzir as pessoas para
fora da area de perigo da maquina.

AVISO

A variante TELIMAT vem predefinida de fabrica na unidade de comando!

TELIMAT com comando remoto hidraulico

O TELIMAT é colocado hidraulicamente em posicao de trabalho ou de repouso.
Pode ativar ou desativar o TELIMAT pressionando a tecla T. O visor apresenta
ou oculta o simbolo TELIMAT consoante a posigao.

TELIMAT com comando remoto hidraulico e sensores TELIMAT

Se os sensores TELIMAT estiverem ligados e ativados é apresentado no visor
da unidade de comando o simbolo TELIMAT quando o TELIMAT tiver sido co-
locado hidraulicamente em posicao de trabalho. Caso o TELIMAT tenha sido co-
locado outra vez em posicao de repouso, o simbolo TELIMAT fica novamente
oculto. Os sensores monitorizam o ajuste TELIMAT e ativam ou desativam auto-
maticamente o TELIMAT. A tecla T com esta variante esta sem fungao.

Se o estado do dispositivo TELIMAT nao puder ser detetado durante mais do que
5 segundos, surge o alarme 14, ver Capitulo 6.1: Significado das mensagens de
alarme, pagina 109.
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5.2

94

Sensor GSE (apenas AXIS)

Se um sensor para o dispositivo de dispersao limite GSE 30/GSE 60 estiver liga-
do e ativado, é apresentado no visor da unidade de comando o simbolo GSE
quando o dispositivo de disperséo limite tiver sido colocado hidraulicamente em
posicao de trabalho, ver imagem 2.3. Caso o dispositivo de dispersao limite te-
nha sido colocado outra vez em posicao de repouso, o simbolo GSE fica nova-
mente oculto.

Durante o ajuste, surge um simbolo "?" no visor do comando da maquina, o qual
fica novamente oculto depois de ser atingida a posig¢ao de trabalho.

O sensor € utilizado para a monitorizagédo da posicao do dispositivo de disperséo
limite GSE.

Se o estado do dispositivo de dispersao limite ndo puder ser detetado apos
5 segundos, surge o alarme 94, ver capitulo 6.1: Significado das mensagens de
alarme, pagina 109.
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5.3 Trabalhos com larguras parciais

5.3.1 Dispersar com larguras parciais reduzidas

Pode dispersar com larguras parciais num lado ou em ambos 0s lados e, assim,
ajustar a largura de dispersao total aos requisitos do campo. E possivel ajustar
o lado do distribuidor em 4 (VariSpread 8) niveis ou (VariSpread pro) de modo
continuo.

e Ver 2.1: Vista geral das versdes suportadas, pagina 5.

e Pressionar a tecla L%/R% até o visor mostrar as teclas de fungao desejadas.

@\ AUTO km-h /@

Imagem 5.1: Imagem de funcion. do modo de dispersdo com larguras parciais

[1]1 Largura parcial a direita dispersa no lado completo

[2] Teclas de fungdo aumentar ou reduzir a largura de disperséo a direita

[3] Teclas de fungdo aumentar ou reduzir a largura de disperséo a esquerda
[4] Largura parcial a esquerda reduzida para 2 niveis

AVISO

Cada largura parcial pode ser reduzida ou aumentada em 4 niveis ou de modo
continuo.

1. Pressionar a tecla de fungdo Reduzir largura de dispersao a esquerda ou
Reduzir largura de dispersao a direita.

D> A largura parcial do lado da disperséo é reduzida um nivel.

2. Pressionar a tecla de fungdo Aumentar largura de dispersao a esquerda
ou Aumentar largura de dispersao a direita.

D> A largura parcial do lado da dispersdo € aumentada um nivel.
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AVISO

A larguras parciais ndo estao classificadas proporcionalmente. Pode ajustar as

larguras de dispersao através do assistente de largura de disperséo VariS-
pread.

e Ver4.6.12: Calcular VariSpread, pagina 58.
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5.3.2 Modo de dispersao com uma largura parcial e no modo de dispersao limite (AXIS-
M V8, MDS V8)

Durante o modo de disperséo é possivel alterar gradualmente as larguras par-
ciais e ativar a dispersao limite. A figura em baixo mostra a imagem de funcion.
com a disperséo limite ativada e a largura parcial selecionada.

ON

AUTO kEmdih + Auto kg
-

(D)
—(2)

0.54/70.54 FF

2054 kg Rest

3o, |30 2. mO
)

Imagem 5.2: Imagem de funcion. de uma largura parcial esquerda, lado da

[1]
2]
[3]
[4]
[5]

dispersao limite direito

Alteragéo de quantidade no modo de dispersao limite

Lado da dispersao direito no modo de disperséo limite

Lado da dispersao direito esta ativado

Reduzir ou aumentar a largura parcial esquerda

Largura parcial esquerda ajustavel em 4 niveis (VariSpread 8)

A quantidade de dispersao esquerda esta ajustada para a largura de trabalho
total.

Atecla de funcao Dispersao limite direita foi pressionada, a dispersao limite
esta ativa e a quantidade de dispersao é reduzida 20%.

Tecla de fungao Reduzir largura de dispersao esquerda para reduzir a lar-
gura parcial um nivel.

Pressionar a tecla de fungao C/100 %; regressa diretamente a largura de tra-
balho total.

Apenas em variantes TELIMAT sem sensor: Premir a tecla T, a dispersao li-
mite é desativada.
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Modo de dispersao com uma largura parcial e no modo de dispersao limite (AXIS-

M VS pro)

Durante o modo de disperséo é possivel alterar gradualmente as larguras par-
ciais e desativar a dispersao limite. A figura em baixo mostra o ecra de trabalho
com a dispersao limite ativada e a largura parcial ativada.

@\ 0

AUTO kEmdih + Auto kg

0.54/70.54 FF
2054 kg Rest

=< B
1o

Imagem 5.3: Imagem de funcion. de uma largura parcial esquerda, lado da

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

dispersao limite direito

Alteragéo de quantidade no modo de dispersao limite

Lado da disperséao direito no modo de dispersao limite

Lado da disperséao direito esta ativado

Reduzir ou aumentar a largura parcial esquerda

Largura parcial esquerda ajustavel em modo continuo (VariSpread pro)

A quantidade de dispersao esquerda estéa ajustada para a largura de trabalho
total.

Atecla de funcao Dispersao limite direita foi pressionada, a dispersao limite
esta ativa e a quantidade de dispersao é reduzida 20%.

Tecla de fungao reduzir largura parcial a esquerda.

Pressionar a tecla de fungao C/100 %; regressa diretamente a largura de tra-
balho total.

Apenas em variantes TELIMAT sem sensor: Premir a tecla T, a dispersao li-
mite € desativada.

AVISO

A funcéo Dispersao limite também é possivel com GPS-Control no modo auto-
matico. O lado de dispersao limite tem de ser sempre operado manualmente.

Ver Pagina 104.
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5.4 Dispersao com modo operativo automatico (AUTO km/h + AUTO kg, ape-
nas AXIS)

Regulacgao de fluxo de massa com a fungdao M EMC

A medicao do fluxo de massa é realizada separadamente em ambos os lados do
disco dispersor, para que possam ser corrigidos de imediato desvios em relagéo
a quantidade dispersao predefinida.

A funcdo M EMC precisa dos seguintes dados da maquina para a regulagao de
fluxo de massa:

e Rotacao da tomada de forga
e Tipo de discos dispersores
E possivel uma rotacdo da tomada de forga entre 360 e 390 rpm.

e Arotagao pretendida deve ser mantida constante (+/- 10 rpm) durante o
trabalho de dispersao. Deste modo pode assegurar uma elevada qualidade
da regulagao.

e A medicao de marcha em vazio é possivel apenas se a rotagao real da to-
mada de forga diferir no maximo +/- 10 rpm da entrada no menu tomada de
forga. Fora deste intervalo nao é possivel a medicao de marcha em vazio.

Requisito para o trabalho de dispersao:

e O modo operativo AUTO km/h + AUTO kg esta ativo (ver 4.7.2: Operacéo
AUTO/MAN, pagina 63).

1. Abastecer o recipiente com fertilizante.

2. Proceder aos ajustes do adubo:
e Quantidade de dispersao (kg/ha)
e Largura de trabalho (m)
3. Inserir a rotacdo da tomada de forga no respetivo menu.

ver também "Tomada de forca" na pagina 4-50.

4. Selecionar o tipo de disco dispersor usado no respetivo menu.

ver também "Tipo de discos dispersores" na pagina 4-52.

5. Ligar a tomada de forga.
6. Ajustar a tomada de forca para a rotagao da tomada de forga inserida.
> A mascara medigdo de marcha em vazio surge no visor.

Idle measurement

Idle measurement
required!

Set spreading speed,
maintain constant.

Set spreading speed
548 rpm

Current joint shaft speed

a 108%

542 rpm

Imagem 5.4: Mascara de informacao de medi¢cao de marcha em vazio
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7. Aguardar até a barra de progresso ficar completa.

> A medigdo de marcha em vazio esta concluida

> O tempo de marcha em vazio esta redefinido para 20 min.
8. Pressionar a tecla Start/Stop.

> O trabalho de dispersdao comecga.

Enquanto decorre a tomada de forga, inicia automaticamente a cada 20 minutos
uma nova medicdo de marcha em vazio o mais tardar apds decorrer o tempo de
marcha em vazio.

Em determinadas circunstancias é necessaria uma medicdo de marcha em vazio
para recolha dos novos dados de referéncia, antes de prosseguir o trabalho de
dispersao.

Assim que for necessaria uma medigdo de marcha em vazio durante o trabalho
de dispersao surge uma mascara de informacao.

AVISO

Assim que a corredica de dosagem fechar (p. ex. na parcela ou através da pres-
sdo da tecla Start/Stop), a fungao M EMC inicia uma medi¢cado de marcha em
vazio em segundo plano (sem mascara de informagao)!

e Paraisso, arotagao da tomada de for¢ca deve permanecer no valor ajustado
durante a medicao de marcha em vazio!

AVISO

Caso pretenda observar o tempo até a proxima medicdo de marcha em vazio

pode também ocupar os campos de exibigido livremente selecionaveis na ima-
gem de funcion. tempo de marcha em vazio, ver capitulo 4.10.2: Selecdo da
indicacdo, pagina 77.

AVISO

E imprescindivel uma nova medicdo de marcha em vazio no arranque do disco,
uma alteracao das rotagdes do eixo da tomada de forga e na troca do tipo de
disco dispersor!

No caso de alteragcao andmala do fator de fluxo deve iniciar manualmente a me-
dicdo de marcha em vazio.

Requisito:

e Trabalho de disperso esta parado (tecla Start/Stop ou ambas as larguras par-
ciais desativadas).

e O visor mostra a imagem de funcionamento.

e A rotacao da tomada de forga € no minimo 360 rpm.
Pressionar a tecla Enter.
> O visor mostra a mascara Medigdo de marcha em vazio.
> A medicdo de marcha em vazio inicia.

2. Se necessario, ajustar a rotagao da tomada de forga.

D> A barra indica o progresso.
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5.5 Dispersao com modo operativo AUTO km/h

No modo operativo AUTO km/h a unidade de comando controla automaticamen-
te o atuador, tendo como base o sinal de velocidade.

1. Efetuar ajustes do adubo:
e Quantidade de dispersao (kg/ha)
e Largura de trabalho (m)

2. Abastecer com fertilizante.

AVISO

Para um resultado de dispersao ideal no modo operativo AUTO km/h execute
um teste de rotacdo antes de iniciar o trabalho de disperséo.

3. Executar um teste de rotagao para determinacao do fator de fluxo
ou
Consultar o fator de fluxo na tabela de disperséao.

4. Introduzir o fator de fluxo manualmente.

5. Pressionar a tecla Start/Stop.

> O trabalho de dispersao comeca.
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5.6
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Dispersao com o modo operativo MAN km/h

Esta a efetuar trabalhos no modo operativo MAN km/h quando nao existe ne-
nhum sinal de velocidade.

Ligar unidade de comando QUANTRON-A.

Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagao AUTO/MAN.
Aceder a entrada de menu MAN km/h

Introduzir a velocidade de deslocacao.

Pressionar OK.

© a0~ WD

Efetuar os ajustes do adubo:

e Quantidade de dispersao (kg/ha)
e Largura de trabalho (m)

7. Abastecer com fertilizante.

AVISO

Para um resultado de dispersao ideal no modo operativo MAN km/h execute um
teste de rotagdo antes de iniciar o trabalho de disperséo.

®

Executar um teste de rotagao para determinacgao do fator de fluxo
ou

Consultar o fator de fluxo na tabela de dispersao.

9. Introduzir o fator de fluxo manualmente.

10. Pressionar a tecla Start/Stop.

D> O trabalho de dispersdao comega.

AVISO

Durante os trabalhos de dispersdo deve manter a velocidade introduzida.
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5.7 Dispersao com o modo operativo Escala MAN

No modo operativo Escala MAN pode alterar manualmente a abertura da corre-
dica de dosagem durante o modo de dispersao.

S6 ira trabalhar no modo manual quando:

e nenhum sinal de velocidade estiver disponivel (radar ou sensor de roda nao
esta disponivel ou tem defeito),

e estiver a dispersar moluscicidas ou sementes pequenas.

O modo operativo Escala MAN adequa-se bem a moluscicidas e sementes pe-
quenas, uma vez que a regulagao automatica do fluxo de massa nao pode ser
ativada, devido a reduzida diminuigao de peso.

AVISO

Para uma dispersao uniforme do produto deve obrigatoriamente trabalhar com
uma velocidade de deslocag¢ao constante, no funcionamento manual.

Requisito:

e As corredigas de dosagem estao abertas (ativacao através da tecla Start/
Stop).

e Naimagem de funcion. Escala MAN os simbolos para as larguras parciais
estao preenchidos a vermelho.

MAN Skala

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF

MAN MaN
+ —

Imagem 5.5: Imagem de funcionamento Escala MAN

[1]1 Indicac&o da posicao de escala atual da corredigca de dosagem

11. Para alteragéo da abertura da corredica de dosagem pressione a tecla de
funcdo F2 ou F3.

F2: MAN+ para aumentar a abertura da corredica de dosagem ou
F3: MAN- para diminuir a abertura da corredica de dosagem.

AVISO

Por forma a conseguir igualmente um resultado de dispersao otimizado no
modo manual recomendamos que sejam assumidos os valores da tabela de
dispersao, destinados a abertura da corredica de dosagem e a velocidade de
deslocacao.
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5.8 GPS-Control

A unidade de comando QUANTRON-A pode ser combinada com um aparelho
que suporte GPS. Sao trocados diversos dados entre ambos os aparelhos para
tornar a ligagéo automatica.

AVISO

Recomendamos-lhe a utilizagdo da nossa unidade de comando CCI 800 em
conjunto com a QUANTRON-A.

e Para mais informacgdes entre em contacto com o seu fornecedor.

e Tenha em atengao o manual de instrugdes do CCl 800 GPS Control.

A fungao OptiPoint (apenas AXIS) calcula o ponto de ativagéo e desativagao oti-
mizado para o trabalho de dispersao na parcela com base nos ajustes da unida-
de de comando; ver 4.6.9: Calcular OptiPoint (apenas AXIS), pagina 54.

AVISO

Para utilizagédo das fungdes do GPS Control da QUANTRON-A, a comunicagao
em série tem de ser ativada.

o No menu Sistemal/Teste > Transferéncia de dados, ativar o item do sub-
menu Controlo GPS.

AVISO

AXIS com VariSpread pro: dependendo do terminal GPS utilizado, o comando
da maquina pode reduzir o numero da largura parcial. Para isso, contacte o seu
fornecedor.

AVISO

Se forem também utilizados cartdes de aplicagdo, a comunicagdo em série tem
que ser ativada.

o No menu Sistemal/Teste > Transferéncia de dados, ativar o item do sub-
menu Controlo GPS + VRA.

A quantidade alvo do cartdo de aplicacao do terminal GPS é entao processada
automaticamente no QUANTRON-A.

O simbolo A junto as cunhas de disperséo assinala a fungao automatica ativada.
O comando abre e fecha as larguras parciais individuais dependendo da posigéao
no campo. O trabalho de dispersao sé comeca quando pressionar Start/Stop.
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A ATENGAO
Perigo de ferimentos devido a saida de fertilizantes

A A fungao GPS-Control inicia automaticamente o modo de disper-
sdo sem aviso prévio. O fertilizante derramado pode conduzir a
ferimentos dos olhos e mucosas nasais. Também ha perigo de
escorregar.

» Conduzir as pessoas para fora da area de perigo durante o
modo de dispersao.

AUTO km/h + Auto kg

98 RAULH o8
ﬂ Ly ﬂ
G, 0 E'::'-'El'-'::b-'El'-': g 6.0
187 kgfha
10.9 km/fh
8.0 ha Rest

172797 kg Trip

+é »= = »+

Imagem 5.6: Indicagdo do modo de dispersdo na imagem de funcionamento
com GPS Control
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Distancia ligada (m)

A Distancia ligada designa a distancia de ativacao (imagem 5.7 [A]) relativa ao
limite do campo (imagem 5.7 [C]). Nesta posi¢gdo no campo, abrem-se as corre-
dicas de dosagem. Esta distancia depende do tipo de fertilizante e representa a
distancia de ativacao ideal para uma distribuicdo de fertilizante otimizada.

Imagem 5.7: Distancia ligada (relativa ao limite do campo)

[A] Distancia de ativagao
[C] Limite do campo

Se pretender alterar a posi¢ao de ativagdo no campo, tera de adaptar o valor Dis-
tancia ligada.

e Um valor inferior da distancia significa que a posig¢ao de ativagcdo muda para
o limite do campo.

e Um valor superior significa que a posigao de ativagdo muda para o interior do
campo.
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Distancia desligada (m)

A Distancia desligada designa a distancia de desativacao (imagem 5.8 [B]) re-
lativa ao limite do campo (imagem 5.8 [C]). Nesta posi¢do no campo, as corredi-
¢as de dosagem comegam a fechar.

Imagem 5.8: Distancia desligada (relativa ao limite do campo)

[B] Distancia de desativacao
[C] Limite do campo

Se pretender alterar a posicédo de desativacao, tera de adaptar a Distancia des-
ligada em conformidade.

e Um valor inferior significa que a posicao de desativacdo muda para o limite
do campo.

e Um valor superior corresponde a uma mudanga da posi¢ao de desativagao
para o interior do campo.

Se desejar dirigir-se ao pelo sulco de acesso da parcela, introduza uma distancia
maior em Distancia desligada.

O ajuste deve ser o mais reduzido possivel para que a corredica de dosagem fe-
che quando o trator virar para o sulco de acesso da parcela. O ajuste da distancia
de desativagao pode provocar uma sub-fertilizagao na area das posicoes de de-
sativagdo no campo.
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Mensagens de alarme e causas possiveis

6

6.1

Mensagens de alarme e causas possiveis

No visor da unidade de comando QUANTRON-A podem ser exibidas diferentes

mensagens de alarme.

Significado das mensagens de alarme

N.° |Mensagem no visor

Significado
e Causa possivel

1 Erro no dispositivo doseador,
parar !

O atuador para o doseador nao pode atin-
gir o valor nominal esperado.

e Bloqueio

e Sem mensagem de resposta sobre po-
sicao

2 Abertura maxima! Velocidade
ou dose excessiva

Alarme da corrediga de dosagem

e E atingida a maxima abertura de dosa-
gem.

e A quantidade de dosagem ajustada (+/
- quantidade) ultrapassa a abertura
maxima de dosagem.

3 Factor de fluxo situa-se fora
dos limites

O fator de fluxo deve situar-se no intervalo
de 0,40 - 1,90.

e O fator de fluxo recentemente calcula-
do ou indicado situa-se fora do interva-
lo.

4 Recipiente esquerdo vazio!

O sensor Indicador de vazio a esquerda
reporta "Vazio".

e O recipiente da esquerda esta vazio.

5 Recipiente direito vazio!

O sensor Indicador de vazio a direita indi-
ca "Vazio".

e O recipiente da direita esta vazio.

7 Os dados séo apagados!
Apagar = START
Cancelar = ESC

Alarme de seguranca para evitar que se
apague dados inadvertidamente.

8 Quant. minima dispersao 150
kg nado alcangada, factor anti-
go valido

Calculo do fator de fluxo ndo é possivel.

e A quantidade de dispersao é demasia-
do pequena para calcular o novo fator
de fluxo ao pesar a quantidade restan-
te.

e E mantido o fator de fluxo antigo.

9 Quantidade disperséo
Ajuste min. =10
Ajuste méax. = 3000

Aviso na area de valores da quantidade
dispersao.

e Valor indicado nao é permitido.
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N.°

Mensagem no visor

Significado
e Causa possivel

10

Largura de trabalho
Ajuste min. = 2.00
Ajuste max. = 50.00

Aviso na area de valores da largura de
trabalho.

e Valor indicado nao € permitido.

11

Factor de fluxo
Ajuste min. = 0.40
Ajuste max. = 1.90

Aviso na area de valores do fator de flu-
XO.

e Valor indicado nao é permitido.

12

Erro na transmissao de da-
dos. Sem ligagdo RS232

Na transmissao de dados para a unidade
de comando surgiu um erro.

Os dados nao foram transmitidos.

14

Erro no ajuste do TELIMAT.

Alarme para o sensor TELIMAT.

Esta mensagem de erro é exibida, se 0 es-
tado do TELIMAT nao é detetavel durante
mais do que 5 segundos.

15

Memoria cheia, Necessario
apagar uma tabela privada

Podem ser guardadas no maximo 30 tabe-
las de disperséo.

e Na&o é possivel guardar mais

16

Deslocar PS
Sim = Start

Em maquinas com atuadores de ponto
de saida elétricos: Pergunta de seguran-
ca antes de iniciar automaticamente o
ponto de saida.

e Ajuste do ponto de saida no menu
Ajustes do adubo.

e [Esvaziamento rapido.

17

Erro no ajuste do PS

O atuador para o ajuste do PS nao pode
atingir o valor nominal esperado.

e Bloqueio.

e Sem mensagem de resposta sobre po-
sigao.

18

Erro no ajuste do PS

Sobrecarga do atuador.

19

Defeito no ajuste do PS

Avaria do atuador.

20

Erro no participante bus LIN:
[Nome]

Problema de comunicagéo.
e Extracio do atuador.
e Rutura de cabo.

21

Sobrecarregar dispersor!

O distribuidor de arremesso de fertilizante
mineral esta sobrecarregado.

e Demasiado fertilizante no recipiente
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N.° |Mensagem no visor Significado
e Causa possivel
rro no ajuste do atuador para o ajuste de nao
23 |E juste do TELIMAT |O atuad juste de TELIMAT na
pode atingir o valor nominal esperado.
e Bloqueio.
e Sem mensagem de resposta sobre po-
sigao.
24 |Erro no ajuste do TELIMAT |Sobrecarga do atuador.
25 |Defeito no ajuste do TELI- Avaria do atuador de TELIMAT.
MAT
32 |Pecas accion. extern.podem |Se o comando da maquina for ligado, as
deslocar-se. Perigo de corte |pecas podem mover-se inesperadamente.
ele?magamento. e Seguir as instrucdes no ecra apenas
;jané?;n;e:jr;%i?iz §S£§§SO;Z ap6s eliminar todos os potenciais peri-
' s 0s.
nual de instrucoes. g
Conf. com ENTER
34 |Na&o pode ser efectuada uma | O fator de fluxo deve situar-se no intervalo
medi¢do em vazio, rodar os |de 0,50 - 1,80.
discos d%dlsfpersao abaixa |g g fator de fluxo recentemente calcula-
:gi)aoia:'mé%rzjilnegir;ngis;? do ou indicado situa-se fora do interva-
) lo.
sdo normal.
36 |Nao é possivel pesar a quan- | Mensagem de alarme ao pesar.
fudgdel, maquina deve estar | o A funcso Pesar quantidade apenas
Imovel. pode ser realizada, se a maquina esti-
ver parada e na horizontal.
45 | Erro sist. sensores M-EMC. | O sensor ndo transmite mais qualquer si-
Regulacao desactivada!l nal
e Rutura de cabo
e Sensor com defeito
46 |Fehler Streudrehzahl. Streu- | A rotagao da tomada de forca situa-se fora
drehzahl 390..650 U/min ei- |do intervalo para a fungdo M EMC.
nhalten!
47 |Erro na dosagem a esq.,reci- Recioi i
piente vazio,saida bloquea- ° ecipiente vazio
da! e Saida bloqueada
48 |Erro na dosagem a dir.,reci- Recioi .
piente vazio,saida bloquea- |® Recipiente vazio
da! e Saida bloqueada
49 |Medicdo de marcha em vazio

improvavel. Regulacdo EMC
desactivadal

e Sensor com defeito
e Engrenagem com defeito
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N.°

Mensagem no visor

Significado
e Causa possivel

50

Medic&o de marcha em vazio
impossivel. Regulacdo EMC
desactivadal

Rotacao da tomada de forga continuamen-
te ndo estavel

51

Recipiente vazio!

O sensor Indicador de vazio de kg reporta
"Vazio". O valor indicado € muito baixo.

52

Erro na lona de cobertura

Sobrecarga do atuador

53

Defeito na lona cobertura

Avaria do atuador de TELIMAT

54

Change TELIMAT position

A posicao TELIMAT n&o corresponde ao
estado anunciado pelo GPS Control

72

Pogreska na SpreadLight

A alimentacgao de corrente é demasiado
elevada; os fardis de trabalho sao desliga-
dos

73

Erro no participante bus LIN:
SpreadLight

Sobrecarga

74

Defeito no SpreadLight

Falha de ligagao
e (Cabo com defeito

e Ligacao a tomada nao esta estabeleci-
da

75

Tipo de disco disp. exige al-
ter.no disp. TELMAT. Ter
atencao ao man. Mont.!

Disco dispersor S1 esta montado e a ma-
quina esta equipada co TELIMAT. Erro de
dispersao durante dispersao limite possi-
vel.

e Este tipo de disco dispersor requer a
montagem do dispositivo TELIMAT.

94

Erro no dispositivo GSE

Alarme para o sensor GSE.

Esta mensagem de erro é exibida, se o es-
tado do dispositivo GSE n&o puder ser de-
tetado apds 5 segundos.
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6.2 Eliminar avaria/alarme

6.2.1  Confirmar mensagem de alarme

Uma mensagem de alarme é real¢cada no ecra e € exibida com um sinal de aviso

previsto.
580 580
1.0 1.0

Erro no dispositivo
doseador,
parar !

Imagem 6.1: Mensagem de alarme (exemplo doseador)

Confirmar mensagem de alarme:
1. Eliminar causa da mensagem de alarme.

Tenha em atengao para isso 0 manual de operacao do dispersor de fertilizan-
te e a seccao 6.1: Significado das mensagens de alarme, pagina 109.

2. Premir tecla C/100 %.
> Apaga-se a mensagem de alarme.
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Equipamento especial

N.° |Representacao Designagao

1 Sensor Indicador de vazio para AXIS/
MDS

2 Sensor de velocidade de deslocagao
para QUANTRON-A

3 Cabo Y RS232 para troca de dados
(p. ex. GPS, sensor N, etc.)

4 Conjunto de cabos dos tratores com

sistema integrado para QUANTRON-A
AXIS 12 m
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Representacao

Designacao

Cabo GSP e recetor

Sensor TELIMAT AXIS

Suporte universal para QUANTRON-A

Modulo WLAN
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Garantia

Garantia

Os aparelhos Rauch s&o fabricados segundo os mais modernos métodos de fabrico
e com diligéncia, sendo submetidos a numerosos controlos.

Por isso a RAUCH fornece uma garantia de 12 meses, desde que sejam cumpridos
0s seguintes requisitos:

e O periodo de garantia tem inicio na data da compra.

e A garantia abrange defeitos de material ou de fabrico. Para produtos de
terceiros (sistema hidraulico, electrénico) assumimos responsabilidade
apenas no ambito da garantia do respectivo fabricante. Durante o perio-
do de vigéncia da garantia sao eliminados gratuitamente defeitos de fa-
brico e de material, por meio da substituicido ou retoque das pecas em
questdo. Estdo expressamente excluidos outros direitos, também mais
amplos, tais como reivindicagdes de transformagao, minoracao ou in-
demnizacdo de danos nao ocorridos no objecto fornecido. A prestagao
da garantia é efectuada por oficinas autorizadas, pela representacao da
fabrica Rauch ou pela fabrica.

e Estaoexcluidas da prestagao da garantia as consequéncias do desgaste
natural, a sujidade, a corrosao e todas as falhas, que tenham a sua ori-
gem no manuseamento incorrecto, bem como por influéncia externa. A
garantia caduca no caso de reparagdes por conta propria ou alteragcées
do estado original. O direito a substituicdo é anulado se nao tiverem sido
utilizadas pegas sobressalentes originais RAUCH. Por esta raz&o, obser-
ve o0 manual de instru¢des. Em caso de quaisquer duvidas, contacte o
nosso representante ou directamente a fabrica. Os direitos de garantia
devem ser reclamados junto da fabrica, o mais tardar dentro de 30 dias
apo6s a ocorréncia do dano. Indicar a data de compra e o numero da ma-
quina. As reparagcbes no ambito da garantia s6 podem ser efectuadas
pela oficina autorizada apds consulta prévia com a RAUCH ou o respec-
tivo representante oficial. O prazo da garantia ndo € prolongado devido
a trabalhos no ambito da mesma. As falhas devidas ao transporte nao
sao defeitos de fabrica e, por conseguinte, ndo fazem parte da obrigacao
de garantia do fabricante.

e Esta excluido o direito de substituicdo por danos néo ocorridos directa-
mente nos aparelhos RAUCH. Isto abrange também a exclusao de qual-
quer responsabilidade por danos secundarios devidos a erros de
aplicacao. Alteragdes por conta prépria nos aparelhos RAUCH podem
causar danos e excluem qualquer responsabilidade por parte do forne-
cedor relativamente a esses danos. No caso de inten¢do ou negligéncia
por parte do proprietario ou de um colaborador com cargo de responsa-
bilidade e nos casos nos quais, segundo a lei relativa a garantia de pro-
dutos exista uma garantia para danos pessoais ou materiais por falhas
do objecto fornecido, de utilizagao privada, nao € valida a exclusao de
responsabilidade do fornecedor. A exclusdo também nao é valida no
caso de faltarem caracteristicas que estejam expressamente garantidas,
se esta garantia tiver tido nomeadamente a finalidade de dar cobertura
ao comprador contra danos que nao tenham surgido no préprio objecto
fornecido.
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