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Pazljivo procitajte prije
pustanja u pogon!
Sacuvaijte za buducu upo-
rabu

Ove upute za uporabu i montazu dio su
stroja. Dobavljaci novih i rabljenih stroje-
va obvezni su pisano dokumentirati da su
upute za uporabu i montazu isporucene i
predane klijentu zajedno sa strojem.
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Predgovor

Postovani korisnice,

kupnjom upravljacke jedinice QUANTRON-A za rasipace gnojiva AXIS-M i MDS iskazali ste po-
vjerenje u na$ proizvod. Puno vam hvala! Zelimo opravdati vase povjerenje. Kupili ste snaznu i
pouzdanu upravljaéku jedinicu. Ako naidete na neolekivane probleme: nasa vam sluzba za ko-
risnike uvijek stoji na raspolaganju.

KOAOSACE

Molimo vas da ove upute za uporabu i upute za uporabu rasipaca gnojiva pazljivo proc€itate
prije pustanja u pogon i pridrzavate se napomena. Upute iscrpno objasnjavaju uporabu i daju
vrijedne napomene za rukovanje, odrZzavanje i servisiranje.

U ovim uputama moze biti i opisana oprema koja nije dio opreme vase upravljacke jedinice.

Poznato vam je da oSteCenja nastala neispravnim upravljanjem ili nestru¢nom primjenom ne pod-
lijezu pravu na naknadu iz jamstva.

NAPOMENA

Obratite pozornost na serijski broj upraviljacke jedinice i stroja.

Upravljacka jedinica QUANTRON-A tvornicki je kalibrirana za rasprsivac¢ gnojiva s kojim je ispo-
ru¢ena. Ne moze se priklju€iti na drugi rasipac gnojiva bez dodatne kalibracije.

Molimo vas da prilikom narudzbe rezervnih dijelova ili nadogradive dodatne opreme i u slu€aju
reklamacija uvijek navedete ove podatke.

Tip Serijski broj Godina proizvodnje

Tehni€ka poboljSanja

U cilju nam je kontinuirano poboljSavati nase proizvoda. Stoga zadrzavamo pravo na po-
boljSanje i izmjene bez najave koje vrS§imo na nasim uredajima, ali i bez obveze prijenosa
tih poboljSanja i izmjena na veé prodane strojeve.

Vrlo rado ¢emo vam odgovoriti na daljnja pitanja.
Srdacgan pozdrav

KUHN SAS
Farm Machinery
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1 Korisni¢ke upute

1.1 O ovim uputama za uporabu

Ove upute za uporabu sastavni su dio upravljacke jedinice QUANTRON-A.
Upute za uporabu sadrze vazne napomene za sigurno, struéno i ekonomiéno
koristenje i odrzavanje upravljacke jedinice. VaSa paznja pridonosi izbjegava-
nju opasnosti, smanjenju troSkova popravaka i zastoja te povec¢anju pouzdano-
sti i vijeka trajanja stroja.

Upute za uporabu dio su stroja. Ukupna dokumentacija mora na mjestu primjene
upravljacke jedinice (npr. u traktoru) biti pohranjena nadohvat ruke.

Upute za uporabu ne zamjenjuju vlastitu odgovornost korisnika i rukovatelja
upravljacke jedinice QUANTRON-A.

S upravljackom jedinicom isporucene su kratke upute QUANTRON-A. Ako kratke
upute nisu isporucene, obratite nam se.

1.2 Napomene uz prikaz

1.21 Znacenje napomena upozorenja

O ovim uputama za uporabu su napomene upozorenja sistematizirane prema
stupnju opasnosti i vjerojatnodéu njihovog nastupanja.

Znakovi za oznacavanje opasnosti upozoravaju na konstruktivno neizbjezne pre-
ostale opasnosti prilikom rukovanja strojem. Koristene napomene upozorenje su
ovim uputama oznacene prema sljedecem:

Signalna rije¢

Simbol Objadnjenje

Primjer

A OPASNOST

Opasnosti po zivot u slu¢aju nepridrzavanja napomena upo-

iji zorenja
Opis opasnosti i moguce posljedice.

Nepridrzavanje ovih upozorenja dovodi do nastanka najtezih
ozljeda pa i smrti.

» Mijere za izbjegavanje opasnosti.
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Stupnjevi opasnosti napomena upozorenja

Stupanj opasnosti ozna¢ava se signalnom rije¢ju. Stupnjevi opasnosti se klasifi-
ciraju prema sljedeéem:

A OPASNOST

Vrsta i izvor opasnosti

& Ova napomena upozorenja upozorava na neposrednu opasnost
koja prijeti zdravlju i Zivotu osoba.
Nepridrzavanje ovih upozorenja dovodi do nastanka najtezih
ozljeda pa i smrti.

P Neizostavno se pridrzavati opisanih mjera za izbjegavanje
opasnosti.

A UPOZORENJE
Vrsta i izvor opasnosti

A Ova napomena upozorenja upozorava na mogucéu opasnu situa-
ciju koja prijeti zdravlju i Zivotu osoba.

Nepridrzavanje ovih upozorenja dovodi do teskih ozljeda.

» Neizostavno se pridrzavati opisanih mjera za izbjegavanje
opasnosti.

A OPREZ
Vrsta i izvor opasnosti

A Ova napomena upozorenja upozorava ha mogucu opasnu situa-
ciju koja prijeti zdravlju i Zivotu osoba ili nastanak materijalnih ili

Steta za okolis.
Nepridrzavanje ovih upozorenja dovodi do oteéenja na proizvodu
ili u okolini.
P Neizostavno se pridrzavati opisanih mjera za izbjegavanje
opasnosti.

NAPOMENA

Osnovne napomene sadrze savjete za korisnike i posebno korisne informacije,
ali ne i upozorenja od mogucih opasnosti.
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1.2.2

1.2.3

1.2.4

1.2.5

Upute i napomene

Radni koraci osoblja za upravljanje strojem prikazani su kao numerirani popis.
1. Radna uputa korak 1
2. Radna uputa korak 2

Upute koje obuhvaéaju samo jedan korak ne numeriraju se. Isto vrijedi i za radne
korake za koje nije nuzno propisan redoslijed izvedbe.

Ovim uputama prethodi jedna toc¢ka:
e Radna uputa

Nabrajanja

Nabrajanja bez nuznog redoslijeda prikazuju se kao popis s toCkama nabrajanja
(razina 1) i crticama (razina 2):

e Svojstvo A
- Tocka A
-  TockaB

e Svojstvo B

Reference

Reference na druga mjesta u tekstu unutar dokumenta prikazuju se brojem od-
lomka, tekstom naslova ili navedenom stranicom:

e Primjer: Obratite paznju i na poglavlje 3: Ugradnja i instalacija, Stranica 21.

Reference na daljnje dokumente prikazuju se kao uputa ili napomena bez to¢no
navedenog poglavlja ili broja stranice:

e Primjer: Obratite paZznju na napomene u uputama za uporabu proizvodaca
kardana.

Hijerarhija izbornika, tipke i navigacija

Izbornici su unosi koji su navedeni u prozoru Glavni izbornik.

U izbornicima su navedeni podizbornici ili unosi u kojima postavljate vrijednosti
(popisi za odabir, unosi teksta ili brojki, pokretanje funkcije).

Razli¢iti izbornici i tipke upravljacke jedinice prikazani su podebljano:
e Pritiskom na tipku Enter pozovite oznaceni podizbornik.

Hijerarhija i put do zeljenog unosa u izborniku oznaceni su strelicom > izmedu iz-
bornika, podizbornika i unosa u izborniku:

e Sustav / test > Test/dijagnoza > Napetost znaci da do unosa u izborniku
Napon mozete doéi putem izbornika Sustav / test i podizbornika Test/dija-
gnoza.

- Strelica > odgovara potvrdi tipke Enter.
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2 Struktura i funkcija

21 Pregled podrzanih inacica

NAPOMENA

Pojedini modeli nisu dostupni u svim zemljama.

211 MDS

Funkcija/opcije MDS

MDS 8.2 Q

MDS 14.2 Q
MDS 18.2 Q
MDS 20.2 Q

MDS 10.1 Q
MDS 11.1 Q
MDS 12.1 Q
MDS 17.1 Q
MDS 19.1 Q

Gnojenje ovisno o brzini voznje




2 Struktura i funkcija

21.2  AXIS-M

NAPOMENA

Pojedini modeli nisu dostupni u svim zemljama.

AXIS-M V8
8 faze djelomicne Sirine (VariSpread Dynamic)
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Regulacija masenog protoka mjere-
njem zakrethog momenta diskova ° ° ° ° °
za rasipanje
Senzori utovara ° °
AXIS-M VS pro
Kontinuirano namjestanje djelomicne Sirine (VariSpread pro)
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2.2

Struktura upravljacke jedinice — pregled

Slika 2.1:

Upravljacka jedinica QUANTRON-A

Br.

Oznaka

Funkcija

Upravljacko polje

Sastoji se od folijskih tipki za upravljanje uredajem i
zaslona za prikaz slika pogona.

Uti¢na spojnica za
kabel stroja

39-polna uti€na spojnica za spajanje kabela stroja na
senzore i servomotore (SpeedServo).

USB-ulaz s poklop-
cem

Za azuriranje racunala. Poklopac $&titi od onecisée-
nja.

Priklju¢ak za prije-
nos podataka V24

Serijsko sucelje (RS232) s protokolom LH 5000 i
ASD, namijenjeno za priklju¢ak kabela Y-RS232 i
povezivanje na strani terminal.

Uti¢na spojnica (DIN 9684-1/ISO 11786) za povezi-
vanje 7-polnog kabela na 8-polni kabel za senzor br-
zine.

Drzaljka stroja

Pricvrscivanje upravljacke jedinice na traktor.

Napajanje strujom

3-polna uti¢na spojnica prema DIN 9680 /
ISO 12369 za spajanje napajanja.
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23

Upravljacki elementi

Upravljanje uz pomo¢ 17 folijskih tipki (13 stalno definiranih i 4 za dodjelu funk-
cije).

B

\/
\ A

— Ct
omomomon 828 I -

=t

Slika 2.2: Upravljacko polje s prednje strane uredaja

Br. |Oznaka Funkcija
1 UKLleJCIVANJE/IS- Uklju€ivanje/iskljuivanje uredaja
KLJUCIVANJE
2 Zaslon Prikaz slika pogona
3 Tipka T (TELIMAT) |Tipka za prikaz polozaja TELIMAT-a
4 Start/Stop Pokretanje ili zaustavljanje rasprSivanja.
5 Brisanje/povrat e Brisanje unosa u unosnom polju,
e Povrat viska koli¢ine na 100 %,
e Potvrda alarmnih poruka.
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Br. |Oznaka Funkcija
6 Predodabir postav- |Tipka za prebacivanje izmedu 4 stanja.
ke djelomicne Sifine | ¢ prgqodabir djelomicnih Sirina za promjenu koli-
Cine. Stranica 66
- Lijevo
- Desnolili
- Lijevo + Desno
e Upravljanje djelomi¢nim Sirinama
(Funkcija VariSpread) Stranica 14
7 Izbornik Prebacivanje sa slike pogona na glavni izbornik i
obrnuto.
8 ESC Prekid unosa i/ili istovremeni povrat na prethodni iz-
bornik.
9 Navigacijsko polje |4 tipke sa strelicama i jedna tipka Enter za navi-
gaciju u izbornicima i unosnim poljima.
e Tipke sa strelicama za pokretanje kursora na
zaslonu ili oznaavanje unosnog polja.
e Tipka Enter za potvrdu unosa.
10 |Funkcijske tipke F1 |Izbor funkcija koje se prikazuju na zaslonu funkcij-
do F4 skom tipkom.
11 |Vaganje/brojac tripa Prikaz ostatka koji se jo$ nalazi u spremniku.

Brojac tripa
kg ostatka

Broja¢ metara
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2.4 Zaslon

Zaslon pokazuje podatke o trenutaénom stanju te mogucénosti izbora i unosa
upravljacke jedinice.

Najvazniji podaci o pogonu rasprsivac¢a gnojiva prikazuju se na slici pogona.

241 Opis slike pogona

NAPOMENA

Tocan prikaz slike pogona ovisi o trenutaéno odabranim postavkama, vidi po-
glavlje 4.10.2: Izbor pokazivaca, stranica 77.

Slika 2.3: Zaslon upravljacke jedinice (primjer slike pogona AXIS-M)

PP

AUTO km.-'h + Aut-:- kg

SEBO
-20%e
0.0

' = ————

27 120 kg/hae— |
0.0 km/h e

1.00/1.00

FF ——
16 kgexesT |
oot | =l | 2 | I

ke | =m= =€ | =%

Slika 2.4: Zaslon upravljacke jedinice (primjer slike pogona AXIS-M EMC)
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AUTOD km/h
@\232 294
- 105

1 S
350 kgifha
6.0 km/h

1.20 FF

0 kg Rest

B

Slika 2.5: Zaslon upravljacke jedinice (primjer slike pogona MDS)

1"
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12

Simboli i prikazi na slici koja sluZi kao primjer imaju sljedece znacenje:

Br.

Simbol/prikaz

Znacenje (na prikazanom primjeru)

1

Kliza€ za doziranje
otvora s ljestvicom
lijevo

Trenutacni otvoreni polozaj klizaca lijevo.

Nadin rada

Prikazuje trenuta¢ni nacin rada.

Simbol TELIMAT-a

Na uredaju AXIS ovaj se simbol pojavljuje na desnoj,
a na uredaju MDS na lijevoj strani kad su ugradeni
senzori TELIMATa i aktivirana funkcija TELIMAT-a
(tvorniCka postavka) ili je aktivirana tipka T.

Promjena koli€ine
desno

Promjena koli€ine (+/-) u postocima.
e Prikaz promjena koli€ine.

e Moguc¢ raspon vrijednosti +/- 1..99 %.

Izlazna koli¢ina

Unaprijed postavljena izlazna koli¢ina.

Prikazna polja

Prikazna polja za individualnu dodjelu (ovdje: brzina
voznje, faktor toka, kg ostatak).

e Moguca dodjela: vidi poglavlje 4.10.2: Izbor po-
kazivaca, stranica 77.

Polja sa simbolima

Polja koja sadrZe simbole ovisno o izborniku.

e Izbor funkcije uz pomoc¢ funkcijskih tipki koje se
nalaze ispod.

Broj okretaja osovi-
ne

Samo funkcija EMC: Trenutacni broj okretaja osovi-
ne

e Vidi 4.6.6: Prikljuéno vratilo, stranica 50

Tocka unosa

Trenutacni polozZaj toCke unosa.

10

GSE senzor

Samo AXIS: Ovaj se simbol pojavljuje kad je granié-
ni rasipa¢ gnojiva u radnoj poziciji i kad je funkcija
aktivirana (tvorniCka postavka).

11

Djelomi¢na Sirina
lijevo

Prikaz statusa djelomicne Sirine lijevo. Vidi
2.4.2: Prikaz stanja klizaca za doziranje, stranica 13.

12

Promjena koli€ine
lijevo

Promjena koli¢ine (+/-) u postocima.
e Prikaz promjena koli€ine.
e Moguc raspon vrijednosti +/- 1..99 %.
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24.2 Prikaz stanja kliza¢a za doziranje

© B & © B ©

AUTO kn-h / AUTO Kmh

S A S 2
+_]_|]3$' —_]_DZ

Slika 2.6: Prikaz stanja klizaCa za doziranje AXIS

OO OB IO
e ANINE A4S

-10x

Slika 2.7: Prikaz stanja klizaCa za doziranje MDS

[A] Rasprsivanje neaktivno (STOP)
[1] Djelomi¢na Sirina deaktivirana

[2] Djelomi¢na Sirina aktivirana

[B] Stroj pri rasprsivanju (START)
[3] Djelomi¢na Sirina deaktivirana

[4] Djelomi¢na Sirina aktivirana

13
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243 Prikaz djelomi€ne Sirine

ATTO Vash + AuNo kg PITO kmh
385 /T 345
h;;- -t
=’£"—£§ %

100 kg /ha
0.0 km-h

1339 kg Trip

1.00 FF

Slika 2.8: Prikaz stanja djelomi¢ne Sirine (primjer s AXIS VariSpread 8)

[1]1 Aktivirane djelomi¢ne Sirine s 4 moguce faze Sirine posipanja
[2] Lijeva djelomi¢na Sirina smanjena je za 2 faze djelomi¢ne Sirine

Dodatne mogucnosti prikaza i postavki objasnjene su u poglavlju 5.3: Rad s dje-
lomi€nim Sirinama, stranica 95.
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2

2.5

Biblioteka upotrijebljenih simbola

Upravljacka jedinica QUANTRON-A prikazuje simbole za funkcije na zaslonu.

Simbol Znacenje
Promjena koli¢ine + (Plus)
Promjena koli€ine - (Minus)
“iox
T Promjena kolic¢ine lijevo + (Plus)
+10%
T Promjena koli¢ine lijevo - (Minus)
-10%
) Promjena koli¢ine desno + (Plus)
+ 1@
) Promjena koli¢ine desno - (Minus)
-10%
MAN Ruéna promjena poloZzaja kliza¢a + (Plus)
+
MAN Ruc¢na promjena polozaja kliza¢a - (Minus)
. Strana rasipanja lijeva aktivna
. . Strana rasipanja lijeva neaktivna
C
-
. Strana rasipanja desna aktivna
Strana rasipanja desna neaktivna
),
=
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Simbol

Znacenje

.

-

Smanijiti djelomiénu Sirinu desno (Minus)

Povecati djelomi¢nu Sirinu desno (Plus)

Smanijiti djelomiénu Sirinu lijevo (Minus)

Povecati djelomicnu Sirinu lijevo (Plus)
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Struktura i funkcija

v

Strukturni pregled izbornika u na¢inu rada Easy

2.6

Nacin rada za postavljanje opisan je u sekciji 4.10.3: Nacin rada, stranica 78.
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2

v .

Strukturni pregled izbornika u na¢inu rada Expert

2.7

Nacin rada za postavljanje opisan je u odjeljku 4.10.3: Nacin rada, stranica 78.
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Struktura i funkcija 2

2.8 Modul WLAN

Pomocu modula WLAN (dodatna oprema) i aplikacije FertChartApp na pamet-
nom telefonu tablice rasipanja mozete bezi¢no prenijeti na upravljacku jedinicu.

Pritom slijedite upute za montazu modula WLAN. Za instalaciju aplikacije FertC-
hartApp na upravljacku jedinicu obratite se svojem prodavacu.

Lozinka za WLAN glasi quantron.
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Ugradnja i instalacija 3

3 Ugradnja i instalacija

3.1 Zahtjevi prema traktoru

Prije dogradnje upravljacke jedinice provjerite ispunjava li Vas$ traktor sljedece
zahtjeve:

e Minimalni napon 11 V mora uvijek biti zajam¢&en, ¢ak i ako je istovremeno pri-
kljuéeno nekoliko potro§aca (npr. klima uredaj, svjetlo).

e Broj okretaja prikljuénog vratila moze se namjestiti na 540 okr/min i mora ga
se pridrzavati (osnovni uvjet za ispravnu Sirinu rada).

NAPOMENA

Kod traktora bez prigona koji se mijenja pod opterecenjem brzina voznje mora
se odabrati ispravnim stupnjevanjem prigona na nacin da ono odgovara broju
okretaja prikljuénog vratila od 540 okr/min.

e 7-polna uti¢nica (DIN 9684-1/1SO 11786). Preko ove uti¢nice upravljacka je-
dinica dobiva impuls o aktualnoj brzini voznje.

NAPOMENA

7-polna uti¢nica za traktor i osjetnik brzine voznje mogu se dobiti kao dodatni na-
knadni komplet (opcija),

3.2 Prikljuéci, uti¢nice
3.21 Napajanje strujom

Preko 3-polne uti¢nice za napajanje strujom (DIN 9680/ISO 12369) upravljacka
se jedinica napaja strujom iz traktora.

[11 PIN 1: nije potreban
[2] PIN 2:(15/30): +12V
[3] PIN 3: (31): masa

Slika 3.1: PIN-ovi na uti¢nici za struju
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3 Ugradnja i instalacija

3.2.2 7-polni utiéni spoj

Preko 7-polnog uti€nog spoja (DIN 9684-1/ISO 11786) upravljacka jedinica dobi-
va impulse o aktualnoj brzini voznje. U tu se svrhu na uticni spoj prikljuCuje 7-polni
na 8-polni kabel (pribor) za osjetnik brzine voznje.

[11 PIN 1: stvarna brzina voznje (radar)

[2] PIN 2: teoretska brzina voznje (npr. prigon,
osjetnik kotac¢a)

Slika 3.2: PIN-ovi 7-polnog uti¢nog spoja
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Ugradnja i instalacija 3

3.3 Priklju€ivanje upravljacke jedinice

NAPOMENA

Nakon $to ukljucite upravljacku jedinicu QUANTRON-A zaslon ¢e nakratko pri-
kazati broj stroja.

NAPOMENA

Obratite pozornost na broj stroja

Upravljacka jedinica QUANTRON-A tvornicki je kalibrirana za rasprSivac gnojiva
s kojim je isporucena.

Upravljacku jedinicu priklju€ujte samo na pripadajuci rasprsiva¢ gnojiva.

Ovisno o opremi mozete na razli€ite nacine prikljuciti upravljacku jedinicu na ras-
prsivac gnojiva.

e Shematske prikaze za priklju¢ak na traktor pronadite na Stranica 24.

e Shematske prikaze za priklju¢ak na stroj pronadite na Stranica 27.

Izvedite radne korake sljede¢im redoslijedom:

e Odaberite prikladno mjesto u kabini traktora (unutar vidnog polja vozaca)
gdje Cete pricvrstiti upravljacku jedinicu.

e Upravljacku jedinicu s drzaljkom stroja priCvrstite u kabini traktora.

e Prikljucite upravljaku jedinicu na 7-polnu uti€nicu ili senzor brzine voznje
(ovisno o opremi).

e Prikljucite upravljacku jedinicu s 39-polnim kabelom stroja na aktuatore stroja.

e Prikljucite upravljaku jedinicu na 3-polnu uti¢nu spojnicu na napajanju traktora.
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Ugradnja i instalacija

3.3.1

24

Prikaz priklju¢ka na traktoru

Standardni

i % km/h GPS

il N "] |

km/h —J

lllll\l!’ Z s

S %

Slika 3.3: Shematski prikaz prikljutka QUANTRON-A (standard)

(1]
(2]
3]
(4]
3]
(6]
[7]

Serijsko sulelje RS232, 8-polna uti¢na spojnica
Opcija: Kabel Y (suCelje RS232 V24 za medij zapisa)
Priklju€ak za 39-polni utikag stroja (straZnja strana)
7-polna uti¢na spojnica prema DIN 9684

Baterija

3-polna uti¢na spojnica prema DIN 9680 / ISO 12369
Opcija: GPS-kabel i prijamnik



Ugradnja i instalacija

Senzor voznje

m‘lll!'[ 7wl
]

6.2\ » km/h ——

(O

QA

el N ] |

|% km/h GPS
R

ho

Slika 3.4: Shematski prikaz prikljut¢ka QUANTRON-A (senzor voznje)

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]
[6]
[7]

Serijsko sucelje RS232, 8-polna uti¢na spojnica
Opcija: Kabel Y (sucelje RS232 V24 za medij zapisa)
Priklju¢ak za 39-polni utika¢ stroja (straznja strana)
3-polna uti¢na spojnica prema DIN 9680 / 1ISO 12369
Baterija

Senzor brzine voznje

Opcija: GPS-kabel i prijamnik
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3 Ugradnja i instalacija

Napajanje putem brave za paljenje

629 Km/h —g
G==
| ami] =

o

Slika 3.5: Shematski prikaz prikljucka QUANTRON-A
(Napajanje putem brave za paljenje)

[1] Serijsko sucelje RS232, 8-polna uti¢na spojnica

[2] Opcija: Kabel Y (suCelie RS232 V24 za medij zapisa)

[3] Priklju¢ak za 39-polni utika¢ stroja (straznja strana)

[4] 3-polna utiéna spojnica prema DIN 9680 / ISO 12369

[5] Baterija

[6] Senzor brzine voznje

[7]1 7-polna uti¢na spojnica prema DIN 9684

[8] Opcija: Napajanje QUANTRON-A putem brave za paljenje
[9] Opcija: GPS-kabel i prijamnik
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Ugradnja i instalacija

Prikazi priklju¢ka na stroju

MDS

Slika 3.6: Shematski prikaz prikljucka QUANTRON-A

[11 39-polni utikag stroja

[2] Aktuator klizaca za doziranje lijevo/desno

[3] Opcija (senzor prazn. spremnika lijevo/desno)
[4] Opcija (senzori TELIMATa gore/dolje)

AXIS-M Q

Slika 3.7: Shematski prikaz prikljucka QUANTRON-A

[11 39-polni utikag stroja

[2] Zakreta€ dozirnog klizaga lijevo/desno

[3] Opcija (senzor prazn. spremnika lijevo/desno)

[4] Opcija senzor TELIMAT-a ili GSE senzora gore/dolje
[5] Pokrovna cerada

[6] Opcija: SpreadLight
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3 Ugradnja i instalacija

AXIS-M EMC V8

o W N, |

P ’
Slika 3.8: Shematski prikaz prikljucka QUANTRON-A

[11 39-polni utikag stroja

[2] Senzor utovara lijevo/desno(samo strojevi s okvirom za mjerenje tezine)
[3] Zakreta¢ dozirnog klizaca lijevo/desno

[4] Opcija: Senzor razine punjenja lijevo/desno

[5] Opcija: Senzor TELIMAT-a ili GSE senzor gore/dolje

[6] Senzori M EMC (lijevo, desno, u sredini)

[7] Pokrovna cerada

[8] Opcija: SpreadLight
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AXIS-M EMC VS pro

Slika 3.9: Shematski prikaz prikljucka QUANTRON-A

[11 39-polni utikag stroja

[2] Senzor utovara lijevo/desno(samo strojevi s okvirom za mjerenje tezine)
[3] Zakretac¢ dozirnog klizaca lijevo/desno

[4] Opcija: Senzor razine punjenja lijevo/desno

[5] Opcija: Senzor TELIMAT-a ili GSE senzor gore/dolje

[6] Senzor zakretnog momenta/broja okretaja lijevo/desno

[71 Namijestanje to¢ke unosa lijevo/desno

[8] Pokrovna cerada

[9]1 Opcija: SpreadLight
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3 Ugradnja i instalacija

3.4 Priprema kliza¢a za doziranje

Rasprsivaci gnojiva AXIS Q, AXIS-M EMC i MDS Q raspolazu elektroni¢kim ure-
dajem za upravljanje klizaem kojim se podeSava koli¢ina gnojiva.

A OPREZ

Obratite pozornost na polozaj kliza¢a za doziranje na rasprsi-

fji vacéu gnojiva AXIS
Kad pokretacem upravlja QUANTRON-A, moze se ostetiti klizac

za doziranje na stroju ako je grani¢na poluga u neispravnom polo-
Zaju.
» Grani¢nu polugu uvijek blokirajte na maksimalnom polozaju
na skali.

L mlm[r
3801340 300,260
480 440 400 360 320 280 24(

Slika 3.10: Priprema AXIS klizaCa za doziranje (primjer)

NAPOMENA

Obratite pozornost na upute za uporabu rasprsivaca gnojiva.
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Upravljanje QUANTRON-A 4

4  Upravljanje QUANTRON-A

A OPREZ
Opasnost od ozljeda ispadajué¢im gnojivom

& Kliza¢ se moze iznenada otvoriti u slu¢aju smetnje tijekom voznje
na mjesto rasprsivanja gnojiva. Osobama prijeti opasnost od kliza-
nja i ozljeda uslijed ispadanja gnojiva.
» Prije voZnje na mjesto rasprsivanja gnojiva obavezno
isklju€ite elektroniCku upravljacku jedinicu QUANTRON-A.

NAPOMENA

Samo AXIS-M EMC (+W)

Postavke u pojedinim izbornicima izrazito su vazne za optimalnu,
automatsku regulaciju masenog protoka.

Posebno obratite pozornost na sljedeée unose u izborniku:
e U izborniku Postavke gnojiva

- Disk za rasipanje, vidi Stranica 52.

- Broj okretaja osovine, vidi Stranica 50.
e U izborniku Postavke stroja

- AUTO / MAN pogon, vidi Stranica 63 i poglavlje [5].

4.1 Ukljuéivanje upravljacke jedinice

Preduvijeti:

e Upravljacka jedinica ispravno je priklju¢ena na rasprsiva¢ mineralnog gnojiva
i traktor (primjer potraZite u poglavlju 3.3: Priklju€ivanje upravljacke jedinice,
stranica 23).

e Osiguran je napon od minimalno 11 V.

NAPOMENA

Upute za uporabu opisuju funkcije upravljacke jedinice QUANTRON-A sa sof-
tverom od ina€ice 3.51.00.
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4 Upravljanje QUANTRON-A

Ukljuéivanje:
1. Pritisnite Tipku za ukljuéivanje/iskljuc¢ivanje [1].

> Nakon nekoliko sekundi pojavit ¢e se pocetna povrsina upravljacke je-
dinice.

> Upravljacka ¢e jedinica nedugo zatim prikazati izbornik za aktivaciju na
nekoliko sekundi.

2. Pritisnite tipku Enter.
[> Zaslon ¢e prikazati startnu dijagnostiku na nekoliko sekundi.
> Zatim ¢e se pojaviti slika pogona.

Slika 4.1: Start QUANTRON-A

[11 Prekida¢ za ukljucivanje/iskljucivanje
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Upravljanje QUANTRON-A 4

4.2

Navigacija u izbornicima

NAPOMENA

Vazne napomene o prikazu i navigaciji izmedu izbornika mozete pronaéi u po-
glavlju 1.2.5: Hijerarhija izbornika, tipke i navigacija, stranica 3.

Pozivanje glavnog izbornika
e Pritisnite tipku izbornika. Vidi 2.3: Upravljacki elementi, stranica 8.

> Na zaslonu se pojavljuje glavni izbornik.
> Crna traka pokazuje prvi podizbornik.

NAPOMENA

U jednom prozoru izbornika ne prikazuju se svi parametri istovremeno. Tipkama
sa strelicama mozete skociti na susjedni prozor.

Pozivanje podizbornika:

1. Tipkama sa strelicama podizite i spustajte traku.

2. Trakom oznacite Zeljeni podizbornik na zaslonu.

3. Pritiskom na tipku Enter pozovite oznaceni podizbornik.
Pojavit ¢e se prozori u kojima se mogu izvrsiti razliCite radnje.
e Unos teksta

e Unos vrijednosti

e Postavke putem daljnjih podizbornika

Napustanje izbornika

e Pritiskom na tipku Enter potvrdite postavke.
D> Vratit ¢ete se u prethodni izbornik.
ili

e Pritisnite tipku ESC.
> Zadrzat ¢ete prethodne postavke.
D> Vratit ¢ete se u prethodni izbornik.
e Pritisnite tipku izbornika.

> Vratit ¢ete se na sliku pogona.

> Kad opet pritisnete tipku izbornika, ponovo ¢e se prikazati izbornik koji
ste napustili



4 Upravljanje QUANTRON-A

4.3 Vaganje - br. tripa

U ovom se izborniku nalaze vrijednosti o izvrSenom rasprsivanju gnojiva i funkcije
nacina rada za vaganje.

e Pritisnite tipku kg na upravljackoj jedinici.
> Pojavit ¢e se izbornik Vaganje - br. tripa.

Vaganje-bhr. tripa

Ostatak (kg. ha., m)

Brojac metara

Tariranje vage

Slika 4.2: Izbornik Vaganije - br. tripa

Podizbornik Znacenje Opis
Brojac tripa Prikaz rasprsene koli€ine gnojiva, povrsi-| Stranica 35
ne i puta.
Ostatak (kg, ha, m)| Prikaz preostale koli¢ine gnojiva, povrsi- | Stranica 36
ne i puta.
Broja¢ metara Prikaz prijedenog puta od zadnjeg vra¢a-| Vra¢anje na po-

nja broja¢a metara na pocetne postavke. | Eetne postavke
(nulu) tipkom
C100 %

Tariranje vage Samo AXIS sa senzorom utovara: Ako
je vaga prazna, vrijednost vaganja po-
stavljena je na ,0 kg”.
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4.31 Brojac tripa

U ovom izborniku mozete ocitati sljedece vrijednosti:
- raspr8ena koli¢ina (kg)
- rasprena povrsina (ha)
- rasprSeni put (m)

Brojad tripa

rasprseno kg ﬂ£
rasprseno ha El.ﬂl

rasprseno m 0

Slika 4.3: Izbornik Brojac tripa

[1]1 Prikaz rasprSene koli¢ine od zadnjeg brisanja
[2] Prikaz rasprSene povrsine od zadnjeg brisanja
[3] Prikaz rasprSenog puta od zadnjeg brisanja
[4] Brisanje brojaga tripa: sve vrijednosti na 0

Brisanje brojaca tripa:
1. Pozovite podizbornik Vaganje > Br. tripa-Brojac tripa.

> Na zaslonu se prikazuju vrijednosti za raspr$enu koli¢inu gnojiva, povrsi-
nu i put utvrdene od zadnjeg brisanja.

Oznaceno je polje Brisanje br. tripa.
2. Pritisnite tipku Enter.

> Sve vrijednosti brojaca tripa vraéaju se na 0.
3. Pritisnite tipku kg.

> Vratit ¢ete se na sliku pogona.

Ocitanje brojaca tripa tijekom rasipanja gnojiva:

Tijekom rasipanja, tj. kad su otvoreni kliza&i, moZete prijeci u izbornik Broja¢ tri-
pa i ocitati trenutacne vrijednosti.

NAPOMENA

Ako Zelite stalno promatrati vrijednosti tijekom rasipanja, moZzete izbornim prika-
znim poljima na slici pogona zadati funkcije kg trip, ha trip ili m trip, pogledajte
poglavlje 4.10.2: Izbor pokazivaca, stranica 77.
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4 Upravljanje QUANTRON-A

4.3.2 Prikaz ostatka

U izborniku Ostatak (kg, ha, m) mozZete ocitati ili unijeti sav ostatak iz spremnika.
Izbornik prikazuje povrsinu (ha) i put (m) koji se jo§ mogu posuti ostatkom gno-
jiva. Oba se prikaza izracunavaju na temelju sljedecih vrijednosti:

e Postavke gnojiva,

e Unos u unosnom polju Ostatak,

e |zlazna koli¢ina,
[ ]

Radna Sirina.

NAPOMENA

Trenuta¢na masa punjenja moze se u rasipacu s mjerenjem mase utvrditi
samo vaganjem.

Kod svih drugih rasipaca preostala koli€ina gnojiva se izraunava se iz postavki
gnojiva i postavki stroja, kao i signala za voznju i potrebno je ruéno unijeti kolici-
nu punjenja (vidi dolje).

Vrijednost za izlaznu koli€inu i radnu Sirinu u ovome izborniku ne mozete pro-
mijeniti. One su samo informativnog karaktera.

kg ostatka
zf/k/g/

Iz1l. kol. (kg/ha) 120

Radna Sirina (m) 18.00

e

Moguce ha 0.0

Moguce m 8

I

Slika 4.4: Izbornik Ostatak (kg, ha, m)

[11 Unosno polje Preostala koli¢ina

[2] lzlazna koli€ina (prikazno polje iz postavki gnojiva)

[3] Radna Sirina (prikazno polje iz postavki gnojiva)

[4] Prikaz moguce povrsine koja se moze posuti ostatkom
[5] Prikaz mogucéeg puta koji se moze posuti ostatkom
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Upravljanje QUANTRON-A 4

Unos preostale koli¢ine prilikom ponovnog punjenja:

1. Pozovite izbornik Vaganje - br. tripa > ostatak (kg, ha, m).
> Na zaslonu se pojavljuje ostatak od zadnjeg rasipanja.
Napunite spremnik.

3. Unesite novu ukupnu teZinu gnojiva iz spremnika.

Vidi i poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.

4. Pritisnite tipku Enter.

D> Uredaj ¢e izracunati vrijednosti za mogucu povrsinu i put koji treba posuti.
5. Pritisnite tipku kg.
D> Vratit ¢ete se na sliku pogona.

Ocitanje ostatka tijekom rasprsivanja:

Ostatak se tijekom rasprsivanja stalno iznova izracunava i prikazuje. Vidi poglav-
ljie 5: RasprSivanje uz upravljacku jedinicu QUANTRON-A, stranica 93.

4.3.3 Tariranje vage (samo AXIS sa senzorom utovara)

U ovom izborniku postavljate vrijednost vaganja na 0 kg ako je spremnik prazan.
Prilikom tariranja vage moraju biti ispunjeni sljedeéi uvjeti:

e spremnik je prazan,

stroj miruje,

osovina je isklju¢ena,

stroj je u vodoravnom polozaju i ne dodiruje tlo,

traktor miruje.

Tariranje vage:

1. Pozovite izbornik Vaganje - br. tripa > Tariranje vage.

2. Pritisnite tipku Enter.

> Ako je vaga prazna, vrijednost vaganja postavljena je na 0 kg.
D> Zaslon prikazuje izbornik Vaganje - br. tripa

NAPOMENA

Prije vaganja uvijek tarirajte vagu da biste zajamcili to€an izraCun preostale ko-
li€ine.
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4.4 Glavni izbornik

6Gl. izbornik 12

Postavke stroja

Brzo praznj.
Podat. datoteka
Pokr. cerada
SpreadLight
Sustav / test

Slika 4.5: Glavni izbornik QUANTRON-A

Glavni izbornik prikazuje moguée podizbornike.

NAPOMENA

U jednom prozoru izbornika ne prikazuju se svi parametri istovremeno. Tipka-
ma sa strelicama mozete skociti na susjedni prozor.

Podizbornik Znacenje Opis

Postavke gnojiva Postavke za gnojivo i rasprSivanje. Stranica 41
Postavke stroja Postavke za traktor i rasipac gnojiva. | Stranica 59
Brzo prazn;. Izravno otvaranje izbornika za brzo pra-| Stranica 68

Znjenje rasipaca gnojiva.

Podatkovna datoteka | Poziv izbornika za odabir, stvaranje ili | Stranica 70
brisanje podatkovne datoteke.

Pokrovna cerada Samo AXIS: Otvaranje/zatvaranje Stranica 86
pokrovne cerade (dodatna oprema)
SpreadLight Samo AXIS: Radna svjetla Stranica 85

(dodatna oprema)

Sustav/test Postavke i dijagnostika Stranica 74
upravljacke jedinice.

Info Prikaz konfiguracije stroja. Stranica 84
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4.5

Postavke gnojiva u na€inu rada Easy

Nacin rada za postavljanje opisan je u odlomku 4.10.3: Nacin rada, stranica 78.

U ovom izborniku unosite postavke za gnoijivo i rasipanje.
e Pozovite izbornik Gl. izbornik > Postavke gnojiva.

NAPOMENA

Kod funkcije M EMC nacin rada automatski je postavljen na Expert.

NAPOMENA

Izbornik Postavke gnojiva razlicit je za rasipace gnojiva AXIS i MDS.

Postavke gnojiva

Iz1l. kol. (kgi/ha) 100
Radna Sirina (m) 36.00
Faktor toka 1.00
Tocka unosa 0.0

Pokret. kalibracije

Slika 4.6: Izbornik Postavke gnojiva AXIS, nacin rada Easy

Postavke gnojiva

Iz1l. kol. (kg/ha) 100
Radna Sirina (m) 36.00
Faktor toka 1.00

PodeSavanje krilca

Pokret. kalibracije

Slika 4.7: 1zbornik Postavke gnojiva MDS, nacin rada Easy
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Podizbornik Znacenje /| moguce vrijednosti Opis

Naziv gnojiva |zabrano gnojivo.

Izlazna koliCina Unos zadane vrijednosti izlazne koli¢ine u | Stranica 44

(kg/ha) kg/ha.

Radna Sirina (m) | Odredivanje radne Sirine po kojoj se raspr- | Stranica 44
Suje.

Faktor toka Unos faktora toka primijenjenog gnojiva | Stranica 45

Todka unosa
(Samo AXIS)

Upis toCke unosa. Prikaz je isklju€ivo in-
formativnog karaktera.

Za AXIS s elektriénim aktuatorima toc-
ke unosa: Namjestanje to¢ke unosa.

Pritom obratite
pozornost na
upute za upora-
bu rasprsivaca
gnojiva.

Podesavanije krilca
(Samo MDS)

Unos postavke krila za rasipanje. Prikaz je
iskljucivo informativnog karaktera.

Pritom obratite
pozornost na
upute za upora-
bu rasprsivaca
gnojiva.

Pokret. kalibracije

Poziv podizbornika za kalibraciju.

Stranica 48
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4.6 Postavke gnojiva u na¢inu rada Expert

Nacin rada za postavljanje opisan je u odlomku 4.10.3: Nacin rada, stranica 78.

NAPOMENA

Kod funkcije M EMC nadin rada automatski je postavljen na Expert.

U ovom izborniku unosite postavke za gnojivo i rasipanje. Ovdje su dostupne do-
datne stranice postavki i tabele rasprsivanja kojih nema u nacinu rada Easy.

e Pozovite izbornik Gl. izbornik > Postavke gnojiva.

NAPOMENA

Izbornik Postavke gnojiva razliit je za rasipaCe gnojiva AXIS i MDS.
ZA AXIS-M EMC (+W) obratite pozornost na sljedece:

e Podaci u unosu u izborniku Vrsta diska i Osovinamoraju odgovarati stvar-
nim postavkama na vasem stroju.

Postavke gnojiva T Postavke gnojiva 2
Izl. kol. (kg/ha) 100| |[Vrsta diska S4
Radna Sirina (m) 36.00( Vrsta Sir. gran. Granica
Faktor toka 1.00( [Bound. disc speed 0
Tocka unosa 0.0 |TELIMAT Granica  _____

Grenzstr.Menge (%) -0
Pokret. kalibracije Vrsta gnojiva Hormalno

Slika 4.8: Izbornik Postavke gnojiva AXIS, stranica 1i 2

Postavke gnojiva 143 Postavke gnojiva 2
Izl. kol. (kg/ha) 100 |Yrsta diska I M1
Radna £irina (m) 36.00/| [VFrsta gir. gran. Granica
Faktor toka 1.00 Bound. disc speed 0
PodeSavanje krilca  _____ TELIMAT Granica _____

Grenzstr.Menge (%) -0
Pokret. kalibracije Vrsta gnojiva Normalno

Slika 4.9: Izbornik Postavke gnojiva MDS, stranica 1i 2
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Postavke gnojiva

Postavke gnojiva

474

Visina dodatka

Unos param. ra
Izracdun 0ptiPo
GPS Control In

Tabela rasprsi

Izracunaij

spona 100|| jos.00] 0.0
int b4.00 .o
fo b2.00] .o
vanija 0.00 0.0

Okrdimin

VariSpread

Kal. (%)

540 AUTO

540 AUTO

540 AUTO

540 AUTO

540 AUTO

Slika 4.10: Izbornik

Postavke gnojiva, stranica 3 (AXIS/MDS)

Glavni izbornik prikazuje mogucée podizbornike.

Podizbornik Znacenje /| moguce vrijednosti Opis

Naziv gnojiva Odabrano gnojivo iz tablice rasipanja. Stranica 56

Izlazna koli€ina Unos zadane vrijednosti izlazne koli€ine u | Stranica 44

(kg/ha) kg/ha.

Radna Sirina (m) | Odredivanje radne Sirine po kojoj se raspr- | Stranica 44
Suje.

Faktor toka Unos faktora toka primijenjenog gnojiva. |Stranica 45

Tocka unosa
(Samo AXIS)

Upis toCke unosa. Prikaz je isklju€ivo in-
formativnog karaktera.

Za AXIS s elektriénim aktuatorima toc-
ke unosa: Namjestanje tocke unosa.

Pritom obratite
pozornost na
upute za upora-
bu rasprSivaca
gnojiva.

PodeSavanije kril-
ca

(Samo MDS)

Unos postavke krila za rasipanje. Prikaz je
isklju€ivo informativnog karaktera.

Pritom obratite
pozornost na
upute za upora-
bu rasprsivaca
gnojiva.

Pokret. kalibracije |Poziv podizbornika za kalibraciju. Stranica 48
Osovina Tvorni¢ke postavke: 540 o/min Stranica 50
Disk Popis odabira: Odabir tipka-
AXIS e S1 ma sa strelica-
ma Potvrda

e S2 tipkom Enter

o S4 Stranica 52

e S6

e S8
Diskovi za rasipa- | Popis odabira: Odabir tipka-
nje e MIC ma sa strelica-
MDS ma Potvrda

e M1XC tipkom Enter

e M2
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Podizbornik Znacenje /| mogucée vrijednosti Opis
Vrsta Sirenja gra- | Popis odabira: Odabir tipka-
nice e Rub ma sa strelica-
ma Potvrda
e Granica

tipkom Enter

Gran. b.ok. rasp.

Zadana postavka broja okretaja kod
modusa grani¢nog rasipanja

Unos u zaseb-
nom prozoru
unosa

TELIMAT Rub/
Granica

Spremanje postavki TELIMAT-a za gra-
ni¢nu gnojidbu.

Samo za rasi-
pac gnojiva s
senzor TELIMA-
Ta.

Grani¢no rasipa- |Unaprijed postavljeno smanjenje koli¢ine |Stranica 53
nje Koli¢ina (%) |prilikom graniénog rasipanja.
Vrsta gnojiva Popis odabira: Odabir tipka-
e Normalno ma sa strelica-
ma Potvrda
e Kasno tipkom Enter
Visina dodatka Navedeno u cm, Odabir tipka-
Popis odabira: 0/6, 40/40, 50/50, 60/60, | M2 29 strelica-
70/70, 70/76 ma Potvrda
tipkom Enter
Proizvodac¢ Unos proizvodaca gnojiva.
Sastavljanje Postotni udio kemijskog sastava.

Unijeti param. ras-
pona

Unos param. rasp. iz tabele rasprsivanja.
Potrebno za izraCunavanje znacajke Opti-
Point

Izracun OptiPoint |Samo AXIS Stranica 54
Unos parametara za GPS-Control

GPS-Control in- | Prikaz podataka o parametrima za GPS- | Stranica 55

form. Control.

Tabela rasprsiva- | Upravljanje tablicama rasipanja. Stranica 56

nja

IzraCunaj Va- Izra€un vrijednosti za podesive djelomicne | Stranica 57

riSpread

Sirine
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4.6.1 Izlazna koli€¢ina
U ovom izborniku mozete unijeti zadanu vrijednost Zeljene izlazne koli€ine.
Unos izlazne koli€ine:
1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Izl. kol. (kg/ha).
> Na zaslonu se pojavljuje trenutaéno vazeca izlazna koli¢ina.
2. Unesite novu vrijednost u unosno polje.
Vidi poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.
3. Pritisnite tipku Enter.
> Nova je vrijednost spremljena u upravlja¢ku jedinicu.
4.6.2 Radna Sirina

44

U ovom izborniku mozete odrediti radnu Sirinu (u metrima).

1.

Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Radna Sirina (m).
> Na zaslonu se pojavljuje trenutaéno postavljena radna Sirina.
Unesite novu vrijednost u unosno polje.

Vidi poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.

Pritisnite tipku Enter.
Nova je vrijednost spremljena u upravljaéku jedinicu.
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4.6.3

Faktor toka

Faktor toka nalazi se u rasponu od 0,2 do 1,9. U slu€aju istih temeljnih postavki
(km/h, radna Sirina, kg/ha) vrijedi sljedece:

e Ako se poveca faktor toka, smanijit ce se dozirana koli¢ina.
e Ako se smaniji faktor toka, povec¢at ¢e se dozirana koli¢ina.

Cim faktor toka premasi zadano podrugje, pojavit ¢e se poruka o pogresci. Vidi
6: Alarmne poruke i moguci uzroci, stranica 107. Ako rasipate biolosko gnojivo ili
rizu, minimalni faktor trebate smanijiti na 0.2. Tako Cete sprijeciti da se neprestano
prikazuje poruka o pogresci.

Ako znate faktor toka po prijasnjim kalibracijama ili ste ga ocitali iz tablice rasipa-
nja, mozete ga ruéno unijeti u ovaj izbornik.

NAPOMENA

Putem izbornika Kalibracija moZete utvrditi i unijeti faktor toka uz pomo¢ uprav-
liacke jediniceQUANTRON-A. Vidi poglavlje 4.6.5: Kalibracija, stranica 48

Funkcijom M EMC utvrduje se faktor toka posebno za svaku stranu rasipanja.
Stoga nije potreban rucni unos.

NAPOMENA

IzraCun faktora toka ovisi o koriStenom nacinu rada. Daljnje informacije o faktoru
toka potrazite u poglavlju 4.7.2: AUTO / MAN pogon, stranica 63.

Unos faktora toka:
1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Faktor toka.
> Na zaslonu se pojavljuje trenutaéno postavljeni faktor toka.

2. Unesite novu vrijednost u unosno polje.

Vidi poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.

NAPOMENA

Ako va$e gnojivo nije navedeno u tablici rasipanja, unesite faktor toka 1,00.

U naéinima rada AUTO km/h i MAN km/h preporu¢ujemo da svakako izvedete
kalibraciju kako biste to¢no utvrdili faktor toka za to gnojivo.

3. Pritisnite tipku Enter.
> Nova je vrijednost spremljena u upravljacku jedinicu.

NAPOMENA

AXIS-M EMC (+W)

Preporucujemo da postavite prikaz faktora toka na slici pogona. Tako mozete
promatrati regulaciju masenog protoka tijekom gnojenja. Vidi

poglavlje 4.10.2: Izbor pokaziva€a, stranica 77 i poglavlje 4.7.2: AUTO / MAN
pogon, stranica 63.

Minimalni faktor
Prema unesenoj vrijednosti faktora toka, upravljacka jedinica stroja automatski
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postavlja minimalni faktor na jednu od sljedecih vrijednosti:
e Minimalni faktor je 0,2 ako je vrijednost unosa manja od 0,5.
e Minimalni faktor vra¢a se na 0,4 &¢im unesete vrijednost ve¢u od 0.5.

Prikaz faktora toka s funkcijom M EMC (Samo AXIS)

U podizborniku Faktor toka standardno unosite vrijednost za faktora toka. Medu-
tim, upravljacka jedinica tijekom rasprsivanja i pri aktiviranoj funkciji M EMC
upravlja lijevim i desnim otvorom kliza¢a za doziranje. Obje vrijednosti prikazuju
se na slici pogona.

Kada pritisnite tipku Start/Stop, na zaslonu ¢e se uz neznatnu vremensku odgo-
du azurirati prikaz faktora toka. Nakon toga se prikaz aZurira u redovitim vremen-
skim intervalima.

580

(2

Slika 4.11: Odvojeno upravljanje lijevim i desnim faktorom toka (aktivirana funk-
cija M EMC)

[1]1 Faktor toka za desni otvor klizada za doziranje
[2] Faktor toka za lijevi otvor klizaCa za doziranje
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Tocka unosa

AXIS-M Q V8

NAPOMENA

Unos to€aka unosa s pomocu Varijante Q samo je informativnog karaktera i ne
utjeCe na postavke rasipaca gnojiva.

U ovom izborniku mozete unijeti informativnu to¢ku unosa.
1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Toc¢ka unosa.
2. Utvrdite poloZaj za toCku unosa prema tablici rasipanja.
3. Unesite utvrdenu vrijednost u polje unosa
Vidi poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.

4. Pritisnite tipku Enter.

> Na zaslonu se pojavljuje prozor Postavke gnojiva s novom to¢kom uno-
sa.

AXIS-M VS pro

Postavljanje to¢ke unosa kod rasipaca mineralnog gnojiva AXIS EMC VS pro
provodi se samo s pomocu elektricnog podeSavanja to€aka unosa.

Pozovite izbornik Postavke gnojiva > To¢ka unosa.

Utvrdite polozaj za to¢ku unosa prema tablici rasipanja.

Unesite utvrdenu vrijednost u polje unosa

Pritisnite OK (u redu).

> Nazaslonu se pojavljuje prozor Postavke gnojiva s novom tockom unosa.

oD

U slucaju blokade to€ke unosa javlja se alarm 17; vidi poglavlje 6: Alarmne poru-
ke i moguéi uzroci, stranica 107.

A OPREZ

Opasnost od ozljeda uslijed automatskog podesavanja tocke

unosa

A Kad pritisnete funkcijsku tipku Start/Stop, tocka unosa automatski
¢e dosegnuti vrijednost unaprijed postavljenu putem elektricnog
servomotora (Speed-Servo). To moze prouzroéiti ozljede.

» Prije nego $to pritisnete tipku Start/Stop, uvjerite se da
nema osoba u podrucju opasnosti.
» Alarm Pokretanje toc¢ke unosa potvrdite tipkom Start.
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4.6.5

-

48

Kalibracija

7
-

NAPOMENA

Izbornik Kalibracija zaklju¢an je za funkciju M EMC i u na€inu rada AUTO km/
h + AUTO kg. Ova to¢ka u izborniku nije aktivna.

U ovom izborniku mozete kalibracijom utvrditi faktor toka i spremiti ga u uprav-
ljacku jedinicu.

IzvrSite kalibraciju:

e Prije prvog rasipanja gnojiva.

e Kada se kvaliteta gnojiva znac¢ajno promijeni (vlaga, visoki
udio prasine, raspadanje granula).

e Kad se koristi nova vrsta gnojiva.

Kalibracija se vrsi bez pomicanja rasipa¢a dok je osovina u pokretu ili tijekom vo-
Znje na probnoj stazi.

e Uklonite oba diska za rasipanje.
e Postavite tocku unosa na kalibracijski polozaj (toCka unosa 0).

Unos radne brzine:
1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Pokret. kalibracije.
2. Unesite srednju radnu brzinu.
Ta je vrijednost potrebna za izracun polozZaja klizaca tijekom kalibracije.
3. Pritisnite tipku Enter.
> Nova se vrijednost sprema u upravljacku jedinicu.
> Na zaslonu se pojavljuje alarm Dostizanje to¢ke unosa (Samo AXIS).

A OPREZ

Opasnost od ozljeda uslijed automatskog podeSavanja tocke

& unosa
Kod strojeva s elektricnim aktuatorom toCke unosa pojavljuje se
alarm Dostizanje to¢ke unosa. Kad pritisnete funkcijsku tipku
Start/Stop to¢ka unosa automatski ¢e dosegnuti unaprijed
postavljenu vrijednost putem elektricnog servomotora (Speed-
Servo). To moze uzrokovati ozljede i Stetu.

» Prije nego $to pritisnete tipku Start/Stop, uvjerite se da
nema osoba u podrucju opasnosti stroja.

4. Pritisnite tipku Start/Stop.
> Dostize se tocka unosa.
> Alarm se gasi.
> Na zaslonu se pojavljuje slika pogona Priprema kalibracije.
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Odabir djelomiéne Sirine:

5. Odredite stranu rasprsivaca na kojoj Zelite da se izvede kalibracija.
e Pritisnite funkcijsku tipku F1 za izbor lijeve strane rasprsivaca.
e Pritisnite funkcijsku tipku F4 za izbor desne strane rasprsivaca.

D> Simbol odabrane strane rasprsivaca oznacen je crvenom bojom.

Provedba kalibracije:

A UPOZORENJE

Opasnost od ozljeda tijekom kalibracije

A Rotirajucu dijelovi stroja i ispadaju¢e gnojivo mogu izazvati
ozljede.
P Prije starta kalibracije provjerite jesu li ispunjeni svi predu-
vjeti.
» Obratite pozornost na poglavlje Kalibracija u uputama za
upotrebu stroja.

6. Pritisnite tipku Start/Stop.

> Otvara se kliza¢ prethodno odabrane djelomi¢ne Sirine i pocinje kalibraci-
ja.

> Zaslon prikazuje sliku pogona Provedba kalibracije.

NAPOMENA

Mozete bilo kada prekinuti kalibraciju pritiskom na tipku ESC. KlizaC se zatvara,
a zaslon prikazuje izbornik Postavke gnojiva.

NAPOMENA

Vrijeme kalibracije ne utje€e na to¢nost rezultata. Ipak, treba kalibrirati barem
20 kg.

7. Ponovo pritisnite tipku Start/Stop.
> Kalibracija je gotova.
D> Kliza¢ se zatvara.
> Na zaslonu se pojavljuje izbornik Unos prikupljene koli€ine.
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50

Novi izracun faktora toka

A UPOZORENJE

Opasnost od ozljeda zbog rotirajucih dijelova stroja

A Dodirivanje rotirajuc¢ih dijelova stroja (kardan, glav€ina) moze
dovesti do udaraca, ogrebotina i prignjeenja. Dijelovi tijela ili pred-
meti mogu biti zahvaceni ili uvuceni u stroj.

P Iskljucite motor traktora.

P Iskljucite kardansko vratilo i osigurajte ga od neovlastenog
ukljucivanja.

©

Vaganije kalibrirane koli¢ine (uzmite u obzir tezinu praznog zahvatnog spre-
mnika).

©

Unesite teZinu kalibrirane koli€ine.

Vidi poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.
10. Pritisnite tipku Enter.

> Nova je vrijednost spremljena u upravljacku jedinicu.

> Zaslon prikazuje izbornik lzra€un faktora toka.

NAPOMENA

Faktor tijeka mora biti rasponu od 0,4 do 1,9.

11. Odredite faktor toka.
Prihvatite novi izracunati faktor toka pritiskom na tipku Enter.
Potvrdite prethodno spremljeni faktor toka pritiskom na tipku ESC.
D> Faktor toka je spremljen.
> Zaslon prikazuje izbornik Postavke gnojiva.

Priklju€no vratilo

NAPOMENA

Za optimalno mjerenje praznog hoda provijerite jesu li ispravni unosi u izbor-
niku Postavke gnojiva.

e Podatci u unosima u izborniku Disk i Prikljuéno vratilo moraju odgovarati
stvarnim postavkama na vasem stroju.

Pode&eni broj okretaja osovine u upravljackoj je jedinici tvorni¢ki unaprijed pro-
gramiran na 540 o/min. Ako zelite podesiti neki drugi broj okretaja osovine, pro-
mijenite pohranjenu vrijednost u upravljackoj jedinici.

1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Osovina.
2. Unesite broj okretaja.
Vidi poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.

g

Pritisnite tipku Enter.
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D> Na zaslonu se prikazuje prozor Postavke gnojiva s novim brojem okre-
taja osovine.

NAPOMENA

Obratite pozornost na poglavlje: Regulacija masenog protoka s funkcijom
M EMC, stranica 98.
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Vrsta diska za rasipanje

NAPOMENA

Za optimalno mjerenje praznog hoda provijerite jesu li ispravni unosi u izbor-
niku Postavke gnojiva.

e Podatci u unosima u izborniku Disk i Prikljuéno vratilo moraju odgovarati
stvarnim postavkama na vasem stroju.

Montirana vrsta diska za rasipanje tvornicki je unaprijed programirana u uprav-
ljackoj jedinici. Ako su na vasem stroju montirani drugi diskovi za rasipanje, u
upravljac¢ku jedinicu unesite toénu vrstu.

1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Vrsta diska.
2. Oznadite vrstu diska za rasipanje u popisu za odabir s trakom.
3. Pritisnite tipku Enter.

> Odabrana vrsta diska za rasipanje oznacena je kvacicom.
4. Pritisnite tipku ESC

D> Nazaslonu se prikazuje prozor Postavke gnojiva s novom vrstom diska
za rasipanje.
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4.6.8 Koli¢ina graniénog rasipanja (%)
U ovom izborniku mozete odrediti smanjenje koli€ine (u postotcima) grani¢nog

rasipaca gnojiva TELIMAT. Ako je aktivirana funkcija grani¢nog rasprsivanja, ta
se postavka koristi pomoc¢u senzora TELIMAT-a ili tipke T.

NAPOMENA

Preporu€ujemo smanjenje koli¢ine za stranu grani¢nog rasipanja za 20 %.

Unosi koli¢ine grani€énog rasipanja:

1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Grani€no rasipanje Pozovite koli¢i-
nu (%).

2. Unesite vrijednost u unosno polje.
Vidi poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90

3. Pritisnite tipku Enter.

D> Na zaslonu se pojavljuje prozor Postavke gnojiva s novom koli¢inom
TELIMAT-a.
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Izraéun OptiPoint (Samo AXIS)

U izborniku Izraéun OptiPoint unesite parametre za izraCun optimalnih udalje-
nosti za uklju€enje i isklju¢enje na rubnim podrucjima.

Za precizno izraCunavanje vrlo je vaZzan unos parametra rasipanja gnojiva koje
se upotrebljava.

NAPOMENA

Parametar rasipanja za gnojivo koje upotrebljavate potrazite u tablici rasipanja
svojeg stroja.

1. U izborniku Postavke gnojiva > Unos param. rasp. unesite zadanu vrijed-
nost.
2. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Izraéun OptiPoint.

> Pojavit ¢e se prva stranica izbornika Izraun OptiPoint.

NAPOMENA

Navedena brzina voZnje odnosi se na brzinu na podruéju polozaja za ukljuciva-
nje! Vidi poglavlje 5.8: GPS-Control, stranica 103.

3. Unesite srednju brzinu voznje na podrucju polozaja za ukljucivanije.
4. Pritisnite OK (u redu).
5. Pritisnite tipku Enter.

> Zaslon pokazuje treéu stranicu izbornika.

GPS Control

Preporucena udaljenost od
ruba polja

Preuzimanje vrijedn.

Slika 4.12: I1zracun OptiPoint, stranica 3

Broj Znacenje Opis

1 Udaljenost (u metrima) u odnosu na granicu njive | Stranica 105
od koje se klizaCi za doziranje otvaraju

2 Razmak (u metrima) u odnosu na granicu njive od | Stranica 106
koje se klizaci za doziranje zatvaraju.
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NAPOMENA

Na ovoj stranici moZete ruéno podesiti parametarske vrijednosti. Vidi
poglavlje 5.8: GPS-Control, stranica 103.

Promjena vrijednosti
6. Oznadite Zeljeni unos.
7. Pritisnite tipku Enter.
8. Unesite nove vrijednosti.
9. Pritisnite tipku Enter.
10. Oznacite unos u izborniku Preuzimanje vrijedn.
11. Pritisnite tipku Enter.
> Na zaslonu se prikazuje izbornik GPS-Control inform.
> OptiPoint je izraéunat.
D> Upravljacka jedinica prelazi na prozor GPS-Control inform.

4.6.10 GPS-Control inform.

Izbornik GPS-Control inform. sadrzi informacije o izraCunatim postavkama u iz-
borniku lIzraéun OptiPoint.

Ovisno o postavljenom terminalu prikazuju se 2 razmaka (CCI, Muller Elektronik)
odn. 1 razmak i 2 vremenske vrijednosti (John Deere, ...).

e Kod vecine ISOBUS terminala ovdje prikazane vrijednosti se unose automat-
ski u odgovarajuéi postavni izbornik na GPS-terminalu.

e Kod nekih je terminala ipak potrebno ruéno unosenje.

NAPOMENA

e Obratite pozornost na upute za uporabu GPS-terminala.
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Tablica rasipanja

Unutar ovog izbornika mozete stvarati i upravljati tablicama rasipanja.

NAPOMENA

Odabir tabele rasprsivanja utjeCe na postavke gnojiva, upravljacku jedinicu i ras-
prsiva¢ mineralnog gnojiva. Podesenu izlaznu koli€inu prebrisat ¢e spremljena
vrijednost iz tablice rasipanja.

NAPOMENA

Tablicama rasipanja mozete upravljati automatski i prenositi ih na upravljacku
jedinicu. Ovdje vam je potreban modul WLAN (dodatna oprema) i pametni tele-
fon (vidi 2.8: Modul WLAN, stranica 19).

Stvaranje nove tablice rasipanja
MozZete stvoriti do 30 tablica rasipanja u upravljackoj jedinici.
1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Tablica rasipanja.

4= Tahela rasprdSivanja 1/3 me

1.TEST_________ 0\4
15.00 m, 52
2. Fertiliser name v

18.00 m, 51

3. _Fertiliser name:=

18.00 m, 54

Slika 4.13: Izbornik Tablica rasipanja

[1]1 Polje za naziv u tabeli rasprsivanja
[2] Prikaz aktivne tabele rasprSivanja
[3] Prikaz s vrijednostima ispunjene tablice rasipanja

2. Oznadite polje za naziv prazne tablice rasipanja.
3. Pritisnite tipku Enter.
[> Zaslon prikazuje izborni prozor.
4. Oznacdite opciju Otvaranje elementa....
5. Pritisnite tipku Enter.

> Zaslon prikazuje izbornik Postavke gnojiva, a izabrani element ucitava
se u postavkama gnojiva u obliku aktivne tablice rasipanja.

Oznacite unos u izborniku Naziv gnojiva.
Pritisnite tipku Enter.
Unesite nazive za tablicu rasipanja.
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NAPOMENA

Preporucujemo da tablici rasipanja date naziv gnojiva. Tako moZete bolje dodi-
jeliti gnojivo tablici rasipanja.

9. Uredite parametre tablice rasipanja.

Vidi poglavlje 4.6: Postavke gnojiva u nacinu rada Expert, stranica 41.

Odabir tablice rasipanja:
1. Pozovite izbornik Postavke gnojiva > Tabela rasprsivanja.
2. Oznadite zeljenu tablicu rasipanja.
3. Pritisnite tipku Enter.
> Zaslon prikazuje izborni prozor.
4. Oznacite opciju Otvaranje elementa....
5. Pritisnite tipku Enter.

> Zaslon prikazuje izbornik Postavke gnojiva, a izabrani element uéitava
se u postavkama gnojiva u obliku aktivne tablice rasipanja.

NAPOMENA

Prilikom biranja postojece tabele rasprsivanja sve ¢e se vrijednosti u izborniku
Postavke gnojiva prebrisati spremljenim vrijednostima iz odabrane tabele ras-
prsivanja, izmedu ostalog i to¢ka unosa te broj okretaja osovine.

e Stroj s elektricnim aktuatorima to€ke unosa: Upravljac stroja vodi aktua-
tore toCke unosa na vrijednosti spremljene u tabeli rasprsivanja.

Kopiranje postojece tablice rasipanja
1. Oznacite Zeljenu tablicu rasipanja.
2. Pritisnite tipku Enter.

[> Zaslon prikazuje izborni prozor.
3. Oznadite opciju Kopiranje elementa.

E

Pritisnite tipku Enter.

> Sad se na prvom slobodnom mjestu na popisu nalazi kopija tablice ra-
sipanja.

Brisanje postojece tabele rasprsivanja

1. Oznacite Zeljenu tablicu rasipanja.

2. Pritisnite tipku Enter.
> Zaslon prikazuje izborni prozor.

3. Oznadite opciju Brisanje elementa.

4. Pritisnite tipku Enter.

D> Tablica rasipanja izbrisana je s popisa.

4.6.12 lzracdunaj VariSpread
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Asistent za djelomi¢nu Sirinu automatski u pozadini izraunava stupnjeve djelo-
micne Sirine. Osnova tomu su vasi unosi za radnu Sirinu i to¢ku unosa na prvim
stranicama izbornika Postavke gnojiva.

NAPOMENA

Uredivanje tablice VariSpread zahtijeva posebnu stru¢nost. Ako Zelite promije-
niti postavke, obratite se svom prodavacu.

Postavke gnujiua

Izracunaij

----
s 8.00 0.0 540 AUTO

bs.00| |o.o 540 AUTO o

b4.00 |o.o 540 AUTO ;@
.——

b2.00] 0.0 540 AUTO o

» 0.00 0.0 540 AUTO

Slika 4.14: IzraCunaj VariSpread, primjer s 8 djelomi¢nih Sirina (4 na svakoj stra-
nici)

[11 Podesiva postavka djelomi¢ne Sirine
[2] Prethodno odredena postavka djelomi¢ne Sirine

Prijenos vrijednosti na GPS terminal

Prijenos vrijednosti iz tablice VariSpread na GPS terminal odvija se automatski
na strojevima s VariSpread Pro, na strojevima s VariSpread V8, ovisno o GPS
terminalu.
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4.7 Postavke stroja

NAPOMENA

Izbornik Postavke stroja razliCit je za rasipace gnojiva AXIS i MDS.

U ovom izborniku unosite postavke za traktor i stroj.
e Pozovite izbornik Postavke stroja.

Postavke stroja

raktor (km/h)

AUTO / MAHN pogon

+/- kolicina (%) 0

Signal mjer. praz. hoda v
kg senzor spremn. 150

Easy toggle

Slika 4.15: I1zbornik Postavke stroja (primjer)

Podizbornik Znacenje Opis

Traktor (km/h) Odredivanie ili kalibracija signala brzine. | Stranica 60

AUTO / MAN pogon | Odredivanje automatskog ili manualnog | Stranica 63
nacina rada.

+/- koli¢ina Prethodno postavljanje smanjenja koli- | Stranica 66

Cine za razli¢ite vrste gnojenja.

Signal mjer. praz. Samo AXIS-M EMC: Aktivacija zvuénog
hoda signala prilikom pokretanja automat-
skog mjerenja praznog hoda

kg senzor spremn. Unos ostatka koji aktivira alarmnu poru-
ku preko senzora utovara.

Easy toggle Ograniavanje tipke za prebacivanje Stranica 67
L%/R% na dva stanja

Ispravak izlazne koli- | Ispravak odstupanja izmedu unesene
Cine L/D (%) izlazne koli€ine i stvarne izlazne kolici-
ne.

e Isprava u postocima po izboru s de-
sne odn. lijeve strane
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Kalibracija brzine

Kalibracija brzine osnovni je preduvjet za to€an rezultat rasprsivanja. Na odredi-
vanje brzine, a time i na rezultat rasprSivanja utjeCu faktori kao sto su veli¢ina ko-
taCa, promjena traktora, pogon na sve kotace, rupa izmedu kotaca i podzemnog
sloja, sastav tla i pritisak kotaca.

Priprema kalibracije brzine:

To&no odredeni broj impulsa brzine na 100 m vrlo je vazan za precizno izbaciva-

nje koli¢ine gnojiva.

e Kalibraciju izvedite na njivi. Tako sastav tla manje utjeCe na rezultat kalibra-
cije.

e Postavite referentni put od 100 m Sto preciznije.

e UkljucCite pogon na sve kotace.

e Po mogucnosti napunite stroj samo do polovice.

Pozivanje postavki brzine:

U upravljacku jedinicu QUANTRON-A moze se spremiti do 4 razli¢ita profila za
vrstu i broj impulsa. Tim profilima mozZete dati nazive (npr. naziv traktora).

Prije gnojenja provijerite jeste li aktivirali ispravni profil u upravljackoj jedinici.

Traktor (km/Zh) /@
' (2

Slika 4.16: Izbornik Traktor (km/h)

[11 Oznaka traktora

[2] Prikaz stvaratelja impulsa za signal brzine

[3] Prikaz broja impulsa na 100 m

[4] Podizbornik Kalibracija traktora

[5] Simboli za mjesto za spremanije profila 1 do 4

1. Pozovite izbornik Postavke stroja > Traktor (km/h).

Prikazne vrijednosti za naziv, izvor i broj impulsa odnose se na profil €iji je
simbol ozna¢en crnom bojom.

2. Pritisnite funkcijsku tipku (F1-F4) pod simbolom mjesta za spremanije.
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Nova kalibracija signala brzine:

MozZete zamijeniti neki postojeci profil novim ili spremiti profil na prazno mjesto za
spremanije.

1. U izborniku Traktor (km/h) oznacite Zeljeno mjesto za spremanje funkcij-
skom tipkom koja se nalazi ispod njega.

Oznacite polje Nova kalibracija.

@

Pritisnite tipku Enter.

v

Zaslon prikazuje kalibracijski izbornik Traktor (km/h).

Traktor (km/h)

Impulsi radar ae—

O

OW
(&~

]
:3

Slika 4.17: Kalibracijski izbornik Traktor (km/h)

[1] Polje za naziv traktora

[2] Prikaz izvora signala brzine

[3] Prikaz broja impulsa na 100 m

[4] Podizbornik Automatska kalibracija
[5] Stvaratelj impulsa radara

[6] Stvaratelj impulsa voznje

4. Oznadite Polje za naziv traktora.
5. Pritisnite tipku Enter.
6. Unesite naziv profila.

NAPOMENA

Naziv mozZe imati najvise 16 znakova.
Preporucujemo da date profilu naziv traktora radi vec¢e razumljivosti.

Unos teksta u upravljacku jedinicu opisan je u sekciji 4.14.1: Unos teksta,
stranica 88.

7. Odaberite stvaratelja impulsa za signal brzine.
e Ako je rijeC o impulsima radara, pritisnite funkcijsku tipku F1.
e Ako je rijeC o impulsima voznje, pritisnite funkcijsku tipku F2.
D> Na zaslonu se prikazuje stvaratelj impulsa.
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U nastavku joS morate odrediti broj impulsa signala brzine. Ako znate tocan broj
impulsa, mozete ga izravno unijeti:

8. Pozovite unos u izborniku Traktor (km/h) > Nova kalibracija > Imp/100m.
D> Na zaslonu se prikazuje izbornik Impulsi za ru¢ni unos broja impulsa.

Unos vrijednosti u upravljacku jedinicu opisan je u odjeljku 4.14.2: Unos vrijedno-
sti kursorskim tipkama, stranica 90.

Ako ne znate toCan broj impulsa, pokrenite kalibracijsku voznju.
9. Pritisnite funkcijsku tipku F4 (100 m AUTO).
> Na zaslonu se pojavljuje slika pogona Kalibracijska voznja.

Traktor (km/h)

@H :
I(_— 100 m
2

oF | GHNO

Slika 4.18: Slika pogona Kalibracijska voznja za signal brzine

Impulsi

—
o8

[1] Prikaz impulsa
[2] Start primanja impulsa
[3] Stop primanja impulsa

10. Na startnoj tocki referentnog puta pritisnite funkcijsku tipku F4.
> Prikaz impulsa nalazi se na nuli.
> Upravljacka jedinica spremna je izbrojati impulse.

11. Prodite referentni put od 100 m.

12. Zaustavite traktor na kraju referentnog puta.

13. Pritisnite funkcijsku tipku F1.
[> Zaslon pokazuje broj primljenih impulsa.

14. Pritisnite tipku Enter.

> Novi broj impulsa bit ¢e spremljen.

D> Vratit cete se u kalibracijski izbornik.
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4.7.2

AUTO / MAN pogon

Zadani nacin rada je AUTO. Upravljacka jedinica automatski upravlja aktuatori-
ma na temelju signala brzine.

U ruénom nacinu rada radite samo u sljede¢im slu¢ajevima:
® nema signala brzine (nema radara ili senzora voznije ili su u kvaru),

e izbacuje se granule protiv puzeva ili smjene (fino sjeme).

NAPOMENA

Da bi se gnojivo ravnomjerno izbacivalo, morate u ru¢nom nacinu rada svakako
raditi uz stalnu brzinu voznje.

Izbornik Znacenje Opis

AUTO km/h + AUTO kg |Samo AXIS: |Izbor automatskog |Stranica 63
nacina rada s automatskim vaga-

njem

AUTO km/h Izbor automatskog nacina rada Stranica 100

MAN ljestvica Postavka klizaCa za doziranje za |Stranica 102
ruéni nacin rada

MAN km/h Postavka brzine voznje za ruéni | Stranica 101
nacin rada

Izbor nacina rada

Ukljucite upravljacku jedinicu QUANTRON-A.

Pozovite izbornik Postavke stroja > AUTO/MAN pogon.
Oznacite zeljeni unos u izborniku.

Pritisnite tipku Enter.

Slijedite upute na zaslonu.

I

Vazne informacije o uporabi nacina rada pri rasprsivanju potrazite u poglavlju
5: Rasprsivanje uz upravljacku jedinicu QUANTRON-A, stranica 93.

NAPOMENA

Namjesteni nacin rada prikazuje se na slici pogona.

AUTO km/h + AUTO kg: automatski pogon s automatskom regulacijom ma-
senog protoka:

Nacéinom rada AUTO km/h + AUTO kg neprekidno se tijekom rasipanja regulira
koli¢ina gnojiva u skladu s brzinom i otjecanjem gnojiva. Tako mozete postiéi op-
timalno doziranje gnojiva.
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AUTO km/h: Automatski na¢in rada

NAPOMENA

Za optimalan rezultat rasprsivanija prije pocetka rasprsivanja trebate provesti ka-
libraciju.

Ukljucite upravljacku jedinicu QUANTRON-A.
Pozovite izbornik Postavke stroja > AUTO/MAN pogon.
Oznacite unos u izborniku AUTO km/h

Pritisnite tipku Enter.

a > wDd =

Unesite postavke gnojiva:

e Izlazna koli¢ina (kg/ha)

e Radna Sirina (m)

Napunite spremnik gnojivom.

Izvedite kalibraciju radi odredivanja faktora toka

ili

Utvrdite faktor toka uz pomo¢ isporu€ene tabele rasprsivanja.
8. Rucno unesite faktor toka.

9. Pritisnite tipku Start/Stop.

> Poéinje rasipanje.

MAN km/h: ruéni pogon
1. Ukljucite upravljacku jedinicu QUANTRON-A.
2. Pozovite izbornik Postavke stroja > AUTO/MAN pogon.
3. Oznadite unos u izborniku MAN km/h.
> Na zaslonu se prikazuje unosni prozor Brzina.
4. Unesite vrijednosti za brzinu voznje tijekom rasipanja.
5. Pritisnite tipku Enter.

NAPOMENA

Za optimalan rezultat rasprSivanja prije pocetka rasprsivanja trebate provesti ka-
libraciju.
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MAN ljestvica: ruéni pogon s vrijednoséu na ljestvici
1. Pozovite izbornik Postavke stroja > AUTO/MAN pogon.

2. Oznacite unos u izborniku MAN ljestvica.

> Na zaslonu se prikazuje izbornik Otvor klizaca.
3. Unesite vrijednost ljestvice za otvor klizaca.
4. Pritisnite tipku Enter.
Vidi 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.

D> Postavka nacina rada je spremljena.

NAPOMENA

Da biste i u ruénom nacinu rada postigli optimalan rezultat rasipanja, preporucu-
jemo da u tablici rasipanja ocitate vrijednosti za otvor kliza¢a za doziranje i brzi-

nu voznje.

U nacinu rada MAN ljestvica moZete ru¢no mijenjati otvor klizaCa za doziranje

tijekom rasprsivanja.

Preduvijet:

e KiizaCi za doziranje su otvoreni (aktivacija tipkom Start/Stop).

e Na slici pogona MAN ljestvica simboli djelomi¢nih Sirina ispunjeni su crve-

nom bojom.

MAN Skala

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF

MaN
+

MaN

Slika 4.19: Slika pogona MAN ljestvica

[11 Prikaz trenutaénog poloZzaja ljestvice klizaca za doziranje

5. Za promjenu otvora kliza€a za doziranje pritisnite funkcijsku tipku F2 ili F3.
F2: MAN+ za povecanje otvora klizaCa za doziranje
F3: MAN- za smanjenje otvora klizaCa za doziranje.
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4.7.3 +/-koli¢ina

U ovom izborniku mozete odrediti promjenu koli€ine u postocima za normalnu
vrstu rasipanja.

Osnovica (100 %) unaprijed je postavljena vrijednost za otvor kliza¢a za dozira-
nje.

NAPOMENA

Tijekom pogona mozete u svakom trenutku funkcijskim tipkama F2/F3 promije-
niti koli¢inu gnojiva za faktor +/- koli€ina.

Tipkom C 100 % mozete vratiti unaprijed zadane postavke.

Odredivanje smanjenja koli¢ine:
1. Pozovite izbornik Postavke stroja > +/- koli¢ina (%).
2. Unesite postotak za koji Zelite promijeniti koli¢inu gnojiva.

Vidi poglavlje 4.14.2: Unos vrijednosti kursorskim tipkama, stranica 90.
3. Pritisnite tipku Enter.

4.7.4 Signal mjer. praz. hoda

Ovdje mozete aktivirati odn. deaktivirati zvucni signal za provedbu mjerenja pra-
znog hoda.

1. Oznacite unos u izborniku Signal mjer. praz. hoda.
2. Aktivirajte opciju pritiskom na tipku Enter.
> Na zaslonu se prikazuje kvadica.

> Prilikom pokretanja automatskog mjerenja praznog hoda oglasit ¢e se si-
gnal.

3. Deaktivirajte opciju ponovnim pritiskom na tipku Enter.
> Kvadica nestaje.
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4.7.5 Easy Toggle

Ovdje mozete ograniciti funkciju tipke za prebacivanje L%/R % na 2 stanja funk-
cijskih tipki F1 do F4. Na taj nacin ne morate raditi nepotrebne radnje preklapanja
na slici pogona.

1. Oznacite podizbornik Easy Toggle
2. Pritisnite tipku Enter.
> Na zaslonu se prikazuje kvacica.
> Opcija je aktivna.

> Na slici pogona tipka L%/R% se moze prebacivati samo izmedu funkcija
promjene koli¢ine (L+R) i upravljanja djelomi¢nom Sirinom (VariSpread).

3. Pritisnite tipku Enter.
> Kvadica nestaje.
> Tipkom L%/R% moZete prebacivati izmedu 4 razli€ita stanja.

Dodjela funkcija tipkama Funkcija

ég % Promjena koli€ine na objema stranama
Tio% | 10w

Promjena koli¢ine na desnoj strani

Nestaje kod aktivne funkcije Easy
Toggle

Promjena koli€ine na lijevoj strani

S
| =T | o Nestaje kod aktivne funkcije Easy
Toggle
> Povecanije ili smanjenje djelomiéne Sirine
e | »- | -« I e
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68

Brzo praznjenje

Ako Zelite odistiti stroj nakon gnojenja ili brzo ispustiti ostatak, mozZete izabrati iz-
bornik Brzo praznjenje.

Usto preporucujemo da prije skladiStenja stroja pokrenete brzo praznjenje, price-
kate da se klizaci potpuno otvore i iskljucite QUANTRON-A u tom stanju. Tako
se nece nakupiti vlaga u spremniku.

NAPOMENA

Prije poéetka brzog praznjenja provijerite jesu li ispunjeni svi preduvjeti. Pritom
obratite pozornost na upute za uporabu rasipa¢a gnojiva (praznjenje ostatka).

1. Pozovite Gl. izbornik > Brzo prazn,;.

A OPREZ

Opasnost od ozljeda uslijed automatskog podesavanja

& tocke unosa!

Kod strojeva s elektricnim aktuatorom to¢ke unosa pojavljuje se
alarm Dostizanje to¢ke unosa. Kad pritisnete tipku Start/Stop,
to¢ka unosa automatski ¢e dosegnuti unaprijed postavljenu vrijed-
nost putem elektricnog servomotora (SpeedServo). To mozZe uzro-
kovati ozljede i Stetu.

P Prije nego $to pritisnete tipku Start/Stop, uvjerite se da se
nitko ne nalazi u podruéju opasnosti.

580

v, 5 6Q
{7\

gle

|2| o—/@

OF_~

Slika 4.20: Izbornik Brzo praznjenje

[11 Prikaz otvora klizaCa

[2] Simbol za brzo praznjenje (ovdje je odabrana lijeva strana, ali jo$ nije pokrenuto)
[3] Brzo praznjenje desne djelomic¢ne Sirine (ovdje: nije odabrano)

[4] Brzo praznjenje desne djelomic¢ne Sirine (ovdje: odabrano)
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2. Funkcijskom tipkom odaberite djelomi¢nu Sirinu na kojoj treba izvesti brzo
praznjenje.

> Zaslon pokazuje izabranu djelomi¢nu Sirinu u obliku simbola.
3. Pritisnite tipku Start/Stop.

> Brzo praznjenje pocinje.
4. Ponovo pritisnite tipku Start/Stop.

> Gotovo je brzo praznjenje.

Kod strojeva s elektricnim aktuatorom to¢ke unosa pojavljuje se alarm Dostiza-
nje to¢ke unosa.

5. Pritisnite tipku Start/Stop

> Alarm je potvrden.

D> Elektri¢ni se aktuatori kre¢u prema unaprijed postavljenim vrijednostima.
6. Pritisnite tipku ESC i vratit cete se na Glavni izbornik.
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4.9 Podatkovna datoteka

U ovom izborniku mozete stvoriti do 200 podatkovnih datoteka i upravijati nji-
ma.

e Pozovite izbornik Glavni izbornik > Podatkovna datoteka.

|
4= Podat. datoteka (‘IIEDJ-I‘.’—CD
01, Fleld 1 e
@——003- Field 2 \@

Sl

Slika 4.21: I1zbornik Podatkovna datoteka

[11 Prikaz broja stranica

[2] Prikaz ispunjene podatkovne datoteke

[3] Prikaz aktivhe podatkovne datoteke

[4] Naziv podatkovne datoteke

[5] Funkcijska tipka F3: Brisanje podat. datoteke

[6] Funkcijska tipka F2: Brisanje svih podat. datoteka
[71 Prikaz mjesta za spremanje

491 Izbor podat. datoteke

MozZete ponovo odabrati ve¢ spremljenu podatkovnu datoteku i nanovo je preu-
zeti. Pritom neée biti prebrisani podaci ve¢ spremljeni u podatkovnu datoteku,
nego ¢e se nadopuniti novim vrijednostima.

NAPOMENA

Tipkama sa strelicama lijevo i desno mozete okretati stranice u izborniku Po-
datkovna datoteka.

1. Odaberite zeljenu podatkovnu datoteku.
2. Pritisnite tipku Enter.
[> Zaslon pokazuje prvu stranicu trenutaéne podatkovne datoteke.

70



Upravljanje QUANTRON-A

4

4.9.2

Pokretanje preuzimanja

oo3 1/3

Podat. datoteka

ha 0.0

kg izracunato 0

Podat. datoteka

'

FIeld 3
Izl. kol. (kg/fha) 120

Dat. zaust. 03:07:18

O

Vrijeme pokret. 9:251\@

Datum pokret. 07:06:18

Vrijeme zZzaustav. 1D:48%
3

”3 Podat. datoteka i

Slika 4.22: Prikaz trenuta¢ne podatkovne datoteke

[1] Prikaz broja stranica

[2] Polje za naziv podat. datoteke

[3] Vrijednosna polja

[4] Prikaz vremena/datuma pokret.

[5] Prikaz vremena/datuma zaustav.
[6] Polje za naziv gnojiva

[7] Polje za naziv proizvodacCa gnojiva
[8] Funkcijska tipka za pokretanje

[9] Funkcijska tipka za zaustavljanje
[10] Prikaz mjesta za spremanje
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3. Pritisnite funkcijsku tipku F1 pod simbolom za pokretanje.
> Snimanje podinje.

D> Izbornik Podat. datoteka prikazuje simbol preuzimanja za trenutacnu
podatkovnu datoteku.

> Slika pogona prikazuje simbol preuzimanja.

NAPOMENA

Ako se otvara neka druga podatkovna datoteka, ova se podatkovna datoteka
zaustavlja. Aktivna podatkovna datoteka ne moze se izbrisati.

i Podat. datoteka (1 /20y mm
01, FIeld 1 W

oz, Field 2

04, ABCD

a5, Field &

06, Mezo B |

a7, Field 7
og. Field B

o9, Field 9
10, Field 10

i (B~
1

HAN Skala
385 = | 346
0O.0 Cgmpn S 0O.0
il | .y -
= = FHE

Joo0
0 kg Rest
24B2 kg Trip
1.00 FF

MAaN MAaN
+ —

Slika 4.23: Prikaz simbola preuzimanja

[11 Simbol preuzimanja
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49.3

494

Zaustavljanje preuzimanja

1. U izborniku Podat. datoteka pozovite 1. stranicu aktivhe podatkovne datote-
ke.

2. Pritisnite funkcijsku tipku F2 pod simbolom za zaustavljanje.
> Snimanje je gotovo.

Brisanje podatkovnih datoteka

Upravljacka jedinica QUANTRON-A omogucuje brisanje preuzetih podatkovnih
datoteka.

NAPOMENA

Brie se samo sadrzaj podatkovnih datoteka, naziv podatkovne datoteke ostaje
u polju za naziv!

Brisanje podatkovne datoteke

1. Pozovite izbornik Podatkovna datoteka.

2. Odaberite podatkovnu datoteku s popisa.

3. Pritisnite funkcijsku tipku F3 pod simbolom Izbrisi (vidi Slika 4.21).
D> Izbrisana je odabrana podatkovna datoteka.

Brisanje svih podatkovnih datoteka
1. Pozovite izbornik Podatkovna datoteka.
2. Pritisnite funkcijsku tipku F2 pod simbolom Izbrisi sve (vidi Slika 4.21).

> Pojavit ¢e se poruka da su trenutaéne datoteke obrisane (vidi
6.1: ZnaCenje alarmnih poruka, stranica 107).

3. Pritisnite tipku Start/Stop.
> lIzbrisane su sve podatkovne datoteke.
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Sustav/test

U ovom izborniku unosite postavke za sustav i test upravljacke jedinice.

e Pozovite izbornik Gl. izbornik > Sustav/test.

Sustav

/ test 12

vietlina

Jezik - Language

Izbor pokazivaca

HMafin rada Expert

Test/dijagnoza

Datum 03.07.18

Vrijeme 10:49
242

Sustav

/I test

Broj. ukup
jedinica

Servis

nodataka

. podataka

metricéki

Slika 4.24: |zborn

ik Sustav/test

Podizbornik Znacenje Opis
Svjetlina Namjes&tanje prikaza zaslona. Promjena postavke funkcij-
skim tipkama +ili -.
Jezik - Langua- | Postavka jezika za navigaciju Stranica 76
ge kroz izbornike.
Izbor pokaziva- | Odredivanje prikaza na slici po- | Stranica 77
Ca gona.
Nacin rada Postavka trenutacnog nacina Stranica 78
rada
Kod funkcije EMC nacin rada au-
tomatski je postavljen na Expert
Test/dijagnoza |Provjera aktuatora i senzora. Stranica 79
Datum Postavka trenutaénog datuma. |Odabir i promjena postavke

tipkama sa strelicama, po-
tvrda tipkom Enter
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Podizbornik

Znacdenje

Opis

Vrijeme

Postavka trenutacnog vremena.

Odabir i promjena postavke
tipkama sa strelicama, po-
tvrda tipkom Enter

Prijenos poda- |lzbornik za razmjenu podataka i | Stranica 83
taka serijske protokole
Broja¢ ukupnih | Prikaz ukupne/ukupnog
podataka e rasprsene koli¢ine u kg
e rasprSene povrsine u ha
® vrijeme rasipanja u h
e prijedenog puta u km
Jedinica Prikaz vrijednosti u odabranom | Stranica 84
sustavu jedinica:
e metricki
e imperijalni
Servis Postavke servisa Zasticeno lozinkom; dostu-

pno samo servisnom oso-
blju
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410.1 Postavljanje jezika

U upravljackoj jedinici QUANTRON-A moguéi su razli€iti jezici.
Jezik za vaSu drzavu tvornicki je unaprijed spremljen.
1. Pozovite izbornik Sustav/test > Jezik - Language.

> Zaslon pokazuje prvu od Cetiri stranice.

Sprache - Language 174
deutseh TRE e
Francails FR
English UK
Meder lands NL
Italiano IT
Ezpanol ES
PYCCKHA RU

Slika 4.25: Podizbornik Jezik, stranica 1

2. Odaberite jezik na kojem se prikazuju izbornici.

NAPOMENA

Jezici su navedeni u viSe prozora izbornika. Tipkama sa strelicama mozete
skociti na susjedni prozor.

3. Pritisnite tipku Enter.

> Odabir je potvrden.

> Upravljacka jedinica QUANTRON-A automatski se ponovo pokrece.
> lIzbornici su prikazani na odabranom jeziku.
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4.10.2 Izbor pokazivaca
Prikazna polja na slici pogona upravljacke jedinice mogu se individualno prilago-
diti. Trima prikaznim poljima mozete dodijeliti sliedece vrijednosti:
e Brzina voZnje

Faktor toka (FT)

Vrijeme

ha trip

kg trip

m trip

kg ostatka

m ostatak

ha ostatak

Vrijeme praznog hoda

Izbor pokazivaca

0 kg tripo—/—@

3 kg%

Slika 4.26: I1zbornik Izbor pokazivaca

[1]1 Prikazno polje 1
[2] Prikazno polje 2
[3] Prikazno polje 3

Odabir prikaza
1. Pozovite izbornik Sustav/test > Izbor pokazivaca.
2. Oznadcite dotiCno prikazno polje.
3. Pritisnite tipku Enter.
D> Na zaslonu ¢e se navesti moguci prikazi.
4. Oznacite novu vrijednost koju zelite dodijeliti prikaznom polju.
5. Pritisnite tipku Enter.

> Zaslon prikazuje sliku pogona. Na doti¢nom prikaznom polju sada je
unesena nova vrijednost.
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4.10.3 Nacin rada

78

U upravljackoj jedinici QUANTRON-A moguéa su 2 razli€¢ita na€ina rada:
to su nacini rada Easy ili Expert.

NAPOMENA

Kod funkcije M EMC nacin rada je automatski postavljen na Expert

e U nacinu rada Easy mogu se prizvati samo parametri postavki gnojiva koji su
nuzni za rad: Ne moZete izradivati tablice rasipanja ni upravljati njima.

e U nacinu rada Expert mogu se upotrebljavati svi raspoloZivi parametri u iz-
borniku Postavke gnojiva.

Izbor nacina rada

1. Oznadite unos u izborniku Sustav/test > Nacin rada oznaciti.
2. Pritisnite tipku Enter.

> Zaslon prikazuje aktivni nacin rada.

Izmedu dva nacina rada prebacujete se pritiskom tipke Enter.
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4.10.4 Test/dijagnoza

U izborniku Test/dijagnoza moZete nadzirati i provjeriti rad nekih senzora/aktu-

atora.

NAPOMENA

Ovaj je izbornik isklju€ivo informativnog karaktera.

Popis senzora ovisi 0 opremi stroja.

Podizbornik

Znacenje

Opis

Testne tocke klizaca

Test za dostizanje razli€itih poloZajnih
toCaka klizaca.

Provjera kalibraci-
je

Kliza¢ Pomicanije kliza¢a za doziranje lijevo i | Stranica 80
desno
Napetost Provjera radnog napona.

Senzor praznog
spremnika

Provjera senzora praznog spremnika

Senzori utovara

Provjera senzora utovara.

M-EMC

Motor za funkciju M EMC.

Testne to¢ke unosa

Test za dostizanje razlicitih polozaja
toCke unosa.

Provjera kalibraci-
je

Tocka unosa

Dostizanje toCke unosa.

Linbus

Provjera ugradnih skupina prijavljenih
preko LINBUS-a.

Senzor TELIMATa

Provjera senzora TELIMATa

GSE senzor

Provjera senzora za grani¢ni rasipa¢
gnojiva

Pokr. cerada

Provjera aktuatora.

SpreadLight

Provjera radnih svjetala
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Primjer kliza€a za doziranje

A OPREZ

Opasnost od ozljeda zbog dijelova stroja u pokretu.

A Dijelovi stroja mogu se automatski pomicati tijekom testa.
» Uvijerite se prije testa da se nitko ne nalazi u podrucju rada

stroja.

1. Pozovite izbornik Sustav/test > Test/dijagnoza.
Oznacite unos u izborniku Kliza¢.
3. Pritisnite tipku Enter.

[> Zaslon prikazuje status aktuatora/senzora.

Test/dijagnoza

Klizac

AD 483 AD 484

L R /
Poz 0 iPoz 55&/

(-
[ |

SV

SRROIS

Slika 4.27: Test/dijagnoza; primjer: Kliza€ za doziranje

[1]1 Prikaz polozaja

[2] Prikaz signala

[3] Funkcijske tipke aktuatora desno
[4] Funkcijske tipke aktuatora lijevo

Prikaz Signal pokazuje stanje signala zasebno za lijevu i desnu stranu.

Aktuatore mozete uvudi i izvudi funkcijskim tipkama F1

- F4.
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Primjer Linbus
1. Pozovite izbornik Sustav/test > Test/dijagnoza.
2. Oznadite unos u izborniku Linbus.
3. Pritisnite tipku Enter.
> Na zaslonu se prikazuje status aktuatora/senzora.

Linbus

T .u, desno

T.u, lijew

Ver

Mfr Fnc Stat

1]
0

- _ _
L

Pokr. cerada D.0.0 0 u___/@

samotestiranij

Pokr.

Slika 4.28: Test/dijagnoza; primjer: Linbus

[1] Prikaz statusa
[2] Pokr. samotestiranja
[3] Priklju¢eni aktuatori
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Primjer GSE senzor
1. Pozovite izbornik Sustav/test > Test/dijagnoza.
2. Oznadite unos u izborniku GSE senzor.
3. Pritisnite tipku Enter.
> Na zaslonu se prikazuje status senzora.

Test/dijagnoza

G5E Sensor

@\ - G0+
AD T
852
P

_ED_

\' [ o)
AV

Slika 4.29: Test/dijagnoza; primjer: Linbus

_2|:|_

0Z

[1] Prikaz statusa
[2] Prikaz pozicije senzora

Prikaz pozicije senzora

Senzori izvjeStavaju o poloZaju grani¢nog rasipaca gnojiva:

e G = gore; granicni rasipa€ gnojiva nije aktivan

e D = dolje; grani¢ni rasipac gnojiva je u radnom polozaju

e ? = granicni rasipaC gnojiva jo$ nije dosegao krajnji polozaj.

A OPREZ

Opasnost od ozljeda zbog dijelova stroja u pokretu.

A Dijelovi stroja mogu se automatski pomicati tijekom testa.

P Uvjerite se prije testa da se nitko ne nalazi u podrudju rada
stroja.
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4.10.5 Prijenos podataka

Podaci se prenose putem razli€itih podatkovnih protokola.

Podizbornik

Znacenje

ASD

Automatska podatkovna dokumentacija; prijenos podatkovnih
datoteka s dlanovnika ili dzepnog racunala putem Bluetootha

LH5000

Serijska komunikacija ili upravljanje aplikacijskim karticama

GPS-Control

Protokol za automatsko ukljucivanje djelomi¢ne Sirine putem
vanjskog terminala

GPS-Control
VRA

VRA Variable Rate Application
Protokol za automatski prijenos zadane izlazne koli¢ine

TUVR

Protokol za automatsko ukljuc€ivanje djelomi¢ne Sirine i aplika-
cijska promjena koli€ine ovisno o djelomi¢noj povrsini putem
vanjskog terminala Trimble

GPS km/h

Moguce samo s protokolom TUVR i terminalom Trimble.
o Moze se aktivirati/deaktivirati po izboru

Kada je aktiviran, signal brzine iz GPS uredaja sluzi kao izvor
signala za nacin rada AUTO km/h.

1. Oznacite unos u izborniku trakom.
2. Pritisnite tipku Enter.

> Na zaslonu se pojavljuje kvacica.
> Aktivan je GPS km/h.

> Brzina GPS uredaja preuzeta je kao izvor signala za
nacéin rada AUTO km/h.

4.10.6 Broja¢ ukupnih podataka

U ovom su izborniku prikazana sva stanja brojaca rasprSivaca.

e rasprSene koli¢ine u kg

rasprSene povrsine u ha

[ ]
e vrijeme rasipanja u h
[ ]

prijedenog puta u km

NAPOMENA

Ovaj je izbornik isklju€ivo informativnog karaktera.
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4.10.7 Promjena sustava jedinica

Vas je sustav jedinica unaprijed postavljen. No u svakom trenutku mozete metric-
ke vrijednosti promijeniti na imperijalne i obrnuto.

1. Pozovite izbornik Sustav/test.

2. Oznadite izbornik Jedinica.

3. Pritisnite tipku Enter kako biste odabrali imperijalni ili metri€ki sustav.
D> Sve su vrijednosti razli¢itih izbornika preracunate.

Izbornik/vrijednost Faktor preracunavanja
metri¢ki na imperijalni

kg ostatka 1 x 2,2046 Ib.-mass (Ibs rest)

ha ostatak 1x2,4710 ac (ac rest)

Radna Sirina m 1 x 3,2808 ft

Izlazna koli¢ina kg/ha 1 x 0,8922 Ibs/ac

Visina dodatka cm 1x0,3937 in.

Izbornik/vrijednost Faktor preracunavanja
imperijalni na metricki

Ibs rest 1x0,4536 kg

ac ostatak 1x0,4047 ha

Radna Sirina ft 1x0,3048 m

Izlazna koli¢ina Ibs/ac 1 x 1,2208 kg/ha

Visina dodatka in. 1x2,54 cm

4.10.8 Servis

NAPOMENA

Za postavke u izborniku Servis potreban je unosni kod. Te postavke moze mi-
jenjati samo ovlasteno servisno osoblje.

Nasa je nacelna preporuka da prepustite namjestanje svih postavki u ovom iz-
borniku ovlastenom servisnom osoblju.

4.11 Info

U izborniku Info nalaze se informacije o upravljanju uredajem.

NAPOMENA

Taj izbornik namijenjen je informiranju o konfiguraciji stroja.
Popis informacija ovisi o opremi stroja.
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412 Radna svjetla SpreadLight (Samo AXIS, dodatna oprema)

U ovome izborniku mozete aktivirati funkciju SpreadLight i nadzirati uzorak rasi-
panja i u noénom nacinu rada.

Radna svjetla ukljuCujete i iskljuCujete preko upravljake jedinice stroja u auto-
matskom ili ruénom nacinu rada.

SpreadlLight /@
jeme j . 10

Ukljuéiti

SpreadLight AUTO 0/-»’

—T&

Slika 4.30: Izbornik SpreadLight

[1] Vrijeme iskljuivanja
[2] Ruéni nacin rada: Uklju€ivanje radnih svjetala
[3] Aktivacija automatike

Modus automatike:

U modusu automatike radna se svjetla uklju€uju ¢im se otvori kliza€ za doziranje
i pokrene se postupak rasipanja.

1. Otvorite izbornik Gl. izbornik > SpreadLight.

2. U ulasku u izbornik stavite kvacicu kod SpreadLight AUTO [3].
> Radna svjetla se uklju¢uju kad se otvori kliza¢ za doziranje.

3. Unesite vrijeme iskljucivanja [1] u sekundama.

> Radna svjetla se kod unesenog trajanja iskljucuju kad se iskljuci kliza¢ za
doziranje.

e Raspon od 0 do 100 sekundi.
4. U ulasku u izbornik stavite kvacicu kod SpreadLight AUTO [3].
> Automatski nacin rada je deaktiviran.

Ruéni nacin rada:

U ruénom nacinu rada uklju€ujete i isklju€ujete radna svjetla.
1. Otvorite izbornik Gl. izbornik > SpreadLight.

2. U ulasku u izbornik stavite kvacicu kod Uklju€iti [2].

> Radna svjetla se ukljucuju i ostaju uklju¢ena dok se kvacica ne obrise ili
se napusti izbornik.
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4 Upravljanje QUANTRON-A

413 Pokrovna cerada (Samo AXIS, dodatna oprema)

A UPOZORENJE
Opasnost od gnje€enja i posjekotina dijelovima koji se pokre-

& ¢u automatski
Pokrovna cerada pomice se bez predupozorenja i moze ozlijediti

osobe.
» Nalozite svim osobama da se maknu iz podruc¢ja opasnosti.

Stroj AXIS-H EMC raspolaze jednom elektri€no upravljivom pokrovnom ceradom.
Prilikom ponovnog punjenja na kraju njive mozete preko upravljacke jedinice i 2
aktuatora otvoriti odn. zatvoriti pokrovne cerade.

NAPOMENA

Izbornik sluzi samo aktiviranju aktuatora za otvaranje i zatvaranje pokrovne ce-
rade. Upravljacka jedinica QUANTRON-E2 nije to¢no odredila polozZaj pokrovne
cerade.

e Nadzirite kretanje pokrovne cerade.

(D

(B

O8>
O

Slika 4.31: Izbornik Pokr. cerada
[1]1 Prikaz procesa otvaranja

[2] Funkcijska tipka F4: Zatvaranje pokrovne cerade
[3] Staticki prikaz pokrovne cerade

[4] Funkcijska tipka F2: Zaustavljanje postupka

[5] Funkcijska tipka F1: Otvaranje pokrovne cerade
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Upravljanje QUANTRON-A 4

A OPREZ

Materijalna Steta zbog nedovoljno slobodnog prostora

A Otvaranije i zatvaranje pokrovne cerade zahtijeva dovoljno slobod-
nog prostora iznad spremnika stroja. Ako je premalo slobodnog
prostora, pokrovna se cerada moze poderati. Poluzje pokrovne
cerade moze se potrgati, a pokrovna cerada moze unistiti okruze-
nje.

P Pazite da imate dovoljno slobodnog prostora iznad
pokrovne cerade.

Pokretanje pokrovne cerade

1. Pritisnite tipku I1zbornik.

2. Pozovite izbornik Pokr. cerada.

3. Pritisnite funkcijsku tipku F1.
> Tijekom kretanja pojavljuje se strelica koja pokazuje smjer OTVORI.
> Pokrovna se cerada potpuno otvara.
Napunite spremnik gnojivom.

5. Pritisnite funkcijsku tipku F4.
> Tijekom kretanja pojavljuje se strelica koja pokazuje smjer ZATVORI.
[> Zatvara se pokrovna cerada.

Po potrebi mozete zaustaviti kretanje pokrovne cerade pritiskom funkcijske
tipke F2. Pokrovna cerada ostaje u medupoloZaju sve dok je potpuno ne zatvorite
ili otvorite.
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4 Upravljanje QUANTRON-A

414 Posebne funkcije
4141 Unos teksta

U nekim izbornicima moZzete unijeti tekst koji se moze uredivati.

PodeSavanje krilca

—
—(2)

MBCDEFGHIJKLM
NOPQRSTUVHXYZ._
0123456789+ %7
. - 0K
AB(=0 RAl:jCDO
EO\ EQ /.

Slika 4.32: Izbornik Unos teksta

[11 Unosno polje
[2] Znakovno polje, prikaz raspolozivih znakova (ovisno o jeziku)
[3] Funkcijske tipke za navigaciju u unosnom polju

Unos teksta:
1. |z nadredenog izbornika udite u izbornik Unos teksta.

2. Funkcijskim tipkama pomaknite kursor na polozZaj prvog znaka u unosnom
polju koji Zelite upisati.

3. Tipkama sa strelicama oznacite znak koji Zelite upisati u znakovnom polju.
Pritisnite tipku Enter.
> Oznaceni se znak pojavljuje u unosnom polju.
> Kursor ¢e skociti na sljedec¢i poloza;.
Nastavite ovaj postupak dok ne unesete cijeli tekst.
5. Za potvrdu pritisnite funkcijsku tipku OK.
> Upravljacka jedinica sprema tekst.
[> Zaslon prikazuje prethodni izbornik.
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Upravljanje QUANTRON-A 4

Pisanje preko znakova:
MozZete jedan znak zamijeniti drugim.
1. Funkcijskim tipkama pomaknite kursor na polozaj znaka u unosnom polju
koji zelite obrisati.
Tipkama sa strelicama oznacite znak koji Zelite upisati u znakovnom polju.
3. Pritisnite tipku Enter.
> Znak je zamijenjen novim.
4. Za potvrdu pritisnite funkcijsku tipku OK.
> Tekst se sprema u upravljacku jedinicu.
> Na zaslonu se prikazuje prethodni izbornik.

NAPOMENA

Pojedinaéni znakovi mogu se obrisati samo ako se zamijene znakom za razmak
(podvlaka na kraju prva 2 reda znakova).

Brisanje unosa:
Mozete obrisati cijeli unos.
1. Pritisnite tipku C 100 %.
> Obrisat ¢e se cijeli unos.
2. Unesite novi tekst ako je potrebno.
3. Pritisnite funkcijsku tipku OK.
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Upravljanje QUANTRON-A

4.14.2 Unos vrijednosti kursorskim tipkama

90

U nekim izbornicima mozete unositi brojke.

Izlazna kolicina

120 kg/ha

Slika 4.33: Unos brojki (primjer izlazne koli¢ine)

[11 Unosno polje

Preduvjet:
Vec se nalazite u izborniku u kojem unosite brojke.

1. Vodoravnim funkcijskim tipkama pomaknite kursor na polozaj brojke koju
Zelite upisati u unosnom polju.

2. Okomitim funkcijskim tipkama unesite Zeljenu brojku.
Strelica prema gore: Vrijednost se povecava.
Strelica prema dolje: Vrijednost se smanijuje.
Strelica lijevo/desno: Kursor se pomice ulijevo/udesno.
3. Pritisnite tipku Enter.

Brisanje unosa:
Mozete obrisati cijeli unos.
e Pritisnite tipku C 100 %.
> Obrisat ¢e se cijeli unos.



Upravljanje QUANTRON-A 4

4.14.3

lzrada snimaka zaslona

Prilikom aZuriranja softvera podaci se prepisuju. Preporucujemo da svoje postav-
ke uvijek spremite kao snimke zaslona prije azuriranja softvera na USB-Stapic.

°
1.
2.

Koristite se USB-Stapi¢em kojem svijetli traka prikaza tijeka (LED).
Uklonite poklopac USB-ulaza.
USB-Stapi¢ umetnite u USB-ulaz.

Slika 4.34: Umetanje USB-Stapic¢a

[1]
[2]

10.

Upravljacka jedinica
USB-stapi¢

Pozovite izbornik Gl. izbornik > Postavke gnojiva.

> Na zaslonu se prikazuje prva stranica postavki gnojiva.
Pritisnite tipku T i tipku L%/R% istovremeno.

> Treperi traka prikaza tijeka USB-$tapica.

> Na upravljackoj ¢e se jedinici dva puta oglasiti zvuéni signal.
> Slika se sprema kao bitmapa na USB-$tapicu.

Spremite sve stranice postavki gnojiva kao snimke zaslona.
Pozovite izbornik Glavni izbornik > Postavke Pozovite Postavke stroja.
[> Zaslon pokazuje prvu stranicu postavki stroja.

Pritisnite tipku T i tipku L%/R% istovremeno.

> Treperi traka prikaza tijeka.

Spremite obje stranice izbornika Postavke Spremite postavke kao snimke
zaslona.

Sve snimke zaslona stavite na svoje ra¢unalo.

Nakon azuriranja softvera pozovite snimke zaslona i unesite postavke u
upravljacku jedinicu QUANTRON-A na temelju snimaka zaslona.

Upravljacka je jedinica QUANTRON-A spremna za rad s vasim postav-
kama.
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Rasprsivanje uz upravljacku jedinicu QUANTRON-A 5

5 Rasprsivanje uz upravlja¢ku jedinicu QUANTRON-A

Upravljacka jedinica QUANTRON-A pruza vam podrsku prilikom postavljanja
stroja prije rada. Tijekom rasprsivanja takoder su u pozadini aktivne funkcije
upravljacke jedinice. Tako mozete provijeriti kvalitetu raspodjele gnojiva.

5.1 TELIMAT

A OPREZ

Opasnost od ozljeda uslijed automatskog

A pomicanja TELIMAT-a!
Kad pritisnete tipku T, poloZaj za grani¢no rasprsivanje automatski

se dostiZze elektricnim servomotorom (SpeedServo). To moze
uzrokovati ozljede i Stetu.

» Prije nego $to pritisnete tipku T, nalozite svim osobama da
se maknu iz podrucja opasnosti oko stroja.

NAPOMENA

Varijanta TELIMAT-a tvornicki je postavljena u upravljackoj jedinici!

TELIMAT s hidraulickim daljinskim upravljanjem

TELIMAT se hidrauli¢ki dovodi u radni polozaj ili polozZaj mirovanja. TELIMAT mo-
Zete aktivirati ili deaktivirati pritiskom na tipku T. Na zaslonu se pojavljuje ili ne-
staje simbol TELIMAT-a ovisno o polozZaju.

TELIMAT s hidrauli€kim daljinskim upravljanjem i senzori TELIMAT-a

Ako su senzori TELIMAT-a priklju€eni i aktivirani, na zaslonu se prikazuje simbol
TELIMAT-a ako je TELIMAT hidrauli¢ki doveden u radni polozZaj. Ako se TELI-
MAT vrati u polozaj mirovanja, nestaje simbol TELIMAT-a. Senzori nadziru po-
deSavanje TELIMAT-a i automatski aktiviraju ili deaktiviraju TELIMAT. Tipka T u
toj varijanti nema funkcije.

Ako se dulje od 5 sekundi ne moZze utvrditi stanje uredaja TELIMAT, javlja se
alarm 14; vidi poglavlje 6.1: Zna€enje alarmnih poruka, stranica 107.
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5 Rasprsivanje uz upravljac¢ku jedinicu QUANTRON-A

5.2 GSE senzor (Samo AXIS)

Ako su GSE 30/GSE 60 senzori za granicni rasipac gnojiva priklju¢eni i aktivirani,
na zaslonu se prikazuje upravljacka jedinica GSE simbol ako je grani¢ni rasipac
gnojiva hidraulicki doveden u radni polozaj; vidi Slika 2.3. Ako se grani¢ni rasipac
gnojiva vrati u poloZaj mirovanja, nestaje GSE simbol.

Tijekom podeSavanja na zaslonu upravljacke jedinice pojavljuje se simbol ?, koji
nestaje kad uredaj zauzme radni polozaj.

Senzor sluzi nadzoru poloZaja GSE grani¢nog rasipaca gnojiva.

Ako se dulje od 5 sekundi ne moZze utvrditi stanje grani¢nog rasipaca gnojiva, jav-
lia se alarm 94; vidi poglavlje 6.1: Zna€enje alarmnih poruka, stranica 107.
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Rasprsivanje uz upravljacku jedinicu QUANTRON-A 5

5.3 Rad s djelomi¢nim Sirinama
5.3.1 Rasprsivanje sa smanjenim djelomi¢nim Sirinama

MozZete rasprsivati na jednoj ili objema stranama s djelomi¢nim Sirinama te tako
prilagoditi ukupnu Sirinu rasipanje njivi. Svaku je stranu rasipanja moguce posta-
viti na 4 (VariSpread 8) ili kontinuirano (VariSpread pro).

e Vidi 2.1: Pregled podrzanih inadica, stranica 5.

e Pritisnite tipku L%/R% sve dok zaslon ne pokazuje Zeljene funkcijske tipke.

@\ AUTO kn-h /@

Slika 5.1: Slika pogona rasprsivanja s djelomiénim Sirinama

[11 Djelomi¢na Sirina desno rasipa po cijeloj polovici

[2] Funkcijske tipke Povecéanje ili smanjenje Sirine posipanja desno
[3] Funkcijske tipke Povecanje ili smanjenje Sirine rasipanja lijevo
[4] Djelomicna Sirina lijevo smanjena je na 2 faze

NAPOMENA

Svaka djelomi¢na Sirina moze se kontinuirano smanijiti ili povecati na 4 faze.

1. Pritisnite funkcijsku tipku Smanjenje djelomiéne Sirine lijevo ili Smanjenje
djelomic¢ne Sirine desno.

> Djelomi¢na Sirina strane rasipanja smanjuje se za jednu fazu.

N

Pritisnite funkcijsku tipku Poveéanje djelomiéne Sirine lijevo ili Povecéanje
djelomiéne Sirine desno.

> Djelomi¢na Sirina strane rasipanja povecava se za jednu fazu.

NAPOMENA

Djelomicne Sirine nisu postavljene na proporcionalne razine. Postavite Sirine ra-
sipanja preko pomoc¢nika Sirine rasipanja VariSpread.

e Vidi4.6.12: IzraCunaj VariSpread. stranica 57.
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Rasprsivanje uz upravljac¢ku jedinicu QUANTRON-A

5.3.2

96

Rasipanje s jednom djelomiénom Sirinom i u naéinu rada graniénog rasipanja
(AXIS-M V8, MDS V8)

Tijekom rasprsivanja moZzete postupno mijenjati djelomi¢ne Sirine i aktivirati gra-
niéno rasprsivanje. Slika u nastavku prikazuje sliku pogona s aktiviranim granic-
nim rasprsivanjem i odabranim djelomicnim Sirinama.

ON

AUTO kEmdih + Auto kg
-

Slika 5.2: Slika pogona djelomiéna Sirina lijevo, grani¢no rasprsivanje desno

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

Promjena koli¢ine u nacinu rada grani¢nog rasprsivanja
Strana rasipanja desno u nacinu rada graniénog rasprsivanja
Aktivirana je strana raspr8ivanja desno

Smanjenije ili povecéanje djelomi¢ne Sirine lijevo

Podesiva djelomi¢na Sirina s 4 stupnja lijevo (VariSpread 8)

Koli€ina gnojiva lijevo postavljena je na punu radnu Sirinu.

Pritisnuta je funkcijska tipka Graniéno rasprsivanje desno, aktivirano je gra-
ni¢no rasprsivanje, a koli¢ina gnojiva smanjena je za 20 %.

Funkcijska tipka Smanjenje Sirine rasipanja lijevo da bi se djelomi¢na Sirina
smanijila za jednu fazu.
pritisnite funkcijsku tipku C/100 %; izravno se vra¢ate na punu radnu Sirinu.

Samo kod varijanti TELIMAT-a bez senzora: Pritisnite tipku T, deaktivira se
grani¢no rasprsivanje.



Rasprsivanje uz upravljacku jedinicu QUANTRON-A 5

5.3.3 Rasipanje s jednom djelomiénom Sirinom i u naéinu rada graniénog rasipanja
(AXIS-M VS pro)

Tijekom rasipanja mozete postupno mijenjati odjeljke rasipanja i deaktivirati gra-
ni¢no rasipanje. Donja slika prikazuje sliku pogona s aktiviranim grani¢nim rasi-
panjem i aktiviranom djelomiénom Sirinom.

@\ 0

AUTO kEmdih + Auto kg

0.54/70.54 FF
2054 kg Rest

22 B
1o

Slika 5.3: Slika pogona djelomiéna Sirina lijevo, grani¢no rasprsivanje desno

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

Promjena koli¢ine u nacinu rada grani€nog rasprsivanja
Strana rasipanja desno u nadinu rada grani¢nog rasprSivanja
Aktivirana je strana rasprsivanja desno

Smanjenje ili poveéanje djelomi¢ne Sirine lijevo

Podesiva djelomi¢na Sirina lijevo (VariSpread pro)

Koli€ina gnojiva lijevo postavljena je na punu radnu Sirinu.

Pritisnuta je funkcijska tipka Graniéno rasprsivanje desno, aktivirano je gra-
ni¢no rasprsivanje, a koli¢ina gnojiva smanjena je za 20 %.

Funkcijska tipka Smanjenje Sirine rasipanja lijevo.
pritisnite funkcijsku tipku C/100 %; izravno se vraéate na punu radnu Sirinu.

Samo kod varijanti TELIMAT-a bez senzora: Pritisnite tipku T, deaktivira se
grani¢no rasprsivanje.

NAPOMENA

Funkcija grani¢nog rasprsivanja moguéa je i u automatskom nacinu rada s
GPS-Control. Stranom grani¢nog rasipanja uvijek se treba rukovati ruéno.

Vidi Stranica 103.
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5 Rasprsivanje uz upravljac¢ku jedinicu QUANTRON-A

5.4 Rasipanje u automatskom nacinu rada (AUTO km/h + AUTO kg, samo AXIS)

Regulacija masenog protoka s funkcijom M EMC

Maseni se protok mjeri odvojeno s obje strane diska za rasipanje da bi se odmah
mogla ispraviti odstupanja od zadane izlazne kolicine.

Za funkciju M EMC potrebni su sljedeéi podaci stroja za regulaciju masenog pro-
toka:

Broj okretaja osovine
Vrsta diska za rasipanje

Mogu¢ je broj okretaja priklju¢nog ventila izmedu 360 i 390 o/min.

Zeljeni broj okretaja tijekom rasprsivanja treba ostati konstantan (+/
- 10 o/min). Na taj nadin mozete zajamciti visoku kvalitetu regulacije.

Mijerenje praznog hoda moguce je samo ako stvarni broj okretaja osovine za
maksimalno +/- 10 o/min odstupa od unosa u izborniku Osovina. Izvan tog
podrucja mjerenje praznog hoda nije moguce.

Preduvjet za rasipanje:

Aktivan je nacin rada AUTO km/h + AUTO kg (vidi 4.7.2: AUTO / MAN po-
gon, stranica 63).

Napunite spremnik gnojivom.

Unesite postavke gnojiva:

e Izlazna koli¢ina (kg/ha)

e Radna Sirina (m)

U odgovarajuci izbornik unesite broj okretaja osovine.
vidi i ,Priklju€no vratilo” na stranici 4-50.

U odgovarajuci izbornik unesite upotrijebljenu vrstu diska za rasipanje gnoji-
va.

vidi i ,Vrsta diska za rasipanje” na stranici 4-52.

Ukljucite osovinu.
Podesite osovinu na uneseni broj okretaja osovine.

> Na zaslonu se prikazuje maska Mjerenje praznog hoda.

Idle measurement

Idle measurement
required!

Set spreading speed,
maintain constant.

Set spreading speed

548 rpm
Current joint shaft speed

542 rpm
a 188%

Slika 5.4: Maska s informacijama za mjerenje praznog hoda
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~

Pri¢ekajte dok se traka napretka u potpunosti ne popuni.
> Mijerenje praznog hoda zavr$eno je

> Vrijeme praznog hoda vra¢eno je na 20 min.

8. Pritisnite tipku Start/Stop.

> Poéinje rasipanje.

Sve dok osovina radi, novo se mjerenje praznog hoda automatski pokreée najka-
snije nakon isteka vremena praznog hoda svakih 20 minuta.

Pod odredenim je uvjetima prije rasprsivanja potrebno provesti mjerenje praznog
hoda da bi se zabiljezili novi referentni podaci.

Cim se za vrijeme rasprsivanja pojavi potreba za mjerenjem praznog hoda, pri-
kazat ¢e se maska s informacijama.

NAPOMENA

Cim se klizagi za doziranje zatvore (npr. u rubnim podrugjima ili pritiskom tipke
Start/Stop), funkcija M EMC u pozadini pokre¢e mjerenje praznog hoda (bez
maske s informacijama)!

e Za to broj okretaja osovine za vrijeme mjerenja praznog hoda mora ostati
jednak podesenoj vrijednosti!

NAPOMENA

Ako Zelite promatrati vrijeme do sljedeéeg mjerenja praznog hoda, mozete iz-
bornim prikaznim poljima na slici pogona zadati stavku Vrijeme praznog hoda,
vidi poglavlje 4.10.2: Izbor pokazivaca, stranica 77.

NAPOMENA

Novo mjerenje praznog hoda obavezno treba obaviti pri prvom pokretanju diska,
promjeni broja okretaja prikljuénog ventila i promjeni vrste diska za rasipanje!

U slucaju neobi¢ne promjene u faktoru tijeka bilo bi dobro da mjerenje praznog
hoda pokrenete ruéno.

Preduvijet:
e Rasprsivanje je zaustavljeno (deaktivirana je tipka Start/Stop ili obje djelomic-
ne Sirine).
e Zaslon prikazuje sliku pogona.
e Broj okretaja priklju€nog vratila najmanje je 360 o/min.
Pritisnite tipku Enter.
> Na zaslonu se prikazuje maska za mjerenje praznog hoda.
> Pocinje mjerenje praznog hoda.
2. Po potrebi prilagodite broj okretaja osovine.
D> Na traci se moze vidjeti napredak.



5 Rasprsivanje uz upravlja¢ku jedinicu QUANTRON-A

5.5 Rasprsivanje u na¢inu rada AUTO km/h

U nacinu rada AUTO km/h upravljacka jedinica automatski upravlja aktuatorom
na temelju signala brzine.

1. Unesite postavke gnojiva:
e Izlazna koli¢ina (kg/ha)
e Radna Sirina (m)
2. Napunite spremnik gnojivom.

NAPOMENA

Za optimalan rezultat rasprsivanja u nacinu rada AUTO km/h izvedite kalibraciju
prije poCetka rasprSivanja.

3. lzvedite kalibraciju radi odredivanja faktora toka
ili

oCitajte faktor toka u tabeli rasprsivanja.

Ruéno unesite faktor toka.

Pritisnite tipku Start/Stop.

> Poéinje rasipanje.

@
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Rasprsivanje uz upravljacku jedinicu QUANTRON-A 5

5.6

Rasipanje u na¢inu rada MAN km/h

Radite u nacinu rada MAN km/h kada nema signala brzine.
Ukljucite upravljacku jedinicu QUANTRON-A.

Pozovite izbornik Postavke stroja > AUTO / MAN pogon.
Pozovite izbornik MAN km/h.

Unesite radnu brzinu.

Pritisnite OK (u redu).

Unesite postavke gnojiva:

© g s~ WD

e |zlazna koli¢ina (kg/ha)
e Radna Sirina (m)
7. Napunite spremnik gnojivom.

NAPOMENA

Za optimalan rezultat rasprsivanja u nac¢inu rada MAN km/h izvedite kalibraciju
prije poCetka rasprSivanja.

8. lzvedite kalibraciju radi odredivanja faktora tijeka
ili
oCitajte faktor toka u tabeli rasprdivanja.

9. Rucéno unesite faktor toka.

10. Pritisnite tipku Start/Stop.

> Poéinje rasipanje.

NAPOMENA

PridrZzavajte se zadane brzine tijekom rasprsivanja.
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Rasipanje u nac¢inu rada MAN ljestvica

U nacinu rada MAN ljestvica mozete ruéno mijenjati otvor klizaCa za doziranje
tijekom rasipanija.

U ruénom nacinu rada radite samo ako:
e nema signala brzine (nema radara ili senzora voznje, ili su u kvaru),
e izbacuju se granule protiv puzeva ili fino smjene.

Nacin rada MAN ljestvica dobro je prilagoden za kuglice protiv puzeva i fino sje-
me, jer se automatska regulacija masenog protoka ne moze aktivirati zbog niskog
gubitka mase.

NAPOMENA

Da bi se gnojivo ravnomjerno izbacivalo, morate u ruénom nacinu rada svakako
raditi uz stalnu brzinu voznje.

Preduvjet:
e Klizadi za doziranje su otvoreni (aktivacija tipkom Start/Stop).

e Na slici pogona MAN ljestvica simboli djelomic¢nih Sirina ispunjeni su crve-
nom bojom.

MAM Skala

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF

MAN MAN
4 —

Slika 5.5: Slika pogona MAN ljestvica

[11 Prikaz trenutaCnog poloZzaja ljestvice kliza¢a za doziranje

11. Za promjenu otvora klizaca za doziranje pritisnite funkcijsku tipku F2 ili F3.
F2: MAN+ za povecanje otvora klizaCa za doziranje ili
F3: MAN- za smanjenje otvora klizaCa za doziranje.

NAPOMENA

Da biste i u ruénom nacinu rada postigli optimalan rezultat gnojenja, preporucu-
jemo da u tabeli rasprsivanja oCitate vrijednosti za otvor klizaca za doziranje i
brzinu voznje.
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5.8

GPS-Control

Upravljacka jedinica QUANTRON-A moZze se kombinirati s uredajem s funkcijom
GPS-a. Izmedu dvaju uredaja izmjenjuju se razni podaci i tako se automatizira
ukljucivanje.

NAPOMENA

Preporu¢ujemo da u kombinaciji s QUANTRON-A upotrebljavate nasSu uprav-
ljacku jedinicu CCI 800.

e Ako su vam potrebne daljnje informacije, obratite se svojem prodavacu.
e Slijedite upute za rad CCIl 800 GPS-Control upravljacke jedinice.

Funkcija OptiPoint (Samo AXIS) izraCunava optimalnu uklju€nu i iskljuénu to¢ku
zarasipanje gnojiva na uvratinama na temelju postavki u upravljackoj jedinici; vidi
4.6.9: Izraun OptiPoint (Samo AXIS), stranica 54.

NAPOMENA

Da biste se koristili funkcijama GPS-Control upravljacke jedinice QUANTRON-
A, morate aktivirati serijsku komunikaciju.

e Aktivirajte u izborniku Sustav/test > Prijenos podataka to¢ku podizbornika
GPS-Control.

NAPOMENA

AXIS s VariSpread pro: ovisno o koristenom GPS terminalu, kontrola stroja
moze smanjiti broj djelomi€nih Sirina. Obratite se za to svom prodavacu.

NAPOMENA

Ako koristite i aplikacijske kartice, morate aktivirati serijsku komunikaciju.

e Aktivirajte u izborniku Sustav/test > Prijenos podataka toCku podizbornika
GPS-Control + VRA.

Zadana koli¢ina aplikacijske kartice iz GPS terminala automatski se obraduje u
QUANTRON-A.

Simbol A pokraj klina signalizira aktivirani automatski rad. Upravlja¢ otvara i za-
tvara pojedine djelomi¢ne Sirine ovisno o polozaju u njivi. Rasipanje pocinje tek
kada pritisnete Start/Stop.
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VAN

A UPOZORENJE
Opasnost od ozljeda ispadajuéim gnojivom

Funkcija GPS Control automatski pokrece rasprsivanje bez pret-
hodnog upozorenja. Ispadajuce gnojivo moze ostetiti oCi i nosnu
sluznicu. Postoji i opasnost od sklizanja.

» Nalozite svim osobama da se maknu iz podru¢ja opasnosti
tijlekom rasprsivanja.

95 RAUIH
B h;;- |

6.0 Chmem Cmmem
;ﬁ

AUTO kmsh + Auto kg

o3

A
= = o0
187 kg/ha

10.60 kmih

6.0 ha Rest
17797 kg Trip

+é

»= = >+

Slika 5.6: Prikaz rasipanja na slici pogona s funkcijom GPS-Control
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Udalj. uklj. (m)

Udalj. uklj. ozna€ava udaljenost za uklju€enje (Slika 5.7 [A]) u odnosu na grani-
cu njive (Slika 5.7 [C]). Na tom se polozaju na njivi otvaraju kliza€i za doziranje.

Taj razmak ovisi o vrsti gnojiva, a predstavlja optimalni razmak za ukljuenje da

bi se postigla optimalna raspodjela gnojiva.

Slika 5.7: Udalj. uklj. (u odnosu na granicu njive)

[A] Udaljenost za ukljuéenje
[C] Granica njive

Ako Zelite promijeniti polozaj za uklju€enje na njivi, morate prilagoditi vrijednost
Udalj. ukilj.

e Ako je razmak maniji, polozZaj za uklju¢enje premjesta se na granicu njive.

e Ako je udaljenost vecéa, polozaj za uklju¢enje premjesta se u unutradnjost niji-
ve.
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Udalj. isklj. (m)

Udalj. isklj. oznaava udaljenost za isklju€enje (Slika 5.8 [B]) u odnosu na gra-
nicu njive (Slika 5.8 [C]). Na tom se polozZaju na njivi po€inju zatvarati klizaci za
doziranje.

Slika 5.8: Udal,. isklj. (u odnosu na granicu njive)

[B] Udaljenost za iskljucenje
[C] Granica njive

Ako Zelite promijeniti polozaj za iskljuenje, morate prilagoditi Udalj. isklj.
e Ako je vrijednost manja, polozaj za iskljuéenje premjesta se na granicu njive.

e Ako je vrijednost vecéa, poloZaj za isklju€enje premjesta se u unutradnjost nji-
ve.

Ako se Zelite okrenuti preko trase rubnog podrucja, upisite veci razmak u Udalj.
isklj.

Prilagodba pritom mora biti $to manja kako bi se zatvorili klizaci za doziranje kada
traktor skrene u trasu rubnog podrucja. Prilagodba udaljenosti za iskljucenje
moze dovesti do loSijeg gnojenja na podrucju polozaja za iskljuenje na njivi.
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6 Alarmne poruke i moguci uzroci

Na zaslonu upravljacke jedinice QUANTRON-A mogu se prikazati razliCite alar-
mne poruke.

6.1

Znacenje alarmnih poruka

Br.

Poruka na zaslonu

Znacenje
e Mogudéi uzrok

Pogreska na jedinici dozira-
nja, zaustavi!

Aktuator za jedinicu doziranja ne moze do-
seci zadanu vrijednost.

e Blokada

e Nema povratne informacije o polozaju

Maksimalan otvor! Brzina ili
koli¢ina doziranja previsoka

Alarm klizaCa za doziranje
e Dostignut je maksimalni otvor za dozira-
nje.

e Postavljena dozirana koli¢ina (+/- kolici-
na) prekoracuje maksimalni otvor za do-
ziranje.

Faktor toka izvan granica

Faktor toka mora biti u rasponu od 0,40 do
1,90.

e Novi izraCunati ili uneseni faktor tijeka
nalazi se izvan raspona.

Spremnik lijevo prazan!

Lijevi senzor praznog spremnika javlja ,Pra-
zno”.

e Lijevi je spremnik prazan.

Spremnik desno prazan!

Desni senzor praznog spremnika javlja ,Pra-

ZNno .

e Desni je spremnik prazan.

Podaci se brisu!
Brisanje = START
Prekid = ESC

Sigurnosni alarm protiv nehoti¢nog brisanja
podataka.

Najmanja koli¢ina rasprs. od
150 kg nije postignuta, vrijedi
stari faktor

Nije moguce izracunati faktor toka.

e |zlazna koli€ina je premalena da bi se
izraCunao novi faktor toka pri vaganju
ostatka.

e Ostaje stari faktor toka.

Izlazna koliCina
Min. postavke = 10
Maks. postavke = 3000

Uputa na vrijednosni raspon izlazne kolici-
ne.

e Unesena vrijednost nije dopustena.
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Br.

Poruka na zaslonu

Znacenje
e Moguci uzrok

10

Radna Sirina
Min. postavke = 2.00
Maks. postavke = 50.00

Uputa na vrijednosni raspon radne Sirine.
e Unesena vrijednost nije dopustena.

11

Faktor toka
Min. postavke = 0,40
Maks. postavke = 1,90

Uputa na vrijednosni raspon faktora toka.
e Unesena vrijednost nije dopustena.

12

Pogreska kod prijenosa po-
dataka. Nije povezano s
RS232

Doslo je do pogreske prilikom prijenosa po-
dataka na upravljacku jedinicu.

Podaci nisu preneseni.

14

Pogreska pri postavljanju TE-
LIMATA

Alarm za senzor TELIMATa.

Ova se poruka o pogreski prikazuje kad se
dulje od 5 sekundi ne moze utvrditi stanje
TELIMAT-a.

15

Spremnik je pun, potrebno
brisanje privatne tablice

MozZete spremiti do 30 tabela rasprsivanja.
e Nije moguce viSe spremiti

16

Pokrenuti to¢ku unosa
DA = start

Kod strojeva s elektri€nim aktuatorom
tocke unosa: Sigurnosni upit prije automat-
skog dostizanja toCke unosa.

e PodeSavanje toCke unosa u izborniku
Postavke gnojiva.

e Brzo praznjenje.

17

PogresSka pri podeSavanju
to¢ke unosa

Aktuator za podeSavanje toCke unosa ne
moze dosedi zadanu vrijednost.

e Blokada.

e Nema povratne informacije o polozaju.

18

Pogreska pri pode$avanju
to¢ke unosa

Preopterecenje aktuatora.

19

Kvar na podes$avanju toCke
unosa

Kvar aktuatora.

20

Pogreska LIN-Bus sudionika:
[Naziv].

Problem s komunikacijom.
e Uklanjanje aktuatora.
e |om kabela.

21

Rasprsiva¢ preopterecen!

Rasprsiva¢ mineralnog gnojiva je preoptere-
cen.

e PreviSe gnojiva u spremniku

23

Pogreska na TELIMAT pode-
Savanju

Aktuator za podeSavanje TELIMAT-a ne
moZze dosedi zadanu vrijednost.

e Blokada.
e Nema povratne informacije o polozaju.
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Br.

Poruka na zaslonu

Znacenje
e Moguci uzrok

24

Pogreska na TELIMAT pode-
Savanju

PreopterecCenje aktuatora.

25

Kvar na TELIMAT podeSava-
nju

Kvar aktuatora TELIMAT-a.

32

Dijelovi koje korisnik moze
aktivirati mogu se micati.
Opasnosti od ozljeda!

- lzvedite sve osobe iz zone
opasnosti.

- Drzite se uputa za uporabu.
Potvrda ENTER

Kada se ukljuci upravljac stroja, dijelovi se
mogu neocekivano pomicati.

e Slijedite upute na zaslonu samo kada su
otklonjene sve moguce opasnosti.

34

Nije moguce izvrsiti mjerenje
praznog hoda, diskovi se
okreé¢u sa smanjenim brojem
okretaja. Pokrenite alarm da
biste stroj vratili na normalno
raspriSivanje.

Faktor toka mora biti u rasponu od 0,50 do
1,80.

o Noviizracunati ili uneseni faktor toka na-
lazi se izvan raspona.

36

Nije moguce vagati teret,
stroj se mora zaustaviti.

Alarmna poruka prilikom vaganja.

e Funkcija Vaganje koli¢ine moze se
izvesti samo ako stroj miruje i nalazi se
u vodoravnom poloZaju.

45

Greska M-EMC senzorike.
EMC regul. deaktivirana!l

Senzor vise ne Salje nikakav signal
e Lom kabela

e Neispravan senzor

46

Gre8ka broja okretaja rasprsi-
vaca. Pridrzavajte se broja
okretaja rasp. od 390..650 o/
min!

Broj okretaja osovine nalazi se izvan pod-
rucja funkcije M EMC.

47

Gre8ka u doziranju lijevo,
spremnik prazan, otjecanje
blokirano!

Prazan spremnik

e Blokirani ispust

48

Gre8ka u doziranju desno,
spremnik prazan, otjecanje
blokirano!

e Prazan spremnik

e Blokirani ispust

49

Mjerenje praznog hoda neja-
sno. EMC regulacija deaktivi-
ranal

e Neispravan senzor

e Neispravan mjenjac

50

Mjerenje praznog hoda nije
moguce. EMC regulacija de-
aktivirana!

Broj okretaja osovine trajno nestabilan

51

Spremnik prazan!

Senzor praznog spremnika kg javlja ,Pra-
zan®. Prekoracena je unesena vrijednost.
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Br.

Poruka na zaslonu

Znacenje
e Moguci uzrok

52

Greska pokrivna cerade

PreopterecCenje aktuatora

53

Kvar na pokrivnoj ceradi

Kvar aktuatora TELIMAT-a

54

Promijenite polozaj TELI-
MAT-a!

Polozaj TELIMAT-a ne odgovara stanju koje
je javio GPS-Control

72

Pogreska na SpreadLight

Napajanje strujom je prejako; radna svjetla
su iskljuéena

73

Pogreska na SpreadLight

Pretovar

74

Kvar na SpreadLight

Kvar pri prikljucivanju
e Ostecenje kabela
e UtiCni spoj izgubljen

75

Ova vrstaizbacivajuceg diska
zahtijeva pregradnju TELI-
MAT uredaja.

Montiran je disk za rasipanje S1, a stroj je
opremljen TELIMAT-om. Moguce su po-
gredke pri rasipanju pri granicnom rasprsi-
vanju.

e Za ovu vrstu diska potrebna je rekon-
strukcija uredaja TELIMAT.

94

Pogreska pri postavljanju
GSE

Alarm za GSE senzor.

Ova se poruka o pogreski prikazuje kad se
dulje od 5 sekundi ne moze utvrditi stanje
GSE uredaja.
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6.2

6.2.1

Otklanjanje smetnje/alarma

Potvrda alarmne poruke

Alarmna se poruka istiCe na zaslonu i oznaava simbolom upozorenja.

AUTO kEmdih + Auto kg
o

Pogreska na
doziranja.

jedinici
zaustavi

| ER e

Slika 6.1: Alarmna poruka (primjer jedinice doziranja)

Potvrda alarmne poruke:
1. Otklonite uzrok alarmne poruke.

Pritom slijedite upute za uporabu rasipaca gnojiva i odlomak 6.1: Znacenje

alarmnih poruka, stranica 107.
Pritisnite tipku C/100 %.
> Alarmna poruka nestaje.

N
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Dodatna oprema

Br.

Prikaz

Naziv

Senzor praznog spremnika za AXIS/
MDS

Senzor brzine voznje za QUANTRON-
A

Y-kabel RS232 za razmjenu podataka
(npr. GPS, N-senzor itd.)

Komplet kabela sustavnih traktora za
QUANTRON-A

AXIS 12 m
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Br.

Prikaz

Naziv

GPS-kabel i prijamnik

Senzor TELIMATa AXIS

Univerzalna drzaljka za QUANTRON-A

Modul WLAN
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Jamstvo

Jamstvo

RAUCH-uredaji napravljeni su savjesno i prema modernim metodama te su pod-
vrgnuti brojnim kontrolama.

Iz tog razloga RAUCH daje jamstvo na svoje proizvode u trajanju od 12 mjeseci
ukoliko su ispunjeni sljedeci uvjeti:

e Jamstvo pocinje danom kupnje.

e Jamstvo obuhvaca greSke na materijalu ili u proizvodniji. Za proizvode drugih
proizvodaca (hidraulika, elektronika) jam&imo samo u okviru jamstva doti¢-
nog proizvodaca. Za vrijeme trajanja jamstva e biti uklonjeni svi nedostaci u
proizvodniji i materijalu zamjenom ili popravkom predmetnih dijelova. Ostala i
druga prava, kao $to su zahtjevi za izmjenama, smanjenjem ili uklanjanjem
oStecenja koja nisu nastala na predmetu isporuke, izri¢ito su isklju€eni od
prava na jamstvo. Jamstvene se usluge vrse preko ovlastenih radionica, za-
stupnika tvornice RAUCH ili same tvornice.

e Jamstvenim pravom nisu obuhvacéene posljedice prirodnog habanja, neodr-
Zavanje, korozija te sva osteéenja, nastala neodgovaraju¢om uporabom kao
i vanjskim utjecajima. Jamstvom nisu obuhvaceni samovoljni popravci kao i
izmjene originalnih stanja. Pravo na jamstvo ne vrijedi ukoliko ste dali ugraditi
druge rezervne dijelove, osim originalnih. Obratite stoga pozornost na Upute
za uporabu. Za sva pitanja i nejasnoce se obratite naSem zastupniku tvornice
ili samoj tvornici. Jamstveni zahtjevi se tvornici moraju dostaviti najkasnije u
roku 30 dana od dana pojave kvara. Pritom navesti datum kupnje i serijski
broj proizvoda. Popravke u jamstvenom roku vrsi ovlastena radionica tek na-
kon Sto zaprimi odgovor RAUCH-a ili nekog sluzbenog zastupnika tvrtke
RAUCH. Radovi u jamstvenom roku ne produljuju vrijeme jamstva. OSte¢enja
prilikom transporta nisu tvorni¢ke gredke i ne podlijeZu obvezi jamstva proi-
zvodaca.

e Isklju¢eno je pravo jamstva za Stetu koja nije nastala na samim RAUCH-pro-
izvodima. Takoder nisu obuhvac¢ena pravom jamstva osteéenja koja su na-
stala kao posljedica neotklanjanja kvarova. Samovoljne izmjene na
prijevoznom vozilu ili Rrasipaé mineralnog gnojiva mogu dovesti do osteéenja
i isklju€uju odgovornost isporucitelja. Kod zlouporabe stroja od strane viasni-
ka ili neke druge osobe ne vrijedi iskljuéenje obveza naknade od strane ispo-
rucitelja. Isto rako vrijedi i za slu€ajeve u kojima postoji jamstvo prema
zakonu o odgovornosti za proizvode, za osobne ozljede ili materijalne Stete
nastale koristenjem isporu¢enog predmeta s nedostacima. Samovoljni po-
pravci ha uredaju mogu dovesti do ozljeda i oSte¢enja za koje proizvodac nije
odgovoran.



RAUCH Streutabellen
RAUCH Fertilizer Chart
Tableaux d‘épandage RAUCH
Tabele wysiewu RAUCH
RAUCH Strooitabellen
RAUCH Tabella di spargimento
RAUCH Spredetabellen
RAUCH Levitystaulukot
RAUCH Spridningstabellen
RAUCH Tablas de abonado

( N GETITON # Download on the
| }’ Google Play [ ¢ App Store

http://www.rauch-community.de/streutabelle/

P4RAULH

RAUCH Landmaschinenfabrik GmbH

Landstrafle 14 - D-76547 Sinzheim
=~ Victoria-Boulevard E200 - D-77836 Rheinmiinster

info@rauch.de - www.rauch.de

Phone +49 (0) 7221/985-0
Fax +49 (0) 7221/985-200




	Predgovor
	1 Korisničke upute
	1.1 O ovim uputama za uporabu
	1.2 Napomene uz prikaz
	1.2.1 Značenje napomena upozorenja
	1.2.2 Upute i napomene
	1.2.3 Nabrajanja
	1.2.4 Reference
	1.2.5 Hijerarhija izbornika, tipke i navigacija


	2 Struktura i funkcija
	2.1 Pregled podržanih inačica
	2.1.1 MDS
	2.1.2 AXIS-M

	2.2 Struktura upravljačke jedinice – pregled
	2.3 Upravljački elementi
	2.4 Zaslon
	2.4.1 Opis slike pogona
	2.4.2 Prikaz stanja klizača za doziranje
	2.4.3 Prikaz djelomične širine

	2.5 Biblioteka upotrijebljenih simbola
	2.6 Strukturni pregled izbornika u načinu rada Easy
	2.7 Strukturni pregled izbornika u načinu rada Expert
	2.8 Modul WLAN

	3 Ugradnja i instalacija
	3.1 Zahtjevi prema traktoru
	3.2 Priključci, utičnice
	3.2.1 Napajanje strujom
	3.2.2 7-polni utični spoj

	3.3 Priključivanje upravljačke jedinice
	3.3.1 Prikaz priključka na traktoru
	3.3.2 Prikazi priključka na stroju

	3.4 Priprema klizača za doziranje

	4 Upravljanje QUANTRON-A
	4.1 Uključivanje upravljačke jedinice
	4.2 Navigacija u izbornicima
	4.3 Vaganje - br. tripa
	4.3.1 Brojač tripa
	4.3.2 Prikaz ostatka
	4.3.3 Tariranje vage (samo AXIS sa senzorom utovara)

	4.4 Glavni izbornik
	4.5 Postavke gnojiva u načinu rada Easy
	4.6 Postavke gnojiva u načinu rada Expert
	4.6.1 Izlazna količina
	4.6.2 Radna širina
	4.6.3 Faktor toka
	4.6.4 Točka unosa
	4.6.5 Kalibracija
	4.6.6 Priključno vratilo
	4.6.7 Vrsta diska za rasipanje
	4.6.8 Količina graničnog rasipanja (%)
	4.6.9 Izračun OptiPoint (Samo AXIS)
	4.6.10 GPS-Control inform.
	4.6.11 Tablica rasipanja
	4.6.12 Izračunaj VariSpread

	4.7 Postavke stroja
	4.7.1 Kalibracija brzine
	4.7.2 AUTO / MAN pogon
	4.7.3 +/- količina
	4.7.4 Signal mjer. praz. hoda
	4.7.5 Easy Toggle

	4.8 Brzo pražnjenje
	4.9 Podatkovna datoteka
	4.9.1 Izbor podat. datoteke
	4.9.2 Pokretanje preuzimanja
	4.9.3 Zaustavljanje preuzimanja
	4.9.4 Brisanje podatkovnih datoteka

	4.10 Sustav/test
	4.10.1 Postavljanje jezika
	4.10.2 Izbor pokazivača
	4.10.3 Način rada
	4.10.4 Test/dijagnoza
	4.10.5 Prijenos podataka
	4.10.6 Brojač ukupnih podataka
	4.10.7 Promjena sustava jedinica
	4.10.8 Servis

	4.11 Info
	4.12 Radna svjetla SpreadLight (Samo AXIS, dodatna oprema)
	4.13 Pokrovna cerada (Samo AXIS, dodatna oprema)
	4.14 Posebne funkcije
	4.14.1 Unos teksta
	4.14.2 Unos vrijednosti kursorskim tipkama
	4.14.3 Izrada snimaka zaslona


	5 Raspršivanje uz upravljačku jedinicu QUANTRON-A
	5.1 TELIMAT
	5.2 GSE senzor (Samo AXIS)
	5.3 Rad s djelomičnim širinama
	5.3.1 Raspršivanje sa smanjenim djelomičnim širinama
	5.3.2 Rasipanje s jednom djelomičnom širinom i u načinu rada graničnog rasipanja (AXIS-M V8, MDS V8)
	5.3.3 Rasipanje s jednom djelomičnom širinom i u načinu rada graničnog rasipanja (AXIS-M VS pro)

	5.4 Rasipanje u automatskom načinu rada (AUTO km/h + AUTO kg, samo AXIS)
	5.5 Raspršivanje u načinu rada AUTO km/h
	5.6 Rasipanje u načinu rada MAN km/h
	5.7 Rasipanje u načinu rada MAN ljestvica
	5.8 GPS-Control

	6 Alarmne poruke i mogući uzroci
	6.1 Značenje alarmnih poruka
	6.2 Otklanjanje smetnje/alarma
	6.2.1 Potvrda alarmne poruke


	7 Dodatna oprema
	Kazalo ključnih pojmova
	Jamstvo

