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Guardar para utilizacao futura!
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Prefacio

Estimado cliente,

ao comprar a unidade de comando QUANTRON-E2 para o distribuidor de arremesso de fertili-
zante mineral AXIS revelou confiangca no nosso produto. Muito obrigado! Pretendemos justificar
essa confianga. Adquiriu uma unidade de comando efectiva de confianga. Caso surjam proble-
mas contrariamente as expectativas: O n0osso servi¢co apos venda esta sempre disponivel para si.

Solicitamos-lhe que leia cuidadosamente este manual de instru¢cdes e o manual de instru-
¢des damaquina antes da colocacdo em funcionamento e tenha em consideracéo os avisos.

Neste manual podem ser também descritos 0s equipamentos que ndo pertencem ao equipamen-
to da sua unidade de comando.

Sabe que por danos resultantes de erros de operacéo ou utilizacdo inadequada n&o podem ser
assumidas responsabilidades de garantia.

AVISO

Ter em atenc¢do o numero de série da unidade de comando e da maquina

A unidade de comando QUANTRON-E2 vem calibrada de fabrica para o distribuidor de arre-
messo de fertilizante mineral, com o qual foi entregue. N&o pode ser ligada a uma nova maquina
sem nova calibracdo adicional.

Insira aqui 0 nimero de série da unidade de comando e da maquina. Ao ligar a unidade de
comando da maquina deve verificar estes nimeros.

NUmero de série daunidadede  NUmero de série do distribuidor de arremesso  Ano de
comando: de fertilizante mineral: construcao:

Melhorias técnicas

Esforcamo-nos por melhorar continuamente os nossos produtos. Por isso reservamos o
direito a efectuar melhorias e alteracdes que consideramos necessarias aos noss0s equi-
pamentos, sem no entanto nos comprometermos a executar essas melhorias e alteracfes
em maquinas ja vendidas, sem pré-aviso.

Estamos ao seu dispor para respondermos a outras questdes.

Com os melhores cumprimentos

RAUCH
Landmaschinenfabrik GmbH
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1.2

1.2.1

Notas para o utilizador

relativas a este manual de instrucdes

Este manual de instru¢cbes € componente da unidade de comando
QUANTRON-E2.

O manual de instrucbes contém importantes indica¢des para uma utilizacao se-
gura, correcta e econdmica e para a manutencao da unidade de comando.
Respeitar o manual ajuda a evitar perigos, custos de reparacdo e tempos de de-
sactivagdo e a aumentar a fiabilidade e a vida util da maquina.

O manual de instru¢des faz parte da maquina. Toda a documentacao deve ser
conservada ao alcance no local de instalagdo da maquina (por ex. no tractor).

O manual de instrugcbes ndo substitui a sua responsabilidade pessoal como
proprietario ou utilizador da unidade de comando QUANTRON-E2.

Notas relativas a representacao

Significado das adverténcias

Neste manual de instrucdes estao sistematizadas as adverténcias de acordo
com o grau de dificuldade e a probabilidade da sua ocorréncia.

Os sinais de risco advertem para riscos residuais nado evitaveis de forma cons-
trutiva durante o manuseamento da maquina. As adverténcias utilizadas estéao
estruturadas da seguinte forma:

Palavra de sinalizacéo

Simbolo Esclarecimento

Exemplo

A PERIGO

Perigo de morte em caso de inobservancia de adverténcias
A Descricdo do perigo e possiveis consequéncias.
A inobservancia destas adverténcias conduz a ferimentos graves,
mesmo a consequéncia de morte.
» Medidas para evitar riscos.
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Niveis de risco das adverténcias

O nivel de risco é identificado pela palavra de sinalizag&o. Os niveis de risco es-
tao classificados da seguinte forma:

A PERIGO

Tipo e fonte do perigo

A Esta adverténcia chama a atengéo para um perigo iminente para
a saude e vida de pessoas.

Ainobservancia destas adverténcias conduz a ferimentos graves,
mesmo a consequéncia de morte.

P Tenha obrigatoriamente em atengdo as medidas descritas
para evitar este perigo.

A ATENCAO

Tipo e fonte do perigo

A Esta adverténcia chama a atencdo para uma possivel situagéo de
risco para a saude de pessoas.

A inobservancia destas adverténcias conduz a ferimentos graves.

P Tenha obrigatoriamente em atengdo as medidas descritas
para evitar este perigo.

A CUIDADO

Tipo e fonte do perigo

A Esta adverténcia chama a atengdo para uma situacao de possivel
risco para pessoas e danos materiais ou do meio ambiente.

A inobservancia destas adverténcias conduz a ferimentos ou
danos no produto, assim como no meio ambiente.

P Tenha obrigatoriamente em atencdo as medidas descritas
para evitar este perigo.

AVISO

Indica¢Bes gerais incluem dicas de utilizacdo e especialmente informacdes
(teis, no entanto ndo incluem avisos contra perigos.
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1.2.2

123

1.2.4

1.25

Instrucdes e directivas

Os passos de manuseamento a efectuar pelo pessoal operacional estdo apre-
sentados sob a forma de lista numerada.

1. Instrucdo de manuseamento Passo 1
2. Instrucdo de manuseamento Passo 2

As instrucdes que apenas englobem um Unico passo ndo sdo numeradas. O
mesmo vigora para passos de manuseamento, nos quais a sequéncia da sua
execucado, ndo esta necessariamente prescrita.

A estas instrucdes sao precedidas por um ponto:
e Instrucdo de manuseamento

Enumeracdes

As enumeracdes sem sequéncia obrigatéria sdo apresentadas como lista com
pontos de enumeracao (nivel 1) e travessdes (nivel 2):

e Caracteristica A
- Ponto A
- PontoB

e Caracteristica B

Referéncias

Referéncias a outros pontos do texto no documento estdo apresentadas com o
namero de paragrafo, texto de titulo e indicacéo de pagina:

e Tenhatambém em atencao o capitulo 3: Montagem e instalacdo, pagina 15.

Referéncias a outros documentos estao apresentadas como aviso ou instrucao,
sem indicacdo exacta de capitulo ou de paginas:

e Terem atencdo os avisos no manual de instru¢des do fabricante de eixos ar-
ticulados.

Hierarquia de menu, teclas e navegacdao

Os menus sao as entradas, que sao listadas no menu principal.

Nos menus estéo listados submenus ou entradas de menu, nos quais pode
efectuar ajustes (listas de seleccao, introducao de texto ou nimeros, iniciar fun-
coes).

Os diferentes menus e teclas da unidade de comando séo representados a ne-
grito:

e Abrir o submenu seleccionado pressionando a tecla Enter.

A hierarquia e o caminho para a entrada de menu desejada estdo marcados com
uma > (seta) entre 0 menu, a entrada de menu ou as entradas de menu:

e Sistema/ Teste > Teste/Diagnoéstico > Tensao significa que pode aceder
a entrada de menu tenséo pelo menu Sistema/ Teste e a entrada de menu
Teste/Diagndéstico.

- A seta > corresponde a confirmacéo com a tecla Enter.
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2 Montagem e funcionamento

2.1 Vista geral das versdes de AXIS suportadas

Func&o/Opcgdes AXIS-M 20.1 W | AXIS-M 30.1 W | AXIS-M 50.1 W
AXIS-M 40.1 W

Dispersor com célula de pesagem ° ° °

Ajuste ponto de saida eléctrico °

4 niveis de larguras parciais (VariSpread 4) °

8 niveis de larguras parciais (VariSpread 8)
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2.2

Montagem da unidade de comando - Vista geral

Imagem 2.1:  Unidade de comando QUANTRON-E2
N.° | Designacéao Funcéao
Painel de controlo | Consiste em teclas de membrana para o comando
do aparelho e do visor para a indicacdo das imagens
de trabalho.
2 |Ligagdo de dados | A interface de série (RS232) com LH 5000 e proto-
V24 colo ASD, adequado para ligagdo a um cabo Y-
RS232 para a ligagdo a um terminal externo.
Ligacdo de encaixe (DIN 9684-1/ISO 11786) para li-
gacdo do cabo de 7 pdlos ao cabo de 8 polos para o
sensor de velocidade.
3 | Porta USB com co- | Para a troca de dados e o update do computador.
bertura Cobertura protege da sujidade.
4 | Ligacao de encaixe |Ligacéo de encaixe de 39 pdlos para a ligacdo do
do cabo da maquina | cabo da maquina a sensores e cilindros de ajuste.
5 | Alimentacdo de cor- | Ligacdo de encaixe de 3 pdlos segundo DIN 9680 /
rente ISO 12369 para ligacdo a alimentag&o de corrente.
6 | Suporte do aparelho| Fixacdo da unidade de comando ao tractor.
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2

2.3

Elementos de comando

A operacdo da QUANTRON-EZ2 ocorre pelas teclade membrana 17 (13 definido
de forma fixa 4 teclas de membrana que podem ser ocupados de forma livre).

Imagem 2.2:  Painel de controlo no lado frontal do aparelho

AVISO

O manual de instrucdes descreve as funcdes da unidade de comando QUAN-
TRON-E2 a partir da verséo de software 2.20.00.

N.° | Designacdao

Funcéo

LIG/DESLIG

Ligar/desligar o aparelho

2 |Visor

Indicacdo das imagens de trabalho

3 |Tecla T (TELIMAT)

e Tecla para a indicagdo da posicdo TELIMAT,

e TELIMAT eléctrico desloca-se automaticamente
para a posicéo de disperséo limite.

4 | Start/Stop

Iniciar ou parar o trabalho de disperséo.

5 |Apagar/Repor

e Apagar uma introducdo num campo de entrada,
e repor a quantidade excessiva para 100%,
e confirmar as mensagens de alarme.
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Designacéao

Funcéo

Pré-seleccéo de
ajuste de larguras
parciais

Tecla de comutacao entre 4 estados.

e Pré-seleccao das larguras parciais para altera-
¢do da quantidade.pagina 64

- Esquerda
- Direita
- Esquerda + Direita

e Gestéo das larguras parciais (funcéo VariS-
pread) pagina 12

7 |Menu A mudanca entre a imagem de trabalho e o menu
principal.
8 |ESC Cancelar a introdug&o e/ou voltar simultaneamente
para 0 menu principal.
9 |Campo de 4 Teclas de setas e uma tecla Enter para navegar
navegacao Nos menus e nos campos de entrada.
e Teclas de seta para mover 0 cursor no visor ou
para marcar um campo de introduc&o.
e Tecla Enter para confirmar uma introducéo.
10 |Teclas de funcdo F1 |Seleccao das funcdes indicadas no visor pelas teclas
até F4 de funcéo.
As teclas de funcéo estédo ocupadas com diferentes
funcdes dependendo do estado seleccionado;
ver pos. [6]
11 |Pesar/Contador Trip|e Indicacdo da quantidade restante de fertilizante,

gue ainda se encontra no recipiente.
e Contador Trip
® Kkg restante
e Contador de metros
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2.4 Visor

O visor indica as actuais informagdes de estado, possibilidades de seleccéo e de
introducdo da unidade de comando.

As informac0es essenciais para a operacéo do distribuidor de arremesso de fer-
tilizante mineral séo exibidas no Ecréa de trabalho.

2.4.1 Descricdo do ecra de trabalho

AVISO

A representacao exacta do ecra de trabalho depende das configuracfes actual-
mente seleccionadas, ver capitulo 4.10.2: Seleccao indicacdo, pagina 77.

1.00 FF

o QP

S¥ | S
+10% =10

Imagem 2.3:  Visor da unidade de comando

Os simbolos e indicagcfes na imagem de exemplo tém o seguinte significado:

N.°| Simbolo / Indica- | Significado (representado no exemplo)
céo

1 |Corredica de dosa- | Posicao de abertura momentanea da corredica de
gem abertura da es- | dosagem a esquerda.
cala a esquerda

2 | Modo operativo Representa o actual modo operativo.

e AUTO km/h utiliza o sinal de radar ou sinal de
roda para definir a velocidade.

3 | Simbolo TELIMAT | Este simbolo é exibido, quando os sensores TELI-
MAT estdo montados e a fungcdo TELIMAT esté ac-
tiva (ajuste de fabrica) ou a tecla T for activada.

4 | Alteracdo de quanti- | Alteracdo de quantidade (+/- ) em percentagem.

dade a direita e Indicacdo da alteracdo de quantidades.

e Area de valores possiveis +/- 1..99 %.
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10

N.

o

Simbolo / Indica-
cao

Significado (representado no exemplo)

Quantidade de dis-
perséo

Quantidade de disperséo predefinida.

Campos de indica-
cao

Campos de indicacdo que podem ser ocupados indi-
vidualmente (aqui: Quantidade restante, quantidade
dispersa, factor de fluxo).

e Ocupacao possivel: ver capitulo
4.10.2: Seleccéo indicacdo, pagina 77.

Campos de simbolo

Campos dependem do menu ocupados com simbo-
los.

e Seleccdo da funcdo pelas teclas de fun¢édo que
se encontram por baixo.

Largura parcial a es-
querda

Indicagdo estado largura parcial a esquerda.

Ponto de saida

Posicdo momentanea do ponto de saida.
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2

2.4.2 Indicagédo dos estados de dosagem
AUTO kinsh AUTO kn<h
385 J46
0.0 0.0
150 kg~-ha EI@
0 kg Rest
2028 kg Trip 1893 kg Trip
1.00 FF 1.00 FF
ég % 4 c 4 g; ég = 4 * 4 gh
+10% =10 +10% =10
Imagem 2.4: Indicag&o dos estados de dosagem

[A] Modo de disperséao inactivo (STOP)

[1] Largura parcial desactivada
[2] Largura parcial activada

[B] Maguina em modo de dispersado (START)

[3] Largura parcial desactivada
[4] Largura parcial activada

11
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2.4.3 Indicagéo das larguras parciais
AUTO ]hnfh +_Au\o kq PUTO kn/h
385 .m.m. 385 346
0.0 0.0 Conmem Cmmes 0.0
1EID kg/ha 150 kg-ha
0.0 km-sh 0 kg Rest
1339 kg Trip 2235 kg Trip
1.00 FF 1.00 FF

=¢

e | &=

>%

Imagem 2.5:

[1] Larguras parciais activadas com 4 niveis de largura de disperséo possiveis
[2] A largura parcial esquerda esta reduzida em 2 niveis de larguras parciais

Indicacdo dos estados das larguras parciais (exemplo com VariSpread 8)

No capitulo 5.3: Trabalhos com larguras parciais, pagina 94 séo explicadas ou-

tras possibilidades de indicagéo e de ajuste.

12
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25 Biblioteca dos simbolos utilizados

A unidade de comando QUANTRON-E2 mostra simbolos para as fun¢fes no ecra.

Simbolo

Significado

+10%

Alteracdo de quantidade + (mais)

-10%

Alteracdo de quantidade - (menos)

Alteracao de quantidade a esquerda + (mais)

Alteracao de quantidade a esquerda - (menos)

Alteracdo de quantidade a direita + (mais)

Alteracao de quantidade a direita - (menos)

Alteracdo manual da posi¢ao da corredica de dosagem + (mais)

Alteracado manual da posicéo da corredica de dosagem - (menos)

Lado do distribuidor esquerdo activo

Lado do distribuidor esquerdo inactivo

Lado do distribuidor direito activo

Lado do distribuidor direito inactivo

13
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14

Simbolo

Significado

.

-

Reduzir largura parcial a direita (menos)

D4

Aumentar largura parcial a direita (mais)

[ L]

Reduzir largura parcial a esquerda (menos)

+@&

Aumentar largura parcial a esquerda (mais)
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Vista geral de menu estruturada Modo Easy

2.6
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Vista geral de menu estruturada modo Expert

2.7

78.

s

. pagina

Modo de ajuste descrito na secc¢do 4.10.3: Modo
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3 Montagem e instalacao

3.1 Requisitos relativos ao tractor

Antes de instalar a unidade de comando, verifique se o tractor cumpre 0s seguin-
tes requisitos:

e Deve ser garantida uma tensdo minima de 11 V; constante, mesmo que va-
rias cargas estejam ligadas em simultaneo (por ex. ar condicionado, luzes).

A tomada de forca é ajustavel para 540 r/min e tem de ser mantida (pré-re-
quisito para uma largura de trabalho correcta).

AVISO

Em tractores sem caixa de velocidades powershift, seleccione a velocidade de
deslocacdo através de uma gradacao da transmissao correcta, de modo a cor-
responder a uma tomada de for¢a de 540 r/min.

e Umatomada de 7 pinos (DIN 9684-1/ISO 11786). A unidade de comando re-
cebe através desta tomada o impulso para a velocidade de deslocac¢éo ac-
tual.

AVISO

As tomadas de 7 pinos para o tractor e para o sensor de velocidade de deslo-
cacgdao estdo disponiveis como kit de actualizacdo (op¢ao), ver capitulo Equipa-
mento especial.

3.2 LigacOes, tomadas
3.2.1 Alimentacéo de corrente

Atomada de alimentacéo de corrente de 3 pinos (DIN 9680/ISO 12369) alimenta
a unidade de comando do tractor com energia.

[2] PIN 2: (15/30): +12 V

]
O /@@ O

Imagem 3.1:  Atribuicdo de PIN da tomada eléctrica

[1] PIN 1: ndo é usado

17
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3.2.2 Fichade 7 pinos

A ficha de 7 pinos (DIN 9684-1/ISO 11786) fornece a unidade de comando o im-
pulso para a velocidade de deslocacdo actual. Para tal é ligada a ficha de 7 pinos
um cabo de 8 pinos (acessério) para o sensor de velocidade de deslocacao.

[1] PIN 1: velocidade de deslocacéo real (radares)
[2] PIN 2: velocidade de deslocagédo nominal (por

ex. caixa de velocidades, sensor das rodas)
Imagem 3.2:  Atribuicdo de PIN da ficha de 7 pinos

18
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3.3 Ligar unidade de comando

AVISO

Depois de ligar a unidade de comando QUANTRON-E2, o visor mostra por bre-
ves momentos 0 niumero da maquina.

AVISO

Observar o nimero da maquina

A unidade de comando QUANTRON-E2 vem calibrada de fabrica para o distri-
buidor de arremesso de fertilizante mineral, com o qual foi entregue.

Ligar aunidade de comando apenas ao distribuidor de arremesso de fer-
tilizante mineral que Ihe corresponde.

Dependendo do equipamento, é possivel ligar a unidade de comando ao distri-
buidor de arremesso de fertilizante mineral de varias formas. Podera encontrar
esquemas de ligacoes:

e para a ligacdo padrao na pagina 20
e para a ligacdo com o sensor da roda, na pagina 21,

e para a ligacdo com o sensor da roda e alimentacdo de corrente através de
fechadura de igni¢é@o, na pagina 22.

Executar as etapas de trabalho na sequéncia abaixo.

e Seleccionar um local adequado na cabine do tractor (no campo visual do
condutor), para montar a unidade de comando.

e Fixar a unidade de comando com o suporte do aparelho na cabina do trac-
tor.

e Ligar aunidade de comando a tomada de 7 pinos ou ao sensor de velocidade
de deslocacéao (dependendo do equipamento, ver imagem 3.3 a
imagem 3.5).

e Ligar a unidade de comando com o cabo da maquina de 39 pinos aos actua-
dores da maquina.

e Ligar a ficha de 3 pinos da unidade de comando a alimentacao de corrente

do tractor.
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Esquema geral de ligagdes: Padréo

-
i % km/h GPS

D ]

!_@1 _____________ _

Imagem 3.3: Esquema de ligacdes QUANTRON-E2

[1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]

Interface serial RS232, ficha de 8 pinos

Conector da maquina de 39 pinos

Opcao: Ajuste de ponto de saida (AXIS 50.1 W, maquinas com Varispread)
Opcéo: Sensor TELIMAT para cima/para baixo

Opcao: Sensor de nivel esquerda/direita

Actuador corredica de dosagem esquerda/direita

Célula pes. esquerda/direita

Opcao: TELIMAT eléctrico

Bateria

[10] Ficha de 3 pinos, de acordo com a norma DIN 9680 / ISO 12369
[11] Opcéo: Cabo Y (V24 interface RS232 para suporte de gravacao)
[12] Ficha de 7 pinos, de acordo com a norma DIN 9684

[13] Opcéo: Cabo GPS e receptor
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Esquema geral de ligacOes: Sensor da roda:

Imagem 3.4: Esquema de ligagdes QUANTRON-E2

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]

Interface serial RS232, ficha de 8 pinos

Conector da maquina de 39 pinos

Opcéo: Ajuste de ponto de saida (AXIS 50.1 W, maquinas com Varispread)
Opcéao: Sensor TELIMAT para cima/para baixo

Opcéo: Sensor de nivel esquerda/direita

Actuador corredica de dosagem esquerda/direita

Célula pes. esquerda/direita

Opcéo: TELIMAT eléctrico

Bateria

[10] Ficha de 3 pinos, de acordo com a norma DIN 9680 / ISO 12369
[11] Opcéo: Cabo Y (V24 interface RS232 para suporte de gravacao)
[12] Sensor de velocidade de deslocacéo

[13] Opcéo: Cabo GPS e receptor

21
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Esquema geral de ligagdes: Alimentacdo de corrente através da fechadura
de ignicao

km/h GPS ‘
el (] ‘

Imagem 3.5: Esquema de ligacdes QUANTRON-E2

[1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]

Interface serial RS232, ficha de 8 pinos

Conector da maquina de 39 pinos

Opcéao: Ajuste de ponto de saida (AXIS 50.1 W, maguinas com Varispread)
Opcéo: Sensor TELIMAT para cima/para baixo

Opcéao: Sensor de nivel esquerda/direita

Actuador corredica de dosagem esquerda/direita

Célula pes. esquerda/direita

Opcéo: TELIMAT eléctrico

Bateria

[10] Ficha de 3 pinos, de acordo com a norma DIN 9680 / ISO 12369

[11] Opcéo: Cabo Y (V24 interface RS232 para suporte de gravagéo)

[12] Sensor de velocidade de deslocagéo

[13] Opcéao: Alimentacdo de corrente QUANTRON-E2 através de fechadura de ignig&o
[14] Ficha de 7 pinos, de acordo com a norma DIN 9684

[15] Opcéo: Cabo GPS e receptor
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3.4 Preparacédo da corredi¢ca de dosagem

O distribuidor de arremesso de fertilizante mineral da série AXIS W disp6e de um

accionamento electrénico da corredica para ajuste da quantidade de disperséo.

A CUIDADO

Danos materiais devido a posi¢cédo incorrecta das corredigcas

A de dosagem
O accionamento dos actuadores através do QUANTRON-E2
pode danificar as corredicas de dosagem, quando as alavancas

do batente estdo mal posicionadas.
» Prender sempre as alavancas do batente na posicao
maxima da escala.

0 '|7"|"?II
%0 1460 [ 420

Imagem 3.6: Preparacédo da corredica de dosagem (exemplo)

Tenha em atengédo o manual de instrugdes do distribuidor de adubo.

AVISO

23
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4 Operacdo QUANTRON-E2

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a saida de fertilizantes

& Em caso de falha, a corredica de dosagem pode abrir-se de
repente durante o trajecto para o local de disperséo. Existe perigo

de deslizamento e de ferimentos para pessoas devido a saida de
fertilizantes.

» Antes de iniciar o trajecto para o local de disperséo é
obrigatério desligar a unidade de comando electrénica
QUANTRON-E2.

4.1 Ligar a unidade de comando

Requisitos:

e A unidade de comando estar correctamente ligada ao distribuidor de arre-
messo de fertilizante mineral e ao tractor (exemplo, ver capitulo 3.3: Ligar
unidade de comando, pagina 19).

e Estar garantida a tensdo minima de 11 V.

AVISO

O manual de instrugdes descreve as fungdes da unidade de comando
QUANTRON-E2 a partir da verséo de software 2.20.00.

25
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Ligar:
1. Accionar atecla ON/OFF [1].
> Alguns segundos depois surge o ecrd inicial da unidade de comando.

> Pouco depois, a unidade de comando mostra durante alguns segundos
0 menu de activagdao.

2. Pressionar atecla Enter.

> Pouco tempo depois, a unidade de comando mostra durante uns segun-
dos Iniciar diagnostico.

> Em seguida, surge o ecra de trabalho.

Imagem 4.1:  Iniciar QUANTRON-E2
[1] Tecla ON/OFF
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4.2

Navegacéo dentro do menu

AVISO

Pode encontrar informacdes importantes relativas a apresentacao e navegacao
entre menus no capitulo 1.2.5: Hierarquia de menu, teclas e navegacéo,

pagina 3.

Aceder ao menu principal
e Premir a Teclade menu. Ver 2.3: Elementos de comando, pagina 7.

B> No visor surge o menu principal.
> A barra preta indica o primeiro submenu.

AVISO

E possivel saltar para um ecra de trabalho adjacente com as teclas de setas.

Aceder submenu:

1. Com as teclas de seta mover a barra para cima e para baixo.
2. Marcar o submenu pretendido com as barras no visor.

3. Abrir o submenu seleccionado pressionando a tecla Enter.
S&o exibidas janelas que pedem diferentes acc¢oes.

e Introducéo de texto

e Introducdo de valores

e Ajustar por outros submenus

Abandonar o menu
e Confirmar ajustes premindo a tecla Enter.
> Vai voltar para o menu anterior.

ou
e Pressionar tecla ESC.
> As definicdes prévias prevalecem.
> Vai voltar para o menu anterior.
e Premir ateclade menu.

> Regressa ao ecrd de trabalho anterior.
> Premindo novamente a tecla de menu é exibido o menu do qual saiu
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4.3 Contador Trip Pesag.

Neste menu encontra os valores para os trabalhos de disperséo prestados e as
funcdes para a operacao de pesagem.

e Pressionar a tecla kg da unidade de comando.
> Surge o menu Contador Trip Pesag.

Contador Trip Pesay.
Contador Trip |

Comparar contador kg

Restante (kg.ha.m)
Contador de metros
Pesar quantidade

Tarar balanca

Imagem 4.2:  Menu Contador Trip Pesag.

AVISO

A indicacdo Comparar contador kg surge no visor apenas nos modos operati-
vos AUTO km/h + Stat. kg e AUTO km/h + AUTO kg, se a op¢ao estiver acti-
vada no menu Ajustes da maquina.

28

e \Ver4.7.2: Operacdo AUTO/MAN, pagina 60

Submenu Significado Descricéo

Contador Trip Indicacéo das quantidades de disperséo, | Pagina 29
superficie dispersa e percurso disperso.

Comparar conta- | Indicacdo e comparacgao do fertilizante | Pagina 30

dor kg dispersado consoante a balanca.

Restante (kg, ha, |Indicagéo da quantidade de dispersdo, |Pagina 31

m)

superficie e trajecto restantes.

Contador de

Indicacao distancia percorrida desde a ul-

Repor (zero)

metros tima reinicializa¢@o do contador de metros. | através datecla
C 100 %

Pesar quantidade | Ajanela pesar quantidade surge no visor.| Pagina 33

Tarar balanca Valor de pesagem com a balanga vazia é | Pagina 35

definido em "0 kg".
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4.3.1 Contador Trip

Neste menu pode ler os seguintes valores:
- quantidade dispersada (kg)
- superficie dispersada (ha)
- distancia dispersada (m)

Contador Trip

disperso kg 2994

B

disperso ha o. 1

disperso m 4 7

+—(@)

;

Imagem 4.3:  Menu Contador Trip

[1] Indicacdo da quantidade dispersada desde a Ultima eliminagao
[2] Indicacdo da superficie dispersada desde a ultima eliminagéo
[3] Indicacdo da distancia dispersada desde a Ultima eliminagéo
[4] Apagar contador Trip: todos os valores em 0

Apagar contad. Trip:
1. Abrir submenu Contador Trip Pesag. > Contador-Trip.

> No visor aparecem os valores calculados desde a Ultima eliminagao
para a quantidade dispersada, a superficie dispersada e a distancia dis-
persada.

O campo Apagar contador Trip esta seleccionado.
2. Pressionar atecla Enter.

> Todos os valores do contador Trip séo repostos para 0.
3. Premir ateclakg.

> Volta para o ecra de trabalho.

Consulta do contador Trip durante o trabalho de disperséo:

Durante o trabalho de disperséo é possivel, mesmo com a corredica aberta, mu-
dar para o menu Contador Trip e ler os valores actuais.

AVISO

Se desejar estar a ver constantemente os valores durante o trabalho de disper-
sdo, também pode atribuir os campos de indicacao de seleccéo livre no ecra de
trabalho com kg traj, ha traj ou m traj, ver capitulo 4.10.2: Seleccao indicacao,

pagina 77.

29



4

Operacdo QUANTRON-E2

4.3.2

30

Calcular a quantidade de fertilizante dispersada

O menu Comparar contador kg mostra depois do trabalho de disperséo a quan-
tidade de fertilizante que, segundo a balanca, foi dispersada. Pode transmitir
este valor para os contadores.

O menu mostra a quantidade de fertilizante dispersado em kg.

Comparar contador kg

disperso kg K

ol

_

km-h = 0
Dispersor hnri;:;:;T\\\\

()

Imagem 4.4:  Menu Comparar contador kg

[1] Campo de indicacdo da quantidade de fertilizante dispersada
[2] Iniciar comparacéo
[3] Campo de indicag&o velocidade de deslocacéo

AVISO

A funcdo Comparar contador kg apenas pode ser realizada, se a maquina es-
tiver parada e na horizontal.

Comparar contador kg:
1. Abrir submenu Contador Trip Pesag. > Comparar contador kg.
O campo Iniciar comparacdo esta seleccionado

2. Pressionar atecla Enter.
> A quantidade de fertilizante dispersada é transmitida para o Contador
Trip, para o ficheiro de incidéncias e para o Contador dados total.
3. Premir atecla kg.

> O visor mostra o ecré de trabalho.

AVISO

Num novo enchimento do distribuidor de arremesso de fertilizante mineral, a
funcdo Comparar contador kg € executada automaticamente!
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4.3.3 Mostrar quantidade restante

No menu Restante (kg, ha, m) é possivel consultar ou introduzir a quantidade
restante que ficou no recipiente.

O menu mostra a superficie (ha) e a distancia (m) que ainda é possivel disper-
sar com quantidade restante de adubo. Ambas as indicacdes sdo calculadas de
acordo com os seguintes valores:

e Ajustes do adubo,

e Informacdo no campo de introducdo Quantidade restante,
e Quantidade de disperséo,

e Largura de trabalho.

kg restante /@
Dispersdo (kg.-ha) 1EIE|
Largura trab. (m) IB.EIE"’@

ha possivel D.El'/@
m possivel Elf/@

Imagem 4.5: Menu Restante (kg, ha, m)

[1] Campo de introducdo quantidade restante

[2] Quantidade de disperséo (campo de indicagdo dos ajustes do adubo)

[3] Largura de trabalho (campo de indica¢do dos ajustes do adubo)

[4] Indicacdo da superficie que ainda é possivel dispersar com a quantidade restante
[5] Indicacdo da distancia que ainda é possivel dispersar com a quantidade restante

31
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Introducéo da quantidade restante com novo enchimento:
1. Abrir o menu Contador Trip Pesag. > Restante (kg, ha, m).

B> No visor surge a quantidade restante que ficou do Gltimo processo de dis-
persao.

Abastecer o recipiente.
Introduzir 0 novo peso total de adubo que se encontra no recipiente.

Ver também capitulo 4.13.2: Introducdo de valores com ajuda das teclas de
cursor, pagina 88.

4. Pressionar atecla Enter.

> O aparelho calcula os valores para as superficies e para a distancia que
ainda é possivel dispersar.

AVISO

N&o é possivel alterar os valores para a quantidade de disperséo e para a largu-
ra de trabalho neste menu. Estes valores servem apenas para informacéo.

5. Premir ateclakg.
> Volta para o ecra de trabalho.

Consulta da quantidade restante durante o trabalho de disperséo:

Durante o trabalho de dispersao, a quantidade restante esta sempre a ser con-
tabilizada e exibida. Ver capitulo 5: Modo de dispersédo com a unidade de coman-
do QUANTRON-E2, pagina 91.
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4.3.4

Pesar quantidade restante

Neste menu é possivel pesar a quantidade restante que se encontra no recipien-
te e definir os parametros para a regulacéo do factor de fluxo.

Pesar quantidade

kmsh = 00—

Dispersor horizontal

o kge— |

@
,@
—(®

<:>\‘ esar guant . res¢_~________
IESC

Imagem 4.6:  Menu Pesar quantidade

[1] Campo de indicacgéo velocidade de deslocacao do distribuidor

[2] Quantidade pesada no recipiente

[3] Possibilidades de enchimento

[4] Pesar quantidade restante (indicagcdo apenas no modo AUTO km/h + Stat. kg)
[5] Cancelar

AVISO

So é possivel executar a fungdo Pesar quantidade se a maquina estiver para-
da e na horizontal.

O menu mostra a quantidade restante que ficou no recipiente. Esta depende
dos seguintes valores:

e Item de menu Pesar quantidade
e Item de menu Tarar balanca

AVISO

A fungdo Pesar quantidade s¢ fica efectiva se o sistema se encontrar no modo
AUTO km/h + AUTO kg ou AUTO km/h + Stat. kg.

O fornecimento da unidade de comando com o distribuidor de arremesso de fer-
tilizante mineral AXIS-M W vem predefinido de fabrica no modo AUTO km/h +
AUTO kg.
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Na pesagem da quantidade devem ser cumpridos 0s seguintes requisitos:
e A maguina esta parada,

e atomada de forca esta desligada,

® a maguina esta na horizontal e acima do chéo,

e 0 tractor esta parado,

e aunidade de comando QUANTRON-E2 esté ligada.

Pesagem da quantidade restante no recipiente:
1. Abastecer o recipiente.
> Surge uma janela no visor que mostra a quantidade restante.
2. Seleccionar o método implementado de enchimento no visor:
e Reabastecimento: Continuar a dispersdo com o mesmo fertilizante.

e Novo adubo: O factor de fluxo é definido para 1,0 e é efectuada uma
nova regulacéo do factor de fluxo.

e ESC: Cancelar
3. Marcar seleccao e pressionar a tecla Enter.

> O ecrade trabalho surge no visor. A quantidade restante pesada pode
ser mostrada no campo de indicacéao.

AVISO

Para mostrar a quantidade restante no ecra de trabalho, tem de ser seleccio-
nada a opcao de indicacdo kg restante (4.10.2: Selecc¢do indicacéo,

pagina 77).

AUTO km<h

150 kg-ha

584 kg Rest
2996 kg Trip
1.00 FF

oA =

Imagem 4.7:  Ecréa de trabalho com a quantidade pesada
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435 Tarar balanca

Neste menu é possivel definir o valor de pesagem com a balanc¢a vazia para 0 kg.
Ao tarar a balanga devem ser cumpridos os seguintes requisitos:

® 0 recipiente esta vazio,

a maquina esta parada,

a tomada de forca esta desligada,

a maquina esta na horizontal e acima do chéo.

o tractor esta parado.

Tarar balanca:

1. Aceder ao menu Contador Trip Pesag. > Tarar balanca.

2. Pressionar atecla Enter.

> O valor de pesagem com a balanca vazia esta agora definido para 0 kg.
> O visor mostra o menu Contador Trip Pesag.

AVISO

Tarar a balanga antes de cada utilizag&o para garantir um calculo sem erros da
guantidade restante.

35
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Menu principal

Menu princip.

Info

Lona cobert.

Ajuste do adubo
Ajustes da maguina
Esvaziamento rapido
Ficheiro incid.

Sistema ~ Teste

Imagem 4.8:  Menu principal QUANTRON-E2

O menu principal mostra todas as possibilidades de submenus.

Submenu Significado Descricéo

Ajustes do adubo Ajustes para 0 adubo e modo de disperséo.| Pagina 38

Ajustes da maquina | Ajustes para o tractor e distribuidor de arre-| Pagina 56
messo de fertilizante mineral.

Esvaziamento rapido | Abertura directa do menu para esvazia- Pagina 67
mento rapido do distribuidor de arremesso
de fertilizante mineral.

Ficheiro incid. Abrir 0 menu para seleccionar, criar ou Pagina 69
apagar um ficheiro de incidéncias.

Sistemal/teste Defini¢des e diagndstico da unidade de Pagina 74
comando.

Info Indicacéo da configuracdo da maquina. Pagina 83

Lona de cobertura Abertura/fecho da lona de cobertura Pagina 84
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4.5

Ajustes do adubo no modo Easy

O modo de ajuste esta descrito na seccédo 4.10.3: Modo. pagina 78.

Neste menu vai efectuar os ajustes para o fertilizante e o modo de disperséo.

e Aceder ao menu Menu principal > Ajustes do adubo.

Ajuste do adubo

3. Nome do adubo

Dispersido (kg.ha) 100
Largura trab. (m) 18.00
Factor de flu=xo 0.50
Ponto de saida 0.0
Telimat Quantidade (Z)-20

Iniciar teste rot.

Imagem 4.9:

Menu Ajustes do adubo, modo Easy

O menu principal mostra todas as possibilidades de submenus.

te utilizado.

Submenu Significado/valores possiveis Descricao

Nome do adubo |Fertilizante seleccionado.

Disperséo (kg/ha) |Introducéo do valor nominal da quantida- |Pagina 40
de de dispersao em kg/ha.

Largura de traba- |Estabelecer a largura de trabalho a dis- |Péagina 40

lho (m) persar.

Factor de fluxo Introducédo do factor de fluxo do fertilizan- | Pagina 41

Ponto de saida

Introducéo do ponto de saida. A indicacao
serve apenas para informacao.

Para o AXIS-M 50.1 W: ajuste eléctrico do
ponto de saida (PS).

Para isso tenha
em atencéo o
manual de ins-
trucdes do dis-
tribuidor de
arremesso de
fertilizante mi-
neral.

Pagina 42

TELIMAT Quanti-
dade

Predefinicdo da reducéo de quantidades
na disperséao limite.

Apenas para
distribuidores
de arremesso
de fertilizante
mineral com
TELIMAT.

Iniciar teste de ro-
tacao

Aceder ao submenu para realizar o teste
de rotacao.

Pagina 44
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Ajustes do adubo no modo Expert

O modo de ajuste esta descrito na secgéo 4.10.3: Modo, pagina 78.

Neste menu vai efectuar os ajustes para o fertilizante e 0 modo de disperséo. Ao
contrario do que acontece no modo Easy, estdo aqui disponiveis mais paginas

de ajustes e a tabela de disperséo.

e Aceder ao menu Menu principal > Ajustes do adubo.

Ajuste do adubo 1re

Ajuste do adubo €t

Dispersdo (kg ha) 100
Largura trab. (m) 18.00
Factor de fluxo 0.50
Ponto de saida 0.0
Telimat Quantidade {(31=-20

Iniciar teste rot.

Tomada de forca 540
Modo disper.lim. Limite
Telimat Margem

Tipo de adubo Normal
Altura montagem 0o .~ b6

Imagem 4.10: Menu Ajustes do adubo, paginale 2

Ajuste do adubo 34

Ajuste do adubo 14

Calcular OptiPoint

Dist. 1ig. (m) 3o0.2
Dist. deslig. (m) 8.4
GPS Control Info

Tabela de dispersdo

7.50 0.0 540 AUTO
6.00 0.0 540 AUTO
4.50 0.0 540 AUTO

Imagem 4.11: Menu Ajustes do adubo, pagina 3 e 4

AVISO

Nem todos os parametros sédo apresentados simultaneamente num ecré de tra-
balho. Pode saltar para a janela de menu adjacente (pagina) com as teclas de

seta.

Submenu

Significado/valores possiveis

Descricao

Nome do adubo
dispersao.

Fertilizante seleccionado na tabela de |Pé&gina 51

Dispersao (kg/ha)

Introdug&o do valor nominal da quanti- | Pagina 40
dade de disperséo em kg/ha.

Largura de trabalho |Estabelecer a largura de trabalho a dis- | Pagina 41

(m) persar.
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Submenu Significado/valores possiveis Descricéo
Factor de fluxo Introducédo do factor de fluxo do fertili- |Pagina 42

zante utilizado.

Ponto de saida

Introducéo do ponto de saida. A indica-
¢ao serve apenas para informacao.

Para o AXIS-M 50.1 W: ajuste eléctrico
do ponto de saida (PS).

Para tal, tenha
em atencgdo o
manual de ins-
trucbes da ma-
quina

Pagina 42

TELIMAT Quantidade | Predefinicdo da reducdo de quantida- |Pagina 44
des na disperséo limite.

Iniciar teste de rota- | Aceder ao submenu pararealizar o tes- | Pagina 44

cao

te de rotacéo.

Disco dispersor

Seleccao do disco dispersor:
S2

S4

S6

S8

S10

S12

Seleccdo com
teclas de seta.
Pressionar a
tecla Enter
para confir-
mar.

Tomada de forca

Definigbes de fabrica: 540 rpm

Modo disperséao limi-
te

Lista de seleccéo:
e Margem
e Limite

Seleccdo com
teclas de seta.
Pressionar a
tecla Enter
para confir-
mar.

TELIMAT Margem

Guardar as definicbes TELIMAT para
dispersdo de margem.

Apenas para
maquinas com
TELIMAT.

Tipo de adubo

Lista de seleccéo:

Seleccdo com
teclas de seta.

e Normal .
. Pressionar a
e Tardio tecla Enter
para confir-
mar.
Altura de montagem |Indicagdo em cm
Lista de seleccao: 0/6, 40/40, 50/50,
60/60, 70/70, 70/76
Fabricante Introducéo do fabricante de fertilizante.
Composicao Percentagem da composicdo quimica.
Calcular OptiPoint Introdugéo dos parametros do GPS Péagina 48

Control
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Submenu Significado/valores possiveis Descricéo

Distancia ligada (m) |Introducdo da distancia de activacdo. |Pagina 105

Distancia desligada |Introducédo da distancia de desactiva- |Pagina 106
(m) cao.

GPS Control Info Mostrar informac@es dos parametros |Pagina 50
do GPS Control.

Tabela de dispersao |Gestao de tabelas de dispersao. Pagina 51

Calcular VariSpread |Calculo dos valores para larguras par- | Pagina 54
ciais ajustaveis

4.6.1 Quantidade de disperséo
Neste menu pode introduzir o valor nominal da quantidade de dispersédo desejada.

Introduzir quantidade de disperséao:
1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Disperséo (kg/ha).

> No visor surge a quantidade de disperséo valida no momento.
2. Introduzir o novo valor no campo de introducéao.

Ver capitulo 4.13.2: Introducdo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88.
3. Pressionar atecla Enter.

> O novo valor estd guardado na unidade de comando.
4.6.2 Largurade trabalho

Neste menu pode definir a largura de trabalho (em metros).

1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Largura de trabalho (m).
> No visor surge a largura de trabalho valida no momento.

2. Introduzir o novo valor no campo de introducéo.

Ver capitulo 4.13.2: Introducdo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88.
3. Pressionar atecla Enter.

O novo valor esta guardado na unidade de comando.
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4.6.3

Factor de fluxo

O factor de fluxo encontra-se na area entre 0,4 e 1,9. Em caso de ajustes basicos
iguais (km/h, largura de trabalho, kg/ha) aplica-se:

e Em caso de aumento do factor de fluxo a quantidade de dosagem é reduzida.

e Em caso de diminuicdo do factor de fluxo a quantidade de dosagem é au-
mentada.

Se tiver tomado conhecimento do factor de fluxo a partir de testes de rotacdo an-
teriores ou através da tabela de disperséo, pode introduzi-lo manualmente nes-
te menu.

AVISO

Através do menu Teste de rotacgdo, o factor de fluxo pode ser determinado e
introduzido com a ajuda de QUANTRON-E2.
Ver capitulo 4.6.6: Teste de rotacdo, pagina 44.

O factor de fluxo determina-se através de uma pesagem dinamica. No entanto,
é possivel uma introdugdo manual.

AVISO

O calculo do factor de fluxo depende do modo operativo utilizado. Encontra
mais informag@es sobre o factor de fluxo no capitulo 4.7.2: Operacédo AU-
TO/MAN, pagina 60.

Introduzir factor de fluxo:

1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Factor de fluxo.
> No visor surge o factor de fluxo valido no momento.

2. Introduzir o novo valor no campo de introducéo.

Ver capitulo 4.13.2: Introduc&o de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88.

AVISO

Se o seu fertilizante ndo estiver descrito na tabela de disperséo, introduza o fac-
tor de fluxo 1.00.

Nos modos operativos AUTO km/h e MAN km/h recomendamos vivamente a
execuc¢do de um teste de rotac&o para determinar com preciséo o factor de flu-
X0 para este fertilizante.

3. Pressionar atecla Enter.
> O novo valor estd guardado na unidade de comando.
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AVISO

Recomendamos, no caso do modo operativo (AUTO km/h + AUTO kg) a indi-
cacao do factor de fluxo no ecréa de trabalho. Desta forma, pode observar a re-
gulacao do factor de fluxo durante o trabalho de disperséo. Ver capitulo

4.10.2: Seleccao indicacdo, pagina 77 e capitulo 4.7.2: Operacdo AUTO/MAN,

pagina 60.

Eliminar problemas com a regulagédo do factor de fluxo:

Em determinadas circunstancias pode-se alterar bastante o factor de fluxo ape-
sar da fungdo executada Pesar quantidade. Surge no visor a seguinte mensa-

gem de alarme.

AUTO Kmn-h + Auto kg
392

=-20%

458

35

0 factor de fluzo mudou
significativamente.,
por favor wverificarl

Imagem 4.12: Mensagem de erro do factor de fluxo

A CUIDADO

Possivel erro de disperséo

A Esta mensagem de alarme pode provocar erros de dispersdo com
consequéncias negativas para o meio ambiente.

P Parar imediatamente o processo de disperséao.
P Eliminar eventuais entupimentos nas aberturas de dosagem.

Eliminacdo do erro, ver capitulo 6.2: Eliminar avaria/alarme, pagina 110.

4.6.4 Ponto de saida
Se a unidade de comando QUANTRON-E2 estiver ligada a um distribuidor de
arremesso de fertilizante mineral AXIS-M 50.1 W, o ponto de saida é acciona-
do e ajustado electricamente.

AVISO

A introducao do ponto de saida com o dispersor AXIS-M 20.1 W, AXIS-M 30.1 W
ou AXIS-M 40.1 W destina-se apenas a informacg&o e ndo tem qualquer tipo de
efeito sobre os ajustes no distribuidor de arremesso de fertilizante mineral.

1. Abrir menu Ajustes do adubo > Ponto de saida
2. Determinar a posigao para o ponto de saida a partir da tabela de disperséo.
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3. Introduzir o valor determinado no campo de introducéo.

Ver capitulo 4.13.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88.
4. Pressionar atecla Enter.

> A janela Ajustes do adubo surge com o novo ponto de saida no visor.

Em caso de bloqueio do ponto de saida, surge o alarme 17; ver capitulo
6: Mensagens de alarme e causas possiveis, pagina 107.

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automatico do ponto de

iii saida!
Em maquinas com actuadores de ponto de saida eléctricos, o
alarme Iniciar ponto de saida. ApGs accionar a tecla Start/Stop,
0 ponto de saida é iniciado automaticamente através do cilindro
de ajuste eléctrico no valor pré-ajustado. Isto pode originar feri-
mentos e danos materiais.

P Antes de accionar a tecla Start/Stop assegurar que ndo se
encontram pessoas na area de perigo da maquina.

AVISO

Em distribuidores de arremesso de fertilizante mineral AXIS-M 50.1 W, os cilin-
dros de ajuste eléctricos podem ser danificados se o elemento de indicacao for
bloqueado.

e Nunca bloguear manualmente o elemento de indicagéo.

Imagem 4.13: Elemento de indicacdo para ponto de saida no AXIS-M 50.1 W

Em caso de blogueio do ponto de saida, surge o alarme 17; ver
capitulo 6.1: Significado das mensagens de alarme, pagina 107.
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4.6.5

4.6.6

44

TELIMAT Quantidade

Neste menu pode definir a reducdo da quantidade no TELIMAT (em percenta-
gem). Este ajuste é utilizado em caso de activacdo da funcao de dispersao limite,
através do sensor TELIMAT ou da tecla T.

AVISO

Recomendamos uma reducéo da quantidade no lado da disperséo limite em
20 %.

Introduzir TELIMAT Quantidade:

1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > TELIMAT Quantidade.

2. Introduzir o valor no campo de introducao.
Ver capitulo 4.13.2: Introduc&o de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88

3. Pressionar atecla Enter.

> A janela Ajustes do adubo surge com a nova quantidade TELIMAT no
visor.

A janela Ajustes do adubo surge com a nova quantidade TELIMAT no visor.

Teste de rotagédo

AVISO

O menu Teste de rotagdo estd bogqueado no modo operativo
AUTO km/h + AUTO kg. Este ponto de menu esta inactivo.

Neste menu, determine o factor de fluxo com base num teste de rotagéo e guar-
de-o na unidade de comando.

Efectue o teste de rotagéo:
e Antes do primeiro trabalho de disperséo.

e Caso a qualidade do fertilizante se tenha alterado consideravelmente (humi-
dade, elevada proporcéo de p6, quebra do gréo).

e Caso se utilize um novo tipo de fertilizante.

Em caso do eixo da tomada de for¢ca em funcionamento, o teste de rotacdo deve
ser efectuado com 0 mesmo parado ou durante um trajecto num percurso de teste.

e Retirar os dois discos dispersores.
e Colocar o ponto de saida na posi¢éo do teste de rotacdo (PS 0).
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Introduzir a velocidade de trabalho:
1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Iniciar teste de rotagéo.
2. Introduzir a velocidade de trabalho média.

Este valor é necessario para o calculo do ajuste da corredi¢a, no caso do tes-
te de rotacéo.

3. Pressionar atecla Enter.
> O novo valor é guardado na unidade de comando.
> No visor surge o alarme Iniciar ponto de saida.

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automatico do ponto de

A saida
Em maquinas com actuadores de ponto de saida eléctricos, surge
o alarme Iniciar ponto de saida. Apds accionar a tecla de funcéo
Start/Stop, o ponto de saida inicia-se automaticamente através
do cilindro de ajuste eléctrico para o valor pré-ajustado. Isto pode
originar ferimentos e danos materiais.

P Antes de accionar Start/Stop assegurar que ndo existem
pessoas na area de perigo da maquina.

4. Pressionar atecla Start/Stop.
> O ponto de saida é iniciado.
> O alarme apaga-se.
> No visor surge o ecra de trabalho Preparar teste de rotagao.

@\335 346
\'?

0 segundos

Teste de rotagdo
@\ o 1)
(=

Imagem 4.14: Preparar o teste de rotacdo do ecra de trabalho

[1] Simbolo através da tecla de fungdo F4 para a selecgdo do lado direito do distribuidor
[2] Simbolo através da tecla de fungdo F1 para a selecgdo do lado direito do distribuidor
[3] Indicacdo do lado do distribuidor seleccionado
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Seleccionar largura parcial:
5. Definir o lado do distribuidor, no qual o teste de rotacéo deve ser efectuado.

e Pressionar a tecla de funcéo F1 para a seleccdo do lado esquerdo do
distribuidor.

e Pressionar a tecla de funcéo F4 para a seleccao do lado direito do dis-
tribuidor.

> O simbolo do lado seleccionado do distribuidor estd marcado a vermelho.

Efectuar o teste de rotacéo:

A ATENCAO

Perigo de ferimentos durante o teste de rotacao

& As pecas rotativas da maquina e a saida do fertilizante podem
provocar ferimentos.

» Antes de iniciar o teste de rotagdo, assegurar que todos
0s requisitos foram preenchidos.

P Ter em atencao o capitulo Teste de rotagdo do manual de
instru¢bes da maquina.

6. Pressionar atecla Start/Stop.

> A corredica de dosagem da largura parcial anteriormente seleccionada
abre-se, o teste de rotagéo € iniciado.

> O visor mostra o ecra de trabalho Efectuar o teste de rotagao.

AVISO

Pode cancelar o teste de rotacéo a qualquer momento accionando a tecla ESC.
A corredica de dosagem fecha-se e o visor mostra o menu Ajustes do adubo.

AVISO

O tempo do teste de rotacdo ndo € importante para a precisao do resultado. No
entanto, deverdo ser sujeitos a rota¢gdo no minimo 20 kg.

7. Pressionar novamente a tecla Start/Stop.
> O teste de rotacdo esta concluido.
> A corredica de dosagem fecha.
> O visor mostra 0 menu Introduzir quantidade de rotacao.
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Contabilizar novamente o factor de fluxo

A ATENCAO
Perigo de ferimentos devido a pecas da maquina em rotacéo

A Tocar em pecas da maquina em rotacao (eixo articulado, cubos)
pode provocar contusdes, abrasamentos e esmagamentos. Par-

tes do corpo ou objectos podem ser captados ou recolhidos.

» Desligar o motor do tractor.
P Desligar o eixo da tomada de forga e protegé-lo contra uma
activacdo ndo autorizada.

Pesar a quantidade de rotacdo (considerar a tara do recipiente colector).
Introduzir o peso da quantidade de rotagéo.

Ver capitulo 4.13.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88.
10. Pressionar a tecla Enter.

> O novo valor esta guardado na unidade de comando.
> O visor mostra 0 menu Factor de fluxo Célculo.

Factor de flu=xo

Calculo r//(::>
0O.58

Fact .luxo ant.

Fact. fluxo nowvo D.?H*——<::>

A,

Confir. factor flu=o
A

Imagem 4.15: Menu Célculo do factor de fluxo

[1] Indicacdo do factor de fluxo anteriormente guardado
[2] Indicacdo do factor de fluxo novamente calculado

AVISO

O factor de fluxo deve situar-se entre 0,4 e 1,9.
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11. Definir factor de fluxo.
Para assumir o factor de fluxo novamente calculado, pressionar atecla Enter.

Para confirmar o factor de fluxo anteriormente guardado, pressionar atecla
ESC.

> O factor de fluxo foi guardado.
> No visor surge o alarme Iniciar ponto de saida.
> O visor mostra o menu Ajustes do adubo.

4.6.7 Calcular OptiPoint

No menu Calcular OptiPoint introduza os parametros para o calculo das distan-
cias ideais de activacao e desactivacdo na margem do campo.

1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > Calcular OptiPoint.
> Surge a primeira pagina do menu Calcular OptiPoint.

AVISO

O valor caracteristico da capacidade do fertilizante por si utilizado pode ser con-
sultado na tabela de dispersdo da sua maquina.

2. Introduzir o valor caracteristico da capacidade da tabela de dispersao forne-
cida.

Ver também 4.13.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88.
3. Pressionar atecla Enter.

> O visor mostra a segunda pagina do menu.

AVISO

A velocidade de deslocacao indicada refere-se a velocidade de deslocacédo na
area das posi¢des de comutagdo! Ver capitulo 5.9: GPS Control, pagina 102.

4. Introduzir avelocidade de deslocacdo média na area das posic¢des de co-

mutacao.
5. Pressionar OK.
6. Pressionar a tecla Enter.

> O visor mostra a terceira pagina do menu.
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Calcular 0O0ptiPoint 373

Distédncia recomendada em
relacdo & margem do campo

Raio curva (m) D.[T/<:>

{(m)
deslig. (m) E.¢\<:>
Assumlir valores |

Imagem 4.16: Calcular OptiPoint, pagina 3

Dist. 1lig.

Dist.

- Adistancia de desactivagéo situa-se perto
do limite do campo;

- O tractor vira entre o0 caminho de acesso a
margem do campo e o limite deste ou fora do
campo.

e GEOM (GEOMETRICO)

- A posicdo de desactivacdo muda para inte-
rior do campo.

- Aposicdo GEOMs6 pode ser utilizadaem
casos especiais! Entre em contacto com o
seu fornecedor.

Numero | Significado Descricao
1 Estratégia de deslocacéo:
e OPTI (IDEAL): Pagina 104

2 O raio da curva destina-se ao célculo da distancia de
desactivacdo para a estratégia de deslocacao
GEOM. Deixar o raio da curva em 0 na estratégia de
deslocacgédo OPTI.

Na estratégia

de deslocagédo
OPTI o raio da
curva indicado
nao tem qual-

partir do qual as corredicas de dosagem fecham.

guer influén-
cia
3 Distancia (em metros) relativa ao limite do campo, a | Pagina 105
partir do qual as corredicas de dosagem abrem
4 Distancia (em metros) relativa ao limite do campo, a | Pagina 106

AVISO

Nesta pagina pode adaptar manualmente os valores de parametros. Ver

capitulo 5.9: GPS Control, pagina 102.
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Alteracéo dos valores
7. Marcar a entrada desejada.
8. Pressionar atecla Enter.
9. Introduzir os novos valores.
10. Pressionar a tecla Enter.
11. Marcar a entrada de menu Assumir valores.
> No visor é exibido o menu GPS Control Info.
12. Pressionar a tecla Enter.
D> O calculo do OptiPoint é efectuado.
> A unidade de comando muda para a janela GPS Control Info.

4.6.8 GPS Control Info

No menu GPS Control Info vai ser informado relativamente aos valores de ajus-
te calculados no menu calcular OptiPoint.

e Assumir manualmente os valores aqui indicados no correspondente menu
de ajuste no terminal GPS.

AVISO

Este menu destina-se apenas a fins informativos.
e Tenha em atengdo o manual de instrugdes do seu terminal GPS.

1. Aceder ao menu Ajustes do adubo > GPS Control Info.

GPS Control Info

Predefin. para aparelho
de com. Section Control

Distédncia (m) -13.0
Atraso lig. (s) 0.3
Atraso deslig. (s) 1.3
Comprimento (m]) 0.0

Imagem 4.17: Menu GPS Control Info
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4.6.9

Tabela de disperséo

Nestes menus € possivel criar e gerir, no modo Expert, Tabelas de dispersao.

AVISO

A seleccdo de uma tabela de dispersao tem efeitos no ajuste de adubo na uni-
dade de comando e no distribuidor de arremesso de fertilizante mineral. A quan-
tidade de disperséo definida é sobrescrita com o valor guardado da tabela de
disperséo.

Criar nova tabela de disperséo

Tem a possibilidade de colocar até 30 tabelas de dispersé@o na unidade de co-
mando.

1. Abrir menu Ajustes do adubo > Tabela de disperséo.

dmTabela de dispersdo 1 -3 =

1.FERTI_0O1 (o

13.00 wm, 54
Z2.FERTI_0O2Z v

13.00 m, 54 '@
3.Nome do adubo =

18.00 m, S4 \@

Imagem 4.18: Menu Tabela de dispersao

[1] Indicacdo com valores de tabela de dispersdo preenchida
[2] Indicacao tabela de disperséo activa

[3] Campo de nome da tabela de disperséo

[4] Tabelas de dispersédo vazias

Marcar o campo de nome de uma tabela de disperséo vazia.
Pressionar a tecla Enter.

> O visor mostra a janela de seleccéo.

Marcar a opcao Abrir elemento...

Pressionar a tecla Enter.

> O visor exibe 0o menu Ajustes do adubo e o elemento seleccionado é car-
regado para os ajustes de adubo como uma tabela de disperséo activa.

Marcar a entrada de menu Nome do adubo
Pressionar a tecla Enter.
Introduzir nomes para a tabela de disperséo.
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AVISO

Aconselhamos a dar a tabela de dispersdo o nome do adubo. Assim é mais sim-
ples atribuir um adubo a tabela de disperséo.

9. Processar parametros da tabela de disperséao.
Ver capitulo 4.6: Ajustes do adubo no modo Expert, pagina 38.

Seleccionar uma tabela de disperséo:
1. Abrir menu Ajustes do adubo > Tabela de disperséao.
2. Marcar a tabela de disperséo desejada.
3. Pressionar atecla Enter.
> O visor mostra a janela de selecgao.
Marcar a op¢ao Abrir elemento...

o

Pressionar a tecla Enter.

> O visor exibe o menu Ajustes do adubo e o elemento seleccionada é
carregado para os ajustes de adubo como uma tabela de disperséo ac-
tiva.

AVISO

Durante a selec¢do de uma tabela de disperséo disponivel, todos os valores no
menu Ajustes do adubo s&o sobrescritos com os valores gravados na tabela
de dispersao seleccionada, também do ponto de saida e da rpm do eixo da to-
mada de forca.

e Maquina com actuadores de ponto de saida eléctricos: O comando da
maquina desloca os actuadores do ponto de saida para o valor gravado na
tabela de disperséao.

Copiar a tabela de disperséo existente.
1. Marcar a tabela de disperséo desejada.
2. Pressionar atecla Enter.

> O visor mostra a janela de seleccao.
3. Marcar a opcdo Copiar elemento.

»

Pressionar a tecla Enter.

> Uma copiadatabela de disperséo esta agora no primeiro lugar livre da
lista.
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Apagar atabela de disperséo existente
1. Marcar a tabela de disperséo desejada.
2. Pressionar atecla Enter.
> O visor mostra a janela de selecgéo.
3. Marcar a opcdo Apagar elemento.
4. Pressionar atecla Enter.
D> A tabela de disperséao foi eliminada da lista.

AVISO

N&o é possivel eliminar a tabela de disperséo activa.
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4.6.10 Calcular VariSpread

54

O assistente de larguras parciais calcula os niveis de larguras parciais com base
nas introducdes nas primeiras paginas dos Ajustes do adubo.

i-4

Ajuste do adubo

7 .50 ; 540 AUTO e

6.00 0.0 540 AUTO ;@
.——

4.50 ; 540 AUTO o

Imagem 4.19: Calcular VariSpread, exemplo com 8 larguras parciais (4 em
cada lado)

[1] Ajuste de larguras parciais ajustavel
[2] Ajuste de larguras parciais pré-definido

1. Pressionar a entrada de menu Calcular VariSpread.
> A unidade de comando efectua um calculo dos valores de ajuste.
> A tabela é preenchida com os valores calculados.
> A reducdo de quantidade é colocada em AUTO.

AVISO

E possivel ajustar até 3 niveis de larguras parciais.

A primeira linha corresponde aos valores pré-definidos do menu Ajustes do
adubo. Estes valores sao fixos e ndo podem ser alterados.

A linhas 2 a 4 apresentam as larguras parciais ajustaveis.

Pode ajustar os diferentes valores na tabela aos seus requisitos.
- Largura (m): Largura de disperséo relativa a um lado do distribuidor,
- PS: Ponto de saida com rpm reduzida,

- Quantidade (%): Quantidade reduzida como reducéo percentual da
guantidade de disperséo definida.

AVISO

A alteracdo de quantidade 0 % corresponde automaticamente a quantidade ne-
cessaria com largura de trabalho reduzida e ndo deve ser alterada!

e A (ltima linha corresponde a posicdo fechada das larguras parciais. Nao é
disperso qualquer fertilizante.



Operacdo QUANTRON-E2 4

Ajuste dos valores das larguras parciais

1. Marcar o nivel de largura parcial a ajustar com a barra.
2. Pressionar atecla Enter.

3. Adaptar os valores aos seus requisitos.

Ver também 4.13.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88.
Pressionar tecla ESC.

o bk

Verificar valores da tabela.

AVISO

e Pressione a entrada Calcular VarisSpread se desejar repor os valores
ajustados para os valores calculados automaticamente.

AVISO

Se alterar a largura de trabalho ou o ponto de saida no menu Ajustes do adubo,
o calculo VariSpread é efectuado automaticamente em segundo plano.
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4.7 Ajustes da maquina

Neste menu pode efectuar os ajustes para o tractor e para a maquina.
e Aceder ao menu Ajustes da maquina.

Ajustes da maguina

Operacdo AUTO .~ MAN

+= guantid. (&) 10
Contador kg peso v
Indicador de wva 150

Easyv toggle

Imagem 4.20: Menu Ajustes da maquina

AVISO

A indicacéo Travessa do cont. de kg, s é exibida no visor nos modos de ope-
racdo AUTO km/h + Stat. kg e AUTO km/h + AUTO kg, ver

capitulo 4.7.2: Operacdo AUTO/MAN, pagina 60 e pode ser aqui e pode ser
agui activado!

Submenu Significado Descricao
Tractor (km/h) Estabelecer ou calibrar o sinal de veloci- | Pagina 57
dade.

Operagdo AUTO/MAN | Estabelecer o tipo de funcionamento au- | Pagina 60
tomético ou manual.

+/- quantidade Pré-ajuste da reducéo de quantidades | Pagina 64
para os diferentes modos de dispersao.

Contador kg peso Activacdo da funcdo comparar contador | Pagina 65
kg.

Indicador de vazio kg | Introducéo da quantidade restante que
acciona a mensagem de alarme através
das células de pesagem.

Easy toggle Limitacdo da tecla de comutagéo L%/R% | Pagina 66
para dois estados
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4.7.1

Calibragem de velocidade

A calibragem de velocidade € um requisito basico para um resultado de disper-
sdo exacto. Factores como por ex. tamanho de pneu, troca de tractor, traccao as
guatro, deslizamento entre o0 pneu e 0 piso, irregularidades do solo e pressao dos
pneus tém influéncia ao definir a velocidade e assim também o resultado de co-
mando.

Preparar calibragem de velocidade:

A determinagdo exacta da quantidade de impulsos de velocidade para 100 m é
muito importante para a dispersdo de quantidade de fertilizante.

e Efectuar a calibragem no campo. Assim reduz-se a influéncia das irregulari-
dades do solo ao resultado de calibragem.

e Definir um percurso de referencia com um distancia o mais préxima possivel
a 100 m.

e Ligar traccdo as quatro.
e Se possivel s6 encher metade da maquina.

Abrir ajustes de velocidade:

Na unidade de comando QUANTRON-E2 é possivel guardar até 4 perfis dife-
rentes, para o tipo e quantidade de impulsos. Pode atribuir nomes a estes
perfis (por ex. nome de tractor).

Antes do trabalho de comando verifique se foi aberto o perfil correcto na unidade
de comando.

Impulsos dee—===

Tractor (km-h) /@
TRACTOR JLe—— |
(@)

Imp.”100m 120C
Calibrar novamente ‘;.%

Imagem 4.21: Menu Tractor (km/h)

[1] Descricdo do tractor

[2] Indicacdo gerador de impulsos para o sinal de velocidade
[3] Indicacdo quantidade de impulsos para 100 m

[4] Calibrar o submenu tractor

[5] Simbolos para espacos de memdria dos perfis 1 até 4

1. Aceder ao menu Ajustes da maquina > Tractor (km/h).

Os valores de indicacdo para nome, origem e quantidade de impulsos séo
vélidos para o perfil cujo nUmero esta marcado a preto.

2. Pressionar a tecla de funcéo (F1-F4) por baixo do simbolo de espago de me-
moria.
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Calibrar novamente o sinal de velocidade:

Pode sobrescrever um perfil ja existente ou colocar um perfil num espaco de me-
moéria vazio.

1. No menu Tractor (km/h) marcar o espaco de memoéria desejado com a tecla
de fungéao por baixo.

2. Marcar campo Calibrar novamente.
3. Pressionar atecla Enter.
> O display mostra o menu de calibragem Tractor (km/h).

Tractor (km-h)

— ——

Impulsos d&E—mco=

@\Imp/ll]l]m 120C

SOG

100n.-
DO

Imagem 4.22: Menu de calibracdo Tractor (km/h)

¢

[1] Campo de nome tractor

[2] Indicacdo origem do sinal de velocidade

[3] Indicacdo quantidade de impulsos para 100 m
[4] Submenu calibragem automatica

[5] Gerador de impulsos: impulsos de radar

[6] Gerador de impulsos: impulsos da roda

4. Marcar Campo de nome tractor.
5. Pressionar atecla Enter.
6. Introduzir o nome do perfil.

AVISO

A introducdo do nome foi limitada para 16 caracteres.
Para uma melhor compreensao dé o nome do tractor ao perfil.

A introducao do texto na unidade de comando esta descrita na sec¢éo
4.13.1: Introducéo de texto, pagina 86.

7. Seleccionar gerador de impulsos para o sinal de velocidade.
e ParaImpulsos de radar Pressionar a tecla de funcéo F1.
e ParaImpulsos de roda Pressionar a tecla de funcdo F2.
> O visor exibe o gerador de impulsos.
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De seguida ainda é necessario estabelecer a quantidade de impulsos do sinal de
velocidade. Se lhe for conhecido o niumero exacto de impulsos pode introduzir
estes directamente:

8. Abrir a entrada de menu Tractor (km/h) > Calibrar novamente > Imp/100m.

> Ovisorindica o menu Impulsos para a introdu¢do manual do nimero
de impulsos.

A introducao dos valores na unidade de comando esta descrita ha sec¢ao
4.13.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor, pagina 88.

Se ndo conhecer o nimero exacto de impulsos iniciar amarcha de calibragem.
9. Pressionar a tecla de funcédo F4 (100 m AUTO).
> No visor é exibido o ecré de trabalho marcha de calibragem.

Traktorkalibrierunyg

1200 Impuls_eo\

|(_— 100m —) B -
oni =

Imagem 4.23: Ecréa de trabalho marcha de calibragem sinal de velocidade

—(

[1] Indicacdo de impulsos
[2] Indicar a leitura de impulsos
[3] Paragem da leitura de impulsos

10. No ponto inicial do percurso de referéncia pressionar a tecla de funcéo F4.
> Aindicacdo de impulsos esta agora em zero.
> A unidade de comando esta preparada para a contagem de impulsos.
11. Efectuar um percurso de referéncia com um comprimento de 100 m.
12. Parar o tractor no final do percurso de referéncia.
13. Pressionar a tecla de funcéo F1.
> O visor indica a quantidade de impulsos recebidos.
14. Pressionar a tecla Enter.
> A nova quantidade de impulsos é gravada.
D> Vai voltar para o menu de calibragem.
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4.7.2 Operagcdao AUTO/MAN

Por defeito vai trabalhar no modo operativo AUTO. A unidade de comando con-
trola os actuadores automaticamente com base no sinal de velocidade.

S0 vai trabalhar no funcionamento manual quando:

e nenhum sinal de velocidade disponivel (Radar ou sensor de roda ndo esta
disponivel ou tem defeito),

e dispersdo de moluscicidas ou sementes (sementes pequenas).

AVISO

Para a dispersao regular do produto para espalhar deve obrigatoriamente tra-
balhar com uma Velocidade de deslocacéo contantes, no funcionamento.

AVISO

Os trabalhos de dispersdo com os diferentes tipos de operagéo séo descritos
no capitulo 5: Modo de dispersdo com a unidade de comando QUANTRON-E2,

pagina 91.

Menu Significado Descricao

AUTO km/h + AUTO kg | Seleccédo do funcionamento automatico |Pagina 61
com pesagem automatica

AUTO km/h + Stat. kg |Selecc¢édo do funcionamento automatico |Pagina 62
com pesagem estatica

AUTO km/h Selecc¢éo do funcionamento automético |Pagina 63
MAN Skala Ajustes da corredica de dosagem para o |Pagina 63

funcionamento manual

MAN km/h Ajuste da velocidade de deslocamento |Pagina 63
para o funcionamento manual

Seleccionar modo operativo

Ligar unidade de comando QUANTRON-E2.

Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operacdo AUTO/MAN.
Marcar a entrada de menu desejada.

Pressionar a tecla Enter.

o k> w0

Seguir as instrucdes no ecra.

AVISO

Aconselhamos a indicacéo do factor de fluxo no ecré de trabalho. Desta forma
pode observar a regulagéo de corrente de massa durante o trabalho de disper-
sdo. Ver capitulo 4.10.2: Selecc¢éo indicacdo, pagina 77 e

capitulo 4.7.2: Operacdo AUTO/MAN, pégina 60.
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Pode encontrar informag6es importantes relativas a utilizacdo de modos de
trabalho no modo de disperséo no capitulo 5: Modo de dispersdo com a uni-
dade de comando QUANTRON-E2, pagina 91.

Operacdo automatica com pesagem automatica (AUTO km/h + AUTO kg)

a) seleccionar AUTO km/h + AUTO kg

A w DN

6.
7.

Ligar unidade de comando QUANTRON-E2.

Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagdo AUTO/MAN.
Marcar entrada de menu AUTO km/h + AUTO kg

Pressionar a tecla Enter.

> A janela Pesar quantidade é exibida.

Caso a: Reabastecimento

D> E mantido o ajuste do factor de fluxo.

> A quantidade restante de adubo é aumentada até a quantidade de rea-
bastecimento.

Caso b: novo adubo

> O factor de fluxo é reposto a 1. Se necessario, pode introduzir posterior-
mente o valor do factor de fluxo pretendido. Ver capitulo 4.6.3: Factor de
fluxo, pagina 41.

Assinalar o tipo pretendido de enchimento.
Pressionar atecla Enter.

> A unidade de comando muda para o ecra de trabalho.

A CUIDADO

Dosagem errada através do accionamento datecla ESC

A N&o pode ser accionada a tecla ESC. Caso contrario, isto pode

provocar erros graves na quantidade de dispersdo/dosagem.

P Para confirmar a funcdo de pesagem pressionar sempre a
tecla Enter.
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Operacdo automatica com pesagem estatica (AUTO km/h + Stat. kg)

O modo operativo AUTO km/h + Stat. kg é recomendado para o modo de dis-
persdo em terrenos desnivelados e com colinas e/ou para pequenas quantidade
dispersao. Durante o modo de dispersao néao é efectuada qualquer regulacao au-
tomatica do factor de fluxo. Porém, pode calcular novamente o factor de fluxo
através da funcdo Pesar quant. rest..

AVISO

O menu AUTO km/h + Stat. kg surge apenas depois no visor, se tiver sido con-
figurado de fabrica o distribuidor de arremesso de fertilizante mineral AXIS W.

Ligar unidade de comando QUANTRON-E2.

Encher recipiente com adubos.

Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagdo AUTO/MAN.
Assinalar entrada de menu AUTO km/h + Stat. kg.

a rc wn e

Pressionar a tecla Enter.

> A janela Pesar quantidade é exibida.

6. Marcar a entrada de menu Novo adubo e pressionar a tecla Enter.
> Repde-se o factor de fluxo a 1,0.

> A unidade de comando muda para o ecra de trabalho.

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automatico do ponto de

A saida!
Em méaquinas com actuadores de ponto de saida eléctricos, o
alarme Iniciar ponto de saida. Apos accionar a tecla Start/Stop,
0 ponto de saida inicia-se automaticamente através do cilindro de
ajuste eléctrico para o valor pré-ajustado. Isto pode originar feri-
mentos e danos materiais.

P Antes de accionar a tecla Start/Stop assegurar que nédo
existem pessoas na area de perigo da maquina.

AVISO

Se, durante a deslocacéo (por ex. deslocacdo para o campo), ocorrer uma al-
teracdo dos ajustes do adubo, pressione a tecla kg e Pesar quantidade antes
do inicio da dispersao quando se encontrar parado.
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Modo automatico (AUTO km/h)

Ligar unidade de comando QUANTRON-E2.

Encher recipiente com adubos.

Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagdo AUTO/MAN.

P w0 PE

Assinalar entrada de menu AUTO km/h
5. Pressionar atecla Enter.
> A configuracdo do modo operativo esta gravada.

Modo manual (MAN km/h)
1. Ligar unidade de comando QUANTRON-E2.
2. Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operagdo AUTO/MAN.
3. Assinalar entrada de menu MAN km/h
4. Pressionar atecla Enter.
> O display indica a janela de introducdo Velocidade.
5. Inserir valor para a velocidade de deslocacao durante a disperséo.
6. Pressionar atecla Enter.
> A configuragcdo do modo operativo esta gravada.

AVISO

Para obter um optimo resultado de disperséo, deve ser realizado um teste de
rotacdo antes do inicio do trabalho de dispersao.

Modo manual escala (MAN Skala)
1. Aceder ao menu Ajustes da maquina > Operacdo AUTO/MAN.
2. Assinalar entrada de menu MAN Skala
3. Pressionar atecla Enter.
> No visor é exibido o menu Abertura corredica.
4. Inserir valor de escala para a abertura da corredica de dosagem.
5. Pressionar atecla Enter.
> A configuragdo do modo operativo esta gravada.
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4.7.3 +/- quantidade

No menu pode definir uma alteracdo percentual Alteracdo de quantidade para
o modo normal de disperséo.

A base (100 %) é o valor pré-definido da abertura da corredica de dosagem.

AVISO

Durante a operacao pode alterar com as teclas de funcéo F2/F3 a qualquer mo-
mento a quantidade de dispersao do factor da +/- quantidade.

Com atecla C 100 % crie novamente os pré-ajustes.

Dispersdo normal

=
=
o

Imagem 4.24: Menu +/- quantidade (%)

Determinar areducéo de quantidade.
1. Aceder ao menu Ajustes da maquina > +/- quantidade (%).

2. Inserir o valor percentual em torno do qual pretende alterar a quantidade de
disperséo.
Ver capitulo 4.13.2: Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor,
pagina 88.

3. Pressionar atecla Enter.
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4.7.4  Contador kg peso

Aqui pode activar a indicacdo da funcdo Comparar contador kg no menu Con-
tador Trip Pesag..

AVISO

A indicacdo Contador kg peso s6 é exibida no visor nos modos de operacao
AUTO km/h + Stat. kg e AUTO km/h + AUTO kg. Ver capitulo 4.7.2: Operacéo
AUTO/MAN, pagina 60 e pode ser activado aqui no menu Ajustes da maquina!

1. Assinalar submenu Contador kg peso.

Ajustes da maguina

Operagcadao AUTO . MAN

+= guantid. (&) 10
Contador kg peso v
Indicador de wva 150

Easyv toggle

Imagem 4.25: Activar/desactivar travessa do cont. de kg

2. Pressionar atecla Enter.
> O visor exibe um visto.
> A opgéo esta activa.

> No menu Contador Trip Pesag. surge o submenu Comparar contador
kg.
Pressionar a tecla Enter.

w

> Desaparece o0 visto.
> A opcdo esta desactivada.

> No menu Contador Trip Pesag. o submenu Comparar contador kg é
ocultado.
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475 Easy toggle

Aqui é possivel limitar a funcdo de comutacao da tecla L%/R% para 2 estados
das teclas de funcdo F1 a F4. Assim, poupa acc¢des de comutacao desnecessa-
rias no ecra de trabalho.

1. Assinalar submenu Easy Toggle.
2. Pressionar atecla Enter.

> O visor exibe um visto.

> A opcdo esta activa.

> No ecré de trabalho a tecla L%/R% s6 pode alternar entre as fungdes al-
teracdo de quantidade (L+R) e gestéao de larguras parciais (VariSpread).

3. Pressionar atecla Enter.
> Desaparece 0 Vvisto.
> Com atecla L%/R%, é possivel alternar entre os 4 estados diferentes.

Ocupacéo das teclas de funcéo |Funcéo

Alteracdo de quantidade de ambos os lados
~io% | Tio%

) ) Alteracédo de quantidade do lado direito
+10% 1 ~10% Oculto com a funcado Easy Toggle

activada
cl < T Alteracdo de quantidade do lado esquerdo
| =™ | Tiox | -1ox% Oculto com a func¢éo Easy Toggle
activada
> Aumentar ou reduzir larguras parciais
e | = | -« I ek
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4.8 Esvaziamento rapido

Para limpar a maquina ap6s o trabalho de disperséo ou esvaziar rapidamente a
guantidade restante, pode seleccionar 0 menu Esvaziamento rapido.

Para isso aconselhamos a abrir completamente, antes de armazenar a maqui-
na, a corredica de dosagem através do esvaziamento rapido e desligar neste es-
tado 0 QUANTRON-E2. Assim, evita a acumulagéo de humidade no recipiente.

AVISO

Assegure antes do inicio do esvaziamento rapido que sdo cumpridos todos os
pré-requisitos. Tenha em atencao para isso o manual de instrugdes da maquina
(despejo da quantidade restante).

Realizar esvaziamento rapido:
1. Aceder ao menu Menu principal > Esvaziamento rapido.

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automatico do ponto de

iji saida!
Em maquinas com actuadores de ponto de saida eléctricos, surge
o alarme Iniciar ponto de saida. Apds accionar a tecla
Start/Stop, o ponto de saida inicia-se automaticamente através
do cilindro de ajuste eléctrico para o valor pré-ajustado. Isto pode
originar ferimentos e danos materiais.

P Antes de accionar a tecla Start/Stop assegurar que néo se
encontram pessoas na area de perigo da maquina.

3 e%

385 .
{’.\

Esvaziamento rapido

Of ° Z
[1] Indicacdo Abertura da corredica de dosagem

Imagem 4.26: Menu Esvaziamento rapido

[2] Simbolo para o esvaziamento rapido (aqui seleccionado o lado direito, mas ainda
nao iniciado)

[3] Esvaziamento rapido Largura parcial direita (ndo seleccionado)

[4] Esvaziamento rapido Largura parcial esquerda (seleccionado)

5 O
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2. Seleccionar com a tecla de funcéo a largura parcial, mediante a qual deve
ser realizado o esvaziamento rapido.

> No visor é exibida a largura parcial escolhida como simbolo.
3. Pressionar atecla Start/Stop.

[> Comeca o esvaziamento rapido.
4. Pressionar novamente atecla Start/Stop.

> O esvaziamento rapido foi terminado.

Em maquinas com actuadores de ponto de saida eléctricos, surge o alarme Ini-
ciar ponto de saida.

5. Accionar tecla Start/Stop.

> O alarme foi confirmado.

> Os actuadores eléctricos iniciam com o valor pré-definido.
6. Pressionar atecla ESC para regressar ao Menu principal.
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49 Ficheiro de incidéncias

Neste menu é possivel criar e gerir até 200 ficheiros de incidéncias.
e Aceder ao menu Menu principal > Ficheiro incid.

Ficheiro incid. « ,zn)-l"—-®
O "NO,
03. TEST_ 2 T e
0d. AR
05.
06.
nz.
0g.
09,
10

~_ B @}D
g ~E
[1] Indicagao NUmero de paginas

Imagem 4.27: Menu Ficheiro de incidéncias

[2] Indicacdo com valores do ficheiro de incidéncias preenchido
[3] Indicacao Ficheiro de incidéncias activa

[4] Nome do ficheiro de incidéncias

[5] Tecla de funcdo F4: Exportacdo

[6] Tecla de funcdo F3: Apagar ficheiro de incidéncias

[7] Tecla de funcdo F2: Apagar todos os ficheiros de incidéncias

[8] Tecla de funcdo F1: Importacéo
[9] Indicacao Espago da memodria

E
o
EL

(o

49.1 Seleccionar ficheiro de incidéncias

Pode seleccionar novamente ficheiros de incidéncias ja gravados e continuar a
ser assumidos. Os dados ja gravados no ficheiro de incidéncias ndo séo sobres-
critos, os novos valores sdo adicionados.

AVISO

Com as teclas de setas esquerda/direita pode deslocar-se lateralmente para
a frente e para trds no menu Ficheiro incid..

1. Seleccionar ficheiro de incidéncias desejado.
2. Pressionar atecla Enter.
> O visor indica a primeira pagina do actual ficheiro de incidéncias.
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Iniciar a gravacgao

M1 Ficheiro incid. 173

|
Dispersdo (kg-ha) 20C

ha 0.C

kg calculado 138 1

Ficheiro incid. 273

PM

Data paragem O4:12:14

T'“ Ficheiro incid. 373
FERTI_02

o @
?

Imagem 4.28: Indicacdo do ficheiro de incidéncias actual

[1] Indicacdo do ndmero de paginas

[2] Campo de nome do ficheiro de incidéncias
[83] Campo de valores

[4] Indicacdo hora/data de inicio

[5] Indicacdo tempo/data de paragem

[6] Campo de nome fertilizante

[7] Campo de nome fabricante de fertilizante
[8] Tecla de funcéo iniciar

[9] Tecla de funcéo parar

[10] Indicacd@o Espago da memdria

&

—\@

Hora de inicio 11:12|
Data de i1nicio O4:12: 1%
Hora de paragem 14:41

- T ©
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3. Pressionar a tecla de funcao F1, por baixo do simbolo iniciar.
> A gravacao é iniciada.

> O menuFicheiroincid. indicao Simbolo de gravagéo para o ficheiro de
incidéncias actual.

> O ecrd de trabalho indica o simbolo de gravacgao.

AVISO

Caso seja aberta outra incidéncia esta incidéncia é fechada. N&o é possivel
apagar a incidéncia activa.

Ficheiro incid. {1 ~20)
03: TEST_? T
04. AA
05.

06.

07.

08.

09.

10.

D% % |,
i E
HAN Skala

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF

MaN MaN
+ —-—

Imagem 4.29: Indicagao simbolo de gravagao

[1] Simbolo de gravacao

4.9.3 Parar gravacao

1. No menu Ficheiro incid. abrir a 12 pagina do ficheiro de incidéncia activo.
2. Pressionar a tecla de funcéo F2 por baixo do simbolo parar.
> A gravacao esta terminada.
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72

Importar ou exportar ficheiros de incidéncia

A unidade de comando QUANTRON-E2 permite aimportag&o ou exportacao dos
ficheiros de incidéncia gravados.

Importar ficheiros de incidéncia (PC para QUANTRON-E2)

Requisitos:

3.

Utilizar pen USB entregue em conjunto.
N&o alterar a estrutura de pastas na pen USB.

- Os ficheiros estdo guardados na pen USB na pasta
"WUSB-BOXQuantronE\Schlagdateien\Import*.

Abrir o menu Ficheiro incid..

Pressionar a tecla de fungéo F1 (ver imaginem 4.27).

D> E exibida a mensagem de erro nimero 7 para que os ficheiros actuais se-
jam sobrescritos. Ver 6.1: Significado das mensagens de alarme,

pagina 107.
Pressionar a tecla Start/Stop.

AVISO

Pode, a qualquer momento, interromper a importacao dos ficheiros de incidén-
cia pressionando a tecla ESC!

A importacdo dos ficheiros de incidéncia tem os seguintes efeitos

Todos os ficheiros de incidéncia actualmente gravados na unidade de co-
mando QUANTRON-E2 s&o sobrescritos.

Quando tiver definido a quantidade de disperséo no PC, a quantidade de dis-
perséo é automaticamente transferida e imediatamente activada no menu
Ajustes do adubo quando o ficheiro de dispersao € aberto.

Quando introduzir uma quantidade de dispersao fora da area 10-3000, o va-
lor no menu Ajustes do adubo nao é sobrescrito.
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Exportar ficheiros de incidéncia (QUANTRON-E2 para PC)

Requisitos:
e Ultilizar a pen USB entregue em conjunto.
e NaAao alterar a estrutura de pastas na pen USB.

- Os ficheiros estdo guardados na pen USB na pasta
"WUSB-BOXQuantronE\Schlagdateien\Export"“.

Abrir o menu Ficheiro incid.
Pressionar a tecla de funcédo F4 (ver imaginem 4.27).

4,95 Apagar ficheiros de incidéncia

A unidade de comando QUANTRON-E2 permite apagar o ficheiro de incidéncia
gravado.

AVISO

Apenas o conteudo dos ficheiros de incidéncia é apagado, o nome do ficheiro
de incidéncia continua a ser exibido no campo de nome!

Apagar ficheiros de incidéncia
1. Abrir o menu Ficheiro incid.
2. Seleccionar um ficheiro de incidéncia na lista.

3. Pressionar a tecla de fungéo F3 por baixo do simbolo Apagar (ver
imaginem 4.27).

> O ficheiro de incidéncia seleccionado é apagado.

Apagar todos os ficheiros de incidéncias
1. Abrir o menu Ficheiro incid.

2. Pressionar a tecla de funcéo F2 por baixo do simbolo Apagar todos (ver
imaginem 4.27).

D> E exibida uma mensagem para que os ficheiros actuais sejam elimina-
dos. Ver 6.1: Significado das mensagens de alarme, pagina 107.

3. Pressionar atecla Start/Stop.
> Todos os ficheiros de incidéncia sdo apagados.
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4.10

74

Sistemalteste

Neste menu pode efectuar os ajustes de sistema e de teste para a unidade de

comando.

e Aceder ao menu Menu principal > Sistemalteste.

Sistema ~ Teste 1re
Luminosidade |
Idioma - Language
Selecgdo da indicagdo
Modo Ezpert
TestesDiagnostico
Data
Ho ra 14:55

25E

Sistema ~» Teste

Contador dados total

Servico

Imagem 4.30: Menu Sistemal/teste

Submenu Significado

Descricéo

e da iluminacgéo da tecla.

Luminosidade |Ajustes da indicacao de display

Alteracdo do ajuste com as
tecla de fungéo + ou -.

Idioma - Lan- Ajuste de idioma no guia de Pagina 76

guage menu.

Seleccdo indi- |Definir a indicacdo no ecrda de |Pagina 77

cacao trabalho.

Modo Ajuste do modo actual Pagina 78
Teste/Diagnés- |Verificacdo dos actuadores e Pagina 79

tico dos sensores

Data Ajuste da data actual. Seleccéo e alteracéo dos

ajustes com as Teclas de
setas confirmacdo com a
tecla Enter




Operacdo QUANTRON-E2 4

Submenu

Significado

Descricao

Hora

Ajuste da hora actual.

Seleccéo e alteracéo dos
ajustes com as Teclas de
setas confirmacdo com a
tecla Enter

Transmissao de
dados

Menu para a troca de dados e
protocolos em série

Pagina 82

Contador da-

Indicacdo do total de

dos total e quantidade dispersada em
kg
e superficie dispersada em ha
e tempo de dispersdo em h
e distancia percorrida em km
Servico Ajustes de servicos Protegido por password;

apenas acessivel para pes-
soal de servico
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4.10.1 Ajustar idioma

Na unidade de comando QUANTRON-E2 estéo disponiveis diferentes idiomas.
O idioma para a sua regido vem predefinida de fabrica.
1. Abrir menu Sistema/teste > Idioma - Language.

> O visor indica a primeira pagina.

Sprache - Language 174
deutseh TRE e
Francails FR
English UK
Meder lands NL
Italiano IT
Ezpanol ES
PYCCKHA RU

Imagem 4.31: Submenu Idioma, pagina 1

2. Seleccionar o idioma no qual os menus devem ser representados.

AVISO

Os idiomas est&o listados em varias janelas de menu. E possivel saltar para um
ecra de trabalho adjacente com as teclas de setas.

3. Pressionar atecla Enter.

D> A seleccéo foi confirmada.

> A unidade de comando QUANTRON-E2 reinicia automaticamente.
> Os menus estdo representados no idioma escolhido.
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4.10.2 Seleccéo indicacéo

Pode adaptar individualmente os campos de indicacdo no ecra de trabalho da
unidade de comando. Pode selectivamente colocar, nos trés campos de indica-
¢ao, os seguintes valores:

Velocidade de deslocacéo
Factor de fluxo (FF)

Hora

ha trajecto

kg trajecto

m trajecto

kg restante

m restante

ha restante

Seleccdo da indicacdo

3298 kg Tripe—

0.78 FFe— |

Imagem 4.32: Menu Selecc¢éao indicagdo

[1] Campo de indicagéo 1
[2] Campo de indicagéo 2
[3] Campo de indicagéo 3

Seleccionar indicagéo
1. Abrir menu Sistema/teste > Seleccé&o indicagéo.
2. Marcar o respectivo Campo de indicacéo.
3. Pressionar atecla Enter.
> O visor exibe a lista das indicagbes possiveis.
Marcar o novo valor com o qual o campo de indicac&o deve ser ocupado.
5. Pressionar atecla Enter.

> O visor mostra o ecra de trabalho. Vai agora encontrar o novo valor in-
troduzido no respectivo Campo de indicacéo.
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4.10.3 Modo

78

Na unidade de comando QUANTRON-E2 sao possiveis 2 modos diferentes.
0 modo Easy ou o modo Expert.

e No modo Easy s6 podem ser abertos os parametros do ajuste de adubo ne-
cessarios para o trabalho de dispersao, ndo é possivel definir ou alterar ta-
belas de disperséo.

e No modo Expert é possivel abrir todos os parametros disponiveis no menu
Ajustes do adubo.

Seleccionar modo

1. Marcar entrada de menu Sistema/teste > Modo.

2. Pressionar atecla Enter.

> O display indica o modo activo.

Pode comutar entre ambos os modos premindo a tecla Enter.
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4

4.10.4 Teste/Diagnostico

No menu Teste/Diagnostico é possivel monitorizar e verificar o funcionamento
de alguns sensores/actuadores.

AVISO

Este menu destina-se apenas a fins informativos.

A lista dos sensores depende do equipamento da maquina.

| TestesDiagnostico

1/2| |

Testes-Diagndstico

yq

Tensdo

Corredica de dosagem

Sensor Indic.vazio

Ceélulas de pesagem

Ponto de saida

Linbus

Sensoxr TELIMAT

Lona cobert.

Imagem 4.33: Menu Teste/Diagnostico

Submenu

Significado

Descricéo

Pontos teste corred.

Teste para iniciar os diferentes pontos

Verificacdo da

gem

reita

de posicéo das corredicas. calibracao
Corredica de dosa- | Iniciar as corredigas a esquerda e a di- | Pagina 80

Tensao

Verificacao da tenséo de alimentacao.

Snesor indicador de
vazio

Verificagao do indicador de vazio.

Células de pesagem

Verificacao das células de pesagem.

Pontos de teste PS

Teste para iniciar os diferentes pontos
de posicéo do PS.

Verificacdo da

calibracao

Ponto de saida

Iniciar o ponto de saida.

Linbus Verificagdo dos modulos registados no
Linbus.
TELIMAT Verificagao de sensores TELIMAT
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Exemplo Teste/Diagnéstico Corredica
1. Abrir menu Sistemal/teste > Teste/Diagnoéstico.
2. Marcar entrada de menu Corredica de dosagem.
3. Pressionar atecla Enter.
> O visor indica o estado dos actuadores/sensores.

TestesDiagnostico

L R /
Pos 385 | Pos 345/

AD 754 | aD 724

OIRS

@\lr_ L R D
TV

Imagem 4.34: Teste/Diagnoéstico; Exemplo: Corredica de dosagem

[1] Indicacdo posicéo

[2] Indicacdo sinal

[3] Teclas de fungéo actuador a direita

[4] Teclas de fungéo actuador & esquerda

A indicacéo sinal indica o estado do sinal dividido para o lado esquerdo e o lado
direito.

Pode recolher e extrair os actuadores pelas teclas de fungéo F1 - F4.

A CUIDADO

Perigo de ferimento por pecas da maguina em movimento.

& Durante os testes da maquina é possivel que pec¢as da maquina
de movam automaticamente.

P Antes dos testes assegurar que ndo se encontram pessoas
na area da maquina.
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Exemplo Linbus
1. Abrir menu Sistemal/teste > Teste/Diagnostico.
2. Marcar entrada de menu Linbus.
3. Pressionar atecla Enter.
> O visor indica o estado dos actuadores/sensores.

Linbus

Yer Mir Fnc Stat

°S direito o .0.0 . 0 ge— |
]5‘5 esqu. o.o0 .0 . 0 n_ _
Lona cobert. o.o0 .0 . 0 ] /@

Iniciar autoteste '////

Imagem 4.35: Teste/Diagnéstico; Exemplo: Linbus

[1] Indicacdo estado
[2] Iniciar autoteste
[3] Actuadores ligados

Mensagem de estado do participantes Linbus
Os actuadores apresentam diferentes estados:

e 0 = OK; nenhum erro no actuador

e 2 =bloqueio

e 4 =sobrecarga

A CUIDADO

JAN

Perigo de ferimento por pecas da maquina em movimento.

Durante os testes da maquina é possivel que pecas da maquina
de movam automaticamente.

P Antes dos testes assegurar que ndo se encontram pessoas
na area da maquina.
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4.10.5 Transmissdo de dados

82

A transmisséo de dados ocorre por diferentes protocolos de dados.

Submenu Significado

ASD Documentacdo de incidéncia automatica; Transmissao de fi-
cheiros de incidéncia para um PDA ou Pocket PC via Bluetoo-
th

LH5000 Comunicacao em série por ex. dispersao com cartdo de apli-
cacgoes

-TUVR Protocolo para a comutacao automatica de larguras parciais,
alteracdes de quantidades especificas das larguras parciais e
velocidade GPS com um Trimble Terminal externo.

GPS Control Protocolo para a comutacéo automatica de larguras parciais
com um terminal externo

GPS Control VRA Variable Rate Application

VRA Protocolo para a transmissao automatica da quantidade de
dispersdo nominal
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4.10.6 Contador dados total

Neste menu sao exibidos todos os estados de contador do distribuidor.

quantidade dispersada em kg
superficie dispersada em ha
tempo de dispersdo em h

distancia percorrida em km

AVISO

Este menu destina-se apenas a fins informativos.

4.10.7 Servigo

AVISO

Para definicdes no menu Servigo € necesséario um codigo de introducao. Estas
definicbes s6 podem ser alteradas por pessoal de servi¢o autorizado.

411 Info

Pode consultar informagdes relativas ao comando do aparelho no menu Info.

AVISO

Este menu serve para informacéo relativa a configuracdo da maquina.
A lista de informag6es depende do equipamento da maquina.
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4.12 Lonade cobertura (equipamento especial, comando remoto eléctrico)

A ATENCAO

Perigo de esmagamento e de corte devido a pecas acciona-

iji das externamente
A lona de cobertura move-se sem pré-aviso e pode ferir pessoas.

» Conduzir todas as pessoas para fora da area de perigo.

A maquina AXIS possui uma lona de cobertura com comando eléctrico. Durante
o reabastecimento na extremidade do campo, é possivel abrir ou fechar a lona
de cobertura com a unidade de comando e 2 actuadores.

AVISO

O menu serve somente para o accionamento dos actuadores para a abertura
ou fecho da lona de cobertura. A unidade de comando QUANTRON-E2 nao
capta a posicao exacta da lona de cobertura.

e Monitorize o movimento da lona de cobertura.

(D

(7\5

)
B

Imagem 4.36: Menu Lona de cobertura

O
O

[1] Indicacdo processo de abertura

[2] Tecla de funcdo F4: Fechar lona de cobertura
[3] Indicacao estatistica lona de cobertura

[4] Tecla de funcdo F2: Parar processo

[5] Tecla de funcdo F1: Abrir lona de cobertura
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A CUIDADO

Danos materiais devido a espaco livre insuficiente

A A abertura e o fecho da lona de cobertura requer espaco livre sufi-
ciente sobre o recipiente da maquina. Se o espaco livre for dema-
siado pequeno, a lona de cobertura pode rasgar. Os tirante da
lona de cobertura podem estragar-se e a lona de cobertura pode
provocar danos nas imediacdes.

P Certificar-se de que existe espaco livre suficiente sobre a
lona de cobertura.

Mover lona de cobertura

1. Pressionar a tecla Menu.

2. Aceder ao menu Lona de cobertura.

3. Pressionar a tecla de funcéo F1.
> Durante o movimento surge uma seta que indica a direccdo ABERTO.
> A lona de cobertura abre completamente.
Abastecer com fertilizante.

5. Pressionar a tecla de funcéo F4.
> Durante o movimento surge uma seta que indica a direccdo FECHADO.
> A lona de cobertura fecha.

Caso necessario, pode parar o movimento da lona de cobertura ao pressionar a
tecla de funcdo F2. A lona de cobertura permanece na posi¢ao intermédia até
gue a abra ou feche completamente.
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4.13 Funcdes especiais

4.13.1 Introducédo de texto

Em alguns menus pode introduzir texto livremente editavel.

Nome do adubo

He—

NOPQRSTUVWEY 7_
0123456789+, —

BABCDEFGHIJKLM_ :::

I I 0K
naBp\ nE]r.:.n e

Imagem 4.37: Menu introducdo de texto

[1] Campo de introducdo
[2] Campo de caracteres, indicacéo dos caracteres disponiveis (dependente do idioma)
[3] Teclas de fungéo para a navegagédo no campo de introdugéo

Introduzir texto:
1. Mudar do menu superordenado para o menu introducéao de texto.

2. Deslocar o cursor para a posi¢ao do primeiro caracter a escrever no campo
de introducéo, usando as Teclas de funcéo.

3. Com ajuda das teclas de setas marcar o caracter a escrever no campo de
carcter.

4. Pressionar atecla Enter.

> O caréacter marcado € exibido no campo de introducgéo.

> O cursor muda para a posigao seguinte.
Continuar com este procedimento até que tenha introduzido todo o seu texto.
5. Para Confirmar a introducéo pressionar a tecla de funcéo OK.

> A unidade de comando grava o texto.

> O visor exibe 0 menu anterior.
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Sobrescrever um caracter:
Pode substituir um carécter por outro.

1. Mover o cursor para a posi¢ao do caracter a apagar no campo de introducéo,
usando as Teclas de fungdo.

2. Com ajuda das teclas de setas marcar o caracter a escrever no campo de
caracter.

3. Pressionar atecla Enter.
> O caracter deve ser sobrescrito.

4. Para confirmar a introducdo pressionar a tecla de fungéo OK.
> O texto é gravado na unidade de comando.

> No visor é exibido o menu anterior.

AVISO

S6 é possivel eliminar caracteres soltos substituindo-os por espacos (undersco-
re no fim dos primeiros 2 espacos de caracter).

Eliminar introducéo:
Pode eliminar a introducéo completa.
1. Pressionar atecla C 100 %.
> A introducdo completa é eliminada.
2. Se necessario introduzir texto novo.
3. Pressionar a tecla de funcédo OK.
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4.13.2 Introducéo de valores com ajuda das teclas de cursor

Pode introduzir valores numéricos em alguns menus.

RO,

Quantidade dispersio

[i0ce kg ha

Imagem 4.38: Introducédo de valores numéricos (exemplo quantidade de dis-
perséo)

[1] Campo de introducao

Requisito:
J& se encontra no menu, no qual efectua a introdu¢éo do valor numérico.

1. Mover o cursor para a posi¢cao do valor numérico a escrever no campo de in-
troducéo, usando as teclas de setas horizontais.

2. Com a ajuda das teclas de setas verticais, introduzir o valor numérico pre-
tendido.

Seta para cima: O valor aumenta.

Seta para baixo: O valor diminui.

Seta para a esquerda/direita: O cursor move-se para a esquerda/direita.
3. Pressionar atecla Enter.

Eliminar introducao:
Pode eliminar a introducdo completa.
1. Pressionar atecla C 100 %.
> A introducdo completa é eliminada.
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4.13.3 Criar screenshots

Numa actualizagdo de software, os dados séo sobrescritos. Recomendamos que
guarde sempre 0s seus ajustes como screenshot antes de uma actualizacdo de
software numa pen USB.

°
1.
2.

Utilize uma pen USB com uma indicacéo de estado iluminada (LED).
Remover cobertura da porta USB.
Inserir a pen USB na porta USB.

Imagem 4.39: Inserir a pen USB

[1]
2]

10.

Unidade de comando
Pen USB

Aceder ao menu Menu principal > Ajustes do adubo.

> O visor indica a primeira pagina dos ajustes do adubo.
Pressionar a tecla T e a tecla L%/R% simultaneamente.

> A indicacao de estado da pen USB pisca.

> Uma imagem é salva como bitmap na pen USB.

Guardar todas as paginas dos ajustes do adubo como screenshots.
Aceder ao menu Menu principal > Ajustes da maquina.

> O visor indica a primeira pagina dos ajustes da maquina.
Pressionar a tecla T e a tecla L%/R% simultaneamente.

> A indicacao de estado pisca.

Guardar ambas as paginas do menu Ajustes da maguina como screenshots.
Remover todas as screenshots do seu PC.

Apbs a actualizacdo do software, aceder as screenshots e introduzir os ajus-
tes na unidade de comando QUANTRON-E2 com base nas screenshots.

A unidade de comando QUANTRON-E2 esté operacional com os seus
ajustes.
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5 Modo de dispersdo com a unidade de comando QUANTRON-E2

A unidade de comando QUANTRON-E2 apoia-0 durante o ajuste da maquina
antes do trabalho. Durante o trabalho de dispersdo, também estédo activas as

fungbes da unidade de comando em segundo plano. Assim, podera verificar a
gualidade da distribuicdo dos fertilizantes.

5.1 Consulta da quantidade restante durante o trabalho de disperséo

Durante o trabalho de dispersao, a quantidade restante esta sempre a ser con-
tabilizada e exibida.

Durante o trabalho de disperséo, ou seja, com corredicas de dosagem aber-
tas, pode mudar para o menu Restante (kg, ha, m) e ler a quantidade restante
gue se encontra actualmente no recipiente.

AVISO

Caso pretenda observar continuamente os valores durante o trabalho de dis-
persdo, também pode incluir nos campos de exibigdo, livremente selecciona-
veis no ecréa de trabalho, kg restantes, ha restantes ou m restantes, ver
capitulo 4.10.2: Seleccéo indicacéo, pagina 77.

Trabalhos com uma quantidade restante pesada, reabastecimento do reci-
piente:

1. Tarar a balanca.
Ver capitulo 4.3.5: Tarar balanca, pagina 35.

2. Seleccionar o tipo de fertilizante utilizado.
Ver capitulo 4.6.9: Tabela de dispersdo. pagina 51.
3. Abastecer o recipiente.
4. Pesar a quantidade de fertilizante no recipiente.
Ver capitulo 4.3.4: Pesar quantidade restante, pagina 33.
5. Comecar o trabalho.

Se o recipiente estiver vazio, abasteca-o novamente.
6. Repetir as etapas 2 a 5.

AVISO

Se o recipiente estiver vazio e for abastecido com menos do que 200 kg de
fertilizante, o factor de fluxo fica estabelecido e ndo é efectuado qualquer tipo
de regulagéo do factor de fluxo, ver capitulo 4.6.3: Factor de fluxo, pagina 41.

e Mude para o modo operativo AUTO km/h.

AVISO

Se o recipiente estiver cheio e for reabastecido com menos do que 200 kg de
fertilizante, com a maquina parada, pressione a tecla kg e seleccione no
menu Pesar quantidade a funcdo Reabastecimento.
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5.2 TELIMAT

Variantes de montagem nos distribuidores de arremesso de fertilizante

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a ajuste automético do TELIMAT!

A Apds accionamento datecla T, a posicdo de disperséo limite € ini-
ciada automaticamente por meio de cilindros de ajuste. Isto pode
originar ferimentos e danos materiais.

» Antes do accionamento da tecla T, conduzir as pessoas
para fora da &rea de perigo da maquina.

AVISO

A variante TELIMAT vem predefinida de fabrica na unidade de comando.

TELIMAT com comando remoto hidréaulico

O TELIMAT é colocado hidraulicamente em posicao de trabalho ou de repouso.
Pode activar ou desactivar o TELIMAT pressionando atecla T. O visor apresenta
ou oculta o simbolo TELIMAT consoante a posicao.

TELIMAT com comando remoto hidraulico e sensores TELIMAT

Se os sensores TELIMAT estiverem ligados e activados, é apresentado no visor
da unidade de comando o simbolo TELIMAT quando o TELIMAT tiver sido co-
locado hidraulicamente em posicéo de trabalho. Caso o TELIMAT tenha sido co-
locado outra vez em posi¢do de repouso, o simbolo TELIMAT fica novamente

oculto. Os sensores monitorizam o ajuste TELIMAT e activam ou desactivam au-
tomaticamente o TELIMAT. A tecla T com esta variante esta sem fungao.

Se o estado do dispositivo TELIMAT né&o puder ser detectado apés 5 segundos,
surge o alarme 14, ver o capitulo 6.1: Significado das mensagens de alarme,

pagina 107.
HAN kn-h
385 J46
o.0 | e | o.0
M 14
Erro no dispositivo

TELIMAT

Imagem 5.1:  Indicagdo da mensagem de alarme TELIMAT
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TELIMAT com comando remoto eléctrico

Pressionando a tecla T, o TELIMAT eléctrico desloca-se até a posicao de dis-
persdo limite. Durante o ajuste, surge um simbolo ? no visor da unidade de co-
mando, o qual, apds se ter atingido a posicéo de trabalho, fica novamente oculto.
N&o é necessdario uma monitorizacdo do sensor da posicdo TELIMAT, uma vez
gue o actuador vem calibrado de fabrica.

Em caso de blogueio do TELIMAT, é activado o alarme 23; ver
capitulo 6.1: Significado das mensagens de alarme, pagina 107.

AVISO

A indicacgdo do simbolo TELIMAT, nas diferentes variantes TELIMAT, n&o se
distingue no visor!

AUTO km~h

580

580 RAULH

/
0.0 | === === Lﬁ?' u.u_@

100 kg-/ha

0.0 kmsh
575 kg Trip
1.00 FF

= A =

Imagem 5.2:  Indicagdo TELIMAT

[1] Simbolo TELIMAT
[2] Simbolo TELIMAT ainda ndo esta em posicéo de trabalho
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5.3 Trabalhos com larguras parciais
5.3.1 Dispersar com larguras parciais reduzidas

94

Pode dispersar com larguras parciais num lado ou em ambos os lados e, assim,
ajustar a largura de dispersao total aos requisitos do campo. E possivel ajustar
o lado do distribuidor em 4 (VariSpread 8) ou 2 (VariSpread 4) niveis.

e Pressionar a tecla L%/R% até o visor mostrar as teclas de funcao desejadas.

@\ AUTO kn-h /@

Imagem 5.3:  Ecréa de trabalho modo de dispersdo com larguras parciais

[1] Largura parcial a direita dispersa no lado completo

[2] Teclas de fungdo aumentar ou reduzir a largura de dispersao a direita
[3] Teclas de fun¢éo reduzir largura parcial a esquerda

[4] Largura parcial a esquerda reduzida para 2 niveis

AVISO

Cada largura parcial pode ser reduzida ou aumentada gradualmente em 2 ou 4
niveis

1. Pressionar a tecla de fungdo Reduzir largura de disperséo a esquerda ou
Reduzir largura de disperséo a direita.

D> A largura parcial do lado do distribuidor é reduzida em um nivel.

N

Pressionar a tecla de fungdo Aumentar largura de dispersdo a esquerda
ou Aumentar largura de disperséo a direita.

D> A largura parcial do lado do distribuidor € aumentada em um nivel.

AVISO

A larguras parciais ndo estéo classificadas proporcionalmente. Pode ajustar as
larguras de disperséao através do assistente de largura de dispersao VariSpread.

e \Ver 4.6.10: Calcular VariSpread, pagina 54.
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5.3.2 Modo de dispersdo com uma largura parcial e no modo de disperséo limite

Durante o modo de dispersao, é possivel alterar gradualmente as larguras par-
ciais e activar a dispersao limite. A figura em baixo mostra o ecra de trabalho com
a disperséo limite activada e a largura parcial seleccionada.

@\ 385 — 344 /@
LRI — 2 Dz.

AUTO km h

hrF wwr

T

= = |_.\
100 kg-ha
0.0 kmsh
69 kg Trip
1.00 FF
LAY -

Imagem 5.4:  Ecréa de trabalho uma largura parcial esquerda, lado da disper-

[1]
2]
[3]
[4]
[5]

séo limite direito
Alteracé@o de quantidade no modo de disperséo limite
Lado do distribuidor direito no modo de disperséo limite
Lado do distribuidor direito esta activado

Reduzir ou aumentar a largura parcial esquerda
Largura parcial esquerda ajustavel em 2 niveis (VariSpread 4)

A quantidade de disperséo esquerda esté ajustada para a largura de trabalho
total.

A tecla de funcéo Disperséo limite direita foi premida, a disperséo limite
esta activada e a quantidade de dispersao é reduzida em 20%.

Tecla de funcédo Reduzir largura de disperséo esquerda para reduzir a lar-
gura parcial um nivel.

Pressione a tecla de funcao C/100 %, regressa directamente a largura de tra-
balho total.

Apenas em variantes TELIMAT sem sensor: Premir a tecla T, a dispersao li-
mite é desactivada.
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5.4

96

Dispersdo com modo operativo AUTO km/h + AUTO kg

O modo operativo AUTO km/h + AUTO kg permite a pesagem continua da
guantidade de fertilizante no recipiente durante o modo de disperséao. A regula-
¢ao do factor de fluxo é corrigida com esta informacédo em intervalos regulares.
Assim, consegue-se uma dosagem ideal do fertilizante.

AVISO

O modo operativo AUTO km/h + AUTO kg esté é pré-seleccionado de fabrica
por defeito.

Requisito para o trabalho de disperséo:

e O modo operativo AUTO km/h + AUTO kg esta activo (ver 4.7.2: Operacao
AUTO/MAN, pégina 60).

1. Ligar unidade de comando QUANTRON-EZ2.

AVISO

Se abastecer um recipiente vazio com uma quantidade de fertilizante inferior a
200 kg, mude para o modo AUTO km/h + Stat. kg ou AUTO km/h.

N

Abastecer o recipiente com fertilizante.
> A janela Pesar quantidade surge no visor.

w

Pesar a quantidade de fertilizante através de Reabastecimento ou de Novo
adubo.

Ver capitulo 4.3.4: Pesar quantidade restante, pagina 33

e Reabastecimento:
Continuar a dispersdo com o mesmo fertilizante.
E mantido o ajuste do factor de fluxo.
A quantidade restante de adubo foi aumentada até a quantidade de rea-
bastecimento.

e novo adubo: O factor de fluxo esta definido para 1,0; E feita uma nova
regulacéo do factor de fluxo.

v

A quantidade restante de adubo é aumentada até a quantidade de rea-
bastecimento.

A CUIDADO

Dosagem errada através do accionamento da tecla ESC

A A tecla ESC néo pode ser accionada. Caso contrario, isto pode
provocar erros graves na quantidade de dispersdo/dosagem.

P Para confirmar a fungéo de pesagem pressionar sempre a
tecla Enter.

4. Pressione atecla Start/Stop.
> O trabalho de dispersdo comeca.
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AVISO

Em caso de terrenos desnivelados, com relevo acentuado, deverao ser disper-
sas quantidades inferiores a 30 kg/min., no modo AUTO km/h + Stat. kg ou
AUTO km/h.

AVISO

Se, apos o accionamento da janela Pesar quantidade, os ajustes de adubo fo-
rem alterados antes de comecar a disperséo, estas alteracdes de ajuste tém de
ser efectuadas com o distribuidor na horizontal, parado.

AVISO

Se, durante a deslocacao (por ex. deslocacdo para o campo), ocorrer uma al-
teracdo dos ajustes do adubo, pressione a tecla kg e escolha no menu Pesar
guantidade a funcdo Novo adubo antes do inicio da dispersdo, com a maqui-
na parada.

AVISO

Recomendamos que visualize o factor de fluxo no ecra de trabalho (ver
4.10.2: Seleccao indicacdo, pagina 77) para observar a regulagdo do factor de
fluxo durante o trabalho de disperséo.

AVISO

Em caso de problemas no comportamento de regulacéo do factor de fluxo (en-
tupimentos, ...), apds a eliminacdo de erros, com a maquina parada, mude atra-
vés datecla kg para o menu Pesar quantidade e aceda a fun¢do novo adubo.
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5.5
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Dispersdo com modo operativo AUTO km/h + Stat. kg

No modo operativo AUTO km/h + Stat. kg trabalhe APENAS para pequenas
guantidades de dispersédo ou quando trabalhar em declives.

1.

2.
3.
4

10.

11.
12.

13.

14.

QUANTRON-E2 ligar.
Premir atecla kg.
Aceder ao menu Pesar quantidade.

Pesar a quantidade de fertilizante através de Reabastecimento ou novo
adubo.

Ver capitulo 4.3.4: Pesar quantidade restante, pagina 33

Pressionar a tecla Enter.

Efectuar ajustes do adubo:

e Quantidade de dispersao (kg/ha)

e Largura de trabalho (m)

Abastecer com fertilizante.

> A janela Pesar quantidade surge no visor.
Marcar no visor a ac¢ao executada:

Reabastecimento: Continuar a dispersdo com o mesmo fertilizante. Todos
os valores guardados (factor de fluxo) permanecem inalterados.

novo adubo: O factor de fluxo é definido para 1,0. Se necessario, pode in-
troduzir posteriormente o valor do factor de fluxo pretendido.

ESC: Cancelar
Pressionar a tecla Enter.

Determinar o factor de fluxo a partir da tabela de dispersao fornecida ou se-
gundo os valores da experiéncia.

Introduzir o factor de fluxo manualmente.
Pressionar a tecla Start/Stop.
> O trabalho de dispersao comega.

Apbs 150 kg, no minimo, de fertilizantes dispersos, pressionar a tecla
Start/Stop.

Parar o tractor numa superficie nivelada.
A maquina tem de estar em posicao horizontal.
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15. Aceder ao menu pesar quantidade através da tecla kg.
16. Marcar o campo de seleccdo Pesar quant. res.
17. Pressionar a tecla Enter.

> O software compara a quantidade dispersa com a quantidade restante
real no recipiente.

> O software volta a calcular respectivamente o factor de fluxo.
18. Definir factor de fluxo.

Pressionar a tecla Enter para assumir o factor de fluxo novamente calcu-
lado.

Pressionar a tecla ESC para assumir o factor de fluxo anteriormente guar-
dado.

AVISO

Se, durante a deslocacao (por ex. deslocacao até ao campo), tiverem ocorrido
alteracOes dos ajustes do adubo, pressione a tecla kg e Pesar quantidade an-
tes do inicio da dispersédo, com a maquina parada.

5.6 Dispersdo com modo operativo AUTO km/h

1. Efectuar ajustes do adubo:
e Quantidade de dispersao (kg/ha)
e Largura de trabalho (m)

2. Abastecer com fertilizante.

AVISO

Para um resultado de disperséo ideal no modo operativo AUTO km/h, execute
um teste de rotagéo antes de iniciar o trabalho de disperséo.

3. Executar um teste de rotacdo para determinacao do factor de fluxo
ou
Consultar o factor de fluxo na tabela de disperséo.

4. Introduzir o factor de fluxo manualmente.

5. Pressionar atecla Start/Stop.

> O trabalho de dispersdo comeca.
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5.7 Dispersdo com o modo operativo MAN km/h

Esta a efectuar trabalhos no modo operativo MAN km/h quando nao existe ne-
nhum sinal de velocidade.

Ligar unidade de comando QUANTRON-E2.

Aceder ao menu Ajustes da méaquina > Operagcdo AUTO/MAN.
Assinalar entrada de menu MAN km/h

Introduzir a velocidade de deslocacao.

Pressionar OK.

o g ks w NP

Efectuar ajustes do adubo:

e Quantidade de disperséo (kg/ha)
e Largura de trabalho (m)

7. Abastecer com fertilizante.

AVISO

Para um resultado de disperséo ideal no modo operativo MAN km/h, execute
um teste de rotag&o antes de iniciar o trabalho de dispersao

8. Executar um teste de rotacdo para determinagéo do factor de fluxo
ou

Consultar o factor de fluxo na tabela de dispersao e introduzir manualmente
o factor de fluxo.

9. Pressionar atecla Start/Stop.
D> O trabalho de dispersdo comeca.

AVISO

Durante os trabalhos de dispersédo deve manter velocidade introduzida.
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5.8 Dispersdo com o modo operativo MAN Skala

No modo operativo MAN Skala pode alterar manualmente a abertura da corredi-
¢ca de dosagem durante o0 modo de disperséao.

Requisito:

e As corredicas de dosagem estdo abertas (activacdo através da tecla
Start/Stop).

e No ecréd de trabalho MAN Skala os simbolos para as larguras parciais estao
preenchidos a vermelho.

MAN Skala

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF

MaN MaN
+ —

Imagem 5.5:  Ecréa de trabalho MAN Skala

[1] Indicacdo Posicdo de escala actual Corredica de dosagem

10. Para alteracdo da abertura da corredica de dosagem, pressione a tecla de
funcéo F2 ou F3.

F2: MAN+ para aumentar a abertura da corredica de dosagem ou
F3: MAN- para diminuir a abertura da corredica de dosagem.

AVISO

Por forma a conseguir igualmente um resultado de dispersdo optimizado no
modo manual, recomendamos que sejam assumidos os valores da tabela de
dispersao, destinados a abertura da corredica de dosagem e a velocidade de
deslocacéo.
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5.9

102

GPS Control

A unidade de comando QUANTRON-E2 pode ser combinada com um aparelho
gue suporte GPS. Sao trocados dados entre ambos os aparelhos para tornar a
ligacdo automatica.

AVISO

Recomendamos-lhe a utilizacdo da nossa unidade de comando QUANTRON-
Guide em conjunto com QUANTRON-EZ2.

e Para mais informag0fes, entre em contacto com o seu fornecedor.
e Tenha em aten¢cdo o manual de instrugcdes QUANTRON-Guide.

A funcado OptiPoint da RAUCH calcula o ponto de activacéo e desactivacdo ideal
para o trabalho de dispersao na margem do campo, com base nos ajustes da uni-
dade de comando; ver 4.6.7: Calcular OptiPoint, pagina 48.

AVISO

Para utilizagdo das fun¢des do GPS Control de QUANTRON-E2, a comunica-
¢do em série tem de ser activada no menu Sistema/teste > Transmisséo de
dados do item de submenu GPS Control!
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O simbolo A junto as cunhas de dispersédo assinala a fungdo automética activa-
da. O comando abre e fecha as larguras parciais individuais dependendo da po-

sicao no campo. O trabalho de dispersao s6 comeca quando pressionar

Start/Stop.

JAN

Perigo de ferimentos devido a saida de fertilizantes

A ATENCAO

A funcdo GPS Control inicia automaticamente o modo de disper-
sdo sem pré-aviso. O fertilizante derramado pode conduzir a feri-

mentos dos olhos e mucosas nasais. Também ha perigo de

escorregar.

P Conduzir as pessoas para fora da area de perigo.

03

.H.I.ITl]dkmfh

+ Auto kg

RAUCH
-
Fd

6.0 g@@gn 6.0

03

187 kg,fha
16.6 kmjfh
6.0 ha Rest
17797 kg Trip
A mp = C L] LA
Imagem 5.6:

Control

Indicagdo modo de disperséo no ecra de trabalho com GPS
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Estratégia de deslocacdo OPTI

A estratégia de deslocacdo refere-se a posi¢do da distancia de desactivacao
relativa ao caminho de acesso a margem do campo. Dependendo do tipo de fer-
tilizante, a distancia de desactivacéo ideal (imagem 5.7, [B]) pode estar préxima
do limite do campo (imagem 5.7, [C]).

Neste caso, deixa de ser possivel virar com o tractor para o caminho de acesso
a margem do campo e percorrer o caminho de acesso seguinte. A operacgéo de
viragem deve realizar-se entre o caminho de acesso a margem do campo e o li-
mite deste ou fora do campo. A distribuicao de fertilizante no campo é a ideal.

AVISO

No primeiro célculo de OptiPoint, seleccione a estratégia de deslocagédo OPTI.

Imagem 5.7:  Estratégia de deslocagdo OPTI

[A] Distancia de activacao
[B] Distancia de desactivacao
[C] Limite do campo
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Distancia ligada (m)

A Distancialigada designa a distancia de activagédo (imagem 5.8 [A]) relativa ao
limite do campo (imagem 5.8 [C]). Nesta posi¢cdo no campo, abrem-se as corre-
dicas de dosagem. Esta distancia depende do tipo de fertilizante e representa a
distancia de activacao ideal para uma distribuicdo de fertilizante optimizada.

Imagem 5.8:  Distancia ligada (relativa ao limite do campo)

[A] Distancia de activagéo
[C] Limite do campo

Se pretender alterar a posi¢ao de activacdo no campo, tera de adaptar o valor
Distancia ligada.

e Um valor inferior da distancia significa que a posicéo de activacdo muda para
o limite do campo.

e Um valor superior significa que a posi¢do de activacdo muda para o interior
do campo.
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Distancia desligada (m)

A Distancia desligada designa a distancia de desactivacdo (imagem 5.9 [A]) re-
lativa ao limite do campo (imagem 5.9 [C]). Nesta posi¢cdo no campo, as corredi-
¢as de dosagem comecam a fechar.

Imagem 5.9:  Distancia desligada (relativa ao limite do campo)

[B] Distancia de desactivacao
[C] Limite do campo

Com aestratégiade deslocacdo OPTI é efectuado o calculo da distancia de de-
sactivacdo ideal consoante o tipo de fertilizante, tendo em vista uma distribuicédo
de fertilizante optimizada no campo.

Se pretender alterar a posi¢cdo de desactivagao, tera de adaptar a Distancia
desligada em conformidade.

e Um valor inferior significa que a posicdo de desactivacdo muda para o limite
do campo.

e Um valor superior corresponde a uma mudanca da posicéo de desactivacéo
para o interior do campo.

Se desejar dirigir-se ao acesso da parcela, introduza uma distancia maior em
Distancia desligada.

O ajuste deve ser 0 mais reduzido possivel para que a corredica de dosagem fe-
che quando o tractor virar para o acesso da parcela. O ajuste da distancia de de-
sactivacdo pode provocar uma sub-fertilizacdo na area das posi¢c@es de
desactivacdo no campo.
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6.1

Mensagens de alarme e causas possiveis

No visor da unidade de comando QUANTRON-E2 podem ser exibidas as men-

sagens de alarme.

Significado das mensagens de alarme

N.°|Mensagem no visor

Significado
e Causa possivel

1 |Erro no dispositivo doseador,
parar !

O actuador para o doseador ndo pode atin-
gir o valor nominal esperado.

e Bloqueio

e Sem mensagem de resposta sobre po-
sicdo

2 |Abertura maxima! Velocidade
ou dose excessiva

Alarme da corredica de dosagem

e E conseguida a méxima abertura de
dosagem.

e A quantidade de dosagem ajustada
(+/- quantidade) ultrapassa a abertura
maxima de dosagem.

3 |Factor de fluxo situa-se fora
dos limites

O factor de fluxo deve situar-se no intervalo
de 0,40 - 1,90.

e O factor de fluxo recentemente calcula-
do ou indicado situa-se fora do intervalo.

4 |Recipiente esquerdo vazio!

O sensor do nivel de enchimento a esquer-
da reporta "Vazio".

e O recipiente da esquerda esta vazio.

5 |Recipiente direito vazio!

O sensor do nivel de enchimento a direita
reporta "Vazio".

e O recipiente da direita esta vazio.

7 |Os dados sdo apagados!
Apagar = START
Cancelar = ESC

Alarme de seguranca para evitar que se
apague dados inadvertidamente.

8 |Quant. minima dispersdo 150
kg ndo alcangada, factor antigo
valido

Célculo do factor de fluxo ndo é possivel.

e Modo operativo AUTO km/h + Stat. kg
é seleccionado.

e A guantidade de dispersao € demasia-
do pequena para calcular o novo factor
de fluxo ao pesar a quantidade restante.

e E mantido o factor de fluxo antigo.
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N.°

Mensagem no visor

Significado
e Causa possivel

Quantidade disperséo
Ajuste min. =10
Ajuste max. = 3000

Aviso na area de valores da quantidade
disperséo.

e Valor indicado ndo é permitido.

10

Largura de trabalho
Ajuste min. = 2.00
Ajuste max. = 50.00

Aviso na area de valores dalargura de tra-
balho.

e Valor indicado ndo é permitido.

11

Factor de fluxo
Ajuste min. = 0.40
Ajuste max. = 1.90

Aviso na area de valores do factor de fluxo.
e Valor indicado ndo é permitido.

12

Erro na transmissao de dados.
Sem ligacdo RS232

Na transmisséao de dados para a unidade
de comando surgiu um erro.

Os dados nao foram transmitidos.

14

Erro no ajuste do TELIMAT.

Alarme para o sensor TELIMAT.

Esta mensagem de erro é exibida, se o es-
tado do dispositivo TELIMAT néo possa
ser detectado apés 5 segundos.

15

Memoria cheia, Necessario
apagar uma tabela privada

Podem ser guardadas no maximo 30 tabe-
las de disperséo.

e Nao é possivel guardar mais.

16

Deslocar PS
Sim = Start

Em maquinas com actuadores de ponto de
saida eléctricos Pergunta de seguranga
antes de iniciar automaticamente o ponto
de saida.

e Ajuste do ponto de saida no menu
Ajustes de adubo.

e Esvaziamento rapido.

17

Erro no ajuste do PS

O actuador para o ajuste do ponto de saida
néo pode atingir o valor nominal esperado.

e Bloqueio.

e Sem mensagem de resposta sobre po-
sicao.

18

Bloqueio PS

Sobrecarga do actuador.

19

Defeito no ajuste do PS

Avaria do actuador.

20

Erro no participante bus LIN:
[Nome]

Problema de comunicacéao.
e Extraccdo do actuador.
e Ruptura de cabo.

21

Sobrecarregar dispersor!

Esta sobrecarregado o distribuidor de arre-
messo de fertilizante mineral.

e Demasiado fertilizante no recipiente
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N.°| Mensagem no visor Significado
e Causa possivel
23 |Erro no ajuste do TELIMAT O actuador para o ajuste de TELIMAT néao
pode atingir o valor nominal esperado.
e Bloqueio.
e Sem mensagem de resposta sobre po-
sicao.

24 | Erro no ajuste do TELIMAT Sobrecarga do actuador.

25 | Defeito no ajuste do TELIMAT |Avaria do actuador de TELIMAT.

32 |Pecas accion. extern.podem |Se o comando da maquina for ligado, as
deslocar-se. Perigo de corte e |pecas podem mover-se inesperadamente.
elsn;agamen;o. 4o |® Seguir as instrucdes no ecrd apenas
- (nformar tq as as pessoas da apos eliminar todos os potenciais peri-
area de perigo. Resp. manual gos
de instrucoes. )

Conf. com ENTER

35 | O factor de fluxo mudou signifi- | O factor de fluxo deve situar-se no intervalo
cativamente, por favor verificar! | de 0,50 - 1,80.

e O factor de fluxo recentemente calcula-
do ou indicado situa-se fora do intervalo.

36 |N&ao é possivel pesar a quanti- | Mensagem de alarme ao pesar.
dalde, magquina deve estar imo-| g A fncao Pesar quantidade apenas
Vel. pode ser realizada, se a maquina esti-

ver parada e na horizontal.

37 |N&o é possivel comparar o Mensagem de alarme ao pesar.
contador del kg. Maquina deve | o A fyncao Comparar contador kg ape-
estar imovel. nas pode ser realizada, se a maquina

estiver parada e na horizontal.

51 |Recipiente vazio! O sensor de nivel kg reporta "Vazio". O va-

lor indicado é muito baixo.

52 |Erro na lona de cobertura Sobrecarga do actuador

53 | Defeito na lona cobertura Avaria do actuador

54 | Alterar posicdo TELIMAT! A posicado TELIMAT n&o corresponde ao

estado anunciado pelo GPS Control
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6.2 Eliminar avaria/alarme
6.2.1 Confirmar mensagem de alarme

110

Uma mensagem de alarme é real¢cada no ecra e € exibida com um sinal de aviso

previsto.
HAM km~h
386 ROUCH 346
E;;- i
0.0 | Emoe B | o.0
M LY |

Erro no dispositivo
doseador.
parar |

Imagem 6.1: Mensagem de alarme (exemplo doseador)

1. Eliminar causa da mensagem de alarme.

Tenha em atencao para isso 0 manual de operagdo da maquina e o paragra-
fo 6.1: Significado das mensagens de alarme, pagina 107.

2. Premir tecla C/100 %.
Apaga-se a mensagem de alarme.
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6.2.2  Eliminar problemas com aregulagdo do factor de fluxo (apenas AXIS W)

Em determinadas circunstancias pode-se alterar bastante o factor de fluxo ape-
sar da funcdo executada Pesar quantidade. Surge no visor a seguinte mensa-
gem de alarme.

AUTO dkm/h + Auto kg
458 RAUCH 392

Vs N —-20%

15

0 factor de fluxo mudou
significativamente.
Ppor favor verificarl

Imagem 6.2:  Mensagem de erro do factor de fluxo

A CUIDADO

Possivel erro de disperséo

A Esta mensagem de alarme pode provocar erros de dispersédo com
consequéncias negativas para o meio ambiente.

P Parar imediatamente o processo de disperséao.
P Eliminar eventuais entupimentos nas aberturas de dosa-
gem.

Confirmar mensagem de alarme:

1. Confirmar alarme como no capitulo 6.2.1: Confirmar mensagem de alarme,
pagina 110.

Desligar unidade de comando QUANTRON-E2 (LIG/DESLIG).

Eliminar eventuais entupimentos das aberturas de dosagem.

Ligar unidade de comando QUANTRON-E2

Aceder ao menu Pesar quantidade através da tecla kg.

Seleccionar funcdo Novo adubo.
Pressionar tecla Enter

vV o a bk w D

O factor de fluxo esta definido para 1,0 e aunidade de comando pesa a
restante quantidade no recipiente.

8. Alterar para a Imagem de trabalho.
> O visor indica a quantidade pesada no campo de indicagéo.
> O erro esta reparado.

9. Continuar o processo de disperséo.

> E feita uma nova regulacéo do factor de fluxo.
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7

Equipamento especial

Representagéao

Designacéo

Sensor de alarme de vazio para AXIS

Sensor de velocidade de deslocacédo

Cabo Y RS232 para troca de dados
(p. ex. GPS, sensor N, etc.)

Conjunto de cabos dos tractores com
sistema integrado para QUANTRON-E2

AXIS 12 m
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Equipamento especial
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N.° | Representacédo Designacgéo
Cabo GSP e receptor
6 Sensor TELIMAT AXIS
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Garantia

Garantia

Os aparelhos Rauch séo fabricados segundo os mais modernos métodos de fabrico
e com diligéncia, sendo submetidos a numerosos controlos.

Por isso a RAUCH fornece uma garantia de 12 meses, desde que sejam cumpridos
0S seguintes requisitos:

e O periodo de garantia tem inicio na data da compra.

e A garantia abrange defeitos de material ou de fabrico. Para produtos de
terceiros (sistema hidraulico, electrénico) assumimos responsabilidade
apenas no ambito da garantia do respectivo fabricante. Durante o perio-
do de vigéncia da garantia sdo eliminados gratuitamente defeitos de fa-
brico e de material, por meio da substituicdo ou retoque das pecas em
guestdo. Estdo expressamente excluidos outros direitos, também mais
amplos, tais como reivindica¢cGes de transformacéo, minorac¢do ou in-
demnizacéo de danos nao ocorridos no objecto fornecido. A prestacao
da garantia € efectuada por oficinas autorizadas, pela representacao da
fabrica Rauch ou pela fabrica.

e Estdo excluidas da prestacao da garantia as consequéncias do desgaste
natural, a sujidade, a corrosao e todas as falhas, que tenham a sua ori-
gem no manuseamento incorrecto, bem como por influéncia externa. A
garantia caduca no caso de reparacfes por conta propria ou alteracdes
do estado original. O direito a substituicdo é anulado se nao tiverem sido
utilizadas pecas sobressalentes originais RAUCH. Por esta razdo, obser-
ve 0 manual de instru¢des. Em caso de quaisquer duvidas, contacte o
nosso representante ou directamente a fabrica. Os direitos de garantia
devem ser reclamados junto da fabrica, o mais tardar dentro de 30 dias
apos a ocorréncia do dano. Indicar a data de compra e o nimero da ma-
guina. As reparacf6es no ambito da garantia sé podem ser efectuadas
pela oficina autorizada apds consulta prévia com a RAUCH ou o respec-
tivo representante oficial. O prazo da garantia ndo é prolongado devido
a trabalhos no ambito da mesma. As falhas devidas ao transporte ndo
sdo defeitos de fabrica e, por conseguinte, ndo fazem parte da obrigacdo
de garantia do fabricante.

e Esta excluido o direito de substituicdo por danos n&o ocorridos directa-
mente nos aparelhos RAUCH. Isto abrange também a excluséo de qual-
guer responsabilidade por danos secundarios devidos a erros de
aplicacao. AlteragcBes por conta propria nos aparelhos RAUCH podem
causar danos e excluem qualquer responsabilidade por parte do forne-
cedor relativamente a esses danos. No caso de inten¢éo ou negligéncia
por parte do proprietario ou de um colaborador com cargo de responsa-
bilidade e nos casos nos quais, segundo a lei relativa a garantia de pro-
dutos exista uma garantia para danos pessoais ou materiais por falhas
do objecto fornecido, de utilizagao privada, nao é valida a exclusao de
responsabilidade do fornecedor. A exclusdo também néao é valida no
caso de faltarem caracteristicas que estejam expressamente garantidas,
se esta garantia tiver tido nomeadamente a finalidade de dar cobertura
ao comprador contra danos que ndo tenham surgido no préprio objecto
fornecido.
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