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Na temat tej instrukcji

Instrukcja obstugi jest skierowana do osdb, ktorym powierzono korzystanie z
oprogramowania CCI.OS i jego Apps na terminalach ISOBUS CCI800 lub
CCI 1200 . Zawiera ona wszystkie niezbedne informacje w celu bezpiecznego
obchodzenia sie z software i terminalem.

Wszystkie informacje podane w instrukcji obstugi odnoszg sie do nastepujacej
konfiguracji sprzetowej:

Terminal CCI800/CCI1200
Wersja oprogramo- CCI.OS 2.0
wania

Wersja hardware 0.5, 1.0 i nowsze

Instrukcja obstugi wprowadza chronologicznie w obstuge:

Na temat CCI800/CCI 1200
Bezpieczenstwo

Uruchamianie

Ustawienia

Interfejs uzytkownika

Apps

Rozwigzywanie problemow

Dane techniczne, interfejsy i kable

Aby zapewni¢ bezawaryjne dziatanie CCI800/CCI 1200, nalezy starannie
przeczytac niniejszg instrukcje obstugi. Przechowywac instrukcje obstugi, aby
moc z niej skorzystaé rowniez w przysziosci.

Niniejsza instrukcja obstugi musi zosta¢ przeczytana i zrozumiana przed
uruchomieniem terminala, aby unikna¢ problemoéw zwigzanych ze stosowa-
niem. Za szkody, ktére wynikajg z nieprzestrzegania niniejszej instrukcji
obstugi, nie przejmujemy odpowiedzialnosci!

Jesli bytyby potrzebne dalsze informacje albo wystapityby problemy, ktére nie
zostaty wystarczajgco potraktowane w tej instrukcji obstugi, wéwczas skon-
taktuj sie z dealerem w celu uzyskania potrzebnych informacji.

Grupa
docelowa

Wykluczenie
odpowie-
dzial-nosci

W przypadku
problemow



Piktogramy Kazda funkcja jest objasniona za pomocg instrukcji postepowania krok po
kroku. Z lewej strony obok instrukcji postepowania znajduje sie odpowiedni
przetagcznik do nacisniecia lub jeden z nastepujacych piktogramoéw:

:] Wprowadzanie wartosci poprzez klawiature
Wprowadz warto$¢ za pomoca klawiatury ekranowej terminala.

)

Wybor wartosci z listy

1. Przeciagnij liste wyboru az do pozadanej wartosci.

[l

2. Wybierz wartos$¢ poprzez aktywowanie pola wyboru z prawej strony.

Zmiana wartosci

i Zmien wartos¢.

» Wprowadz nowa warto$¢ za pomocg klawiatury ekranowej lub regulatora.

Potwierdzenie dziatania
Potwierdz wykonane wczesniej dziatanie.

P Nacisnij przetacznik ,,OK" lub ,,Dalej" lub przetacznik z hakiem.

Powtorzenie krokow postepowania lub dziatania
Catkowicie lub czesciowo powtdrz poprzednie kroki postepowania.

4
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Checkbox, tzn. pole wyboru, lub przetgcznik na prawej krawedzi przycisku
majq nastepujacq funkcje:

Element na liscie wyboru jest wybrany

Checkbox jest aktywowany:
— Element na liscie wyboru jest wybrany.

Funkcja jest wylaczona
Przetgcznik na prawej krawedzi przycisku jest w potozeni ,wyt.":
— Funkcja lub ustawienie sg zdezaktywowane.

Funkcja jest wiaczona
Przetacznik na prawej krawedzi przycisku jest w potozeni ,wt.":
— Funkcja lub ustawienie sg aktywowane.




Na temat terminala

CCI800i CCI1200 sg terminalami obstugi o szerokich mozliwosciach uzycia
do sterowania maszynami ISOBUS.

CCI 1200

Ekran dotykowy

e ma wielkos¢ 12,1" i rozdzielczos¢
1280x800 pikseli,

e jest bardzo czytelny i nadaje sie do
pracy w dzien i w nocy oraz

e ma powiloke antyrefleksyjng, ktéra
zapobiega odbtyskom réwniez przy
bezposrednim Swietle stonecznym.

G 1200

Interfejs uzytkownika

e oferuje elastyczny uktad i wyswietla
rownoczesnie maksymalnie 6 Apps,

e dzieki poradnikowi uzytkownika, opra-
cowanemu ha podstawie praktyki, um-
ozliwia intuicyjng obstuge réwniez
ztozonych funkcji.

e Obudowa z tworzywa sztucznego
wzmocniona kulkami szklanymi jest
szczegollnie wytrzymata.

e Przycisk WL./WYL., jak tez dwa
przytacza USB 2.0 sg zintegrowane w
zewnetrznej obudowie w celu szybkiego
dostepu.

Interfejsy

e Video, GPS, LH5000, WLAN, ISOBUS,
gniazdo sygnatowe, USB:

— liczne interfejsy zapewniajg maksy-
malng tacznosé.

e Gtosnosc brzeczyka sygnalizuje stany
alarmowe i daje akustyczne sprzezenie
zwrotne.

e Wszystkie ztgcza wtykowe z tytu termi-
nala sg chronione przed wilgocig i pytem
przez ostony gumowe.




CCI 800

CCI800 jest bardziej kompaktowy niz CCI 1200.

s 2

GG 800

Ekran dotykowy

ma wielkos¢ 8" i rozdzielczos¢
10240x600 pikseli,

jest bardzo czytelny i nadaje sie do
pracy w dzien i w nocy oraz

ma powtoke antyrefleksyjng, ktora
zapobiega odbtyskom réwniez przy
bezposrednim Swietle stonecznym.

Interfejs uzytkownika

jest zoptymalizowany do pracy w for-
macie poziomym,

dzieki poradnikowi uzytkownika, opra-
cowanemu na podstawie praktyki,
umozliwia intuicyjng obstuge réowniez
ztozonych funkcji.

Wzmocniona obudowa z tworzywa
sztucznego jest szczegdlnie wytrzymata.

Interfejsy

Video, GPS, LH5000, WLAN, ISOBUS,

gniazdo sygnatowe, USB:

— liczne interfejsy do zapewnienia bar-
dzo dobrej tgcznosci.

Gtosnos¢ brzeczyka sygnalizuje stany

alarmowe i daje akustyczne sprzezenie

zwrotne.

Wszystkie ztacza wtykowe z tytu termi-

nala sg chronione przed wilgocig i pytem

przez ostony gumowe.



CCI.Apps

Na CCI800/CCI 1200 jest zainstalowany system operacyjny CCI.OS 2.0 .
Nastepujace CCI.Apps sg czescig sktadowg CCI.OS 2.0:

CCI.UT Obstuga maszyny ISOBUS
CCI.Cam Wyswietlanie maksymalnie 8 kamer
CCI.Config Ustawienia maszyny
CCI.Command Widok mapy
CCI.Control Zarzadzanie danymi
CCI.Help System pomocy

Nastepujace funkcje sg ptatne i mozliwe do korzystania po aktywacji:

Parallel Tracking Zaktadanie $ladow
Section Control Automatyczne sterowanie sekcjami roboczymi
Task Control Import i eksport danych



CCI 1200

Vi

Budowa

G 1200

1. Ekran dotykowy 12,1"

2. Czujnik swiatta

3. Przycisk WL./WYL.
4, 2x USB 2.0

5. ISOBUS, napiecie zasilania, ECU-
Power

Gniazdo sygnatowe, GPS
Kamera, Video-Multiplekser
2x USB 2.0

Ethernet

© ® N O

10.Brzeczyk



CCI 800
1. Ekran dotykowy 8"

; 2. Czujnik swiatta

s 2

2 GG 800

Ethernet

Brzeczyk

Przycisk WL./WYL.

1x USB 2.0

Kamera, Video-Multiplekser
Gniazdo sygnatowe, GPS

ISOBUS, napiecie zasilania, ECU-
Power

© N O U AW

Obstuga terminala odbywa sie poprzez ekran dotykowy. Sa obstugiwane popu- Ekran doty-
larne gesty dotykowe. kowy

Czujnik swiatta rejestruje Swiatto otoczenia i dopasowuje jasnos¢ wyswietlacza Czujnik
do Swiatta otoczenia. Swiatta

vii



WL./WYL. Zaleca sie wiaczanie lub wylgczanie terminala przyciskiem Wt./WYL.

P W celu wiaczenia nacisnij przycisk Wk./WYL. przez 1 sekunde, az ustyszysz
sygnat dzwiekowy.

P W celu wytaczenia nacisnij przycisk WL./WYL. przez 2 sekundy, az
ustyszysz sygnat dzwiekowy.

» Zwolnij przycisk WL./WYL. po sygnale dzwiekowym.

Na niektdérych ciggnikach lub maszynach samobieznych mozna wtgczac lub
wytaczac terminal rowniez za pomocg klucza zaptonowego.

Terminal wylacza sie automatycznie,

o jesli wyciggniesz klucz zaptonowy albo
e obrodcisz klucz zaptonowy w pozycje WYL.

Przy nastepnym uruchomieniu zaptonu réwniez terminal wtacza sie ponownie.

WSKAZOWKA
Jesli terminal nie zostal wylaczony poprzez zapton, nie moze on

zostac wilaczony przez zapton.

P Wytacz i wigcz terminal poprzez zapton.

Dioda LED znajdujaca sie w przycisku WE./WYL. wskazuje aktualne informacje
o statusie. W trybie normalnym terminala LED jest wyt.

Wskazniki statusu sg opisane w = rozdz. 11.
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Urzadzenie identyfikuje sie na podstawie informacji na tabliczce identy- Tabliczka

fikacyjnej. Tabliczka identyfikacyjna jest umieszczona z tytu terminala.

CCISOBUS
°  C Center ISOBUS e.V.

WwWw.cC-isobus.com
ccl.ev@cc-isobus.com

 CCI 1200
® SN: 0600502
Hw:

:1.0
e Art: C000139-101
o 05/17

o U sk wNRE

identyfika-
cyjna

Producent

Typ terminala

Numer seryjny

Wersja hardware

Numer artykutu producenta

Data produkcji (tydzien/rok)

WSKAZOWKA

Uktad i zawartosc tabliczki identyfikacyjnej na Twoim terminalu

moga roéznic sie od ilustraciji.

Tabliczka identyfikacyjna jest umieszczana przez producenta.




USB
(CC11200)

USB
(CC1800)

Brzeczyk

Zlacze wty-
kowe

Obydwa interfejsy USB z lewej strony obudowy sg typu A. Mozna podtaczac
standardowe pamieci USB.

Interfejsy USB z tytu sg typu M12. Te interfejsy chronig terminal réwniez w
przypadku podtgczonego urzadzenia USB przed wniknieciem pytu i wody.

Interfejs USB z prawej strony obudowy jest typu A. Mozna podfgczac stan-
dardowe pamieci USB. Interfejs USB jest chroniony przed wilgociq i pytem za
pomocg gumowej nasadki.

Brzeczyk jest zwymiarowany tak, zeby w przypadku bardzo gto$snego otocze-
nia mozna byto wyraznie stysze¢ dzieki ostrzegawcze terminala i maszyny.

Ztgczem wtykowym A faczy sie terminal

e z ISOBUS oraz
e z zasilaniem napieciem.

Ztgczem wtykowym B taczy sie terminal z

e gniazdem sygnatowym,
e odbiornikiem GPS NMEA 0183,
e seryjnym wyjsciem GPS

o ciggnika,
o maszyny samobieznej lub
o automatycznym uktadem kierowniczym,

e szeregowym interfejsem czujnika N.

Ztaczem wtykowym C fgczy sie terminal z

e kamerg lub multiplekserem kamery,
e odbiornikiem GPS NMEA 0183,
e seryjnym wyjsciem GPS

o ciagnika,
o maszyny samobieznej lub
o automatycznym uktadem kierowniczym,

e szeregowym interfejsem czujnika N.
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Bloki Info

1 Bezpieczenstwo

Niniejsza instrukcja zawiera podstawowe wskazdéwki, ktorych nalezy przestrz-
egac podczas uruchamiania, konfiguracji i eksploatacji. Dlatego niniejsza in-
strukcje nalezy koniecznie przeczytac przed uruchomieniem, konfiguracjq i
praca.

Nalezy przestrzegac nie tylko ogdlnych wskazéwek bezpieczenstwa wymi-
enionych w tym rozdziale, lecz rowniez specjalnych wskazéwek be-
zpieczenstwa, podanych w innych rozdziatach.

1.1 Oznakowanie wskazéwek w instrukcji obstugi

Wskazdéwki ostrzegawcze zawarte w tej instrukcji obstugi sg specjalnie ozna-
kowane:

OSTRZEZENIE - OGOLNE ZAGROZENIA!

Symbol ostrzezenia oznacza ogdlne wskazowki ostrzegawcze, przy
ktérych nieprzestrzeganiu istnieje zagrozenie dla ciata i Zycia osob.

P Starannie przestrzegaj wskazowek dotyczacych ostrzegawczych i zachowuj
w tych przypadkach szczegdlng ostroznosé.

OSTROZNIE!

Symbol Ostroznie oznacza wszystkie wskazowki ostrzegawcze, ktoére
wskazuja na przepisy, wytyczne lub przebiegi pracy, ktore koniecznie
wymagajaq przestrzegania.

Nieprzestrzeganie moze spowodowac uszkodzenie lub zniszczenie Terminala,
jak tez btedne dziatanie.

Rady uzytkowe znajdziesz we ,Wskazowkach":

WSKAZOWKA

Symbol wskazowki uwypukla rady uzytkowe i uzyteczne informacje.

Dalsze informacje dajg podstawowg wiedze:

Symbol Info oznacza rady praktyczne i uzupetniajgce informacje.

e pozwalajq lepiej zrozumie¢ kompleksowe zwigzki techniczne,
e dajgq podstawowq wiedze,
e dajq rady praktyczne.



1.2 Zgodne z przeznaczeniem uzytkowanie

Terminal jest przeznaczony wytacznie do uzycia w rolnictwie w dopuszczonych
do tego maszynach ISOBUS i urzgadzeniach. Kazdy sposob instalacji i uzycia
terminala wykraczajacy poza podany wyzej zakres nie podlega odpowiedzial-
nosci producenta.

Za wszystkie wynikajgce stad szkody osobowe lub materialne producent nie
odpowiada. Catkowite ryzyko za niezgodne z przeznaczeniem uzytkowanie po-
nosi wytacznie uzytkownik.

Do zgodnego z przeznaczeniem uzytkowania nalezy réwniez przestrzeganie
zalecanych przez producenta warunkéw eksploatacji oraz utrzymania w
dobrym stanie.

Nalezy przestrzegac wiasciwych przepiséw zapobiegania wypadkom, jak tez
pozostatych, ogdlnie uznanych regut bezpieczenstwa technicznego, przepisow
przemystowych, medycznych oraz drogowych. Samowolne zmiany urzadzenia
wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta.



1.3 Wskazéwki bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE - OGOLNE ZAGROZENIA!

Szczegodlnie starannie stosuj sie do przestrzegania nastepujacych
wskazowek bezpieczenstwa.

Nieprzestrzeganie grozi btednym dziataniem, a tym samym niebezpieczenst-
wem dla oséb w poblizu.

P Wytacz terminal, jesli
o ekran dotykowe nie reaguje,
o wskazania zatrzymujq sie lub
o interfejs uzytkownika nie jest przedstawiany prawidtowo.

P Przed rozpoczeciem pracy z terminalem upewnij sie, ze ekran dotykowy
jest suchy.

P Nie obstuguj terminala za pomoca rekawic.

P Upewnij sie, ze terminal nie wykazuje uszkodzen zewnetrznych.




PODSTAWOWE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA
@ Przestrzegaj rowniez kolejnych wskazéwek bezpieczenstwa.

W razie nieprzestrzegania moze dojs¢ do uszkodzenia terminala.

Nie usuwaj mechanizméw lub tabliczek dotyczacych bezpieczenstwa.

P Nie otwieraj obudowy terminala. Otwieranie obudowy moze prowadzi¢ do
skrécenia zywotnosci i btednego dziatania terminala. W razie otwarcia obu-
dowy terminala wygasa gwarancja.

P Przerwij zasilanie terminala pradem,
o podczas prac spawalniczych przy ciggniku i maszynie samobieznej lub
maszynie zaczepionej,
o podczas prac konserwacyjnych przy ciggniku i maszynie samobieznej lub
maszynie zaczepionej,
o podczas korzystania z tadowarki akumulatora ciggnika lub maszyny sa-
mobieznej.

P Przeczytaj i starannie przestrzegaj wszystkich instrukcji bezpieczenstwa
podanych w podreczniku oraz etykiet bezpieczenstwa na terminalu.
Etykiety bezpieczenstwa powinny zawsze znajdowac sie w dobrze
czytelnym stanie. Wymieniaj brakujace lub uszkodzone etykiety. Dbaj o to,
aby nowe elementy terminala byly wyposazone w aktualne etykiety w
zakresie bezpieczenstwa. Etykiety zastepcze uzyskasz u swojego autoryzo-
wanego handlowca.

Naucz sie obstugiwac terminal zgodnie z przepisami.
P Utrzymuj terminal i jego dodatkowe elementy w dobrym stanie.

Czys¢ terminal tylko miekka szmatka nasgczong czystg wodg lub odrobing
srodka do czyszczenia szkia.

P Nie obstuguj ekranu dotykowego ostrym lub szorstkim przedmiotem, po-
niewaz w przeciwnym razie ulegnie uszkodzeniu powtoka antyrefleksyjna.

Przestrzegaj zakresu temperatur terminala.
Utrzymuj w czystosci czujnik $wiatta.

P Jesli terminal nie jest zamontowany w kabinie ciggnika, powinien on by¢
przechowywany w suchym i czystym miejscu. Przestrzegaj zakresu tempe-
ratur przechowywania.

P Uzywaj tylko kabli, ktére sa dopuszczone przez producenta.




1.4 Instalacja urzadzen elektrycznych

Wspoditczesne maszyny rolnicze sg wyposazone w elektroniczne komponenty i
elementy konstrukcyjne, na ktérych dziatanie mogg wptywac fale elektromag-
netyczne emitowane przez inne urzadzenia. Takie wptywy mogg powodowacé
zagrozenie o0séb, jesli nie beda przestrzegane nastepujace wskazéwki be-
Zpieczenstwa.

Podczas pézniejszej instalacji urzadzen oraz/lub komponentow elektrycznych i
elektronicznych w maszynie z podtaczaniem do okablowania operator musi na
witasng odpowiedzialnos$¢ sprawdzi¢, czy instalacja nie powoduje zaktdcen
elektroniki pojazdu lub innych komponentéw. Dotyczy to w szczegdlnosci
elektronicznego sterowania:

EHR

przedniej dzwignicy
watéw odbioru mocy
silnika i przektadni

Przede wszystkim nalezy uwazac na to, zeby zainstalowane po6zniej pod-
zespoty elektryczne i elektroniczne byty zgodne z dyrektywg EMC
89/336/EWG w aktualnie obowigzujgcej wersji i posiadaty znak CE.



2 Uruchamianie

Uruchom terminal szybko w w nieskomplikowany sposob na podstawie
ponizszej instrukcji krok po kroku.

2.1 Sprawdzenie zakresu dostawy

Sprawdz zakres dostawy terminala, zanim rozpoczniesz uruchomienie:

Terminal
Uchwyt urzadzenia
Kabel A

Instrukcja skrécona

H W N

WSKAZOWKA
Liczba i rodzaj wyposazenia w przypadku Twojego przyrzadu moze
roznic sie od ilustracji.

Zakres dostawy okresla producent.




2.2 Montowanie terminala

Uchwyt urzadzenia wchodzi w zakres dostawy i fabrycznie jest zamontowany
do terminala. Umies¢ terminal z uchwytem urzadzenia w rurze o Srednicy
20mm.

Zamontuj CCI 1200 w formacie poziomym lub formacie pionowym, CCI800 w
formacie poziomym.

WSKAZOWKA

Terminal musi zosta¢ zamontowany prawidiowo.

» Zamontuj terminal tak, zeby
o byt dobrze czytelny i dawat sie obstugiwac,
o nie byt zaktdcony dostep do elementédw obstugi terminala lub maszyny
samobieznej oraz
o nie byta zaktécona widocznos$¢ na zewnatrz.

Alternatywnie mozna uzy¢ uchwytu przyrzadu, np.

¢ uchwyt VESA 75 istniejgcy w ciggniku lub maszynie samobieznej albo
o adapter VESA 75 2461U od RAM.

OSTROZNIE!

Nie dokrecaj srub uchwytu urzadzenia zbyt mocno i nie stosowac zbyt
diugich srub.

Jedno i drugie prowadzi do uszkodzenia obudowy terminala i do jego btednego
dziatania.

Stosuj $ruby imbusowe typu M5 x 0.8.

» Przykre¢ $ruby z uzyciem 1,5 do 2,0 Nm.
— To jest maksymalny moment dokrecajacy dla srub.

» Uzyj $rub z gwintem 8 mm.
— Dlugosc¢ gwintu wewnetrznego w obudowie terminala wynosi 8 mm.

» Zabezpiecz $ruby przed poluzowaniem, stosujac podktadke sprezysta, z
rowkami lub falista.




2.3 Podtaczanie terminala

Poprzez ztgcze wtykowe A taczy sie terminal z ISOBUS oraz zasila sie go
pradem:

P Wetknij kabel A do ztacza wtykowego A terminala.

P Podtacz ztacze "In-cab" kabla A do wtyczki In-cab ciggnika lub maszyny sa-
mobieznej.

CCI1200 CCI800

Cable A - In-cab
Cable A- In-cab



2.4 Wiagczanie terminala

CCI1200 CCI800

1. Nacisnij przycisk Wk./WYL. przez 1 sekunde.

— Terminal zostanie wiaczony.
— Zostang wyswietlone wskazéwki bezpieczenstwa w jezyku angielskim.

2. Nacisnij na przetacznik ,Jezyk".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Jezyk".

3. Wybierz swoj jezyk.
— Pole wyboru na prawej krawedzi przetacznika jest aktywne.

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

— Ustawienie jezyka jest zmienione.
— Wskazdwki bezpieczenstwa zostang wyswietlone w wybranym jezyku.

5. Przeczytaj wskazowki bezpieczenstwa.

6. Pociagnij przetacznik ,Potwierdz" w podanym kierunku.

— Strzatka zmieni swojg forme w haczyk.
— Zostanie wyswietlony ekran startowy.




2.5 Zmiana ukfadu

CCI 1200 W stanie dostawy wszystkie ekrany operacyjne sg wyswietlane w formacie po-
ziomym. Jesli CCI 1200 zamontowano w formacie pionowym, wéwczas
najpierw nalezy zmienic ukfad:

1. Na ekranie dotykowym nacisnij na ,Ustawienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®.

2. Nacisnij na przetacznik ,Ukfad".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Uktad".

3. Nacisnij w wierszu ,,Orientacja" na pole wyboru ,Format pionowy".
— Ukfad jest zmieniony.

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

10



2.6 Wybor strefy czasowej

Strefa czasowa jest podstawg czasu zegarowego wyswietlanego przez termi-
nal. Zmiana z czasu letniego i zimowego odbywa sie automatycznie nie moze
zosta¢ wytaczona.

WSKAZOWKA

Nieprawidlowa strefa czasowa wptywa réwniez na dokumentacje
zlecen i protokét zdarzen.

P Wybierz strefe czasowg z prawidtowym przesunieciem czasu i odpowied-
nim regionem.

1. Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,Ustawienia".

2. Naci$nij na przetacznik ,System®".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,System".

3. Nacisnij na przetacznik ,Data i czas zegarowy".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Data i czas zegarowy".

4. Nacisnij na przetacznik ,Strefa czasowa".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Strefa czasowa".

5. Wybierz strefe czasowa.

— Pole wyboru na prawej krawedzi przetacznika jest aktywne.
— Strefa czasowa jest zmieniona.

. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

J Jll
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2.7 Wprowadz licencje terminala

Aby moc korzystac ze wszystkich funkcji, nalezy wprowadzi¢ do terminala li-
cencje terminala. Licencje terminala uzyska¢ mozna na stronie internetowej
https://pa.cc-isobus.com.

1. Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,Ustawienia".

2. Nacisnij na przetacznik ,System".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,System".

3. Nacis$nij na przetacznik ,,Dane licencyjne".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Dane licencyjne".

4. Nacisnij na przetacznik ,Wprowadzenie manualne".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Popros$ o nowe dane li-
cencyjne®:

Request new licence data

12
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2 Uruchamianie

5. Zmien na PC. Otwdrz w przegladarce adres internetowy https://pa.cc-

isobus.com.
6. Odpowiedz na zapytanie bezpieczenstwa.

C(4S0BUS

R

1. Enter the TAN.
2. Press "Start activation”

TAN:
AASKPMAF - XNHUIIV] - 00000000 - 00000000 - AADHAAS]

- _f- - _/__ o - _f_ o e

Starting activation ...

7. Wprowadz TAN terminala i naci$nij na przetacznik ,,Uruchom akty-
wacje...".
— Zostanie wyswietlona licencja terminala:

(4SOBUS

EE @B

1. Geben Sie die TAN ein
2. Drucken Sie .Freischaltung starten”

TAN:
- 00000000 - DODODOOD -

Lizenzdaten:
Seriennummer: 0600556
Firmware: 0601.01.00

Terminal-Lizenz: GASKF‘MAF'HNHUFQDB'COS‘!OUQQ'DOOOOUUU'AABKAFDO)

Parallel Tracking
Section Control

e _7_/'_" ___/'_" f - -

13
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8. Nacisnij na terminalu przetacznik ,,Dalej".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Wprowadz licencje termi-
nala“:

Enter terminal licence

\ 9. Wprowadz licencje terminala.

@j — Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Wprowadz licencje Parallel
Tracking®.

10.Nacisnij na przetacznik ,Dalej".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Wprowadz licencje Section
Control*.

11.Zakoncz proces za pomocg ,Dalej".

— Wprowadzenie danych licencyjnych jest zakonczone.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Dane licencyjne".

14



2.8 Aktywacja Apps

Na CCI 1200, z wyjatkiem CCI.UT2 B, wszystkie Apps sq aktywowane CCI 1200
fabrycznie i mozna z nich korzystac.

Aktywuj CCL.UT B, jesli

o chcesz wyswietlac i obstugiwac rdwnoczesnie dwie maszyny ISOBUS w
widoku Standard.

CCLUTA

CCl.Cam

CCl.Command

»  CCLConfig

CCl.Control

CClL.Help

1. Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia".

2. Nacis$nij na przetacznik ,,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

3. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie App".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Zarzadzanie Apps".

4. Wiacz CCI.UT B.
— CCI.UT B jest aktywna.

15



WSKAZOWKA
Zalecamy pozostawienie wszystkich Apps aktywnymi.

Apps w menu App prawie nie obcigzajq CPU lub pamieci roboczej.

P Nie uzywane Apps zostaw w menu App.
— W razie potrzeby, masz szybki dostep do tych Apps.

CCI 800 Na CCI800 CCI.UT B nie jest dostepna.

16



2.9 Ustawianie interfejsu uzytkownika

Chcesz Przyktad

e obstugiwaé¢ maszyne ISOBUS za pomocg CCI.UT,
¢ rejestrowac¢ dane maszyny za pomocg CCI.Control
e oraz podczas pracy mie¢ na widoku obraz z kamery.

Podczas pierwszego startu CCI 1200 CCI.Help i CCI.UT sg wyswietlane w CCI 1200
widoku Standard:

1. Nacisnij na przetacznik ,Menu App".
— Zostanie otwarte menu App.

2. W menu App nacisénij na przetacznik ,CCI.Control".
— CCI.Control zostanie wyswietlone w widoku Mini.

3. Nacisnij w widoku Mini na ,,CCI.Control".
— CCI.Control zostanie wyswietlone w lewej potowie widoku Standard.

G 4. Powtdrz kroki jeden i dwa dla CCI.Cam.

— CCI.Cam zostanie wys$wietlone w widoku Mini.

13:53  CCISOBUS

=  CClLControl

1 8111: A_GT1: Kirchheilingen_2401

8121: A_GT1: Kirchheilingen_3401

17



CCI 800 Podczas pierwszego startu CCI800, CCI.UT A jest wysSwietlane w widoku Stan-
dard. Na CCI800 mozna wyswietla¢ tylko jedng App w widoku Standard.

1. Nacisnij na przetacznik ,,Menu App".
— Zostanie otwarte menu App.

2. W menu App nacisnij na przetacznik ,CCI.Control®.
— CCI.Control zostanie wyswietlone w widoku Mini.

3. Powtorz kroki jeden i dwa dla CCI.Cam.
O — CCI.Cam zostanie wys$wietlone w widoku Mini.

F7|F
F8 | F2
Fo | F3
F10| F4
F11| F5

F12| F6
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3 Graficzny interfejs uzytkownika

Poznaj istotne elementy sktadowe i budowe zawartosci ekranu.

3.1 Pomoc
CCI.Help stanowi wsparcie przy codziennej pracy z terminalem.
CCI.Help

odpowiada na pytania dotyczace obstugi, ktére wynikajg z praktyki,
daje uzyteczne wskazéwki uzytkowe,

jest dostepna jednym nacisnieciem przycisku i

i jest ujeta krotko.

Nacisniecie na znak zapytania otwiera strone pomocy pasujacg do aktualnego
kroku roboczego:

e Pomoc w menu Burger informuje o podstawowych funkcjach aplikacji,
e wspiera pomoc w ustawieniach i konfiguracji.

1. Nacisnij na przetacznik ,Pomoc".
— Zostanie wys$wietlony temat pomocy.

2. W celu dostepu do kolejnych tematéw pomocy, przewin tekst pomocy.

19




3.2 Gesty dotykowe

Terminal jest obstugiwany wytacznie poprzez ekran dotykowy. Terminal
obstuguje nastepujqce popularne gesty dotykowe:

Nacisniecie
Nacisnij krétko na podane miejsce na ekranie dotykowym. Wybierasz ele-
ment na liscie wyboru lub wyzwalasz funkcje.

Dtugie nacisniecie
Nacis$nij na 2 sekundy na podane miejsce na ekranie dotykowym.

Przewijanie
Szybka nawigacja przez liste wyboru.

Drag and Drop
Przytrzymanie aplikacji i przesuniecie w inne miejsce na ekranie dotykowym.

Rozciagniecie
Powiekszasz widok mapy.

Sciagniecie
Pomniejszasz widok mapy.

R BRE R
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3.3 Uktad

Podczas codziennej pracy z terminalem musisz mie¢ na widoku wszystkie
istotne informacje i moc obstugiwac rownoczesnie kilka aplikacji. Terminal
wspiera Ciebie przy tym poprzez wielkoformatowy ekran dotykowy.

Na CCI 1200 mozesz elastycznie ksztattowac interfejs uzytkownika. Wybierz
uktad odpowiednio do montazu:

Format poziomy Standard

Uktad najczesciej uzywany w praktyce.

Terminal jest montowany w formacie poziomym.
Pracujesz z dwiema aplikacjami.

Aplikacje sg umieszczone obok siebie.

Klawisze sterujgce obstugi maszyny ISOBUS
znajdujg sie na prawej i lewej krawedzi wyswiet-
lacza.

Format poziomy Maxi

e Terminal jest montowany w formacie poziomym.
e Pracujesz z jedng aplikacja.

e Aplikacja jest wyswietlana w powiekszeniu.

Format pionowy

Terminal jest montowany w formacie pionowym.
Aplikacje sq umieszczone jedna pod druga.
Klawisze sterujgce obstugi maszyny ISOBUS
znajdujg sie na prawej krawedzi.

CCI 800 mozna montowac tylko w formacie poziomym. App w widoku Stan-
dard moze by¢ obstugiwana. Pozostate Apps zostang wyswietlone w widoku
Mini.

Format poziomy Standard

e Uktad nie moze zostaé zmieniony.
e Terminal jest montowany w formacie poziomym.
e Pracujesz z jedna aplikacja.

21
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Ponizej jest opisany format poziomy Standard. Opisy mogg zosta¢ zastoso-
wane do innych uktaddw.

Podziat Wyswietlacz jest podzielony na cztery obszary:
wyswietlacza

CCI1200 CCI800

w45 CCISOBUS

F7 | F1
F8 | F2
F9 | F3
F10| F4

F11| F5
F12| F6

Pasek statusu

Piktogramy w obszarze informacyjnym na pasku statusu dajg
przeglad statusu potaczenia i jakosci potaczenia nastepujacych in-

1 terfejsow:
e GPS, jak tez
e WLAN.

Przetaczniki na pasu statusu umozliwiajg szybki dostep do ISB i
czesto uzywanych funkcji.

Widok Standard

2 W widoku Standard sg wyswietlane obok siebie maksymalnie 2
aplikacje. CCI.Cam mozna obstugiwac tylko w widoku Standard.

3 Menu App
W menu App sterujesz widocznoscig App.
Widok Mini
4 App w widoku Mini wys$wietla istotne informacje, jednak nie moze

by¢ obstugiwana.
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Pasek statusu

Symbole w obszarze informacyjnym paska statusu daja przeglad na temat
statusu potaczenia i jakosci potaczenia.

Brak sygnatu
Brak podtgczonego odbiornika GPS.

Nieprawidlowy sygnat

Odbiornik GPS jest podtaczony. Odbierane dane pozycyjne sg jednak niepra-
widtowe.

GPS

Odbiornik GPS jest podtaczony. Odbierane dane pozycyjne odpowiadajg stan-
dardowi GPS.

— Dokumentowanie zlecen jest mozliwe.
— Dla Section Control GPS nie ma wystarczajacej doktadnosci.

DGPS, RTK fix, RTK float

Odbiornik GPS jest podtaczony. Jakos$¢ odbioru odpowiada zaleznie od wska-
zania wymaganiom DGPS, RTK fix lub RTK float.

— Dokumentowanie zlecen i Section Control sg mozliwe.

Brak WLAN

Brak potaczenia z WLAN.

e Nie znaleziono sieci WLAN
e |ub nie utworzono potaczenia z istniejaca siecig WLAN.

Potaczono z WLAN
Terminal jest potaczony z WLAN.

Brak Internetu
Terminal nie jest potaczony z Internetem.

Potaczono z Internetem
Terminal jest potaczony z Internetem.

LAN
Terminal jest potaczony poprzez interfejs ,Eth™ z siecig LAN.

23
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CCI 800 Pasek statusu CCI800 jest podzielony na dwie czesci.

P Nacisnij na pasek statusu, aby przetacza¢ miedzy czasem zegarowym a
obszarem informacyjnym:

08:00 -CCISOBUS
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Obok obszaru informacyjnego znajdziesz ISB i przetaczniki do wywotania Przetaczniki
czesto uzywanych funkcji. Masz nastepujace mozliwosci obstugi:

?
cct1200 L_

08:00  CC4SOBUS

CCI800

Tworzenie zrzutu ekranu

W przypadku problemoéw z obstugg terminala lub maszyny
ISOBUS mozna zarejestrowac zrzut ekranu i wysta¢ do kompet-
entnej osoby:

1 1. Podtacz do terminala pamie¢ USB.
2. Nacisnij na zegar, az wiadomos¢ ,Zrzut ekranu zapisany" zos-
tanie wyswietlona na pasku statusu.

— Zrzut ekranu zostanie automatycznie zapisany w pamieci
USB w gtéwnym folderze.

Wyswietlenie informacji terminala

Otrzymasz szczego6towe informacje o wersji zainstalowanego
2 oprogramowania.

» Nacisnij przez 2 sekundy logo firmowe.
— Zostang wyswietlone informacje o wersji.

ISB
Korzystaj z ISB,

e gdy obstuga maszyny nie jest na pierwszym planie,
3 e gdy jednoczesnie chcesz wyzwoli¢ kilka funkcji maszynowych.

Przeslij polecenie ISB do wszystkich abonentéw ISOBUS:

P Nacisnij na przetacznik ,ISB".
— Terminal wysyta komende ISB do ISOBUS.
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Na CCI 1200 masz nastepujgce dodatkowe mozliwosci obstugi:

mﬂ

Ustawienia

Wykonaj nastepujgce ustawienia, zanim rozpoczniesz prace z ter-
a4 minalem:

» Nacisnij na przetacznik ,,Ustawienia®.
— Zostanie otwarty ekran operacyjny ,Ustawienia®™.

Standard / Maxi

Przejdz w formacie poziomym z uktadu Standard do Maxi i
5 odwrotnie:

P Nacisnij przez 2 sekundy przetacznik "Uktad".
— Zostanie wyswietlony nowy uktad.

Pozycja App
Zmien pozycje Apps w widoku Standard.

» Nacisnij na przetacznik ,Ukfad".
— Apps w widoku Standard zmienig pozycje.
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OSTRZEZENIE - OGOLNE ZAGROZENIA!

Nie wszystkie maszyny ISOBUS obstuguja funkcje ISB.

Nie wolno zaktada¢, bez testowania, ze pewne funkcje maszyny zostang
wyzwalone przez ISB w przypadku niebezpieczenstwa.

Nieprzestrzeganie grozi btednym dziataniem, a tym samym niebezpieczenst-
wem dla oséb w poblizu.

P Przeczytaj w instrukcji obstugi maszyny,
o Czy maszyna reaguje na ISB
o jakie funkcje maszynowe ISB wyzwala w maszynie.

W przypadku btedu lub btedu obstugi zostaje wyswietlone okno zawierajgce
komunikat btedu. Aby méc pracowac dalej, nalezy usung¢ problem i potwier-
dzi¢ komunikat.

— Przebieg pracy zostanie przerwany.

Po skutecznym wykonaniu dziatan, otrzymasz feedback przez powiadomienia
na pasku statusu.

Wiadomosci

sq wyswietlane na niebieskim tle w obszarze informacyjnym paska statusu,
nie muszg by¢ potwierdzane,

sq usuwane po 10sekundach i

nie przerywajg procesu roboczego.
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CCI1200 CCIS800

CCIS0BUS

CCLUTA

mplement is being loaded. Part 1: 93%

Nadawca

Piktogram w lewej strony obok wiadomosci wskazuje nadawce po-
1 wiadomienia:

e Terminal lub
¢ Maszyna ISOBUS

Liczba
Zostanie wyswietlona liczba nieprzeczytanych wiadomosci.

Ukrywanie wiadomosci
Nacisnij na przetacznik ,Ukryj".

3 — Okno wiadomosci zostanie zamkniete.
— Wszystkie wiadomosci zostang usuniete.
— Zostanie wyswietlony obszar informacyjny.

Zaznaczanie wiadomosci jako przeczytana
Naciénij na wiadomos¢.
4 — Zostanie wyswietlona nastepna wiadomosé, a liczba

nieprzeczytanych wiadomosci zmniejszona o jeden.
— Po ostatniej wiadomosci okno wiadomosci zostanie zamkniete.
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Widok Standard
Aplikacje mogg by¢ obstugiwane tylko wtedy, gdy sq one w widoku Standard.

Menu App

Menu App znajduje sie w stanie ztozonym.

Jesli otworzysz menu App, bedg wyswietlane wszystkie Apps, ktére zostaty
aktywowane w zarzadzaniu App. W menu App sterujesz, czy App jest
widoczna w widoku Standard lub widoku Mini.

Widoczne Apps

e sg wysSwietlane w widoku Standard, w widoku Mini i w menu App,
¢ W menu App maja jasnoniebieskie tfo.

Apps w stanie spoczynku

e sg wyswietlane tylko w menu aplikacii,
e majq ciemnoszare tto oraz
e nie zuzywajg wydajnosci CPU oraz pamieci roboczej.

Przesun Apps, z ktérych nie korzystasz, do menu App:

1. Nacisnij na przetacznik ,Menu App".
— Zostanie otwarte menu App.

2. Wybierz App.
— App zostanie usunieta z widoku Mini lub widoku Standard.

Korzystasz np.z CCI.Cam tylko przy rozrzucaniu obornika. Te dziatania wy- Przyktad
konujesz jednak ponownie dopiero za kilka miesiecy.

P Przesun CCI.Cam do menu App.
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Widok Mini
Aplikacje w widoku Mini

e nie dajg sie obstugiwag,
e wyswietlajg tylko istotne informacje,
e kontynuuja wykonywanie biezacych funkgcji.

wijanie Poczynajac od czwartej aktywnej App, widok Mini rozcigga sie poza widoczny
obszar:

Flo| s 1
Fi1 F5

F12| F6

» Przesun widok Mini w lewo.
— Apps zostang przesuniete z obszaru niewidocznego w obszar widoczny.

Przesun Aby obstugiwac App, przesun ja z widoku Mini do widoku Standard:

<ccisoBus ) ¥ ® PEEES] caisosus © % = ® o =

» Nacisnij na App w widoku Mini.
— App zmieni pozycje z App w lewej potowie widoku Standard.

WSKAZOWKA
W przypadku przesuniecia, Apps pracuja w dalszym ciqgu bez

przerwy i bez zmiany statusu.
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Uporzadkowanie Apps w widoku Mini moze zosta¢ zmienione: Porzadkowa-
nie od nowa

— App w widoczny sposéb uwolni sie z widoku Mini.

@ 2. Przeciagnij App do nowej pozycji.

g 2® 1. Nacisnij i przytrzymaj App.
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Specjalne interfejsy

Do efektywnej obstugi Apps maja specjalne przetaczniki:

1156 CCISOBUS

&
S caconfig 2

?  Hep

Przycisk akcji

1 Przycisk akcji daje bezposredni dostep do aktualnie
najwazniejszej funkcji.

Przycisk Burger

Przycisk Burger otwiera menu Burger. Menu Burger oferuje
2 dostep do ustawien, funkcji i systemu pomocy dla App:

» Nacisnij na ,Przycisk Burger".
— Zostanie otwarte menu Burger.

Wstecz
Zamknij menu Burger przetacznikiem ,Wstecz":

» W menu Burger nacisnij na przetacznik ,Wstecz".

— Menu Burger zostanie zamkniete i zostanie wyswietlony
ekran operacyjny App.

Powrd¢ w ramach App przetacznikiem ,,Wstecz" do poprzedniego
ekranu operacyjnego:

» Nacisnij na przetacznik ,Wstecz".

— Aktywny ekran operacyjny zostanie zamkniety.
— Zostanie wyswietlony poprzedni ekran operacyjny.

Ustawienia App
Otwoérz specyficzne ustawienia App bezposrednio w menu Burger:

» Nacisnij przetacznik ,Ustawienia App".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®™ ap-
likacji.
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4 Ustawienia

W obszarze Ustawienia ustawiasz system, Apps i preferencje uzytkownika. Z
obszaru ustawien bedziesz korzystac regularnie.

— Dlatego przetacznik do otwarcia obszaru ustawien jest osiggalny be-
zposrednio:

CCI1200 CCI800

1210 CCISOBUS

» Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia“:
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Zmien ponizsze ustawienia bezposrednio w ekranie operacyjnym ,Ustawie-
nia“:

Zmiana jasnosci wyswietlacza

P Przesun regulator w lewo.
— Wyswietlacz bedzie ciemniejszy.

P Przesun regulator w prawo.
— Wyswietlacz bedzie jasniejszy.

Automatyczna jasnos¢ wyswietlacza
Czujnik $wiatta rejestruje swiatto otoczenia i dopasowuje jasnos¢ wyswiet-
lacza do $wiatfa otoczenia.

1. Wiacz ,Automatyczna jasnos¢ wyswietlacza" "wt.".

— W przypadku silnego $wiatta otoczenia, np. bezposredniego oswietlenia
stonecznego, jasnos¢ wyswietlacza zostanie zwiekszona.

— W przypadku stabego $wiatta otoczenia, np. w pracy nocnej, jasnosc
wyswietlacza zostanie zmniejszona.

2. Wyreguluj regulatorem suwakowym zachowanie sie czujnika $wiattfa.

— Przesun regulator w prawo, aby osiggng¢ maksymalng jasnos¢
wyswietlacza.

— Przesun regulator w lewo, aby osiggna¢ minimalng jasnos¢ wyswiet-
lacza.
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Ustawienia sq podzielone na obszary ,Uzytkownik™, ,Apps", ,System", ,Ukfad"
i ,Diagnostyka":

Uzytkownik

Dostosuj zachowanie sie terminala:
e dzwiek i dzwiek dotyku,

e jezyk i jednostka oraz

e zarzadzanie uzytkownikami.

Apps

e Ustawiaj Apps,

e wiaczaj Apps i

e aktywuj funkcje ISOBUS.

System

Ogoblne ustawienia i funkcje sg do dyspozycji w obszarze , System":
wywotanie informacji o software i hardware,

ustawianie daty i czasu zegarowego,

przywracanie ustawien fabrycznych,

instalowanie aktualizacji,

tworzenie kopii zapasowej,

aktualizowanie danych licencyjnych oraz

i tworzenie potaczenia internetowego.

Uktad
Wybierz ustawienie wyswietlacza. W formacie poziomym mozna wybrac¢

miedzy podziatem wyswietlacza w wersji Standard i Maxi:

1. Nacisnij na przetacznik ,Uktad".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Uktad".

2. Nacisnij w wierszu , Ustawienie" na pole wyboru ponizej pozgdanego usta-
wienia.
— Ustawienie jest zmienione.

3. Nacisnij w wierszu ,Ustawienie™ na pole wyboru ponizej Standard lub
Maxi.

— Podziat jest zmieniony.

4, Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

O Diagnostyka
= Rozdz. 11.2.1
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4.1 Uzytkownik

W zaktadce Ustawienia uzytkownika dopasowuje sie sposéb obstugi terminala.

» Na ekranie operacyjnym ,Ustawienia® nacisnij na przetacznik ,, Uzytkow-
nik™.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Uzytkownik":

Volume

Touch sound

Language english (en)

Units Metric

User administration

Masz nastepujgce mozliwosci ustawien:

Glos$nosc
Terminal i wiele maszyn ISOBUS generujg dzwieki ostrzegawcze. Mozna wy-
regulowac gtosnosc i dzwieki ostrzegawcze:

1. Nacisnij na przetacznik ,Gtosnosc".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,Gtosnosc".

2. Nacisnij na przetacznik z procentami.
— Zostanie wyswietlona klawiatura ekranowa.

3. Wprowadz gtosnos¢ w %.
4. PotwierdZ swoje wprowadzenie.

5. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Aktywowanie dzwieku dotyku

» Wiacz ,Aktywuj dzwiek dotyku®.

— Przy nacisnieciu przetacznika uzyskujesz akustyczny komunikat
zwrotny.
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Wybor jezyka
Wybierz jezyk, w ktorym majg by¢ wyswietlane teksty na wyswietlaczu:
1. Nacisnij na przetacznik ,Jezyk".

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Jezyk".

2. Wybierz jezyk.
— Teksty na wyswietlaczu bedg wyswietlane w nowym jezyku.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Jednostki
Zmien system jednostek uzywany przez terminal:

1. Nacisnij na przetacznik ,Jednostki®.
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Jednostki®.

2. Wybierz system jednostek.
— Terminal zastosuje system jednostek do wszystkich wartosci.

3. Zakoncz proces za pomocq ,Wstecz".

Zarzadzanie uzytkownikami
W terminalu wyrdznia sie nastepujace grupy uzytkownikéw:
o Uzytkownik

e Serwis
e Programista.

Domys$lng grupg jest grupa ,Uzytkownik™. Nie zmieniaj tego ustawienia.
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4.2 Apps

» Na ekranie operacyjnym ,Ustawienia" nacisnij na przetacznik ,,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps":

q CCLUTA

§ CCLUTB

CCl.Cam

CCl.Command

»  CClConfig

CCl.Control

CClLHelp

App management

ISOBUS settings

Masz nastepujace mozliwosci obstugi:

Ustawienia App
Ustawianie Apps.

Zarzadzanie App
Wiaczanie i wytgczanie Apps (= rozdz. 4.2.1).

Ustawienia ISOBUS
Ustaw zachowania sie terminala w ISOBUS (= rozdz. 4.2.2).
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4.2.1 Zarzadzanie App

Niepotrzebne Apps mozna trwale wytgczy¢. Nie ma to wptywu na dostepng
wydajnos¢ CPU lub wolng pamiec¢ robocza.

WSKAZOWKA

Zdarza sie, ze dziatanie nie moze zosta¢ wykonane, poniewaz App
jest wytaczona.

Zalecamy,

e Wiacz CCI.UT B, jesli chcesz pracowac z dwiema maszynami ISOBUS,

e Apps agricon, Auto Guidance, SmartConnect i ECU-Updater wtgaczaj tylko
w razie potrzeby,

e zawsze wigczaj wszystkie pozostate Apps.

Wytacz App w nastepujacy sposob:
1. Na ekranie operacyjnym ,Apps" nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie

App".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Zarzadzanie App":

CCLUTA

CCL.Cam

CCL.Command

= CClConfig

CCl.Control

CCLHelp

. Wyltacz App.
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

3. PotwierdZz swoje wprowadzenie.

— App zostanie zakonczona.
— App nie bedzie juz wyswietlana w menu aplikacji.
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Aby wiaczy¢ App, wykonaj wyzej opisane czynnosci. Ustaw przetgcznik obok
nazwy App na ,wt.".

4.2.2 Ustawienia ISOBUS
Terminal udostepnia na ISOBUS nastepujace funkcje:

Universal Terminal,
AUX-N,
Task-Controller,
TECU,

File Server.

Fabrycznie sg aktywowane wszystkie funkcje ISOBUS.

WSKAZOWKA

Zalecamy pozostawienie wszystkich funkcji ISOBUS i aktywnymi.

Tylko wtedy mozesz w petni korzystac z réznorodnych funkcji terminala:

e Obstuga maszyny ISOBUS
e Zapis danych zlecenia
e Section Control i Rate Control.




Jesli rownoczesnie uzywasz dwoch terminali ISOBUS, mozesz rozdzieli¢ funk- ~ Przykiad
cje na obydwa terminale:

e Obstugujesz maszyny ISOBUS poprzez terminal zamontowany na state na
ciggniku oraz
e korzystasz z CCI.Command na CCI800/CCI 1200 dla Section Control.

1. Wytacz na CCI800/CCI 1200 w ustawieniach ISOBUS ,,Universal Terminal®
oraz wiacz ,Task Controller®.

2. Wytgcz na CCI800/CCI 1200 w zarzadzaniu App CCI.UT A i wiacz CCI.Com-
mand.

1310 CCISOBUS

1310 -CCISOBUS

Zachowanie sie terminala na ISOBUS ustaw nastepujaco:

» Na ekranie operacyjnym ,Aplikacje™ nacisnij na przetacznik ,Ustawienia
ISOBUS".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia ISOBUS":

B voiersareminal
Task Controller
' Task Controller number

B
File Server
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Jesli funkcja ISOBUS ,Universal terminal® jest wytgczona, moze

e po 5 maszyn potaczyc¢ sie z CCI.UT A i CCI.UT B
e by¢ obstugiwana jedna maszyna ISOBUS za pomocg CCI.UT Ai jedna za
pomocg CCI.UT B.

Jest to mozliwe réwniez wtedy, gdy rownoczesnie korzystasz z drugiego ter-
minala ISOBUS.

Funkcja ISOBUS ,Universal Terminal™ jest aktywowana fabrycznie.
— Terminal loguje sie jako ,Universal Terminal® na ISOBUS.

. Przejdz do ekranu operacyjnego "Ustawienia App".

. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie App".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,Zarzadzanie Apps".

. Wigcz CCI.UT A.
— CCI.UT A bedzie wys$wietlane w widoku Standard.
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Nie chcesz obstugiwac za pomocg terminala zadnej maszyny ISOBUS.
Wytacz ,Universal Terminal® i Apps CCI.UT A oraz CCI.UT B:

1. Na ekranie operacyjnym ,Ustawienia ISOBUS" wytgcz ,Universal Termi-
nal®.

— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

2. Potwierdz swoje wprowadzenie.

ut
\/ — Przetacznik ,Universal Terminal™ jest wyt.
— Terminal nie loguje sie jako ,Universal Terminal® na ISOBUS.

: 3. Przejdz do ekranu operacyjnego "Ustawienia App".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,Zarzadzanie Apps".

= 4. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie App".

5. Wytacz CCI.UT A i CCI.UT B.
— CCI.UT A i CCI.UT B nie beda juz wyswietlane w menu App.

WSKAZOWKA
Bez funkcji ISOBUS ,,Universal Terminal™ terminal nie loguje sie juz

jako UT na ISOBUS.

Terminal nie moze juz by¢ uzywany do obstugi maszyny ISOBUS.

P Wytaczaj ,Universal Terminal® tylko wtedy, gdy za pomocg terminala nie
chcesz obstugiwaé zadnej maszyny ISOBUS.
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Task Control- Section Control, Rate Control i dokumentacja zlecen potrzebujg funkcji
ler ISOBUS , Task Controller",

1 Funkcja ISOBUS ,Task Controller" jest aktywowana fabrycznie.
- — Terminal loguje sie jako ,Task-Controller" na ISOBUS.
.' 1. Przejdz do ekranu operacyjnego "Ustawienia App".

2. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie App".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,Zarzadzanie Apps".

3. Wiacz CCI.Control.
— CCI.Control zostanie sq wys$wietlane menu App.

4. Wigcz CCI.Command.
— CCI.Command zostanie wyswietlone w menu App.

Numer Task- Uzywasz Task-Controller'a CCI800/CCI 1200 oraz i Task-Controller'a innego
Controller'a terminala ISOBUS.

Kazdy z obydwu Task-Controller'édw musi mie¢ jednoznaczny numer, poniewaz
w przeciwnym razie dojdzie do konfliktéw adreséw na ISOBUS.

Jedna maszyna ISOBUS moze taczyc sie tylko z jednym Task-Controller'em.
Maszyna wybiera Task-Controller na podstawie numeru Task-Controller'a.

Maszyna wybiera

e automatycznie najnizszy numer Task-Controller'a lub
e numer Task-Controller'a ustawiony w maszynie.
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WSKAZOWKA

Nie we wszystkich maszynach ISOBUS mozna ustawi¢ numer
Task-Controller'a.

P Podaj Task-Controller'owi, z ktérym ma sie potaczy¢ maszyna, najnizszy

numer Task-Controller'a.

. Nacisnij na przetacznik ,Numer Task-Controller'a®.

— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

. Nacisnij na pole wprowadzen z numerem.

— Zostanie wyswietlona klawiatura ekranowa.

. Wprowadz numer Task-Controller'a.

. Potwierdz swoje wprowadzenie.

. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

. Potwierdz swoje wprowadzenie.

WSKAZOWKA

Jesli zmienisz numer Task-Controller'a terminala, musisz zmienic to
ustawienie rowniez w maszynie ISOBUS.

Jesli w maszynie i terminalu sg ustawione rozne numeery Task-Controller'a,

maszyna nie faqczy sie z Task-Controller'em

CCI.Config, CCI.Control i CCI.Command nie odbierajq juz informacji od
maszyny ISOBUS

Section Control, Parallel Tracking i Rate Control nie mogg juz by¢ wy-
konywane.
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Korzystasz z Task-Controller'a innego terminala ISOBUS.

Wytacz , Task-Controller":

1. Wytgacz ,Task Controller®.

— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.
2. Potwierdz swoje wprowadzenie.

— Przetacznik ,Task-Controller® jest wyt.

— Terminal nie loguje sie jako ,Task-Controller® na ISOBUS.
3. Przejdz do ekranu operacyjnego "Ustawienia App".
4. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie App".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,Zarzadzanie Apps".
5. Wytacz CCI.Control.

— CCI.Control nie bedzie juz wyswietlane w menu App.
6. Wytgcz CCI.Command.

— CCIL.Command nie bedzie juz wyswietlane w menu App.

WSKAZOWKA

CCI.Config, CCI.Control i CCI.Command wymagaja funkcji ISOBUS
~Task-Controller™.

Jesli wytaczysz funkcje ISOBUS ,Task-Controller®,

CCI.Config, CCI.Control i CCI.Command nie odbierajq juz informacji od
maszyny ISOBUS,

nie mozna juz wykonywac Section Control i Rate Control,

nie bedq juz zapisywane dane zlecenia.
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Funkcja ISOBUS ,, TECU" wysyta predkos¢, predkosc obrotowg watu odbioru
mocy i pozycje podnosnika tylnego do maszyny ISOBUS.

Funkcja ISOBUS ,TECU" jest aktywowana fabrycznie.
— Terminal loguje sie jako ,TECU" na ISOBUS.

Wytacz TECU CCI800/CCI 1200, jesli TECU ciggnika wskazuje komunikat
btedu.

1. Wyiacz , TECU".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

2. Potwierdz swoje wprowadzenie.

— Przetgcznik , TECU"™ jest wyt.
— Terminal nie loguje sie jako , TECU" na ISOBUS.

File Server udostepnia wszystkim abonentom ISOBUS miejsce w pamieci. W
ten sposdb, np. maszyna ISOBUS moze zapisywac na terminalu dane konfigu-
racyjne i odczytywac je.

Funkcja ISOBUS ,File Server" jest aktywowana fabrycznie.
— Terminal loguje sie jako ,File Server" na ISOBUS.

Wytaczaj File Server tylko wtedy, gdy jest pewne, ze zadna z maszyn ISOBUS
nie korzysta z tej funkcji.

1. Wytacz ,File Server".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

2. Potwierdz swoje wprowadzenie.

— Przetgcznik ,File Server" jest wyt.
— Terminal nie loguje sie jako ,File Server" na ISOBUS.
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4.3 System

» Na ekranie operacyjnym ,Ustawienia® naci$nij na przetacznik ,System®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,System":

Terminal data

| Date and time

Restore factory settings

Delete database

CCLOS-Update

Licence data

Internet

agrirouter

1 Remote maintenance

Masz nastepujace mozliwosci obstugi:

Dane terminala

W danych terminala sg m. in. wyswietlane wersja zainstalowanego software
oraz numer seryjny terminala. Dane terminala sg przydatne tylko w razie
serwisu.

1. Nacisnij na przetacznik ,Dane terminala".
— Zostang wyswietlone dane terminala.

2. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Data i czas zegarowy
= Rozdz. 4.3.1
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Przywroc¢ ustawienia fabryczne
Usuwasz wszystkie ustawienia uzytkownika. Ciggniki, maszyny, zlecenia i
pola nie sq usuwane.
1. Nacisnij na przetacznik ,Przywrd¢ ustawienia fabryczne®.
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

2. PotwierdZz swoje wprowadzenie.
— Ustawienia fabryczne sg przywrdocone.

Usun baze danych

Usuwasz wszystkie ciggniki, maszyny , pola i zlecenia, wtacznie z danymi
podstawowymi, wartosciami sumarycznymi i danymi dotyczacymi lokaliza-
Cji.

Aktualizacja CCI.OS
= Rozdz. 4.3.2

Dane licencyjne
= Rozdz. 4.3.3

Internet
= Rozdz. 4.3.4

agrirouter
= Rozdz. 4.3.5

Remote View

Konserwacja zdalna za pomocg Remote View znajduje sie w fazie testo-
wania i nie moze by¢ stosowana.

P Nie naciskaj tego przetacznika.
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4.3.1 Ustawienie daty i czasu zegarowego

WSKAZOWKA
Czas zegarowy moze i nie musi by¢ ustawiany recznie.

Zegar terminala pracuje bardzo precyzyjnie i jest ustawiony fabrycznie. W
przypadku aktywnego potaczenia internetowego terminal poréwnuje czas
zegarowy z serwerem czasu.

» Nacisnij na przetacznik ,Data i czas zegarowy".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Data i czas zegarowy":

h=]

Time zone (UTC +01:00) ...

Time format 24h

Date format DD.MM.YYYY
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Masz nastepujgce mozliwosci ustawien:

Wybor strefy czasowej
Wybierz strefe czasowq z prawidtowym przesunieciem czasu i odpowiednim
regionem:
1. Nacisnij na przetacznik ,Strefa czasowa".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Strefa czasowa".

2. Wybierz strefe czasowa.
— Pole wyboru na prawej krawedzi przetacznika jest aktywne.

— Strefa czasowa jest zmieniona.
Wybér formatu czasu zegarowego

1. Nacisnij na przetacznik ,Format czasu zegarowego".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Format czasu zegarowego".

2. Wybierz format.

— Pole wyboru na prawej krawedzi przetacznika jest aktywne.
— Format czasu zegarowego jest zmieniony.

Wybér formatu daty

Data w wybranym formacie jest
wyswietlana na terminalu
i wigczona w stempel czasu, ktéry jest wysytany przez terminal do
ISOBUS.

1. Nacisnij na przetacznik ,,Format daty".

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Format daty".

2. Wybierz format.

— Pole wyboru na prawej krawedzi przetacznika jest aktywne.
— Format daty jest zmieniony.

WSKAZOWKA

Zalecamy zachowanie ustawien fabrycznych dla formatu czasu zega-
rowego i formatu daty.

Czas zegarowy i data w wybranym formacie sgq

e wyswietlane na terminalu

e i wlaczone w stempel czasu, ktory jest wysytany przez terminal do
ISOBUS.
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4.3.2 Aktualizuj CCI.OS

Software terminala CCI.OS jest na biezgco rozwijane i wzbogacane w nowe
funkcje. Nowe wersje udostepnia partner serwisowy jako aktualizacje CCI.OS.

OSTROZNIE!
@ Podczas aktualizacji terminal odtacza potaczenie z ISOBUS.

Maszyny podtgczone do ISOBUS nie mogaq juz byc¢ obstugiwane.

» Nacisnij na przetacznik ,Aktualizacja CCI.OS".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Aktualizacja“:

[@7] ccrLos-Update via flash drive

IEI CCLOS-Update via Internet

» Create backup

5,{2;‘.'2;‘2.}’5' Podczas aktualizacji jest instalowane software terminala CCI.OS, ktore jest
nowsze od wersji zainstalowanej na terminalu.
Powroét do starszej wersji software terminala CCI.OS jest to Rollback.

e Na ekranie operacyjnym ,Updater" mozna instalowac tylko aktualizacje.
e Rollbacks sgq wykonywane w systemie ratunkowym.

— Zostaje przywrdcona wczesniej utworzona kopia zapasowa.
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WSKAZOWKA

Aktualizacja CCI.OS w rzadkich wypadkach moze nie powies¢ sie.

Terminal mozna potem uruchomic¢ tylko jeszcze w systemie ratunkowym.

P Utworz kopie zapasowgq przed aktualizacjg CCI.OS.

Masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

Aktualizacja CCI.OS z pamieci USB
patrz ustep Aktualizacja z pamieci USB

Aktualizacja CCI.OS poprzez Internet

Aktualizacja CCI.OS przez internet znajduje sie w fazie testowej i na razie
nie moze byc¢ stosowana.

System ratunkowy

Aktualizacja systemu ratunkowego moze by¢ wykonywana wytacznie przez
producenta lub jego partneréw handlowych i serwisowych.

Tworzenie kopii zapasowej

1. Podtacz do terminala pamie¢ USB z przynajmniej 1 GB wolnego miejsca.

B E E E

2. Nacis$nij na przetacznik ,Utwdrz kopie zapasowq".

— Zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy.
3. Uruchom tworzenie kopii zapasowej za pomocg ,, OK".

— Kopia zapasowa zostanie automatycznie zapisana w pamieci USB.
4. Nacisnac¢ na przetacznik ,Ponownie uruchom terminal®.
— Zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy.

5. Potwierdz komunikat ostrzegawczy za pomocg ,,OK".

— Proces jest zakonczony.
— Terminal zostanie uruchomiony ponownie.

Poprzedni stan z kopii zapasowej przywraca sie w systemie ratunkowym:
— Terminal ma stan software zabezpieczony w kopii zapasowej.
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Aktualizacja

z pamieci WSKAZOWKA

USB
Podczas aktualizacji, program instalacyjny zapisuje dane w pamieci
USB.

P Uzyj pamieci USB z przynajmniej 200 MB wolnego miejsca.

P Zostaw pamie¢ USB podtaczong do terminala do zakoriczenia aktualizaciji.

1. Nacisnij na przetacznik ,Aktualizacja CCI.OS poprzez USB".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru z dostepnymi aktualizacjami.

2. Wybierz aktualizacje.

(Il

3. Nacis$nij na przetacznik , Aktualizuj CCI.OS".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

4. Uruchom aktualizacje.

\/ — Nowe oprogramowanie terminala jest zainstalowane.
— Po zakonczeniu instalacji zostanie wyswietlony komunikat o ponowne
uruchomienie terminala.

5. Nacisng¢ na przetacznik ,Ponownie uruchom terminal®.
— Zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy.

6. Potwierdz komunikat ostrzegawczy.

\/ — Aktualizacja jest zakonczona.
— Terminal zostanie uruchomiony ponownie.
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4.3.3 Aktualizuj Dane licencyjne

Dane licencyjne terminala musza zostac zaktualizowane w nastepujgcych
przypadkach:

e Po aktualizacji CCI.OS,
e po uzyskaniu licencji na funkcje ptatng (np. Section Control lub Parallel
Tracking).

P Nacisnij na przetacznik ,Dane licencyjne®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Dane licencyjne":
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Masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

Aktualizacja danych licencyjnych poprzez Internet

Jest to najszybszy i najprostszy sposéb aktualizacji. Korzystaj z tej funkcji,
jesli terminal jest potaczony z Internetem:

1. Nacisnij na przetacznik , Internet".

— Dane licencyjne zostang zaktualizowane.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Dane licencyjne".

Aktualizacja danych licencyjnych poprzez pamie¢ USB

Szybki i niezawodny sposdb aktualizacji. Korzystaj z tej funkcji, jesli masz
dostep do komputera z potaczeniem internetowym:

1. Podtacz do terminala pamiec¢ USB.

2. Nacis$nij na przetacznik ,USB".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Zapisz TAN".

3. Nacis$nij na przetacznik ,Dalej".

— Plik <Seriennnummer>.UT.liz zostanie skopiowany do pamieci USB.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Popros$ o nowe dane li-
cencyjne".

4. Podiacz do swojego komputera pamie¢ USB.

5. Otwérz na swoim PC strone https://pa.cc-isobus.com i postepuj zgodnie
z instrukcjami.

— Nowe dane licencyjne zostang zapisane w pamieci USB.

6. Podtacz do terminala pamiec¢ USB.

— Dane licencyjne zostang zaktualizowane.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Dane licencyjne".

Manualne wprowadzenie danych licencyjnych

1. Nacisnij na przetacznik ,Wprowadzenie manualne".
— Zostanie wyswietlone TAN.
2. Otwodrz na PC strone internetowa https://pa.cc-isobus.com.

A\

3. Wprowadz TAN i nacisnij na przetacznik ,Uruchom aktywacje...".
— Zostang wyswietlone nowe dane licencyjne.

Naciénij na terminalu przetacznik ,Dalej".

Wprowadz licencje terminala.

Naciénij na przetacznik ,Dalej".

Wprowadz licencje Parallel Tracking, jesli jest dostepna.

Nacis$nij na przetacznik ,Dalej".

© ® N o u oA

Wprowadz licencje Section Control, jesli jest dostepna.

10.Zakoncz proces za pomoca ,Dalej".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Dane licencyjne".


https://pa.cc-isobus.com/
https://pa.cc-isobus.com/

4.3.4 Laczenie z internetem

Aktualizacja danych licencyjnych dajg sie przeprowadzi¢ tatwo i szybko
poprzez Internet.

Dla agrirouter'a koniecznie jest potrzebne aktywne potaczenie internetowe.

Potgcz terminal z internetem poprzez WLAN.

— Do terminala jest dostepny adapter WLAN W10.

Sie¢ WLAN udostepnij np. poprzez funkcje Hotspot smartfonu.

» Nacisnij na przetacznik ,Internet".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Internet":

LY,

h=]

[ ——gta—— ©

Activate Krone SmartConnect

= ISOBUS_Gast
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Masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

Aktywacja SmartConnect
SmartConnect znajduje sie w fazie testowania i nie moze byc¢ stosowane.

» Nie wigczaj SmartConnect.

taczenie z WLAN
Korzystasz z adaptera WLAN W10 aby potaczy¢ terminal z Internetem:
1. Podtacz adapter WLAN W10 do ztgqcza wtykowego 3 lub 4.
2. Nacisnij na przetacznik , WLAN".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Sieci WLAN",

3. Wybierz WLAN.
— Zostanie wyswietlone okno do wprowadzenia hasta.

4. Podaj hasto sieci WLAN i potwierdz wprowadzenie.

— Terminal taczy sie z siecig WLAN.
— Symbole na pasku statusu informujg o statusie i jakosci potaczenia.

Hasto WLAN Skoryguj zle wprowadzone hasto WLAN w sposéb nastepujacy:

trzymaj ten przetacznik nacisniety.
— Zostanie wys$wietlone menu kontekstowe.

2. Wybierz ,Edytuj".

g ’® 1. Na liscie wyboru ,Sieci WLAN" naci$nij na przetacznik z WLAN i przy-
= — Zostanie wyswietlone okno do wprowadzenia hasta.

i 3. Skoryguj hasto.

4. PotwierdZ swoje wprowadzenie.

58



4.3.5 Laczenie z agrirouter'em

agrirouter jest platforma wymiany danych, za pomoca ktérej mozna odbierac i
wysytac dane. Dalsze informacje znajdziesz w Internecie pod
https://www.my-agrirouter.com.

Do zrobienia

» Ustaw konto uzytkownika agrirouter'a. wczeéniej

» Zanotuj kod rejestracyjny dla konta na terminalu.

P Potacz terminal z internetem. (= Rozdz. 4.3.4)

o . . L. . Uruchami
1. Upewnij sig, ze na pasku statusu jest wyswietlany symbol internetu.

— Do potfaczenia z argrirouter'em potrzebujesz aktywnego potaczenia in-
ternetowego.

Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,Ustawienia".

3. Naci$nij na przetacznik ,System".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,System?".

4. Nacisnij na przetacznik ,agrirouter".
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,agrirouter".

B i =]

Obszar informacyjny
wigczanie agrirouter'a

odbieranie i wysytanie danych

A W N

@ sorirouter zarzadzanie kontem

Inbox

Outbox

Account management Helmut

valid

Application ID

Certification version 1D
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5. Nacisnij na przetacznik ,,Zarzadzanie kontem" (4).
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Zarzadzanie kontem".

6. Naci$nij na przetacznik ,+ nowe konto".

\ 7. Wprowadz nazwe konta.
@:] ! Nazwe konta mozna wybra¢ dowolnie.

8. Potwierdz swoje wprowadzenie.

\/ — Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Zarzadzanie kontem".
— Nowe konto jest wybrane.

9. Powrdc¢ za pomocy ,,Wstecz" do ekranu operacyjnego ,agrirouter”.

10.Nacisnij na przetacznik ,Kod rejestracyjny".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

11.Wprowadz kod rejestracyjny konta. Miej przy tym na uwadze pisownie
duzymi i matymi literami. Potwierdz swoje wprowadzenie.

— Przetacznik ,agrirouter® moze by¢ teraz obstugiwany.

12.Witgcz ,agrirouter” (2).
— W obszarze informacyjnym zostanie wyswietlone aktywne potaczenie.

— Uruchomienie agrirouter'a jest zakonczone.

@0

@
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Na ekranie operacyjnym ,agrirouter® masz nastepujgce mozliwosci obstugi: Ustawienia

@ agrirouter wit./wyl.

» Wigcz ,agrirouter".
— Terminal fqczy sie z agrirouter'em.

Skrzynka odbiorcza
Skrzynka odbiorcza zawiera wszystkie dane pobrane przez agrirouter.

Przetwarzanie danych odbywa sie w innych Apps.

e Zlecenia ISO-XML zostang wyswietlone na liscie wyboru ,, Import" w
CCI.Control.

Réwniez po dalszym przetwarzaniu w innej App dane pozostajg w skrzynce
odbiorczej i muszg zostac usuniete manualnie. Usun zestaw danych lub
wszystkie dane:
1. Nacisnij na przetacznik ,Skrzynka odbiorcza".

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,,Skrzynka odbiorcza®.

2. Nacisnij przetacznik z zestawem danych i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Wybierz ,Usun" lub ,Usui wszystko".

— Zostanie usuniety zestaw danych lub zostang usuniete wszystkie
dane.
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Skrzynka odbiorcza".
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Skrzynka nadawcza

Zlecenia, pliki Shape i inne dane mogg by¢ przesytane z terminala za
pomocg agrirouter'a. Skrzynka nadawcza zawiera wszystkie dane, w
ktérych przypadku wystanie nie powiodto sie.

Dane w skrzynce nadawczej nalezy wysta¢ recznie:

1. Nacisnij na przetacznik ,, Skrzynka nadawcza".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Skrzynka nadawcza".

2. Nacisnij przetgcznik z zestawem danych i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.
3. Wybierz ,Przeslij".

— Zestaw danych zostanie wystane.
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Skrzynka nadawcza".

Usun nieuzywane dane ze skrzynki nadawczej, aby zwolni¢ miejsce w
pamieci:
1. Nacisnij na przetacznik ,Skrzynka nadawcza"“.

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Skrzynka nadawcza".

2. Nacisnij przetacznik z zestawem danych i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Wybierz ,,Usun" lub ,Usun wszystko".

— Zostanie usuniety zestaw danych lub zostang usuniete wszystkie
dane.
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Skrzynka nadawcza".
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Zarzadzanie kontem

Zarzadzasz kontami, z ktérymi terminal loguje sie w agrirouterze. Mozna
zatozy¢ kilka kont. Dla kazdego konta nalezy wprowadzi¢ kod rejestracyjny.

Dodaj nowe konto:

1. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie kontem".
— Zostanie wyswietlona pusta lista kont.

2. Nacisnij na przetacznik ,+ nowe konto".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

3. WprowadzZ nazwe konta i potwierdz wprowadzenie.
! Nazwe konta mozna wybra¢ dowolnie.

— Konto zostanie wyswietlone na liscie kont.
— Konto jest wybrane.

Wybierz konto:

1. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie kontem".
— Zostanie wyswietlona lista kont.

2. Wybierz konto.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

— Wybrane konto zostanie wyswietlone na przetaczniku ,,Zarzadzanie
kontem™.
— Terminal loguje sie z ta nazwa konta w platformie agrirouter.

Zmien konto:

1. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie kontem".
— Zostanie wyswietlona lista kont.

2. Nacisnij przetacznik z nazwg konta i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Wybierz ,Edytuj".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

4. Wprowadz nazwe konta i potwierdz wprowadzenie.
— Konto zostanie wys$wietlone na liscie kont.

Usun konto:

1. Nacisnij na przetacznik ,Zarzadzanie kontem".
— Zostanie wyswietlona lista kont.

2. Nacisnij przetacznik z nazwg konta i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Wybierz ,Usun".
— Konto zostanie usuniete.
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Kod rejestracyjny

Kazde konto ma witasny kod rejestracyjny. Musi on zosta¢ wprowadzony
tylko jednokrotnie.

Kod rejestracyjny konta otrzymasz tutaj:
1. Przejdz do PC i zaloguj sie na stronie https://www.my-agrirouter.com.

2. Odczytaj kod rejestracyjny konta.

Wprowadz kod rejestracyjny w nastepujacy sposob:
1. Nacisnij na przetacznik , Kod rejestracyjny".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz kod rejestracyjny i potwierdZz wprowadzenie.

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,agrirouter".
— W obszarze informacyjnym wida¢, czy terminal mégt zalogowac sie na
serwerze.

Adres ustugi rejestracji

Adres ustugi rejestracji jest fabrycznie nastepujacy https://agrirouter-re-
gistration-service.cfapps.eul.hana.ondemand.com/api/v1.0/registration/on-
board.

Zmien adres tylko wtedy, gdy zostaniesz o to poproszony przez partnera
serwisowego:
1. Nacisnij na przetacznik ,Adres ustugi rejestracji“.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz adres internetowy ustugi rejestracji i potwierdz wprowadze-
nie.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,agrirouter".

Application ID
Zmien ID aplikacji tylko wtedy, gdy zostaniesz o to poproszony przez part-
nera serwisowego:
1. Nacisnij na przetacznik ,Application ID".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz ID i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,agrirouter".


https://www.my-agrirouter.com/

Certification version ID

Zmien Certification version ID tylko wtedy, gdy zostaniesz o to poproszony
przez partnera serwisowego:

1. Nacisnij na przetacznik ,Certification version®.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz ID i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,agrirouter".
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5 Wyswietlanie obrazow z kamer

Dowiesz sie,

e jak wyswietla¢ obraz z kamery,
e jak podigczyc¢ do terminala jedna lub kilka kamer,
e jak ustawi¢ i uruchamiaé¢ automatyczng zmiane kamer.

CCI.Cam stuzy do wyswietlania obrazéw z kamer. Wprowadze-
nie

Za pomocg maksymalnie osmiu kamer mozesz $ledzi¢ maszyne i ztozone pro-

cesy robocze. Automatyczna zmiana kamery sprawia, ze jest niepotrzebne

manualne przetaczanie miedzy obrazami z kamer.

Otworz CCI.Cam w widoku Standard lub widoku Mini. W ten sposob w kazdej
chwili widzisz obraz z kamery:
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5.1 Uruchamianie
5.1.1 Podiaczanie kamery

Kamera moze zosta¢ bezposrednio podtgczona do terminala. Potrzebujesz
kabla C:

1. Podtacz kabel C do ztacza wtykowego C terminala.
2. Podtacz kamere do kabla C.

WSKAZOWKA
Kabel C jest dostepny w wariantach C1 i C2.

» Uzyj kabla C1 do kamery ze ztaczem wideo AEF.
P Uzyj kabla C2 do kamery z wtyczka M12.
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Ustaw CCI.Cam w nastepujacy sposob:

1. Nacisnij na przetacznik , Ustawienia®“.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®.

2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

. Nacisnij na przetacznik ,CCI.Cam".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny z ustawieniami CCI.Cam.

4. Wytgcz ,Video-Miniplexer".

5. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie zamkniety ekran operacyjny ,Ustawienia™.

1 M H ]

6. Otwdrz CCI.Cam w widoku Standard.
— Zostanie wyswietlony obraz z kamery.
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5.1.2 Podtaczanie dwoch kamer

Aby podigczy¢ dwie kamery do terminala, potrzebujesz Video-Miniplexera.

Video-Miniplexer jest zasilany napieciem przez terminal.

1. Podtgcz kamery do Video-Miniplexera.

2. Podiacz kabel C2 do ztacza wtykowego C terminala.

3. Ztacze M12 “"M12 Video” (kabel C2) wetknij we wtyczke montazowg “Out”
Video-Miniplexera.

Ustaw CCI.Cam w nastepujacy sposéb:

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia"“.

2. Nacis$nij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

3. Nacisnij na przetacznik ,CCI.Cam".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny z ustawieniami CCI.Cam.

4. Wigcz ,Video-Miniplexer".
— Video-Miniplexer jest aktywny.

5. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie zamkniety ekran operacyjny ,Ustawienia®.

6. Otworz CCI.Cam w widoku Standard.
— Zostanie wyswietlony obraz z kamery 1.



5 Wyswietlanie obrazéow z kamer

5.1.3 Podiaczanie osmiu kamer

Za pomocq Video-Multiplexera podigcza sie do terminala maksymalnie osiem
kamer.

Video-Multiplexer jest zasilany pradem z terminala lub zewnetrznego zrédta
napiecia.

1. Podtacz kamery do Video-Multiplexera.

2. Podtacz kabel C2 do ztacza wtykowego C terminala.

3. Ztacze M12 “M12 Video” (kabel C2) wetknij we wtyczke montazowq
“"MON1"” Video-Miniplexera.

OSTROZNIE!

Jesli podtaczysz do Video-Multipleksera wiecej niz 3 kamery, prze-
cigzysz wyjscie napiecia terminala.

Przecigzenie wyjscia napiecia prowadzi do uszkodzenia terminala.

P Uzywaj zewnetrznego zrodta napiecia.

» Podtacz zewnetrzne zrédto napiecia do wtyczki montazowej “P1” Video-
Multiplekser'a.
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Ustaw CCI.Cam w nastepujacy sposob:

1. Nacisnij na przetacznik , Ustawienia®“.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®.

2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

. Nacisnij na przetacznik ,CCI.Cam".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny z ustawieniami CCI.Cam.

4. Wytgcz ,Video-Miniplexer®.

5. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie zamkniety ekran operacyjny ,Ustawienia®™.

] B M H ]

6. Otworz CCI.Cam w widoku Standard.
— Zostanie wyswietlony obraz z kamery 1.

WSKAZOWKA

Nie zajete przytacza multipleksera pokazuja czarny obraz z kamery.
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5.2 Obstuga
5.2.1 Wyswietlenie obrazu z kamery

Obraz z kamery bedzie wyswietlany, jesli otworzysz CCI.Cam w widoku Stan-
dard, widoku Maxi lub widoku Mini.

CCI.Cam mozna obstugiwac tylko w widoku Standard lub widoku Maxi.
5.2.2 Przerzucenie obrazu z kamery

Obraz z kamery zostanie przerzucony wzdtuz osi pionowej.

Przerzucenie obrazu z kamery ma sens np. dla kamer jazdy wstecz:

1. Nacis$nij w srodku na obraz z kamery.
— Zostanie wyswietlony przycisk Burger.

2. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

3. Wiacz ,Przerzuc".
— Obraz z kamery zostanie przerzucony.

Wytacz ,,Przerzuc", aby obraz z kamery ponownie wyswietli¢ w widoku nor-
malnym.

WSKAZOWKA

Przetacznik ,,Przerzu¢" dotyczy tylko aktualnie ogladanego widoku z
kamery.

WSKAZOWKA

Przy ponownym uruchomieniu terminala potozenie przetacznika
~Przerzuc¢“ pozostaje zachowane.
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Ponizej opisane funkcje mozna stosowac tylko wtedy, gdy do terminala
zostato podtaczonych kilka kamer.

5.2.3 Automatyczna kamera jazdy wstecz

Kamera jazdy wstecz jest optyczna pomocg manewrowg podczas jazdy
wstecz.

Jako kamere jazdy wstecz mozesz uzywac jednej z kamer, ktére sg po-
dtaqczone do Video-Miniplexera lub Video-Multiplexera.

Warunkiem jest, ze terminal wykrywa zmiane kierunku jazdy.

— Terminal wykrywa jazde wstecz, jesli ciagnik lub maszyna samobiezna
wysytajg sygnat kierunku jady do ISOBUS.

P Podtaczenie dwéch kamer (= rozdz. 5.1.2) lub

P podtaczenie o$miu kamer (= rozdz. 5.1.3)

1. Nacisnij na przefacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia":

2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps":

3. Nacisnij na przetacznik ,CCI.Cam".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny z ustawieniami CCI.Cam:

. Nacisnij na przetacznik ,Kamera jazdy wstecz".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Wykrywanie jazdy wstecz".

5. Wybierz metode wykrywania jazdy wstecz.

6. PotwierdZz wybér za pomocg ,,Wstecz".
— Zostang wyswietlone ustawienia CCI.Cam.

7. Nacisnij na przetacznik ,Numer kamery".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,,Kamera jazdy wstecz".
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8. Wybierz numer kamery, ktéra ma by¢ uzywana jako kamera jazdy
wstecz.

9. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Proces jest zakonczony.

WSKAZOWKA

Nie wszystkie ciggniki lub maszyny samobiezne udostepniaja sygnat
kierunku jazdy na ISOBUS.

— Bez sygnatu kierunku jazdy nie mozna uzywaé automatycznej kamery
jazdy wstecz.

» W kroku 5 wybierz ,wyt.".

OSTRZEZENIE - OGOLNE ZAGROZENIA!

Kamera jazdy wstecz jest tylko srodkiem pomocniczym i mozliwe
przeszkody wyswietla w znieksztalconej perspektywie, nie pra-
widlowo lub catkiem nie.

Kamera jazdy wstecz nie moze zastepowac twojej uwagi.

Kamera jazdy wstecz nie ostrzega przed kolizja, ludzmi lub przedmi-
otami.

W danym wypadku mozna nie wykry¢ ludzi lub przedmiotéw, a poprzez dalszg
jazde zranic¢ ludzi lub uszkodzi¢ przedmioty, ciggnik lub maszyne samobiezna.

P Stale ponosisz odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo.

Ponadto podczas manewrowania musisz uwazac¢ na bezposrednie otocze-
nie. Dotyczy to nie tylko obszaru z tytu, lecz réwniez z przodu i z boku
ciggnika lub maszyny samobieznej.
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5 Wyswietlanie obrazéw z kamer

5.2.4 Ciagte wyswietlanie obrazu z kamery

Chcesz pozostawi¢ wyswietlany obraz z okres$lonej kamery. Obraz z kamery
ma by¢ wyswietlany, az dokonasz innego wyboru:

1. Nacisnij w srodku na obraz z kamery.
— Zostanie wyswietlony przycisk Burger.

2. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

3. Wyltacz ,Zdarzenie".
— Sterowana zdarzeniem zmiana kamery jest zdezaktywowana.

4. Wyitacz ,Czas".
— Sterowana czasowo zmiana kamery jest zdezaktywowana.

5. Nacisnij na przetacznik ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony obraz z kamery.

6. Nacisnij w $srodku na obraz z kamery.
— Zostang wyswietlone przetaczniki do wyboru kamery.

7. Nacisnij na szary przetacznik z numerem kamery.
— Zostanie wyswietlony obraz z kamery.




5 Wyswietlanie obrazéow z kamer

5.2.5 Automatyczna zmiana kamer
Chcesz

e automatycznie dokonywac¢ zmiany miedzy kilkoma albo wszystkimi kame-
rami oraz
o ustali¢ czas wyswietlania dla kazdego obrazu z kamery.

Ustaw Ustawienia

¢ jak dlugo bedzie wyswietlany obraz z kazdej kamery oraz
e w jakiej kolejnosci zmieniajq sie obrazy z kamer:

Sequence

ala (ala

© ©

1. Nacisnij w $rodku na obraz z kamery.
— Zostang wys$wietlone przetaczniki do obstugi.

2. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone Menu Burger.

3. Nacis$nij na przetacznik , Kolejnosc".
— Zostang wys$wietlone przetaczniki do wyboru kamery.

4. Nacisnij na przetgcznik kamery, ktéra ma by¢ wyswietlana najpierw.
Przytrzymaj przetacznik nacisniety tak dtugi, jak dtugo ma by¢ wyswiet-
lany obraz z kamery.

5. Powtorz postepowanie dla pozostatych kamer.
— Obszar informacyjny (a) wyswietla numer kamery i czas.

6. Nacisnij na przycisk akcji.
— Zostanie wyswietlony obraz z kamery.
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Start Uruchom automatyczng zmiane kamer:

1. Nacisnij w srodku na obraz z kamery.
— Zostang wyswietlone przetaczniki do obstugi.

2. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone Menu Burger.

. Wiacz ,Czas".
— Uruchamia sie automatyczna zmiana kamer.

WSKAZOWKA

Nie wszystkie kamery musza by¢ uzywane do automatycznej zmiany
kamery.

 HO e

P Pozostaw jedng lub wiecej kamer przy wyborze kolejnosci i czasu
wyswietlania.

WSKAZOWKA

Ustawienia dla kolejnosci i czasu wyswietlania obrazéw z kamer
pozostaja zachowane.

)

Po ponownym uruchomieniu terminala musisz jedynie uruchomic¢ automaty-
czng zmiane kamer.

Zakoncz Zakoncz automatyczng zmiane kamer w nastepujacy sposob:
1. Nacisnij w $rodku na obraz z kamery.
% — Zostang wyswietlone przetaczniki do obstugi.

2. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone Menu Burger.

3. Wyitacz ,Czas".

— Automatyczna zmiana kamer jest zakonczona.
— Aktualny obraz z kamery bedzie wyswietlany ciggle.
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5.2.6 Sterowana zdarzeniem zmiana kamer

W trybie sterowanym zdarzeniami maszyna steruje, ktéra kamera bedzie
wysSwietlana.

» Sprawdz w instrukcji obstugi, czy maszyna moze sterowac Video-Miniplexe-
rem lub Video-Multiplexerem.
— Jesli maszyna nie obstuguje tej funkcji, nie mozesz uzywac zmiany ka-
mer sterowanej zdarzeniami.

Do zrobienia

» Jesli uzywasz Video-Multipleksera: Podtagcz maszyne do Video-Multiplek- wczeéniej

sera.

P Aktywuj w maszynie sterowanie Video-Miniplexera lub Video-Multiplexera.

1. Nacisnij w $rodku na obraz z kamery.
— Zostang wyswietlone przetaczniki do obstugi.

2. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wys$wietlone Menu Burger.

. Wiacz ,Zdarzenie".
— Sterowana zdarzeniem zmiana kamery jest aktywowana.

Maszyna steruje obrazem z kamery

Niektore maszyny okreslajg, jaki obraz z kamery bedzie wyswietlany. Ma to
sens, jesli uwaga ma zostac skierowana na okreslone zdarzenie lub mas-
zyne., np. otwarcie komory prasowania.

Te maszyny

steruja poprzez osobny kabel Video-Multiplekserem lub
steruja bez osobnego okablowania Video-Miniplexerem.

W obydwu przypadkach nie mozna wptywac na wyboér obrazu z kamery i czas
wyswietlania poprzez CCI.Cam.
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6 Predkos¢, pozycja i geometria
Dowiesz sie,

o dlaczego musisz ustawi¢ pozycje anteny GPS, punktéw potaczenia,
punktéw referencyjnych i sekcji roboczych,

jak ustawiac te pozycje,

jak unikac korekty czaséw opo6znienia naktadania sie lub luk,

kiedy uzywac gniazda sygnatowego ciggnika,

ktére maszyny automatycznie tacza sie z Task-Controller'em terminala, a
ktore nie,

e co to jest klient TC.
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Chcesz korzystac z Parallel Tracking, Rate Control, Section Control lub Tram-
line Control. Te funkcje pracuja dziatajag w odniesieniu do lokalizacji i potrze-
bujg doktadnych informacji o zespole lub maszynie samobieznej:

Rodzaj i zrodto informaciji o predkosci,
Pozycja anteny GPS,

Geometria ciggnika i maszyny,
Rodzaj zaczepu maszyny.

[ )
[ )
[ )
[ )
Ustawienia te wykonujesz w CCI.Config.

1. Nacisnij na przetacznik , Ustawienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®:

2. Nacis$nij na przetacznik ,,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

3. Nacisnij na przetacznik ,CCI.Config".
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny , CCI.Config".

§  Select tractor

Select implement

Select implement

GPS

CClLConvert Deactivated
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Wykonaj nastepujgce czynnosci:

Dodanie i ustawienie ciggnika

Do listy ciggnikow, dla kazdego ciggnika, na ktéorym korzystasz z terminala,
dodaj wpis.

Ustaw nastepujace elementy:

Pozycja anteny GPS,

rodzaje zaczepu ciggnika,
uzywanie Gniazda sygnatowego,
Wyprowadzenie predkosci z GPS.

= rozdz. 6.1, = rozdz. 6.2

Dodanie i ustawienie maszyny
Na liscie maszyn, dla kazdej maszyny dodaj wpis.

Ustaw nastepujace elementy:

Pozycja anteny GPS,
rodzaj maszyny,
szerokos$¢ robocza,
punkt zaczepienia,
rodzaj zaczepu.

= rozdz. 6.3, = rozdz. 6.4

Ustaw odbiornik GPS

Odbiornik GPS jest podtgczony do terminala bezposrednio lub taczy sie z ter-
minalem poprzez ISOBUS.

Ustaw nastepujace elementy:

e Pozycja anteny GPS,
e interfejs odbiornika GPS.

= Rozdz. 6.5

Tachometr
Ustaw tachometr. W tachometrze

e ustawiasz predkosc¢ jazdy,
e widzisz, czy jeste$s w optymalnym obszarze roboczym,
e masz bezposredni dostep do ustawien ciggnika i maszyny.

= Rozdz. 6.7
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6.1 Dodaj ciagnik

1. Na ekranie operacyjnym ,,CCI.Config" nacisnij na przetacznik , Ciggnik".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ciagnik®.

2. Naci$nij na przetacznik ,,+ Nowy ciggnik".

3. Wprowadz nazwe ciggnika.

4. PotwierdZ swoje wprowadzenie.

\/ — Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny , CCI.Config".
— Nowy ciagnik jest wybrany i oznaczony symbolem ostrzezenia.

5. Ustaw ciggnik.

— Zamiast symbolu ostrzezenia zostanie wyswietlony symbol ciagnika.
Ciagnik moze by¢ teraz uzywany.

Dla kazdego ciggnika, na ktérym jest uzywany terminal, dodaj wpis na liscie
ciagnikow.

®

Zalecamy, aby od razu dodac wszystkie ciggniki, wyposazy¢ w jednoznaczng nazwe i
ustawic.

WSKAZOWKA

&)

W przypadku zmiany na inny ciagnik nalezy zmieni¢ ustawienia.

Jesli nie jest wybrany zaden lub jest wybrany nieprawidtowy ciagnik, Parallel
Tracking, Rate Control, Tramline Control i Section Control pracujq z niepra-
widtowymi ustawieniami.

» Wybierz ciggnik z listy (= rozdz. 6.8.1).

Jesli ciagnika nie ma na liscie ciggnikdéw:
» Dodaj ciggnik (= rozdz. 6.1).
P Ustaw ciggnik (= rozdz. 6.2).




6.2 Ustawienie ciagnika

WSKAZOWKA

Odstep C musi zostac ustawiony dla wszystkich rodzajoéw zaczepu
istniejacych w ciagniku.
Jesli odstep C nie jest ustawiony,

e nie mozna dokfadnie obliczy¢ pozycji
e wprawdzie mozna korzystac z Rate Control, Parallel Tracking, Section
Control i Tramline Control, jednak pracuja one niedokfadnie.

P Ustaw odstep C dla wszystkich rodzajéw zaczepu istniejacych w ciggniku.

Ustaw ciggnik:
=)

Name Schlueter S450

il schiveter saso

& GPS s o
=y GPSspeed output

o Baler

Select implement

Distance A 0.00 m

GPS R5232 - serial Distance B 0.50 m

CCl.Convert Deactivated Antenna height 260m

Mounting type

Signal connector

& Power Management

1. Na ekranie operacyjnym ,CCI.Config" nacisnij na przetacznik ,Ustawienia
ciggnika®.
— Zostang wyswietlone ustawienia ciggnika.

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami w = rozdz. 6.2.1, = rozdz. 6.2.2, = ro-
zdz. 6.2.3 i = rozdz. 6.2.4.
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Kontrola

86

Ostatecznie skontroluj ustawienia:

Schlueter 5450

Baler

Select implement

GPS

CCl.Convert Deactivated

» Na ekranie operacyjnym , CCI.Config" w przetaczniku ciggnika nacisnij

przycisk ze strzatka.

— Zostanie wyswietlony obszar informacyjny ,,Ciggnik®.

N o o1 A WN -

10:

Predkos¢ kotowa

Predkos$¢ radarowa

Predkos¢ z GPS

Predkos$¢ obrotowa watu odbioru mocy
Pozycja robocza

Kierunek jazdy

Rodzaj zaczepu i odstep C2,
punkt referencyjny ciagnika - tylny
punkt potgczenia

: Odstep B,

punkt referencyjny ciggnika - antena
GPS

: Odstep A,

punkt referencyjny ciagnika - antena
GPS

Rodzaj zaczepu i odstep C1,
punkt referencyjny ciagnika - przedni
punkt potgczenia



6.2.1 Pozycja anteny GPS
Jesli ciggnik nie posiada odbiornika GPS, przejdz dalej do = rozdz. 6.2.2.

Odstep A
1. Zamontuj antene GPS centralnie na ciggniku. Jest to zalecany sposéb

postepowania.

2. Nacisnij na przetacznik ,Ostep A".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
3. Ustaw odstep A na 0.

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Odstep A
Odstep w kierunku poprzecznym miedzy anteng GPS oraz punktem refe-
rencyjnym ciggnika:

e Punktem referencyjnym ciagnika jest punkt srodkowy tylnej osi.
e Mierzy sie odstep wzgledem osi wzdtuznej.

Antena GPS jest w kierunku jazdy po lewej stronie wzgledem punktu referencyjnego:

» Wprowadz odstep A jako wartos$¢ ujemna.

Antena GPS jest w kierunku jazdy po prawej stronie wzgledem punktu referencyjnego

» Wprowadz odstep A jako wartos¢ dodatnig.

Antena GPS jest na osi wzdtuznej ciggnika:

P Ustaw odstep A na 0.
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Odstep B
1. Zaznacz kreda na podtozu obok ciggnika punkt Srodkowy tylnej osi oraz

pozycje anteny GPS.

2. Zmierz odstep.
3. Nacisnij na przetacznik ,Ostep B".

— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
4. Wprowadz zmierzong wartosc¢.

5. Zakonhcz proces za pomocg ,,Wstecz".

Odstep B
Odstep w kierunku wzdtuznym miedzy anteng GPS oraz punktem refe-
rencyjnym ciagnika:

e Punktem referencyjnym ciggnika jest punkt srodkowy tylnej osi.
e Mierzy sie wzdtuz osi wzdtuznej.

o J + B

Antena GPS jest w kierunku jazdy za punktem referencyjnym:

» Wprowadz odstep B jako wartos$¢ ujemna.

Antena GPS jest w kierunku jazdy przed punktem referencyjnym:

» Wprowadz odstep B jako wartos¢ dodatnig.

Antena GPS doktadnie jest nad osig tylna:
P Ustaw odstep B na 0.
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- Wysokos$¢ anteny

'PG Odstep najwyzszego punktu anteny GPS od podtoza.
o]

1. Zmierz odstep najwyzszego punktu anteny GPS od podtoza.

2. Nacisnij na przetacznik ,Wysokos¢ anteny".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

3. Wprowadz zmierzong wartosc.

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
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Rodzaj zaczepu i odstep C

Odstep C dla kazdego rodzaju zaczepu ciggnika musi zosta¢ ustawiony o-
sobno.

1. Sprawdz rodzaj zaczepu ciggnika.
2. Dla kazdego rodzaju zaczepu zmierz odstep C.

3. Nacisnij na przetacznik ,Rodzaj zaczepu".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Rodzaj zaczepu".

4. Nacisnij na przetaczniki rodzaju zaczepu ciggnika.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
5. Wprowadz odstep C.
6. Powrdc¢ za pomoca ,Wstecz" do listy wyboru ,,Rodzaj zaczepu®.

7. Powtorz kroki cztery do sze$¢ dla wszystkich pozostatych rodzajéow
zaczepu.

8. Zakoncz proces po wprowadzeniu wszystkich wartosci za pomoca
~Wstecz".

Rodzaj zaczepu
Ciagnik ma z tytu kilka rodzajow zaczepu.

Do kazdej maszyny jest przyporzadkowany rodzaj zaczepu.

Odstepy C

Dla kazdego rodzaju zaczepu odstep C od punktu referencyjnego ciggnika do punktu
taczenia jest rozny:

e Punktem referencyjnym ciggnika jest punkt srodkowy tylnej osi.

e Mierzy sie wzdtuz osi wzdtuznej.

W CCI.Config wprowadz odstep C dla kazdego rodzaju zaczepu.

Najlepiej zadaj sobie nieco trudu podczas uruchamiania i zaoszczedz w ten sposdb
ponownych pomiaréw podczas podtaczania maszyny.

Po podtaczeniu maszyny, w ustawieniach maszyny nalezy jeszcze tylko wybrac¢ rodzaj
zaczepu (= rozdz. 6.4.2):

— Section Control automatycznie stosuje prawidtowy odstep C.
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6.2.2 Dane ciagnika

Ciggnik ISOBUS wysyta do ISOBUS nastepujace dane ciagnika: g}f&g;ik z
o predkos¢ radarowa i predkosc¢ kotowa,

o predkos¢ obrotowa watu odbioru mocy,

e kierunek jazdy,

e pozycja podnosnika tylnego.

Fabrycznie gniazdo sygnatowe jest wytgczone. Zachowaj to ustawienie dla
ciggnika ISOBUS w przypadku:

Gniazdo sygnatowe

l Mounting type

P Na ekranie operacyjnym ,Ustawienia

ciggnika™ wytacz gniazdo sygnatowe.
@  signal socket — Przetgczniki do ustawienia gniazda
sygnatowego zostang zdezaktywo-
wane.
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Kontrola
Jesli masz ciggnik ISOBUS, w ustawieniach ciggnika mozesz sprawdzi¢, jakie
dane ciggnika sg wysytane na ISOBUS.

@ Signal socket

1. Podtacz terminal do gniazda sygnatowego, jak to opisano w podrozdziale Ciggnik bez
TECU.
2. Wiacz gniazdo sygnatowe.

— Przetaczniki danych wysytanych przez ciggnik sq oznaczone za pomoca ,ISOBUS".
— Terminal moze uzupetni¢ brakujgce dane ciggnika, jesli sa one dostepne w tym
gniezdzie sygnatowym.

Przyktad

Ciagnik ISOBUS wysyta do ISOBUS tylko predkos¢ kotowg. Dodatkowo zainstalowates
czujnik radarowy i jego sygnat wyjsciowy dochodzi do gniazda sygnatowego.

Przetacznik , Predkos¢ radarowa" jest oznaczony za pomoca ,Sygnat", przetacznik ,Pred-
kos¢ kotowa" jest oznaczony za pomoca ,ISOBUS".

P Ustaw predkosc radarowa.

— Terminal wysyta predkos¢ radarowg do ISOBUS.
Zalecenie
Ciagnik wysyta wszystkie dane ciggnika do ISOBUS:

» Wylacz gniazdo sygnatowe.

Do gniazda sygnatowego docierajg dane ciagnika, ktorych ciggnik nie wysyta do
ISOBUS:

P Wiacz gniazdo sygnatowe i ustaw dodatkowe dane ciagnika.
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Jesli dane ciggnika nie sg udostepniane przez ciggnik na ISOBUS, terminal Ciagnik bez
musi przejac to zadanie. TECU

Potrzebujesz

e kabla B,
e kabla H.

Podtacz terminal do gniazda sygnatowego w ciggniku.

— Terminal czyta dane ciggnika i przesyta je do ISOBUS.

1. Wetknij kabel B do ztacza wtykowego B terminala.
2. Wetknij ztacze ,,Sygnat" (Kabel B) we wtyczke M12 “Sygnat” (Kabel H).
3. Wetknij wtyczke ,Sygnat" kabla H w gniazdo sygnatowe ciagnika.

Gniazdo sygnatowe
1. Podtacz terminal do gniazda sygnatowego w sposéb opisany powyzej.

2. Wiacz gniazdo sygnatowe.
— Zostang aktywowane przetaczniki do ustawienia danych ciggnika.

3. Ustaw dane ciggnika w sposob opisany ponizej.

WSKAZOWKA

Gniazdo sygnatowe jest ,,wt.", ale ciagnik przesyta dane ciagnika na
ISOBUS.

Jesli terminal przy wigczonym gniezdzie sygnatowym wykryje TECU na

ISOBUS, wowczas przetaczniki do ustawienia danych ciagnika z ,ISOBUS"

zostang oznaczone i zdezaktywowane:

e Nie bedzie mozna ustawic¢ predkosci kotowej, predkosci radarowej, pred-
kosci obrotowej watu odbioru mocy i pozycji roboczej.

e Terminal nie wysyta zadnych danych ciaggnika do ISOBUS.
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Predkos$¢ kotowa

Liczbe impulséw na przejechanym odcinku odczytaj z danych technicznych
ciagnika.

Obowigzujacy zakres wartosci wynosi miedzy 200 oraz 30000imp./100m .

1. Nacisnij na przetacznik ,Predkos¢ kotowa".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Predkos¢ kotowa".

2. Nacisnij pole wprowadzen.
— Zostanie wyswietlona klawiatura ekranowa.

3. Wprowadz liczbe impulséw na 100 m i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,Predkos$¢ kotowa".

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Skalibruj predkos¢ kotowa,

o jesli czujnik kotowy jest dodatkowo zamontowany w ciggniku,
¢ jesli dane techniczne ciggnika nie zawierajg informacji o czujniku
kotowym.

— patrz ustep Kalibrowanie predkosci kotowej.

Predkos$¢ radarowa

Liczbe impulséw na przejechanym odcinku odczytaj z danych technicznych
czujnika radarowego.

Obowigzujacy zakres wartosci wynosi miedzy 200 oraz 30000 imp./100m .

1. Nacisnij na przetacznik ,Predkos¢ kotowa".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Predkos$¢ radarowa".
2. Nacis$nij pole wprowadzen.

— Zostanie wyswietlona klawiatura ekranowa.

3. Wprowadz liczbe impulséw na 100 m i potwierdZz wprowadzenie.

A\

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Predkos¢ radarowa".

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Skalibruj predkos$¢ radarowag, jesli nie sg dostepne dane techniczne czujnika
radarowego.
— patrz ustep Kalibrowanie predkosci radarowej.



ON: N

Predkos$¢ obrotowa watu odbioru mocy
Liczbe impulséw na obrét odczytaj z danych technicznych ciagnika.

Obowigzujacy zakres wartosci wynosi miedzy 1 oraz 40 impulséw/obrot.
Najczesciej spotykang w praktyce wartoscig jest 6.

1. Nacisnij na przetacznik ,Wat odbioru mocy".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Wat odbioru mocy".

2. Nacisnij pole wprowadzen.
— Zostanie wyswietlona klawiatura ekranowa.

3. Wprowadz liczbe impulséw na obrét watu odbioru mocy i potwierdz
wprowadzenie.

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Wat odbioru mocy".

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Podnosnik tylny
patrz ustep Kalibrowanie podnosnika tylnego i Ustawianie pozycji roboczej.

X-Sensor
Wiacz ,X-Sensor".
— Terminal odczytuje dane o predkosci w gniezdzie sygnatowym.

WSKAZOWKA

X-Sensor jest mozliwym, montowanym dodatkowo czujnikiem pred-
kosci.
Wigcz X-Sensor tylko wtedy, gdy

e ciggnik ma X-Sensor,
e oraz wyjscie czujnika jest wyprowadzone na gniazdo sygnatowe.
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Kalibrowanie

predkosci WSKAZOWKA
kotowej
Pole nie nadaje sie do kalibracji predkosci.

» Skalibruj predkos¢ na gtadkiej powierzchni (np. asfalcie), a nie na polu.

Do zrobienia
wczesniej

» Wytycz odcinek 100 metréw.

P Ustaw ciggnik w punkcie startowym odcinka jazdy.

Schlueter 5450

Baler

Signal socket
Select implement
Wheel speed sensor :ﬁ ? Signal

Ground speed sensor Signal
"~ GPS 35232 - serial
PTO sensor Signal
CCL.Convert Deactivated

Rear 3-point hitch Signal

1. Otwérz ekran operacyjny ,CCI.Config" i nacisnij przetaczn ,Ustawienia
ciggnika®.
— Zostang wyswietlone ustawienia ciggnika.

2. Wigcz gniazdo sygnatowe.
— Zostanie aktywowany przetgcznik ,Czujnik kotowy™.

3. Nacisnij na przetacznik ,Czujnik kotowy".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,,Czujnik kotowy".

4. Nacisnij na przetacznik ,Kalibruj®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Krok 1 z 2".
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5. Nacisnij na przetacznik ,,START".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Krok 2 z 2*.
— Licznik impulséw wyswietla aktualng wartosé.

6. Przejedz 100 m i nacisnij potem przetacznik ,,STOP",

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,Czujnik kotowy".
— Pole wprowadzen ,, Imp./100 m" wskazuje zmierzong wartosc.

7. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia ciggnika".

Wykonaj czynnosci, jakie opisano w ustepie Kalibrowanie predkosci kotowej.
Nacisnij w kroku 4 przetacznik ,Czujnik radarowy".
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Kalibrowanie
podnos$nika
tylnego

. Otwdrz ekran operacyjny ,,CCI.Config" i nacisnij przetaczn ,Ustawienia

ciggnika".
— Zostang wyswietlone ustawienia ciggnika.

. Wiacz gniazdo sygnatowe.

— Zostanie aktywowany przetacznik ,Podnosnik tylny".

. Nacisnij na przetacznik ,Podnosnik tylny".

— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,,Podnosnik tylny".

. Nacisnij na przetacznik ,Kalibruj".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Krok 1 z 2",

. Podnies catkowicie podnos$nik tylny, a potem nacisénij przetacznik "MAX".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Krok 2 z 2",
— Zostanie wyswietlona wartos¢ napiecia dla maksimum.

. Opusc catkowicie podnosnik tylny, a potem nacisnij przetacznik "MIN".

— Zostang wyswietlone wartosci napiecia dla maksimum i minimum.

. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia ciggnika".



Niektore ciggniki udostepniajg pozycje robocza poprzez gniazdo sygnatowe. Ustawienie

: ; L i pozycji ro-
Wykonaj nastepujgce czynnosci: boczej

1. Otworz ekran operacyjny ,CCI.Config" i nacisnij przetaczn ,Ustawienia
ciggnika®.
— Zostang wyswietlone ustawienia ciggnika.

2. Wiacz gniazdo sygnatowe.
— Zostanie aktywowany przetgcznik ,,Podnosnik tylny".

3. Nacis$nij na przetacznik ,,Podnosnik tylny".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Podnosnik tylny".

4. Wiacz gniazdo sygnatowe.
— Terminal stosuje pozycje roboczg z gniazda sygnatowego.

5. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia ciggnika".
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Jesli w gniezdzie sygnatowym nie jest udostepniana pozycja robocza, ustaw jgq
w nastepujacy sposoéb:

1. Wprowadz podnosnik tylny w pozycje roboczg i w oknie dialogowym ,,Po-
dnosnik tylny" odczytaj wartos¢ procentowg dla pozycji (a).

2. W oknie dialogowym ,,Podnosnik tylny" wytacz gniazdo sygnatowe.
— Zostanie aktywowany przetacznik ,,Wartos¢ progowa*.

3. Nacisnij pole wprowadzen ,Warto$¢ progowa".
— Zostanie wyswietlona klawiatura ekranowa.

4. Wprowadz wartos¢ odczytang w kroku 1 i potwierdZz wprowadzenie.

5. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia ciggnika".

(Ab[ ]
WSKAZOWKA
EHR wptywa czasem na wskazanie pozycji roboczej.

Wskazanie podnosnika tylnego waha sie miedzy pozycjg robocza i pozycja
ciggnika.

1. Zakoncz w kroku 1 podnoszenie podnosnika tylnego kilka centymetrow
przed osiggnieciem pozycji roboczej.

2. Wyswietlang wartos¢ procentowgq zastosuj jako warto$¢ progowa.
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6.2.3 Predkosc¢ z GPS

Wyjscie predkosci z GPS
Jesli odbiornik GPS jest podtaczony do terminala, terminal moze wysytac
predkos¢ z GPS na ISOBUS i udostepnia¢ wszystkim abonentom ISOBUS.

1. Nacisna¢ na przetacznik ,,Wyjscie predkosci z GPS".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,,Wyjscie predkosci z GPS".

2. Wybierz wiadomos$¢ ISOBUS, za pomocg ktdrej zostanie wystana pred-
kos$¢ z GPS do maszyny. Mozesz wybra¢ jedng lub kilka opcji.

— W ustawieniach ciggnika przetaczniki dla predkosci zostang oznaczone
za pomocqg “GPS”.

Wheel speed

Ground speed

NMEA 2000

SAE 1939

PTO sensor Signal

Rear 3-point hitch Signal

WSKAZOWKA
Wiadomos$¢é musi zostac¢ ustawiona rowniez w maszynie.

Uzycie predkosci z GPS
Predkos¢ z GPS nie ma poslizgu i jest bardzo doktadna, nawet jesli nie ma do

dyspozycji DGPS lub RTK.
— Zalecamy stosowanie predkosci z GPS.

Silne zacienienie

W przypadku silniejszego zacienienia sygnatéw GPS odpada réwniez informacja o pred-
kosci.

— Jesli pola sg silnie zacienione, nie uzywaj predkosci z GPS.
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6.2.4 Power Management

Power Management jest opdznieniem wytgczenia. Jesli wyciggniesz klucz
zaptonowy, terminal zostanie wylgczony z opdznieniem.

— Procesy trwajgce w terminalu i na maszynie ISOBUS mogg zostac
zakonczone.

Power Management mozna uzywac w potgczeniu z zestawem rozszerzajagcym
ISOBUS.

Na ciggniku wyposazonym fabrycznie w ISOBUS Power Management nie funk-
cjonuje:

» Wytacz ,Power Management".

WSKAZOWKA
Tylko wybrane zestawy rozszerzajagce ISOBUS obstuguja Power Ma-
nagement.

Wigcz Power Management tylko wtedy, gdy zestaw rozszerzajacy ISOBUS
obstuguje te funkcje.

Power Management

» Wigcz ,Power Management".

— Terminal zostanie wytgczony z opdznieniem, jesli wyjmiesz klucz
zaptonowy.



6.3 Dodanie maszyny

WSKAZOWKA
Maszyna ISOBUS z TC-Client automatycznie wpisuje sie na liste mas-
zyn.

Maszyna automatycznie udostepnia rowniez ustawienia maszyny. Tych mas-
zyn nie dodawaj manualnie.

Jesli maszyna ISOBUS z TC-Client nie wpisuje sie na liste maszyn, ma
miejsce btad.

P Przeczytaj w = rozdz. 11.1, jak mozesz usung¢ btad.

Do listy maszyn dodaj nowg maszyne,

e jesli chcesz uzywac¢ maszyne do dokumentacji zlecen, dla Section Control
lub Rate Control
¢ jesli maszyna

o nie jest maszyng ISOBUS
o maszyna ISOBUS nie ma TC-Client.

Dodaj maszyne:

1. Na ekranie operacyjnym ,CCI.Config" naci$nij na przetacznik ,Maszyna".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Maszyna z tytu".

2. Nacisnij na przetacznik ,+ Nowa Maszyna".

3. Wprowadz nazwe maszyny.

4. Potwierdz swoje wprowadzenie.
\/ — Zostanie wyswietlona lista maszyn. Nowa maszyna jest wybrana.

5. Powrdc do ekranu operacyjnego ,,CCI.Config".
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TC-Client i UT-Client
Nie nalezy zamieniac listy maszyn w CCI.Config z listg maszyn na ekranie

operacyjnym ,Zapisane maszyny".

e ,Zapisane maszyny" zarzadza maszynami, ktére sa obstugiwane za
pomocqa terminala.

e CCI.Config zarzadza maszynami, ktore sg uzywane do dokumentacji, Sec-
tion Control lub Rate Control.

Maszyne ISOBUS obstugujesz za pomocg App CCI.UT A lub CCI.UT B. Obydwie Apps
loguja sie na ISOBUS jako Universal Terminal (UT). Maszyna ISOBUS ma UT-Client,
ktory taczy sie z UT na terminalu.

Dokumentacje zlecen, Section Control i Rate Control wykonujesz za pomoca Apps
CCI.Control i CCI.Command. Te Apps loguja sie na ISOBUS jako Task Controller (TC).
Maszyna ISOBUS ma UT-Client, ktory tgczy sie z TC na terminalu.

Obstuga maszyny i Dokumentacja/Section Control/Rate Control mogq zosta¢ wykonane
na osobnym terminalu ISOBUS:
e Na terminalu do obstugi maszyny ,Universal Terminal® jest wt., a ,Task Controller®
wyt.
— UT-Client maszyny taczy sie z tym terminalem.
e Na drugim terminalu ,Universal Terminal® jest wyt., a ,Task Controller® wt.

— TC-Client maszyny faczy sie z tym terminalem.
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6.4 Ustawienie maszyny

Dla maszyn zatozonych manualnie musisz wykona¢ wszystkie ustawienia.

Maszyna ISOBUS z TC-Client automatycznie wpisuje sie na liste maszyn i au-
tomatycznie wykonuje ustawienia maszyny.

— Ustawienia wykonywane automatycznie przez maszyne nie mogg by¢ zmie-
niane.

» Sprawdz ustawienia wykonane automatycznie przez maszyne pod
wzgledem kompletnosci.

P Uzupetnij brakujace ustawienia.

Ustaw maszyne:

Schlueter 5450

Select implement

Working width 3.00m

Implement type Trailed

Mounting type Wagon hitch

CCl.Convert Deactivated Distance D1 1.00 m

" Section geometry

E Mounting type Drawbar

D2 o N
I Distance D2 0.00m

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia maszyny".
— Zostang wyswietlone ustawienia maszyny.

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami w = rozdz. 6.4.1, = rozdz. 6.4.2 i = ro-
zdz. 6.4.3.
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Kontrola

106

Ostatecznie skontroluj ustawienia:

ik schlueter sas0

Baler

Select implement

GPS RS232 - serial

CCLConvert Deactivated

» Na ekranie operacyjnym ,CCI.Config" w przetaczniku maszyny nacisnij
przycisk ze strzatka.
— Zostanie wyswietlony obszar informacyjny ,Maszyna".

Szerokos$¢ robocza
Liczba sekcji roboczych
Odstep A

Odstep B

Odstep E,
punkt referencyjny maszyny - punkt
$rodkowy sekcji roboczych

6: Odstep D1,
punkt potgczenia - punkt referencyjny
maszyny

ua b W N =



6.4.1 Szerokos$c¢ robocza i rodzaj maszyny

Szerokosc¢ robocza

1. Nacisnij na przetacznik ,, Szerokosc¢ robocza".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

2. Wprowadz szerokos¢ robocza.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

'z, Rodzaj maszyny
1. Nacisnij na przetacznik ,Rodzaj maszyny".

\\

2. Wybierz rodzaj maszyny.

3. Zakoncz proces za pomocy ,Wstecz".

o Rodzaj maszyny

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Rodzaj maszyny".

e W przypadku maszyn ciggnietych (2) oraz samobieznych (3) jest obliczana pozycja

sekcji roboczych podczas jazdy po krzywych.

e W przypadku maszyn doczepionych (1) pozycja sekcji roboczych pozostaje sztywna.

1] 2] (3]

4Dz
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6.4.2 Rodzaj zaczepu i punkt referencyjny

Rodzaj zaczepu
1. Nacisnij na przetacznik ,Rodzaj zaczepu".

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,, Rodzaj zaczepu®.
2. Wybierz rodzaj zaczepu.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Rodzaj zaczepu

W ustawieniach ciagnika, dla kazdego rodzaju zaczepu dostepnego w cigag-
niku zostat wprowadzony odstep C. W ustawieniach maszyny wybierz tylko
rodzaj zaczepu maszyny.

— Ponowne wprowadzenie odstepu C nie jest wymagane.

3
3
i

1)
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Odstep D1

1. Nacisnij na przetacznik ,Odstep D1".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz odstep D1.

3. Zakoncz proces za pomocy ,Wstecz".

Odstep D1

Odstep miedzy punktem zaczepienia oraz punktem referencyjnym maszyny:

e W przypadku maszyn ciggnietych, punkt referencyjny lezy na punkcie srodkowym
pierwszej osi.

e W przypadku maszyn ciggnietych, pozycje punktu referencyjnego okresla producent
maszyny.

e W przypadku maszyn zatozonych recznie (np. brona) zmierz odstep D1 miedzy punk-
tem potaczenia a ostatnim elementem konstrukcyjnym (np. walec).
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6.4.3 Sekcje robocze: Geometria i czasy op6znienia

Geometria sekcji roboczych

W obszarze informacyjnym ,,Geometria sekcji roboczych™ zostang wyswiet-

lone:

e Wartosci ustawione w maszynie (1)-(4), (6), (8), (9)
e Czasy opdznienia skorygowane w terminalu (5), (7)

Te informacje sq przydatne tylko w razie serwisu.

1. Nacisnij na przetacznik ,,Geometria sekcji roboczych®.

— Zostanie wyswietlony obszar informacyjny ,Geometria sekcji ro-
boczych".
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: Numer sekcji roboczej

— Jest zliczana w kierunku jazdy od le-
wej do prawej.

Szerokos$¢ robocza sekcji roboczej
Gtebokos¢ robocza sekcji roboczej

Czas opd6znienia wtaczenia
Skorygowany czas opdznienia wiaczenia
Czas opdznienia wytaczenia

Skorygowany czas opdznienia wylacze-
nia

Odstep E

— Odstep miedzy punktem refe-
rencyjnym maszyny a punktem s$rod-
kowym sekcji roboczej.

— Mierzy sie odstep w kierunku jazdy.

: Odstep F

— Odstep miedzy punktem refe-
rencyjnym maszyny a punktem s$rod-
kowym sekcji roboczej.

— Mierzy sie odstep poprzecznie do
kierunku jazdy.



6.4.4 Ustawianie lub korygowanie czasé6w op6znienia
Mozesz

e ustawic czasy opodznienia
e skorygowac¢ czasy opdznienia ustawione w maszynie.

Czasy opoOznienia i wartosci korekty
Czas opdznienia wiaczenia opisuje czasowe opoznienie miedzy poleceniem a

aplikacja. W przypadku natrysku jest to czas od polecenia , Wtacz sekcje ro-
bocza" az do aplikacji srodka.

Czas opdznienia wytaczenia opisuje czasowe opdoznienie miedzy poleceniem a fakty-
cznym wytaczeniem sekcji roboczej.

Czasy opOznienia sg w przypadku wielu maszyn ISOBUS juz ustawione fabrycznie lub
mogq zostaé odczytane z danych technicznych maszyny.

Jesli brak tych informacji, czasy opoznienia muszg zostac¢ okreslone za pomocg wtasnych
pomiarow.

Za pomocg wartosci korekty korygujesz ustawienia fabryczne maszyny dla czasu
opdznienia wigczenia i czasu opoznienia wytaczenia, np. jesli sa one nieuzyteczne.
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Ustawienie czaséw opéznienia

W niektérych maszynach ISOBUS czasy opdznienia nie sg ustawione
fabrycznie.

— W obszarze informacyjnym , Geometria sekcji roboczych™ (= rozdz. 6.4.3)
czasy opdznienia majgq wartosc¢ ,,0" lub ,,-".
Mozesz wprowadzi¢ czasy opdznienia lub zleci¢ obliczenie przez terminal:

Ekran operacyjny ,Czasy op6znienia™:

1: Wprowadz czasy opOznienia

& Turn on delay IS0 +0ms , . . , s . .
n on delay 2: Zlec obliczenie czasdw opodznienia
e 3: Tekst informacyjny:
— Naktadanie sie w kierunku jazdy jest
ustawione.

& - Turn off delay ISO+0ms

Calculate




. Wprowadz
WSKAZOWKA czasy opoOzni-

enia
Nakladanie sie w kierunku jazdy wptywa na punkty przetaczania.

Jesli nakfadanie sie w kierunku jazdy jest ustawione (= rozdz. 6.4.5), zosta-
niesz o tym poinformowany przez tekst informacyjny.

P Podczas ustawiania czaséw opdznienia uwzglednij wptyw naktadania sie w
kierunku jazdy na punkty przetgczania.

Zalecamy:

P Najpierw ustaw czasy opdznienia, nastepnie naktadanie sie w kierunku
jazdy.

1. Odczytaj czasy opdznienia z danych technicznych maszyny.

2. Nacis$nij na przetacznik ,,Czasy opdznienia"“.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Czasy opoznienia®.

3. Nacisnij na przetacznik ,ISO + 0 ms" z prawej strony obok ,, Czas opd6zni-
enia wigczenia®.

— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

4. Wprowadz czas opdznienia wtgczenia i potwierdz wprowadzenie.
! Mozna wprowadzi¢ tylko wartosci dodatnie.

5. Powtorz kroki 2 i 3 dla czasu opdznienia wytaczenia.
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Zlec¢ oblicze-
nie czasow
opoéznienia
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Nacisnij na przetacznik ,Czasy opdznienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Czasy opdznienia®“.

Nacisnij na przetacznik ,,Oblicz" z prawej strony obok ,,Czas opdznienia
wigczenia®.

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Krok 1 z 3",

Postepuj zgodnie z instrukcjami i zakoncz proces na ekranie ope-
racyjnym ,Krok 3 z 3" za pomocg ,Gotowe".

Powtdrz kroki 2 i 3 dla czasu opdznienia wytgczenia.



6 Predkos¢, pozycja i geometria

Korekta czasOw opoznienia

W niektérych maszynach ISOBUS czasy opdznienia sg ustawione, ale usta-
wione wartosci nie sg uzyteczne. W takim przypadku musisz samodzielnie
okresli¢ prawidtowe wartosci za pomocg wiasnych pomiardéw. Skoryguj potem
czasy opdznienia w terminalu.

Wybierz Czas opdznienia wtaczenia lub Czas opdznienia wytaczenia, zaleznie
od tego, czy chcesz poprawi¢ witaczenie lub wytaczenie.

— Wartosc¢ korekty zostanie dodana do wartosci ustawionej warto$ci w mas-
zynie lub zostanie od niej odjeta.
— Wartos$c¢ korekty bedzie stosowana na wszystkie sekcje robocze.

+6‘ms -@ms +®ms -@ms

Y om comection valve
— Korrekturwert & ms

——
@_ cm/ms valeur de correction

1. Wyltaczenie.
2. Wigczenie.

WSKAZOWKA

Section Control stosuje skorygowane czasy opdéznienia.

Skorygowany czas opdéznienia

e zostanie zapisany w terminalu, nie w maszynie

e zostanie ustawiony automatycznie, jesli po przerwie ponownie pracujesz z
maszyna,

e jest w dalszym cigqgu do dyspozycji po ponownym uruchomieniu termi-
nala.
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Mozesz wprowadzi¢ wartosci korekty lub zleci¢ obliczenie przez terminal:

Ekran operacyjny ,Czasy op6znienia™:

1: Wprowadzenie wartosci korekty

&~ Turn on delay

2: Zlecenie obliczenia wartosci korekty

3: Tekst informacyjny:
— Naktadanie sie w kierunku jazdy jest
ustawione.

& - Turn off delay

Wprowadze-

nie wartosci WSKAZOWKA
korekty
Nakladanie sie w kierunku jazdy wptywa na punkty przetaczania.

Jesli nakfadanie sie w kierunku jazdy jest ustawione (= rozdz. 6.4.5), zosta-
niesz o tym poinformowany przez tekst informacyjny.

P Podczas ustawiania wartosci korekty uwzglednij wptyw nakfadania sie w
kierunku jazdy na punkty przetgczania.

Zalecamy:

P Najpierw ustaw wartosci korekty, nastepnie naktadanie sie w kierunku
jazdy.

1. Nacisnij na przetacznik ,Czasy opdznienia".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Czasy opdznienia®“.

2. Nacis$nij na przetacznik ,ISO + 0 ms" z prawej strony obok ,Czas opdzni-
enia wigczenia®.

— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

wadzenie.

— Wartos$¢ dodatnia zostanie dodana do wartosci ustawionej w maszy-
nie.

— Wartos¢ ujemna zostanie odjeta od wartosci ustawionej w maszynie.

i 3. Wprowadz wartos$¢ korekty czasu opdznienia wigczenia i potwierdz wpro-

O 4. Powtdrz kroki 2 i 3 dla wartosci korekty czasu opdznienia wytaczenia.
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Przyktad
1: Czas opdznienia wigczenia ustawiony w
maszynie: 1000 ms

2: Wartos¢ korekty ustawiona przez Ciebie
-144 ms.
— Skorygowany czas opoznienia
wigczenia: 1000 ms - 144 ms =
856 ms

3: Czas opoznienia wytgczenia ustawiony
w maszynie 100 ms.

4: Brak wartosci korekty.
— Skorygowany czas opdznienia
wytaczenia: 100 ms

Zlecenie ob-
liczenia war-
tosci korekt

1. Nacisnij na przetacznik ,Czasy opdznienia"“.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Czasy opdznienia®“.

2. Nacisnij na przetacznik ,Oblicz" z prawej strony obok ,Czas opdznienia
wilaczenia®.

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Krok 1 z 3",

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami i zakoficz proces na ekranie ope-
racyjnym ,Krok 3 z 3" za pomoca , Gotowe".

O 4. Powtdrz kroki 2 i 3 dla wartosci korekty czasu opdznienia wytaczenia.
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6.4.5 Naktadanie sie
Co jest dla ciebie wazniejsze:

e kompletna obrébka
e czy unikanie podwdjnej obrobki?

Za pomocg ustawien dla naktadania sie osiggniesz pozadany rezultat.

WSKAZOWKA
Naktadanie sie w kierunku jazdy >0cm lub <0cm wptywa na punkty
przetaczania.

» Najpierw ustaw czasy opdznienia, nastepnie naktadanie sie w kierunku
jazdy.

P Przy ustawianiu czaséw opdznienia uwzglednij wptyw nakfadania sie na
momenty przetaczania.

Naktadanie sie w kierunku jazdy

Obowigzujacy zakres wartosci dla zagondéw wynosi miedzy -2000 cm und
+2000cm.

1. Nacisnij na przetacznik ,Naktadanie sie w kierunku jazdy".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

2. Wprowadz naktadanie sie.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Naktadanie sie w kierunku jazdy
Chcesz unikna¢ rowniez najmniejszych luk obrébki na skraju pola, np. po-

dczas siewu lub ochrony roslin?

» Wykorzystaj ,Naktadanie sie w kierunku jazdy".

200¢cm Dem -200cm
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Stopien nakladania sie
Prawidtowymi wartosciami dla stopnia naktadania sie sg 0, 50 lub 100 %.

1. Nacisnij na przetacznik ,Stopien naktadania sie".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz stopien nakfadania sie.

3. Zakoncz proces za pomocy ,Wstecz".

Stopien nakladania sie
Ustaw, kiedy sekcja robocza zostanie wytgczona, jesli przejedzie przez juz

obrobiong powierzchnie.
Ustaw priorytet na

e kompletne opracowanie
e lub unikanie podwaéjnej obrdbki.

0% 50% 100%

0 %

— Sekcja robocza zostanie wytaczona, zanim dojdzie do naktadania sie. (lewy obraz)
— Moga wystgpic¢ brakujace miejsca.

— Uniknie sie podwdéjnej obrébki.

50 %

— Sekcja robocza zostanie wytaczona, jesli potdwka tej sekcji roboczej znajduje sie na
juz obrobionej powierzchni (Srodkowy obraz).

100 %

— Sekcja robocza zostanie wytgczona dopiero, gdy znajduje sie ona kompletnie na juz
obrobionej powierzchni (prawy obraz).
— Zostanie osiggniete kompletna obrobka.

Moze wystapi¢ podwdjna obrébka.
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6 Predkos¢, pozycja i geometria

Tolerancja nakladania sie

Ustaw, w jaki sposdb reagujg na nakfadanie sie sekcje robocze z prawej
strony na zewnatrz i z lewej strony na zewnatrz.

Obowigzujacy zakres wartosci dla tolerancji naktadania sie lezy miedzy 0 cm
oraz potowg szerokosci zewnetrznej sekcji roboczej.

1. Nacisnij na przetacznik ,Tolerancja naktfadania sie".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz tolerancje nakfadania sie.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

W przypadku jazdy rownolegtej zewnetrzne sekcje robocze z lewej i prawej
strony czasem sg krotkotrwale wskazywane nad juz opracowang powierz-
chnig, chociaz faktycznie podwdjna obrébka nie ma miejsca. .

— Przyczyna z reguty jest dryft GPS.

o Tolerancja nakladania sie przy 0 % stopnia nakladania sie

Przy 0 % stopnia naktadania sie w tym przypadku zostanie wytgczona zewnetrzna sekcja
robocza.

— Moze wystapic ,trzepotanie® (ciagte wigczanie i wytgczanie).

— Wskutek ustawienia tolerancji naktadania sie mozna unikna¢ tego trzepotania.
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6 Predkos¢, pozycja i geometria

Tolerancja nakladania sie przy 100 % stopnia naktadania sie
W przypadku jazdy na juz opracowanych powierzchniach (np. skraju pola)
zewnetrzne sekcje robocze czasem wiaczaja sie niechcacy.
— Przyczynami tego s dryft GPS lub nie catkowicie Scisle przejechany tor.

Tolerancja naktadania sie moze zapobiec przypadkowemu wtgczeniu sekcji roboczych.

ki 100%
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Tolerancja nakladania sie granicy pola

Obowigzujacy zakres wartosci dla tolerancji naktadania sie lezy miedzy 0 cm
oraz potowg szerokosci zewnetrznej sekcji roboczej.

1. Nacisnij na przetacznik ,Tolerancja nakfadania sie, granica pola".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz tolerancje nakfadania sie.

3. Zakoncz proces za pomocy ,Wstecz".

OSTROZNIE!

Dryft GPS moze prowadzi¢ do wiaczenia i wylaczenia zewnetrznej
sekcji roboczej na granicach pola.

Za pomocaq tolerancji naktadania sie granicy pola >0cm

e minimalizujesz to wiaczanie i wytgczanie
e ale jest mozliwe, ze pracujesz tez poza granicg pola.

Zalecamy ustawienie 0 cm.

Jesli ustawisz inng warto$¢, musisz sprawdzi¢, czy moze zostac przyjeta ob-
rébka poza granicq pola.




6 Predkos¢, pozycja i geometria

Section Control tylko na skraju pola wt./wyt.

» Wigcz “Section Control tylko na skraju pola”.
— Sekcje robocze bedg automatycznie przetaczane tylko na skraju pola.

Section Control tylko na skraju pola
Podczas uzywania siewnikow i urzadzen do uktadania z bardzo matymi
sekcjami roboczymi (np. mniejszymi niz jeden metr), podczas jazdy

réwnolegtej moze wystgpi¢ niezamierzone wytaczenie sekcji zewnetrznych.
— Przyczyna z reguty jest dryft GPS.

Niezamierzonego wytaczenia nie zawsze da sie unikng¢ przez dopasowanie tolerancji
naktadania sie. W tym przypadku funkcja ,Section Control tylko na skraju pola™ pomaga
unikac luk w siewie.

— Automatyczne dotaczenie i odtaczenie sekcji roboczych odbywa sie w zaznaczonym
skraju pola (pomaranczowy), nie na obrobionej powierzchni (niebieska).
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6.5 Ustawienia GPS

Terminal moze wczytywac dane pozycyjne z odbiornika GPS.

WSKAZOWKA

Dane pozycyjne musza odpowiadac¢ standardowi NMEA 0183 lub
NMEA 2000.

Jesli odbiornik GPS uzywa innego protokotu, terminal nie moze wczytywac
danych pozycyjnych. Section Control i wszystkie inne funkcje dotyczace loka-
lizacji nie mogq by¢ uzywane.

» Upewnij sie, ze odbiornik GPS spetnia standardy NMEA 0183 |lub
NMEA 2000.

Musisz ustawi¢ pozycje i interfejs odbiornika GPS:

1. Na ekranie operacyjnym ,,CCI.Config" nacisnij na przetacznik ,GPS".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia GPS".

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami w = rozdz. 6.5.1, = rozdz. 6.5.2 i = ro-
zdz. 6.5.3.
3. Nastepnie sprawdz ustawienia GPS w obszarze informacyjnym.



© Dane w obszarze informacyjnym (1) bedg Kontrola

wyswietlane, jesli

e odbiornik GPS jest podfaczony i wysyta

_‘;‘C GPS source S erial dane

e prawidtowo wybrano zrédto GPS, inter-
fejs i predkosc¢ transmis;ji.

B Position of the GPS receiver Tractor

GPS simulation

WSKAZOWKA

CCI.Command i CCI.Control maja ré6zne wymagania w odniesieniu do
doktadnosci danych pozycyjnych odbiornika GPS.

Do dokumentacji za pomocg CCI.Control wystarczajq proste zestawy danych,
ktore sa réwniez dostarczane przez tanie odbiorniki.

Minimalnym wymaganiem dotyczacym zestawu danych jest:
e GGA z czestotliwoscig 5 Hz

Do $ledzenia i przetaczania sekcji za pomocg CCI.Command wymagane sq
odbiorniki z doktadnoscig 20 cm lub wieksza.
Minimalnym wymaganiem dotyczacym zestawu danych jest:

e GGA, RMC, VTG z czestotliwoscig 5 Hz
e GSA z czestotliwoscig 1 Hz
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6.5.1 Pozycja anteny GPS

Pozycja anteny GPS
-t Wprowadz, czy antena GPS jest umieszczona na ciggniku, czy na maszynie.

ool

1. Nacisnij na przetacznik ,,Pozycja odbiornika GPS".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Pozycja anteny GPS".

2. Wybierz pozycje anteny GPS.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia GPS".

Pozycja anteny GPS
Sg dwie mozliwosci umieszczenia anteny GPS:

1. Na ciagniku.
— Wpisz odstepy A i B w ustawieniach ciagnika.

2. Na maszynie.

— Wybierz ,Maszyna z przodu®, ,Maszyna z tytu" lub ,Ostatnia maszyna".
— Umies¢ nastepnie antene GPS na maszynie tylko wtedy, jesli maszyna wysyta do
terminala odstepy A i B.

o O ®

Zalecamy umieszczenie odbiornika GPS na ciggniku.
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6.5.2 Zrédlo GPS

Zrédto GPS
1. Naci$nij na przetacznik ,Zrédto GPS".

—» Zostanie wys$wietlona lista wyboru ,Zrédto GPS".
2. Wybierz zrédto GPS.

3. Jesli zostato wybrane ,RS232 - szeregowo", ustaw teraz interfejs sze-
regowy i predko$¢ transmisji.

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia GPS".

Zrédto GPS
Zaleznie od modelu, odbiornik GPS wysyta dane pozycyjne
e w protokole NMEA 0183 przez interfejs szeregowy

e w protokole NMEA 2000 przez ISOBUS lub
e w protokole J1939 przez ISOBUS.

Terminal obstuguje obydwa protokoty.

Potacz odbiornik GPS i terminal w nastepujacy sposéb:

1. Odbiornik GPS ma interfejs szeregowy.

— Podtacz odbiornik GPS do ztacza wtykowego B lub C terminala.

— Wybierz ,RS232 - szeregowo" jako zrodto GPS.

— Wybierz jako interfejs szeregowy ztgcze wtykowe, do ktérego jest podtaczony
odbiornik GPS.

2. Automatyczny uktad kierowniczy ma interfejs szeregowy dla sygnatu GPS.

— Podtacz interfejs szeregowy ukfadu kierowniczego do ztqcza wtykowego B lub C
terminala.
— Wybierz ,RS232 - szeregowo" jako zrodto GPS.
— Wybierz jako interfejs szeregowy ztacze wtykowe, za pomocg ktérego jest
potaczony interfejs szeregowy uktadu kierowniczego.
3. Odbiornik GPS ma interfejs ISOBUS.

— Podtacz odbiornik GPS do ISOBUS.
— Wybierz ,ISOBUS" jako zrdédto GPS.

-] 4 cCl 1200

L CCl 1200 1@0 CC1 1200

RS 232
(1) 0 — ©)
ISOBUS
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Jesli jako zrédto GPS zostato wybrane ,,RS232 - szeregowo", musisz ustawic
interfejs szeregowy:

Interfejs szeregowy

Wetknij tacznik wtykowy, do ktérego podtaczony zostat odbiornik GPS lub
szeregowe wyjscie uktadu kierowniczego.

1. Nacisnij na przetacznik ,Interfejs szeregowy".
— Zostanie wys$wietlona lista wyboru "interfejs szeregowy".

2. Wybierz tgcznik wtykowy.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
—» Zostanie wyéwietlony ekran operacyjny ,Zrédto GPS".

Predkos$¢ transmisji
Predkos¢ transmisji terminala i odbiornika GPS muszg by¢ zgodne.

1. Nacisnij na przetacznik ,Predkos¢ transmisji".
— Zostanie wys$wietlona wybrana ,Predkos¢ transmisji*.

2. Wybierz predkos¢ transmisiji.
3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Z2rodio GPS".

WSKAZOWKA
Predkos$¢ transmisji terminala i odbiornika GPS musza by¢ zgodne.

W przeciwnym razie terminal nie moze ocenia¢ danych pozycyjnych odbior-
nika GPS.

P Jesli nie znasz predkosci transmisji odbiornika GPS, wybierz ustawienie
"Auto".
— Terminal automatycznie okresli szybkos$¢ transmisji odbiornika GPS.
— Moze to trwac chwile.
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6.5.3 Ustaw odbiornik GPS
Za pomocg klikniecia optymalnie ustaw odbiornik GPS.

— Ta funkcja jest dostepna tylko dla odbiornikéw GPS Hemisphere A100/101 i
Novatel AgStar z interfejsem szeregowym.

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustaw odbiornik GPS".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawianie odbiornika GPS".

2. Nacisnij na przetacznik ,Odbiornik GPS".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,,Odbiornik GPS".

3. Wybierz odbiornik GPS.

4. Powrdc¢ za pomocy ,,Wstecz" do ekranu operacyjnego ,,Ustaw odbiornik
GPS".
5. Nacisnij przetacznik ,,Zalecane ustawienia®.
— Ustawienia odbiornika GPS zostang zmienione zgodnie z naszymi
zaleceniami.
6. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
—» Zostanie wyéwietlony ekran operacyjny ,Zrédto GPS".

WSKAZOWKA

Na ekranie operacyjnym ,,Ustaw odbiornik GPS™ mozesz ustawic
kolejne szczeg6ty odbiornika GPS.

W przypadku niewtasciwej konfiguracji odbiér GPS bedzie zaktdécony lub
przerwany.

P Starannie przeczytaj podrecznik odbiornika GPS.
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6.6 CCI.Convert

Podczas pracy z czujnikiem N i maszyng ISOBUS zastosowana ilo$¢ powinna
zosta¢ automatycznie dopasowana do okolicznosci na polu. Czujnik N steruje
stosowang iloscig przez maszyne ISOBUS. Wartosci zadane czujnika N odpo-
wiadajg wartosciom zadanym mapy aplikacji.

Sygnat czujnika musi zosta¢ przeksztatcony na warto$¢ zadang dla maszyny
ISOBUS.

— CCI.Convert przeksztatca specyficzne dla producenta sygnaty od czujnikéw
N w czytelne dla maszyn wiadomosci ISOBUS.

Obstugiwane sg nastepujace formaty:

LH5000,

ASD

ASD Section Control i
TUVR.

i Schlueter S450

fh cCicConvert

Baler

'C Protocol LH 5000

GPS RS232 - serial ... Implement No selection

CClL.Convert iﬁ% Deactivated

1. Na ekranie operacyjnym ,CCI.Config" nacisnij na przetacznik
»~CCI.Convert".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,CCI.Convert".

2. Ustaw protokot, interfejs i maszyne w sposdb opisany ponizej.



Do zrobienia

» Przeczytaj, jakiego protokotu uzywa czujnik do przekazywania danych. wczeéniej

» Podtacz czujnik i maszyne do ISOBUS.

» W ustawieniach maszyny wybierz maszyne (= rozdz. 6.8.5).

Masz nastepujgce mozliwosci ustawien:

CCI.Convert wi./wyl.
[Eh Wiacz lub wytacz CCI.Convert.

» Nacisnij na przetacznik ,CCI.Convert".
— Przetgcznik zmieni pozycje.

Interfejs szeregowy

Terminal ma po jednym interfejsie szeregowym tacznikéw wtykowych B i C.

CCI.Convert zadaje, do ktérego tacznika wtykowego musi zosta¢ podtaczony

czujnik. Zmiana nie jest mozliwa.

— tacznik wtykowy jest wyswietlany.

— Podtacz czujnik do tego tacznika wtykowego. Uzyj kabla B dla tqcznika
wtykowego B lub kabla C1 albo C2 dla tacznika wtykowego C.

Wybor protokotu
Wybierz protokdt, w ktorym czujnik wysyta swoje wartosci.

1. Nacisnij na przetacznik ,Protokot".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Protokot".

2. Wybierz protokdét.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,CCI.Convert".
— Na przetaczniku ,Protokot" zostanie wyswietlona wybrany protokét.

Wyboér maszyny
Wybierz maszyne, do ktérej majg by¢ wysytane wartosci zadane czujnika.

1. Nacisnij na przetacznik ,,Maszyna".
— Zostanie wyswietlona lista maszyn.

2. Wybierz maszyne lub opcje ,Wybierz maszyne automatycznie".

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,CCI.Convert".
— Na przetaczniku ,Maszyna" zostanie wyswietlona wybrana maszyna.
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WSKAZOWKA
Przy wyborze maszyny zalecamy ustawienie ,,Wybierz maszyne auto-
matycznie".

Jest to ustawienie wstepne.

CCI.Convert automatycznie wyszukuje maszyne, do ktérej sg wysytane war-
tosci zadane czujnika.

» Skoryguj ustawienie, jesli Automatyka wybiera niewfasciwg maszyne.




6.7 Tachometr

Ustaw tachometr w CCI.Config. Za pomoca tachometru masz szybki przeglad
ustawien ciggnika i maszyny:

=  CCLConfig

Z prawej strony obok tachometru sg wyswietlane

e wybrany ciggnik,
e wybrana maszyna,
e ustawienia CCIL.Convert.

WSKAZOWKA

Ciagnik i maszyna musza by¢ wybrane prawidlowo.

W przeciwnym razie terminal pracuje z niewtasciwymi ustawieniami.

» Sprawdz, czy ciggnik i maszyna sg wybrane prawidtowo.

W tachometrze mogg by¢ wyswietlane:

predkos¢ kotowa,

predkos¢ radarowa,

predkos¢ z GPS lub

predkos¢ obrotowa watu odbioru mocy.

Wybierz wyswietlang wartos¢ (1) i ustaw zakres wyswietlania (2) oraz
optymalny zakres roboczy (3).

W tachometrze masz bezposredni dostep (4) do

e ustawienia maszyny,
e ustawienia ciggnika
e CCI.Convert.

133



Masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

CClL.Config

Wybér wyswietlanej wartosci

I—| Wybierasz, ktéra warto$¢ ma by¢ wyswietlana w tachometrze:
E— o predkosc¢ kotowa,
o predkosc¢ radarowa,
o predkos¢ z GPS lub
o predkos¢ obrotowa watu odbioru mocy.
1. Nacisnij przetacznik nad tachometrem.
— Zostanie wyswietlona lista wyboru.
2. Wybierz wartosc¢.
— Wybrana wartos$¢ bedzie wyswietlana w tachometrze.
3. Ustaw zakres wyswietlania i zakres obszar roboczy wybranej wartosci.
520
U/min
‘ Ustawianie zakresu wyswietlania
(Ab] ] Ustaw minimum i maksimum dla tachometru.

1. Pod tachometrem sg wyswietlane 4 wartosci. Naci$nij przetacznik z lewej
strony na zewnatrz.

— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

2. Wprowadz mniejszg wartos¢, ktéra ma by¢ jeszcze wyswietlana, i pot-
wierdz wprowadzenie.

3. Nacisnij przetacznik z prawej strony na zewnatrz.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

4. Wprowadz wiekszg wartosé, ktora ma by¢ jeszcze wyswietlana, i pot-
wierdz wprowadzenie.

— Zakres wyswietlania tachometru jest ustawiony.

134



520

U/min

W0
0o 6

Ustawianie optymalnego zakresu roboczego

Optymalny zakres roboczy jest przedstawiany w tachometrze zielonym ko-
lorem. Ustalasz na oko, czy jest konieczna korekta predkosci lub predkosci
obrotowej watu odbioru mocy.

1. Pod tachometrem sg wyswietlane cztery wartosci. Nacisnij drugi
przetgcznik od lewej.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

2. Wprowadz dolng granice optymalnego zakresu roboczego i potwierdz
wprowadzenie.

3. Nacisnij drugi przetacznik od prawej.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

4. Wprowadz gorng granice optymalnego zakresu roboczego i potwierdz
wprowadzenie.

— Optymalny zakres roboczy jest wyswietlany w tachometrze zielonym
kolorem.

Ustawienia ciagnika, maszyny i CCI.Convert

» Nacisnij na obszar z prawej strony tachometru.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,CCI.Config".

WSKAZOWKA

Zakres wyswietlania i optymalny zakres roboczy dla kazdej pred-
kosci i predkosci obrotowej watu odbioru mocy sg zapisywane
oddzielnie.

Ustawienia sg dostepne znéw po ponownym uruchomieniu.
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6.8 Obstuga

Dodates i ustawites ciggniki, na ktérych jest uzywany terminal, oraz maszyny
(= rozdz. 6.1 do = rozdz. 6.7).

Masz nastepujace mozliwosci obstugi:

e Wybdr, edycja i eksport ciggnika
e Wybdr, usuniecie, edycja i eksport maszyny
e Zastosowanie symulacji GPS

6.8.1 wybor ciagnika
Lista na ekranie operacyjnym , Cigqgnik" zawiera dodane przez Ciebie ciggniki.
Wybierz ciggnik, na ktérym bedzie uzywany terminal:

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia“:

2. Nacis$nij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps":

3. Nacisnij na przetacznik ,CCI.Config".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,, CCI.Config".

4. Nacisnij na przetacznik ,Ciggnik".
— Zostanie wyswietlona lista ciggnikow.

5. Wybierz ciggnik.

6. Powrd¢ za pomoca ,Wstecz" do ekranu operacyjnego ,,CCI.Config".

7. Nacis$nij w przetaczniku ,Ciggnik® na strzatke.
— Otwiera sie obszar informacyjny.



8. Skontroluj ustawienia.

9. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie zamkniety ekran operacyjny ,Ustawienia®.

6.8.2 Usuniecie ciagnika

Usun ciggnik w nastepujacy sposob:

+ New tractor

W} Schlueter saso .
¢ Edit

.
H]] Delete

Wi schiueter 545 2(5::)‘

|_-| Export

1. Na ekranie operacyjnym ,CCI.Config" naci$nij na przetacznik ,Ciagnik".
— Zostanie wyswietlona lista ciggnikow.

2. Nacisnij przetacznik z ciggnikiem i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Wybierz ,,Usun".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

4. Potwierdz komunikat.

— Ciagnik zostanie usuniety.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ciggnik®.

137



6.8.3 Edycja ciagnika

Mozesz zmieni¢ nazwe ciggnika.

1. Na ekranie operacyjnym ,CCI.Config" nacisnij na przetacznik , Ciagnik™.
— Zostanie wyswietlona lista ciggnikow.

2. Nacis$nij przetacznik z ciggnikiem i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

. Wybierz ,Edytuj".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Nazwa ciggnika".

4. Wprowadz nazwe ciggnika.

5. Potwierdz swoje wprowadzenie.

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,, CCI.Config".
— Ciggnik jest wybrany.

B2 B

6.8.4 Eksport ciagnika

Do zrobienia

wezesniej » Podtacz do terminala pamie¢ USB.

1. Na ekranie operacyjnym ,CCI.Config" naci$nij na przetacznik ,Ciagnik".
— Zostanie wyswietlona lista ciggnikow.

2. Nacisnij przetacznik z ciggnikiem i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wys$wietlone menu kontekstowe.

. Wybierz ,Eksportuj ciagnik™.
— Ciagnik zostanie zapisany w pamieci USB.

WSKAZOWKA

» @ -

Eksport ciagnika do pamieci USB ma jedynie znaczenie dla serwisu.




O JURIN i R:R: R

6.8.5 Wybor maszyny
Lista na ekranie operacyjnym ,Maszyna" zawiera

e zatozone przez Ciebie maszyny
e oraz wszystkie maszyny ISOBUS z TC-Client, ktore juz raz byty potaczone z
terminalem.

Wybierz maszyne, ktéra ma by¢ uzywana dla Section Control lub Rate Con-
trol:

1. Nacisnij na przetacznik , Ustawienia®“.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®:

2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,Apps":

3. Nacis$nij na przetacznik ,,CCI.Config".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,CCI.Config":

4. Nacisnij na przetacznik ,Maszyna".
— Zostanie wyswietlona lista maszyn.

5. Wybierz maszyne.

6. Powrdc¢ za pomoca ,Wstecz" do ekranu operacyjnego ,,CCI.Config".

7. Nacisnij w przetaczniku ,Maszyna" na strzatke.
— Otwiera sie obszar informacyjny.

8. Skontroluj ustawienia.

9. Nacis$nij na przetacznik , Ustawienia®.
— Zostanie zamkniety ekran operacyjny ,Ustawienia®.
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WSKAZOWKA
Wybierz aktualnie zaczepiong lub dobudowana maszyne.

Jesli nie jest wybrana zadna lub jest wybrana nieprawidtowa maszyna, Sec-
tion Control i Rate Control nie pracuja.

» Wykonaj ten proces za kazdym razem, kiedy dotaczasz lub zaczepiasz do
ciggnika nowa maszyne.
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6.8.6 Usuniecie maszyny

Usun maszyne w nastepujacy sposdb:

+ New implement + New implement

Baler g ‘(s:)‘

1. Na ekranie operacyjnym ,, CCI.Config" nacisnij na przetacznik ,,Maszyna".
— Zostanie wyswietlona lista maszyn.

Nacisénij przetacznik z maszynaq i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wys$wietlone menu kontekstowe

2
N

. Wybierz ,,Usun".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

4, Potwierdz komunikat.

— Maszyna zostanie usunieta.
— Zostanie wyswietlona lista maszyn.

N =

WSKAZOWKA

Nie wszystkie maszyny moga zostac usuniete.

Nie mozesz usung¢ maszyn ISOBUS, ktore zostaty automatycznie dodane na
liste maszyn.

Mozesz usungc¢ maszyny, ktore zatozyte$ (= rozdz. 6.3).
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6.8.7 Edycja maszyny

Mozesz zmieni¢ nazwe maszyny.

1. Na ekranie operacyjnym ,, CCI.Config" nacisnij na przetacznik ,,Maszyna".
— Zostanie wyswietlona lista maszyn.

. Nacisnij przetacznik z maszyng i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Wybierz ,Edytuj".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,,Nazwa maszyny".

", R |
' 4 O3
N

4. Wprowadz nazwe maszyny.

)
U

5. Potwierdz swoje wprowadzenie.

\/ — Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,, CCI.Config".
— Maszyna jest wybrana.

6.8.8 Eksport maszyny

Do zrobienia

wezesniej » Podtacz do terminala pamie¢ USB.

A\

1. Na ekranie operacyjnym ,,CCI.Config" nacisnij na przetacznik ,Maszyna".
— Zostanie wyswietlona lista maszyn.

2. Nacisnij przetacznik z maszyng i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

. Wybierz ,Eksportuj maszyne".
— Maszyna zostanie zapisana w pamieci USB.

WSKAZOWKA

Eksport maszyny do pamieci USB ma jedynie znaczenie dla serwisu.

» @BcH




6.8.9 Symulacja GPS

W przypadku testéw i demonstracji pomocne moze by¢ odtworzenie wczesniej
zarejestrowanego lub zaimportowanego do terminala toru-GPS.

— Jazde przez pole mozesz symulowac w hali i w stanie spoczynku.

WSKAZOWKA
Do odtworzenia toru-GPS potrzebujesz hasta.

Symulacja GPS
Za pomocg terminala mozesz

e zapisac i eksportowac tor-GPS typu NMEA 0183 lub
e importowac i odtworzy¢ tor-GPS typu NMEA 0183.

1. Na ekranie operacyjnym ,,CCI.Config" nacis$nij na przetacznik ,GPS".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia GPS".

2. Nacis$nij na przetacznik ,Symulacja GPS".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Symulacja GPS".

Masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

Zapis toru-GPS
Podczas np. obrdébki pola zapisz dane pozycyjne odbiornika GPS.

1. Przejedz do punktu startowego zapisu.

2. Wiacz ,,Zapisz tor-GPS".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

3. Potwierdz komunikat i przejedZz do punktu koncowego zapisu.
— Dane pozycyjne odbiornika GPS zostang zapisane.

4. Po osiggnieciu punktu koncowego wytacz ,Zapisz tor-GPS".

— Zapis toru-GPS jest zakonczony.
— Tor GPS na terminalu zostanie nadpisany.
— Tor-GPS moze zostac odtworzony lub wyeksportowany.
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Symulacja GPS
Przetacznik do wytaczenia symulacji GPS jest chroniony hastem.

1. Zapisz tor-GPS lub importuj tor-GPS.

2. Wiacz ,Symulacja GPS".
— Zostanie wyswietlony monit o hasto.

3. Podaj hasto i potwierdZz wprowadzenie.
— Tor-GPS zostanie odtworzony.

ﬁ Powtoérz symulacje
P Mozesz odtworzy¢ tor-GPS jednorazowo lub w nieskoriczonej petli.

» Wiacz ,Powtdrz symulacje®.

— Tor-GPS zostanie automatycznie odtworzony od poczatku, jesli zosta-
nie osiggniety koniec.

Import toru-GPS

1. Podtacz do terminala pamiec¢ USB.
! Tor-GPS musi by¢ zapisany w folderze gtéwnym pamieci USB.
! Tor-GPS musi miec¢ rozszerzenie pliku ,.nmea" lub ,.log".

2. Naci$nij na przetacznik ,Import".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru z torami-GPS w pamieci USB.

3. Wybierz tor-GPS.

4. Uruchom import za pomoca , Wstecz".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

5. Potwierdz komunikat.

— Tor-GPS zostanie zaimportowany.
— Tor-GPS na terminalu zostanie nadpisany.

Eksport toru GPS
1. Podtacz do terminala pamie¢ USB.

2. Nacisnij na przetacznik ,Eksport".

— Tor-GPS zostanie zapisany w folderze gtéwnym w pamieci USB.
— Tor GPS ma rozszerzenie pliku ,.log".
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7 Maszyna ISOBUS i jednostka obstugi AUX
Dowiesz sie,

jak obstugiwac za pomoca terminala jedng lub kilka maszyn ISOBUS,
jak przyporzadkowywac funkcje maszynowe do elementéw obstugi jed-
nostki obstugi AUX,

e dlaczego pierwsze podtaczenie trwa tak dtugo, zanim bedzie mozna
obstugiwac¢ maszyne,

e co nalezy zrobi¢ po aktualizacji software maszyny,

e dlaczego jest wazny numer UT i jak sie go ustawia,

e jak ustawi¢ terminal, jesli nie bedzie on uzywany do obstugi maszyny.
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App do obstugi maszyn ISOBUS jest Universal Terminal lub UT.
CCI 1200 ma dwie UT-Apps, CCI.UT A i CCI.UT B:
— Moga one obstugiwac¢ dwie maszyny ISOBUS.

CCI800 ma jedng UT-App, CCI.UT A:

— Moze ona obstugiwac jedng maszyne ISOBUS.

CCI1200 CCI 800

1390 CCISOBUS

F7 | F1
F8 | F2
EOUEES

F10| F4

F12| F6

CCI1200
Podtaczanie az do dziesieciu maszyn
Odpowiednio pie¢ maszyn ISOBUS moze potaczy¢ sie z CCI.UT A i CCI.UT B.

Moze byc¢ obstugiwana jedna maszyna przez jedng UT-App. Maszyna musi znajdowac sie
w widoku Standard lub widoku Maxi. Pozostate maszyny sg w widoku Mini i w celu
obstugi muszg zosta¢ przesuniete do widoku Standard lub widoku Maxi.

Podziat maszyn na CCI.UT A i CCI.UT B

W praktyce bedziesz obstugiwa¢ za pomoca terminala jedng do maksymalnie dwadch
maszyn, np. przedni zbiornik nawozu i siewnik zaczepiany. Rozdziel obydwie maszyny
na CCI.UT A i CCI.UT B i otworz obydwie UT-Apps w widoku Standard:

— Mozna obstugiwac obydwie maszyny.

CCI800
Podlaczanie az do pieciu maszyn
Pie¢ maszyn moze potaczyc¢ sie z CCI. UT A.
Moze byc¢ obstugiwana maszyna, ktora bedzie wyswietlana w widoku Standard.

Pozostate maszyny sg w widoku Mini i w celu obstugi muszg zostac przesuniete do
widoku Standard.
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7.1 Uruchamianie

P Wiacz w zarzadzaniu App CCI.UT A (= rozdz. 4.2.1). ‘?vzzz;zr"’iieej“ia

» W ustawieniach ISOBUS wtacz funkcje ISOBUS Universal Terminal (= ro-
zdz. 4.2.2)
Sq to ustawienia wstepne.

7.1.1 Ustawienie numeru UT

Ustaw numer UT w nastepujacy sposéb:

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia":
2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

3. Nacisnij na przetacznik ,,CCI.UT A",
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,CCI.UT A",

4. Nacisnij na przetacznik ,Numer UT".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Numer UT".

5. Wprowadz numer UT,1".

6. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

7. PotwierdZ swoje wprowadzenie.

— CCI.UT zostanie uruchomione ponownie.
— CCI.UT loguje sie z nowym numerem UT na ISOBUS.

kroki 4 do 7 dla CCI.UT B. Wprowadzz numer UT ,2".

9. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia" i zakoncz proces.

O 8. Jesli w zarzadzaniu App witaczytes CCI.UT A oraz CCI.UT B, powtoérz
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7.1.2 Podiaczenie jednostki obstugi AUX
Podtacz jednostke obstugi AUX do ISOBUS.

— Potrzebujesz kabla A.

. Wetknij kabel A do ztgcza wtykowego A terminala.

. Wetknij wtyczke In-cab jednostki obstugi AUX- w ziaqcze ,, InCab"™ kabla A.

. Podiacz kabel In-cab ztgcza jednostki obstugi AUX do In-cab wtyczki ciag-
nika lub maszyny samobieznej.

— Jednostka obstugi AUX taczy sie z CCI.UT.

— W CCI.UT zostanie wyswietlony ekran operacyjny jednostki obstugi AUX.

— Elementy obstugi jednostki obstugi ISOBUS nie maja jeszcze przy-
porzadkowanych funkcji maszynowych:

WN =

25 CCISOBUS




7.1.3 Podiaczenie maszyny
Jesli podtaczysz maszyne do ISOBUS, maszyna taczy sie z CCI.UT.

— Maszyna moze by¢ uzywana dopiero po utworzeniu potaczenia.

Loading implement

CCLUT 1

P Jesli podtaczytes jednostke obstugi AUX, przyporzadkuj funkcje maszynowe
do elementéw obstugi jednostki obstugi AUX (= rozdz. 7.4.1).

Object Pool
Graficzny interfejs uzytkownika maszyny ISOBUS okresla sie jako Object
Pool. Object Pool obejmuje wszystkie ekrany operacyjne maszyny ISOBUS.

Ekrany operacyjne skiadajg sie z elementéw wyswietlania i elementow obstugi:

o teksty i piktogramy,

e przetaczniki,

e pola wprowadzen,

e listy wyboru, itd.

Ekrany operacyjne zostang wyswietlone w jezyku angielskim. Elementy wyswietlania

stuzg do informacji, elementy obstugi - do obstugi maszyny.

Jesli maszyna ISOBUS taczy sie pierwszy raz z CCI.UT, maszyna pobiera Object Pool do

UT.

Przesytanie moze trwac kilka minut, zaleznie od wielkosci Object Pool. Podczas prze-

sylania maszyna nie moze by¢ uzywana:

— Uzywaj maszyne dopiero wtedy, gdy zostanie wyswietlony graficzny interfejs uzyt-
kownika maszyny.

CCI.UT zapisuje Object Pool na terminalu. Jesli maszyna pdzniej taczy sie ponownie z

CCI.UT, CCI.UT uzywa zapisany Object Pool.

— Przesytanie odpada.
— Maszyna moze by¢ uzywana natychmiast.
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7.2 Ustawienia

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia":

A\Y

2. Na ekranie operacyjnym ,Ustawienia" nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

3. Nacis$nij na przetacznik ,,CCI.UT A".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,CCI.UT A",

n UT number

UT numbers in use

AUX assignment

Connected implements

Saved implements

Masz nastepujace mozliwosci obstugi:

Numer UT
CCI.UT loguje sie z numerem UT na ISOBUS.

» Ustaw numer UT w nizej opisany sposéb.
Zajete numery UT

» Sprawdz, jakie numery UT sq juz zajete, zanim ustawisz numer UT dla
CCI.UT.

Przyporzadkowanie AUX

Przyporzadkowanie funkcji maszynowych do elementéw obstugi jednostki
obstugi AUX (= rozdz. 7.4).

Podilaczone maszyny
Zostang wyswietlone maszyny potaczone z CCI.UT (= rozdz. 7.5.1).

Zapisane maszyny

Po aktualizacji oprogramowania maszyny usun maszyne z terminala (= ro-
zdz. 7.5.2).



WSKAZOWKA

UTs z takim samym numerem UT nie moga potaczyc¢ sie z ISOBUS.
Obstuga maszyny ISOBUS nie jest mozliwa.

CCI800/CCI 1200 i drugi terminal ISOBUS sg podtaqczone do ISOBUS:

P Upewnij sie, ze CCI.UT A, CCI.UT B i inne UTs podfgczone do ISOBUS
majg rézne numery UT.

Wyswietl juz niedostepne numery UT w nastepujgcy sposdb:

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,Ustawienia“:
2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,Apps".

3. Nacisnij na przetacznik ,,CCI.UT A",
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,CCIL.UT A".

4. Nacisnij na przetacznik ,Zajete numery UT".
— Zostanie wyswietlona lista juz niedostepnych numeréw UT.

Teraz ustaw numer UT:

5. Nacisnij na przetacznik ,Numer UT".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Numer UT".

6. Wprowadz nie zajety numer UT i potwierdZz wprowadzenie.

7. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

8. Potwierdz swoje wprowadzenie.

— CCI.UT zostanie uruchomione ponownie.
— CCI.UT loguje sie z numerem UT na ISOBUS.
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Zanim
przeczytasz
dalej...

Numer UT
CCI.UT loguje sie z numerem UT na ISOBUS.

— CCI.UT jest widoczne pod tym numerem UT dla maszyn i elementéw
obstugi.
— Na podstawie numeru UT maszyna rozstrzyga, z ktérym UT taczy sie ona.
Maszyny taczg sie najpierw z UT z numerem UT ,1%.

Jesli na ISOBUS nie jest zalogowany zaden UT z numerem UT ,1%, woéwczas maszyna
wyszukuje nastepny, wyzszy numer UT.

Maszyna zapisuje numer UT i przy nastepnym podiaczeniu faqczy sie z tym UT.

Jednostki obstugi taczg sie tylko z jednym UT, jesli ma on numer die UT ,1".

7.3 Prawidtowe uzywanie CCI.UT
CCI.UT dopasowuje sie elastycznie do twoich wymagan.
Mozesz

rownoczesnie obstugiwaé¢ dwie maszyny,
naprzemiennie obstugiwac dwie lub kilka maszyn,
uzywac jednostki obstugi AUX do obstugi maszyny,
wytaczy¢ obstuge maszyny.

W kolejnych podrozdziatach dowiesz sie, jak optymalnie ustawi¢ CCI.UT do
tych przypadkow uzycia.

e App wiaczasz i wytgqczasz w zarzadzaniu App (= rozdz. 4.2.1):

O ==

e Numery UT CCI.UT zmieniasz w ustawieniach CCI.UT (= rozdz. 7.2):

e App przesuwasz przez 'naci$nij i upus¢' z widoku Mini dp widoku Standard
(= rozdz. 3.3).
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7.3.1 Jedna maszyna, jeden terminal

e CCI800/CCI1200 jest jedynym terminalem ISOBUS.
e Za pomoca terminala chcesz obstugiwaé najwyzej jedng maszyne ISOBUS.

Ustaw terminal w nastepujacy sposéb:

O-E- B2

UT number
UT numbers in use

=

] cauta

AUX assignment

'm_ Connected implements

CCL.Cam 51 Saved implements

CCl.Command

. CClConfig
o

1.
2.
3.
4.

W zarzadzaniu App wigcz CCI.UT A i wytgcz CCI.UT B.
W ustawieniach CCI.UT A ustaw numer UT na ,1".
Otworz CCI.UT A w widoku Standard.

Podtacz maszyne do ISOBUS.

— Maszyna taczy sie z CCI.UT A.
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7.3.2 Dwie maszyny naprzemiennie, jeden terminal

e CCI800/CCI1200 jest jedynym terminalem ISOBUS.
e Za pomocga terminala chcesz obstugiwaé naprzemiennie dwie maszyny
ISOBUS, np. siewnik ze zbiornikiem nawozu.

Ustaw terminal w nastepujacy sposob:

Q-2 O-E2-8

1 CCLUTA

UT number
- UT numbers in use

:::] v -
AUX assignment

m Connected implements

CCLCam S Saved implements

CCLCommand

*s  CCLConfig

W zarzadzaniu App wigcz CCI.UT A i wytgcz CCI.UT B.
W ustawieniach CCI.UT A ustaw numer UT na ,1"%.
Otwérz CCI.UT A w widoku Standard.

. Podtacz maszyny do ISOBUS.

— Obydwie maszyny tgczqg sie z CCI.UT A.

HPWNE

5. Otworz maszyne, ktorg chcesz obstugiwaé, w widoku Standard.

0 CCISOBUS




7.3.3 Dwie maszyny rownoczesnie, jeden terminal

e CCI1200 jest jedynym terminalem ISOBUS.
e Za pomocg terminala chcesz obstugiwaé naprzemiennie dwie maszyny
ISOBUS, np. siewnik ze zbiornikiem nawozu.

P Potacz jedng maszyne z CCI.UT A, a drugg maszyne z CCI.UT B i otworz o-
bydwa UTs w widoku Standard.
— Mozna obstugiwac obydwie maszyny.

Ustaw terminal w nastepujacy sposob:

Q-2

O-2-8

UT number
I UT numbers in use

2]

CCLUTA

CCLUTB

AUX assignment

m Connected implements

CCL.Cam S saved implements

CCL.Command

»  CClLConfig

W zarzadzaniu App wiacz CCI.UT A i CCIL.UT B.

W ustawieniach CCI.UT A ustaw numer UT na ,1".
W ustawieniach CCI.UT B ustaw numer UT na ,2".
Otworz CCILUT A i CCI.UT B w widoku Standard.
Podtacz maszyny do ISOBUS.

— Obydwie maszyny tgczg sie z CCI.UT A.

RN E

6. Przesun maszyne w CCI.UT B (= rozdz. 7.5.3).

310 CCISOBUS

F12| F6 F12| F6
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WSKAZOWKA

Nie wszystkie maszyny ISOBUS daja sie przesuna¢ do innego UT.

Podziat obydwu maszyn na CCI.UT A i CCI.UT B nie jest wowczas mozliwy.
Obydwie maszyny nie moga by¢ obstugiwane réwnoczesnie.

P Potacz obydwie maszyny z CCI.UT A (= rozdz. 7.3.2).
— Obydwie maszyny muszg by¢ obstugiwane naprzemiennie.

WSKAZOWKA

Za pomocq CCI 800 mozna obstugiwac tylko jedna maszyne.




7.3.4 Zmiana pozycji wyswietlania

Chcesz zmieni¢ pozycje obydwu maszyn w widoku Standard:

1210 CCISOBUS 1 CCISOBUS

F11| F5

F12| F6 F12| F6

» Nacisnij na przetacznik ,Ukfad".
— Apps w widoku Standard zmienig pozycje.

CCI 800 nie ma tej funkcji.

7.3.5 Wyswietlenie maszyny w widoku Maxi

Chcesz wyswietli¢ ekran operacyjny maszyny w widoku Maxi:

0 casosus " e 310 coisopus o I a =5
F7 | F1
F8 | F2
F9 | F3
F10 F4

F11| F5

F12| F6

P Nacisnij przez 2 sekundy przetacznik "Uktad".
— Prawa App zostanie wysSwietlona w widoku Maxi.
— Lewa App zostanie wys$wietlona w widoku Mini.

W CCI 800 nie ma widoku Maxi.
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7.3.6 Jedna maszyna, jedna jednostka obstugi AUX

e CCI800/CCI1200 jest jedynym terminalem ISOBUS.
e Za pomocg terminala chcesz obstugiwaé najwyzej jedng maszyne ISOBUS.
e Do obstugi maszyny chcesz korzystac z jednostki obstugi AUX.

Ustaw terminal w nastepujacy sposob:

o Lo lad

1 CCLUTA

UT number
I UT numbers in use

;]

AUX assignment

m Connected implements
CCLCam S Saved implements

CCLCommand

»  CCLConfig

1. W zarzadzaniu App wigcz CCI.UT A i wytacz CCI.UT B.
2. W ustawieniach CCI.UT A ustaw numer UT na ,1"%.

3. Podfacz jednostke obstugi AUX i maszyne do ISOBUS.
4. Wykonaj przyporzadkowanie AUX (= rozdz. 7.4.1).

17:28  CCISOBUS




7.3.7 Dwie maszyny rownoczesnie, jedna jednostka obstugi
AUX

e CCI1200 jest jedynym terminalem ISOBUS.

e Za pomocg terminala chcesz obstugiwaé naprzemiennie dwie maszyny
ISOBUS, np. siewnik ze zbiornikiem nawozu.

e Chcesz za pomocg jednostki obstugi obstugiwac funkcje obydwu maszyn.

Ustaw terminal w nastepujacy sposéb:

O-E-2 O E-E

CCLUTA

UT number
- UT numbers in use

CCLUTB

AUX assignment

ﬁ Connected implements

CCL.Cam 9 saved implements

CCl.Command

v CCLConfig

W zarzadzaniu App wigcz CCI.UT A i CCI.UT B.

W ustawieniach CCI.UT A ustaw numer UT na ,1".

W ustawieniach CCI.UT B ustaw numer UT na ,2".
Otworz CCI.UT A i CCI.UT B w widoku Standard.
Podtacz jednostke obstugi AUX i maszyny do ISOBUS.

— Obydwie maszyny i jednostka obstugi AUX tacza sie z CCI.UT A.

unAWNE

Przesun maszyne w CCI.UT B (= rozdz. 7.5.3).
. Wykonaj przyporzadkowanie AUX (= rozdz. 7.4.1).

N

1008 CCISOBUS
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WSKAZOWKA

Ustawites terminal w sposdb opisany w tym podrozdziale.

— CCIL.UT A ma numer UT 1.

— Maszyna potgczona z CCI.UT A moze byc¢ obstugiwana za pomoca jed-
nostki obstugi AUX.

Maszyna potaczona z CCI.UT B moze by¢ obstugiwana za pomoca jednostki
obstugi AUX., jesli maszyna

e zostata przestana na liste funkcji maszynowych w CCI.UT A oraz

e graficzny interfejs obstugi zostat przestany do CCI.UT B.

Maszyna wykonuje ten proces automatycznie.

Jesli maszyna potaczona z CCI.UT B niee obstuguje podziatu na dwa UTs,
maszyna nie moze byc¢ obstugiwana za pomocg jednostki obstugi AUX.

» Zamien maszyny miedzy CCI.UT A i CCI.UT B i sprébuj jeszcze raz.
— W danym wypadku inna maszyna obstuguje podziat listy funkcji i inter-
fejs uzytkownika.

Jesli réwniez druga maszyna nie obstuguje podziatu listy funkcji i interfejsu
obstugi, maszyny nie mogg by¢ obstugiwane réwnoczesnie.

» Potacz obydwie maszyny z CCI.UT A (= rozdz. 7.3.8).
— Obydwie maszyny mogg by¢ obstugiwane za pomoca jednostki obstugi
AUX.
— Obydwie maszyny muszg byc¢ obstugiwane naprzemiennie.

WSKAZOWKA

Za pomoca CCI 800 mozna obstugiwac tylko jedna maszyne.




7.3.8 Dwie maszyny naprzemiennie, jedna jednostka obstugi
AUX

e CCI800/CCI1200 jest jedynym terminalem ISOBUS.

e Za pomocg terminala chcesz obstugiwaé naprzemiennie dwie maszyny
ISOBUS, np. siewnik ze zbiornikiem nawozu.

e Chcesz za pomocg jednostki obstugi obstugiwac funkcje obydwu maszyn.

Ustaw terminal w nastepujacy sposéb:

0 Lol O-2-8

UT number
. UT numbers in use

=]

] cauta

AUX assignment

ﬁ Connected implements

CCL.Cam 51 Saved implements

CCl.Command

»  CClConfig

1. W zarzadzaniu App wigcz CCI.UT A i wytgcz CCI.UT B.
2. W ustawieniach CCI.UT A ustaw numer UT na ,1".

3. Otworz CCI.UT A w widoku Standard.

4. Podtgcz jednostke obstugi AUX i maszyny do ISOBUS.

— Obydwie maszyny i jednostka obstugi AUX tacza sie z CCI.UT A.

5. Wykonaj przyporzadkowanie AUX (= rozdz. 7.4.1).

10:01  CCISOBUS
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7.3.9 Brak obstugi maszyny

e Uzywasz CCI800/CCI1200 i drugi terminal ISOBUS.
e Nie chcesz obstugiwac za pomocg CCI800/CCI 1200 zadnej maszyny
ISOBUS.

B-E-3 o Lo lad *

Universal terminal
m Task Controller

Task Controller instance

B <

LY File server

CCl.Cam

N
N

CClL.Command

e
"':-o CCl.Config

1. W zarzadzaniu App wytgcz CCI.UT A i CCI.UT B.
2. W ustawieniach ISOBUS wytacz ,Universal Terminal®.

— CCI.UT nie taczy sie juz z ISOBUS.



7.4 Praca z jednostka obstugi AUX

Czesto i regularnie potrzebne funkcje maszyny ISOBUS dajg sie wykonywac
szybciej joystickiem, kilknieciem lub inng jednostkg obstugi AUX (AUX).

7.4.1 Przyporzadkowanie funkcji maszynowych do elementu
obstugi AUX

Elementom obstugi jednostki obstugi AUX mozna przyporzadkowac funkcje
maszynowgq. Przyporzadkowanie AUX wykonujesz w ustawieniach CCI.UT:

BB

WSKAZOWKA
Maszyna zapisuje przyporzadkowanie AUX.

Przyporzadkowanie AUX musi by¢ wykonane tylko raz.

Przyporzadkowanie AUX jest ponownie dostepne po ponownym uruchomieniu
maszyny i jednostki obstugi AUX.

WSKAZOWKA

Jednostka obstugi AUX potrzebuje jednego UT z numerem UT ,,1%.

Jednostka obstugi ISOBUS faczy sie z CCI.UT tylko wtedy, jesli zalogowat sie
on w ISOBUS z numerem UT ,1%.

» Ustaw w CCI.UT A numer UT na ,1".
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Do zrobienia B P
wezesniej » Wykonaj uruchomienie. (= Rozdz. 7.1)

. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia".

. Nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

. Nacisnij na przetacznik ,CCI.UT A",
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,,CCIL.UT A",

. Nacisnij na przetacznik ,Przyporzadkowanie AUX".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Przyporzadkowanie AUX".

Editing mode

Mueller-Elektronik GmbH and Co

a: Producent jednostki obstugi AUX
b: Jednostka obstugi AUX

c: Lista wyboru elementéw obstugi
5. Wiacz ,Tryb edycji*.

— Zostanie wyswietlona lista wyboru z elementami obstugi jednostki
obstugi AUX (c).
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6a.Na jednostce obstugi AUX nacisnij element obstugi.
— Zostanie wyswietlona lista wyboru dostepnych funkcji maszynowych.

WSKAZOWKA:

W przypadku niektérych jednostek obstugi, po nacisnieciu elementu obstugi
lista funkcji maszynowych nie otwiera sie.

» Postepuj wéwczas w sposéb opisany w kroku 6b.

» W przeciwnym razie kontynuuj od kroku 7.

6b.Nacisnij na ,+" na przetaczniku elementu obstugi.
— Zostanie wyswietlona lista wyboru dostepnych funkcji maszynowych.

d: Maszyna ISOBUS

e: Lista funkcji maszynowych

7. Wybierz funkcje maszynowa.

. Powrdc¢ za pomocy ,,Wstecz" do listy wyboru elementdéw obstugi.
— Do elementu obstugi jest przyporzadkowana funkcja maszynowa.
— Na elemencie listy bedg wyswietlane element obstugi i funkcja maszy-
nowa.

J Jll
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Editing mode
[P Delete all AUX assignments

Mueller-Elektronik GmbH and Co

O 9. W celu przyporzadkowania kolejnych elementéw obstugi powtérz kroki 6
i 8.

10.Nacisnij na przetacznik , Ustawienia®“.

— Tryb edycji zostanie wytaczony.

— Zostanie zamkniety ekran operacyjny ,Ustawienia®.

— Przyporzadkowanie AUX jest zakonczone.

— Funkcje maszynowe mogg by¢ wykonywane za pomocg jednostki
obstugi AUX.
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Sprawdz przyporzadkowanie AUX w nastepujacy sposob: Kontrola

1. Otworz ekran operacyjny jednostki obstugi AUX w widoku Standard.
— Zostanie wyswietlone przyporzadkowanie AUX.

17:28  CCISOBUS

2. Przejdz w jednostce obstugi AUX na wszystkie poziomy obstugi i sprawdz
na terminalu przyporzadkowanie AUX.

WSKAZOWKA

Na ekranie operacyjnym jednostki obstugi AUX mozna wykonywac
zmiany przyporzadkowania AUX.

» W celu zmian przyporzadkowania przejdz na ekran operacyjny ,Przy-
porzadkowanie AUX" i wigcz tryb edycji.
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7.4.2 Usuwanie przyporzadkowania AUX

Aby usuna¢ przyporzadkowanie pojedynczego elementu obstugi, wykonaj
nastepujace czynnosci:

1. Wigcz ,Tryb edycji*.

Editing mode

m Delete all AUX assignments

| 2
ey
E
wror
<
o
w1 ml

Na liscie wyboru zostang wyswietlone wszystkie elementy obstugi jednostki
obstugi AUX.

2.

Nacisnij na ,-" na przetaczniku elementu obstugi.

— Przyporzadkowanie zostanie usuniete.
— Funkcja maszynowa nie moze juz by¢ wykonywana za pomocg tego
elementu obstugi.

Wytacz ,Tryb edycji.

Editing mode



7.4.3 Usun wszystkie przyporzadkowania AUX
Aby usung¢ przyporzadkowanie wszystkich elementow obstugi, wykonaj
nastepujgce czynnosci:

B 1. Wigcz ,Tryb edycji*.

2. Nacisnij na przetacznik ,Usun wszystkie przyporzadkowania AUX".

— Przyporzadkowanie wszystkich elementéow obstugi zostanie usuniete.
— Maszyna nie moze juz by¢ obstugiwana za pomoca jednostki obstugi

AUX.

3. Wyltacz ,Tryb edycji®.

“

Editing mode

Mueller-Elektronik GmbH and Co

7.5 Zarzadzanie maszynami
Maszyny potaczone z CCI.UT dajg sie wyswietlac lub usuwad.

| VY t:m celu otworz ustawienia CCI.UT:
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7.5.1 Wyswietlenie szczeg6té6w maszyny
Zostang wyswietlone maszyny potaczone z CCI.UT.

— Wyswietlane informacje sg przydatne tylko w razie serwisu.

Podlaczone maszyny

1. Nacisnij na przetacznik ,Podtaczone maszyny".
— Zostanie wyswietlona lista ,Podtgczone maszyny".

2. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Podiaczone maszyny
Zostang wyswietlone dodatkowe szczegdéty maszyn potaczonych z CCI.UT.

1: Producent

2: Pool number i peerHandle sa danymi potaczenia maszyny i nie maja znaczenia dla
ciebie jako uzytkownika.

3: Status Object Pool jest ,Aktywny" i daje sie wybiera¢, kolor czcionki jest zielony:
— Maszyna jest potgczona z CCI.UT.
— Maszyna jest wyswietlana w widoku Standard i moze by¢ obstugiwana.

4: Status Object Pool jest ,Nie aktywny", ale daje sie wybierac:

— Maszyna jest potgczona z CCI.UT.
— Maszyna jest wyswietlana w widoku Mini.
— Przesun maszyne do widoku Standard, aby ja obstugiwac.

5: Status Object Pool jest ,Nie aktywny" i nie daje sie wybierac:

— Maszyna jest potgqczona z CCI.UT.
— Maszyna nie bedzie wyswietlana.
— Jednostce obstugi AUX mozna przyporzadkowac funkcje maszynowe.

6: Status Object Pool jest ,Nie aktywny" i jest ,Brak dostepnej maszyny":

— Maszyna jest potgqczona z CCI.UT.

— Maszyna nie bedzie wyswietlana.

— Maszyna nie moze by¢ obstugiwana ani za pomoca terminala ani za pomocg jed-
nostki obstugi AUX.

170



7.5.2 Usuniecie maszyny

OSTROZNIE!

Po aktualizacji oprogramowania maszyny, zapisany na terminalu gra-
ficzny interfejs uzytkownika maszyny nie w kazdym przypadku jest
aktualizowany automatycznie.

Terminal wyswietla nastepnie zapisany na terminalu, a nie nowy, graficzny in-
terfejs uzytkownika:

e Maszyna zapisana na terminalu i oprogramowanie maszyny nie sg zgodne.
e Moze dojs$¢ do btednego dziatania maszyny.
e Nowe funkcje maszyny nie sg dostepne.

Po aktualizacji oprogramowania maszyny usun maszyne z terminala:
1. Odtacz maszyne od ISOBUS.
2. Usun maszyne z terminala w sposdb opisany w tym rozdziale.

3. Podfacz maszyne do ISOBUS.
— Maszyna taczy sie z CCI.UT.
— Nowy graficzny interfejs uzytkownika zostanie przestany do UT.
— CCIL.UT wyswietla nowy graficzny interfejs uzytkownika maszyny.

Aby usuna¢ maszyne, wykonac nastepujgce czynnosci:

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®.

2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

. Nacisnij na przetacznik ,CCI.UT A",
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,CCI.UT A",

. Nacisnij na przetacznik ,Zapisane maszyny".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,,Zapisane maszyny".

171




KRONE Sw z(sét
Delete

Il Delete all

Export

5. Nacisnij przetacznik z maszyng i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

6. Nacisnij ,Usun™.
— Maszyna zostanie usunieta bez dalszych zapytan.

. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

8. Jesli jest wigczone CCI.UT B, powtdrz kroki 3 do 7 dla CCI.UT B.

WSKAZOWKA

 QMBABE &

Czasem maszyna hie moze by¢ jednoznacznie zidentyfikowana na
liscie.
Musisz wéwczas usung¢ z terminala wszystkie maszyny.

» Nacis$nij na przetacznik ,Usun wszystkie maszyny".
— Maszyny zostang usuniete bez dalszych zapytan.
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Zapisane maszyny
Jesli maszyna ISOBUS taczy sie pierwszy raz z CCI.UT, maszyna pobiera do

UT swaj graficzny interfejs uzytkownika, Object Pool. CCI.UT zapisuje mas-
zyne na terminalu.
— Przy ponownym podtaczeniu odpada przesytanie Object Pool.

Na liscie zapisanych maszyn zostang wyswietlone Object Pools wszystkich maszyn, ktore
sq zapisane na terminalu.

KRONE Swadro

Masz nastepujace, kolejne mozliwosci obstugi:

Eksportowanie zapisanej maszyny
II__II 1. Podtacz do terminala pamiec¢ USB.

2. Nacisnij przetacznik z maszyng i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Nacis$nij na przetacznik , Eksportuj®.
— Maszyna zostanie zapisana w pamieci USB.

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Eksport wszystkich zapisanych maszyn

II__ll 1. Podtacz do terminala pamiec¢ USB.

2. Nacisnij przetacznik z dowolng maszyng i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Nacis$nij na przetacznik , Eksportuj wszystkie".
— Wszystkie maszyny zostang zapisane w pamieci USB.

4. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

WSKAZOWKA
Eksport maszyny do pamieci USB ma jedynie znaczenie dla serwisu.
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7.5.3 Przesuniecie maszyny do innego UT

Niektore maszyny ISOBUS dajq sie przesungt przez nacisniecie przycisku do
innego UT. Z reguty znajdziesz te funkcje w ustawieniach ISOBUS maszyny.

P Sprawdz instrukcje obstugi swojej maszyny, czy ta funkcja jest dostepna.

Korzystaj z tej funkcji, aby obstugiwa¢ maszyne z pozadanym UT.
¢ Na lewym rysunku obydwie maszyny sg potaczone z CCI.UT A.
— Maszyny daja sie obstugiwac tylko naprzemiennie.

e Na prawym rysunku jedna maszyna jest potgczona z CCI.UT A, druga mas-
zyna jest potaczona z CCI.UT B.

— Maszyny dajg sie obstugiwacé réwnoczesnie.

10 CHSOBUS
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8 Zleceniai pola

Zarzadzanie danymi za pomocg CCI.Control dzieli sie na obszary zastosowan Wprowadze-
nie

e Zarzadzanie zleceniem i dokumentacja,

e Mapy aplikacji.

CCI.Control jest oprogramowaniem Task-Controller'a zgodnie z norma
ISOBUS i posiada certyfikacje AEF.

Jesli jest podtaczony odbiornik GPS, obrébka poszczegoélnych powierzchni
moze odbywac sie automatycznie. Zlecenia zaplanowane na PC z mapami ap-
likacji mogq by¢ tak realizowane oraz dokumentowane z informacjami o loka-
lizacji.

8.1 Uruchamianie

Do zrobienia

» Potrzebujesz licencji dla TaskControl (= rozdz. 4.3.3). wczeéniej

» W zarzadzaniu App wiacz CCI.Control (= rozdz. 4.2.1).

» W ustawieniach ISOBUS (= rozdz. 4.2.2) witacz funkcje ISOBUS Task Con-
troller i ustaw numer Task-Controller'a.

» Ustaw ciggnik, maszyne i GPS (= rozdz. 6.2, = rozdz 6.4, = rozdz. 6.5).

1. Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia".

2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,Apps".

3. Nacisnij na przetacznik ,,CCI.Control".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,CCI.Control".

4. Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".

— Uruchamianie jest zakonczone.
— Zostanie zamkniety ekran operacyjny ,Ustawienia®.
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Ustawianie
CCI.Control
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Masz nastepujace mozliwosci ustawien:

Automatyczny eksport
Automatyczny eksport chroni przed przypadkowym skasowaniem zlecen.

Zlecenie zostato juz zaimportowane z pamieci USB do terminala i zostato juz
czesciowo lub catkowicie wykonane. Jesli potem przypadkowo zaimporto-
wates to samo lub inne zlecenie, wszystkie juz udokumentowane dane
zostang nadpisane.

Przed kazdym importem, automatyczny eksport kopiuje zlecenia zapisane na
terminalu do pamieci USB.

» Wiacz ,Automatyczny eksport".
— Zamowienia nie bedq juz nadpisywane przez pomyike.

Szukacz pola (= rozdz. 8.1.1)

Jesli wigczysz “Szukacz pola”,

e zostanie wyswietlona wiadomos¢, gdy ciggnik lub maszyna samobiezna
wjedzie na pole,

e zostanie wys$wietlona lista zlecen, do ktorych pole jest przyporzadkowane.

Peer Control

Czujnik substancji odzywczych moze kontrolowaé szybkos¢ aplikacji maszyny
ISOBUS. Wartosci zadane czujnika substancji odzywczych zastepujg wartosci
zadane z mapy aplikacji.

Witacz Peer Control tylko wtedy, gdy czujnik sktadnikéw odzywczych i mas-
zyna obstuguja te funkcje.

» Wigcz ,Peer Control".
— Czujnik nawozéw steruje iloscig stosowang przez maszyne ISOBUS.

8.1.1 Szukacz pola

Szukacz pola informuje Ciebie przy wjezdzie na ple i wspiera przy wyszuki-
waniu odpowiedniego zlecenia.

Szukacz pola poréwnuje na biezgco wspédtrzedne GPS pdl na liscie pol z aktu-
alng pozycja.

» Wiacz ,Szukacz pola®.
— W razie wjazdu na pole z listy pol zostanie wyswietlona lista wyboru
~Szukacz pola®.



[l

Lista wyboru ,Szukacz pola™ zawiera

¢ pola, ktére nalezg do aktualnej pozycji,
e zlecenia, do ktérych jest przyporzadkowane jedno z tych pdl.

Field finder 1: POl e

Rohrkampe I — Zostanie wys$wietlona tylko nazwa
pola.

Rohrkampe I . i .

2: Zlecenie z mapq aplikacji

Rohrkampe I — Zostang wyswietlone nazwa pola, na-
zwa zlecenia i symbol dla mapy ap-

Rohrkampe I |IkaC_]I

3: Zlecenie bez mapy aplikacji
— Zostang wys$wietlone nazwa pola i
nazwa zlecenia.

WSKAZOWKA

Nie korzystac z szukacza pola z AUTOLOG.

Szukacz pola ma sens tylko wtedy, jesli nie pracujesz ze zleceniem lub polem
z ,AUTOLOG".

» Wyiacz Szukacz pola.

Wybierz pole i zatéz nowe zlecenie: Wybér pola

Field finder

Rohrkampe I

Rohrkampe I

Diingung Rohrkamp

Rohrkampe_IL.shp

Rohrkampe_ILshp =
I.'l.l..

1. Wjedz na pole.

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,,Szukacz pola“. Lista zawiera
wszystkie pola, ktére nalezg do aktualnej pozycji.

2. Wybierz pole i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Nazwa zlecenia®.
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3. Wprowadz nazwe zlecenia i potwierdz wprowadzenie.

@j — Zostanie wyswietlony widok zlecenia.
— Nowe zlecenie zostanie automatycznie uruchomione.

Wybér zlece- Wybierz zlecenie:
nia

Field finder

Rohrkampe I

Rohrkampe I v

Diingung Rohrkamp

Rohrkampe_II.shp

Rohrkampe_IL.shp i

L
(2]

1. Wjedz na pole.

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,,Szukacz pola“. Lista zawiera
wszystkie zlecenia, do ktorych jest przyporzadkowane pole, ktore
nalezy do aktualnej pozyciji.

2. Wybierz zlecenie i potwierdZ wprowadzenie.

= — Zostanie wys$wietlony widok zlecenia.
— Zlecenie zostanie automatycznie uruchomione.

WSKAZOWKA

Szukacz pola wykrywa rowniez wyjazd z pola.

Jesli opuscisz pole, biezace zlecenie zostanie automatycznie przerwane.
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8.2 Wybér miedzy trybem pola i trybem zlecenia
CCI.Control zna dwa tryby robocze:

e tryb zleceniai
e tryb pola.

Korzystaj z trybu zlecenia,

e jesli importujesz i eksportujesz zlecenia
o jesli pracujesz z mapami aplikacji
¢ jesli dokumentujesz wartosci sumaryczne i dane dotyczace lokalizacji

1. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

2. Wytacz ,Tryb pola®.

Korzystaj z trybu pola,

o jesli pola uzywasz tylko do automatycznego przetaczania sekcji roboczych
¢ jesli nie pracujesz ze zleceniami
o jesli nie pracujesz z mapami aplikacji

1. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

2. Wigcz ,Tryb pola®.
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8.3 Uruchomienie zlecenia

Po starcie zlecenia sg zapisywane wartosci sumaryczne i dane dotyczace loka-
lizacji. Wartosci te zostang dodane do zlecenia. Producent maszyny ustala, ja-
kie wartosci sumaryczne i dane dotyczace lokalizacji bedg przygotowywane.

Wartosciami sumarycznymi sg np.

obrobiona powierzchnia,
aplikowana ilos¢,

czas w pozycji roboczej,
odcinek w pozycji roboczej.

Danymi dotyczgcymi lokalizacji sa np.

pozycja robocza,

wartos¢ rzeczywista aplikowanej ilosci,
predkos¢ obrotowa pompy,

cisnienie natrysku,

objetos¢ zbiornika.

Start
° » Nacisnij na przycisk akcji "Start".

— Wartosci sumaryczne i dane dotyczace lokalizacji bedg dokumento-
wane.

— Jesli zlecenie ma pole i mape aplikacji, zostang one wyswietlone w
widoku mapy.

Przerwanie lub zakonczenie
o Chcesz przerwac opracowanie zlecenia lub zakonczy¢ zlecenie:

» Nacisnij na przycisk akcji "Przerwa".
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8.4 Elementy listy zlecen

Przy starcie CCI.Control otwiera liste zlecen. Lista zlecen zawiera wszystkie
zaimportowane zlecenia lub zlecenia utworzone na terminalu.

Lista zlecen wyswietla krotkie podsumowanie dotyczace zlecenia:

= (CCLControl

1: Nowe zlecenie
o Symbol
o czerwony kolor pola
3: Fertizer spreacing o szary przetacznik

» 4 Fertilisation UAN

N

: Przerwane zlecenie
o symbol przerwy
o niebieski kolor pola
o szary przeftacznik

w

: Biezace zlecenie
o Symbol
o zielony kolor pola
o czerwony przetacznik

D

. Szczegdty zlecenia
o Nazwa
o Nazwa pola i wielkos¢ pola
o Klient i gospodarstwo
o Granica pola

5: Przycisk akgcji
— Zakfadanie nowego zlecenia

6: Mapa aplikacji
— Piktogram zostanie wyswietlony, jesli
zlecenie zawiera mape aplikacji

7: Granica pola
— Pole jest wyswietlane tylko wtedy,
gdy istnieje granica pola
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Menu Burger

E 3A B

182

Masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

) e Nacisnij zlecenie i przejdz do widoku

zlecenia.

=  cccontol — W widoku zlecenia uruchom lub edy-
tuj zlecenie.

e Przyciskiem akcji "Nowe” (1) dodaj

- h-C . . nowe zlecenie.
Edi .
* 3 Fertii) b . e W menu Burger (2) mozesz:

2 | o o w%qczyc’ try,b poIow_y,
» P o importowac zlecenia,
0 -1: Field@Crossroads ﬁ:ﬁ Delete o eksportowac' zlecenia
o wyszukiwac zlecenia
e Za pomocg menu kontekstowego (3) dla
zlecenia mozesz
o zmieni¢ nazwe,
o skopiowac
o usungt

Il 4: Fertilisation UAN

2sec

W menu Burger masz nastepujace mozliwosci obstugi:

Tryb pola (= rozdz. 8.2)
Wybierz rodzaj pracy:

e Tryb pola lub
e Tryb zlecenia

Import zlecen (= rozdz. 8.4.1)

Importuj zlecenia z pamieci USB lub wyslij ze zleceniami agrirouter'a do ter-
minala.

Eksport zlecen (= rozdz. 8.4.2)

Eksportuj wszystkie zlecenia wigcznie z danymi podstawowymi, wartosciami
sumarycznymi i danymi dotyczacymi lokalizacji. Zlecenia mogg by¢ przet-
warzane dalej z FMIS.

Szukanie zlecenia (= rozdz. 8.4.3)
Dtuga lista zlecen utrudnia wyszukanie zlecenia. Przeszukaj liste.



P Nacisnij przetacznik ze zleceniem i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

W menu kontekstowym masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

Zmiana nazwy zlecenia
1. Nacisnij na przetacznik ,Zmien nazwe".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Nazwa zlecenia®.

2. WprowadzZ nazwe zlecenia i potwierdz wprowadzenie.

Kopiowanie zlecenia
Kopia zlecenia zostanie dodana do listy zlecen.

Sa kopiowane dane podstawowe, pole i mapa aplikacji. Wartosci suma-
ryczne i dane dotyczace lokalizacji nie sg kopiowane.

Nazwa kopii ma dodatek “_#1".

» Nacisnij na przetacznik ,,Kopiuj".
— Kopia zlecenia zostanie wyswietlona w widoku zlecenia.
— Mozesz edytowac lub uruchomic zlecenie.

Usuwanie zlecenia

Zlecenie witacznie ze wszystkimi zapisanymi wartosciami sumarycznymi i
danymi dotyczgcymi lokalizacji zostanie usuniete. Dane podstawowe nie
zostang usuniete.

» Nacisnij na przetacznik ,,Usun®.

— Zlecenie zostanie usuniete.
— Zostanie wyswietlona lista zlecen.
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8.4.1 Importuj zlecenia

CCI.Control przetwarza zlecenia w formacie ISO-XML, mapy aplikacji w forma-
cie Shape, a granice pola w formacie Shape.

Importuj zlecenia z pamieci USB lub przesytaj zlecenia za pomocg agrirouter'a
do terminala.

WSKAZOWKA
Import powoduje nadpisanie wszystkich zlecen zapisanych na termi-
nalu.

Zabezpiecz istniejace zlecenia przed importowaniem nowych zlecen.

P Eksportuj zlecenia do pamieci USB lub przesytaj zlecenia za pomoca agr-
irouter'a (= rozdz. 8.4.2).

Jesli wytgcznie importujesz zlecenia z pamieci USB, zabezpieczenie mozesz
zautomatyzowac.

» Wigcz w ustawieniach CCI.Control ,Automatyczny eksport".
— Przed kazdym importem nowych zlecen, istniejace zlecenia bedg auto-
matycznie kopiowane do pamieci USB.

Import ISO-XML

o0 zrobienia
esniej

P Podtacz do terminala pamie¢ USB z plikiem zlecenia lub
P przeslij plik zlecenia za pomocg agrirouter'a do terminala.
» Otwdrz CCI.Control w widoku Standard (= rozdz. 3.3).

» Wylacz tryb pola (= rozdz. 8.2).
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1. Nacisnij na liscie zlecen na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

2. Nacis$nij na przetacznik ,Import".

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Importuj dane" ze zleceniami w
pamieci USB i w skrzynce odbiorczej agrirouter'a.

3. Wybierz plik zlecenia.

— Plik zlecenia moze zawierac kilka zlecen.

— Zostang wyswietlone liczba i nazwa zlecen.

— Jesli zlecenie zawiera mape aplikacji, zostanie wyswietlony symbol
~Mapa aplikacji®.

— Zostanie wyswietlony przycisk akcji ,Import".

4. Nacisnij na przycisk akcji "Import".
— Zlecenia zostang zaimportowane i wyswietlone na liscie zlecen.
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Do zrobienia
wczesniej
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Importowanie mapy aplikacji Shape

WSKAZOWKA

Plik Shape zawiera tylko mape aplikacji.

Mozesz importowa¢ mape aplikacji Shape.

— Granica pola zostanie obliczona automatycznie.
— Nowe zlecenie zostanie zatozone.

— Mapa aplikacji i granica pola zostang przyporzadkowane do zlecenia.

P Podfgcz do terminala pamie¢ USB z mapgq aplikacji Shape lub

P przeslij mape aplikacji Shape za pomoca agrirouter'a do terminala.
» Otworz CCI.Control w widoku Standard (= rozdz. 3.3).

» Wytacz tryb pola (= rozdz. 8.2).

o
8
R
g =

L9

1. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

2. Nacisnij na przetacznik ,Import".

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Importuj dane" z mapami ap-
likacji Shape w pamieci USB i w skrzynce odbiorczej agrirouter'a.

3. Wybierz mape aplikacji Shape.
— Symbol SHP zostanie wyswietlony z prawej strony obok listy wyboru.

4. Nacisnij na przycisk akcji "Import".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru.



=
=
o

5.

6.

10.

11.

Wybierz ,Mapa aplikacji*.
— Zostanie wyswietlona lista wyboru z kolumnami tabeli wartosci
zadanych.

Wybierz kolumne.

Nacisénij na przycisk akcji "Dalej".
— Zostanie wyswietlona lista do wstepnego wyboru jednostki.

Dokonaj wstepnego wyboru.

Nacisnij na przycisk akcji "Dalej".

— Zostanie wys$wietlona lista wyboru z jednostkami.

Wybierz jednostke.

Nacisnij na przycisk akcji "Gotowe".

— Mapa aplikacji Shape zostanie zaimportowana.

— Granica pola zostanie obliczona.

— Zlecenie zostanie zatozone.

— Wielko$¢ pola, granica pola i produkty zostang wyswietlone w widoku
zlecenia.
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WSKAZOWKA
Mapa aplikacji Shape sklada sie zawsze z kilku plikéw :

.dbf,

.shp,

.shx i opcjonalnie

.prj.

— Jesli w pamieci USB nie ma wszystkich plikdw mapy aplikacji Shape,
CCI.Control nie moze wykona¢ importu.

P Skopiuj wszystkie pliki mapy aplikacji Shape do pamieci USB.

WSKAZOWKA
Forma i tres¢ mapy aplikacji Shape musza odpowiadac spe-

cyfikacjom.

W przeciwnym razie CCI.Controlnie moze przetwarza¢ mapy aplikacji Shape.

P Miej na uwadze zatacznik Mapy aplikacji.
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Tabela wartosci zadanych
Tabela wartosci zadanych mapy aplikacji Shape zawiera
e jedna lub kilka kolumn
e oraz wiersze z wartosciami zadanymi.

Przy tworzeniu mapy aplikacji Shape nadaj kolumnom zwieztg nazwe. Zalecamy stoso-
wanie produktu i jednostki, a wiec np. ,Kompost (t)".
Wyboér jednostki podczas importu
Z mapy aplikacji Shape nie wida¢, jaka jednostka powinna byc¢ stosowana, a wiec czy
rozprowadzana ilo$¢ produktu jest mierzona w I/ha lub kg/m?.
Jednostke wprowadza sie podczas importu mapy aplikacji Shape w dwoch krokach.
Najpierw dokonaj wstepnego wyboru, a potem wybierz stosowang jednostke:
e Objetos¢/powierzchnia
o lI/ha
o m3/ha
Masa/powierzchnia
kg/ha
t/ha
g/m?
mg/m?
e Liczba/powierzchnia
o 1/m?
o 1/ha
e Odstep
mm
cm
dm
m

e Procent
o %
o %o
o ppm
Jesli wiec chcesz rozprowadzi¢ produkt w t/ha, wybierz

e w kroku 9 procesu importu masa/powierzchnia
e oraz w kroku 11 potem t/ha.

O O O O

O O O O
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Importowanie granicy pola Shape

WSKAZOWKA
Plik Shape zawiera tylko granice pola.

Mozesz importowac granice pola Shape.

— Nowe zlecenie zostanie zatozone.
— Granica pola zostanie dodana do zlecenia.

‘?v‘zzz;;:’iieej“ia P Podtacz do terminala pamie¢ USB z granicg pola Shape lub

P przeslij granice pola Shape za pomoca agrirouter'a do terminala.
» Otwérz CCI.Control w widoku Standard (= rozdz. 3.3).
» Wyltacz tryb pola (= rozdz. 8.2).

D

e e’
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e

1. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

2. Nacisnij na przetacznik ,Import".

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Importuj dane" z granicami pola
Shape w pamieci USB i w skrzynce odbiorczej agrirouter'a.

3. Wybierz mape aplikacji Shape.
— Symbol SHP zostanie wyswietlony z prawej strony obok listy wyboru.

4. Nacisnij na przycisk akcji "Import".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru.

5. Wybierz ,,Granica pola®.

— Zostanie wyswietlona lista wyboru z kolumnami tabeli wartosci
zadanych.
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6. Nacisnij na przycisk akcji "Dalej".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru z jednostkami.

7. Wybierz jednostke.

8. Nacisnij na przycisk akcji "Gotowe".
— Granica pola Shape zostanie zaimportowana.

— Zlecenie zostanie zatozone.
— Wielkos$¢ pola i granica pola zostang wyswietlone w widoku zlecenia.

-3: VRA-Hammertelgen.shp

# VRA-Hammertelgen.s..

4 Application maps

M Products
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8.4.2 Eksportowanie wszystkich zlecen

Eksportuj wszystkie zlecenia wtacznie z danymi podstawowymi, wartosciami
sumarycznymi i danymi dotyczgacymi lokalizacji. Zlecenia mozesz przetwarzaé
dalej w FMIS.

Masz nastepujgce mozliwosci:

e Wyeksportowac zlecenia do pamieci USB lub
e przestac zlecenia za pomocg agrirouter'a.

Zapis w pamieci USB
Eksportuj zlecenia do pamieci USB nastepujgco:

9  cccontrol B O Export

Field mode *<»B Flash drive

1. Podtacz do terminala pamiec¢ USB.

2. Nacisnij na liscie zlecen na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

3. Nacis$nij na przetacznik , Eksport".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Eksport®.

4. Nacisnij na przetacznik ,USB".

— Zlecenia zostang zapisane w folderze \TASKDATA w pamieci USB.
— Zlecenia nie sg usuwane z terminala.

WSKAZOWKA

Dane w \TASKDATA s zabezpieczane automatycznie.

Jesli folder \TASKDATA w pamieci USB nie jest pusty, przechowywane tam
dane zostang przesuniete do folderu \TASKDATA_BACKUP.

Nastepnie zlecenie zostanie zapisane w folderze \TASKDATA.




Wysytanie za pomoca agrirouter'a

Wyslij zlecenia za pomoca agrirouter'a nastepujaco:

Send to:

SDSD

ISOBUS Test Center

InOut-Tool

1. Nacisnij na liscie zlecen na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

2. Nacisnij na przetacznik ,Eksport".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru , Eksport".

3. Nacis$nij na przetacznik ,agrirouter®.
— Zostanie wys$wietlona lista wyboru "Wyslij do".

4. Wybierz punkt konncowy, do ktérego ma zosta¢ wystane zlecenie. Pot-
wierdZ swoje wprowadzenie. Mozesz wybrac kilka punktow koncowych.

— Zlecenia zostang wystane do punktu korncowego.
— Zlecenia nie zostang usuniete z terminala.

WSKAZOWKA

Jesli terminal nie jest potaczony z internetem, nie mozna wystac zle-
cen.

G

Zlecenia zostang zapisane w skrzynce nadawczej agrirouter'a.

P Reczne wystanie zlecen w skrzynce nadawczej (= rozdz. 4.3.5).
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8.4.3 Szukanie zlecenia

Dtuga lista zlecen utrudnia wyszukanie zlecenia. Przeszukaj liste:

1. Nacisnij na liscie zlecen na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

2. Nacisnij na przetacznik ,Szukaj".

— Zostanie wyswietlona klawiatura ekranowa.
— Zostanie wyswietlony migajacy kursor w polu wprowadzen.

\ 3. Wprowadz wyszukiwane pojecie i potwierdz wprowadzenie.

@j — Klawiatura ekranowa zostanie zamknieta.

— Tylko kryteria, ktére odpowiadajg kryterium wyszukiwania, zostang
wyswietlone na liscie zlecen.

— Wyszukiwane pojecie zostanie wyswietlone nad listg zlecen.

4. Nacis$nij na przetacznik ,,Usun® z prawej strony obok wyszukiwanego
pojecia.
— Wyszukiwane pojecie zostanie usuniete.
— Zostang wyswietlone wszystkie zlecenia.
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8.5 Edycja zlecenia

Aby edytowac zlecenie lub wyswietli¢ szczegodty zlecenia, otwdrz zlecenie w
widoku zlecenia.

P Wybierz zlecenie z listy zlecen.
— Zostanie wyswietlony widok zlecenia.
— Zlecenie moze by¢ edytowane lub uruchomione.

1: Wstecz
= O  1:Dinger streuen Hammertelgen —> POWrC’)t dO ||Sty Zleceﬁ
O GHEE 2: Przycisk Burger
— Otwarcie menu Burger
3: Pole

— Wybdr lub dodanie pola

& Application maps

4: Kolor pola

i — czerwony: nowe zlecenie

= Comare — niebieski: przerwane zlecenie
06 — zielony: aktualne zlecenie

B Details 5: Mapa aplikadji
— Importowanie lub edycja mapy ap-
likacji
6: Produkt

— Dodanie lub edycja produktu
7: Wskazanie wartosci sumarycznych

8: Szczegdty
— Kierowca, dziatanie, technika, praca,
dodanie lub edycja klienta

9: Przycisk akcji
— Uruchom i przerwij zlecenie

W menu Burger masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

Eksportowanie zlecen (= rozdz. 8.5.8)

W celu dalszego przetwarzania zlecenia za pomocg FMIS moze ono zostac
zapisane w pamieci USB lub wystane do agrirouter'a.

Eksportowanie raportu (= rozdz. 8.5.9)

Podsumowanie zlecenia moze zostac zapisane w pamieci USB lub zosta¢
przestane do agrirouter'a.
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Zmiana nazwy zlecenia

1. Nacisnij na przetacznik ,Zmien nazwe".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Nazwa zlecenia".

2. Wprowadz nazwe zlecenia i potwierdz wprowadzenie.

Kopiowanie zlecenia
Kopia zlecenia zostanie dodana do listy zlecen.

Sa kopiowane dane podstawowe, pole i mapa aplikacji. Wartosci suma-
ryczne i dane dotyczace lokalizacji nie sq kopiowane.

Nazwa kopii ma dodatek “_#1".

» Nacisnij na przetacznik ,Kopiuj".

— Kopia zlecenia zostanie wyswietlona w widoku zlecenia.
— Mozesz edytowac lub uruchomic zlecenie.

Usuwanie zlecenia

l]]] Zlecenie wiacznie ze wszystkimi zapisanymi warto$ciami sumarycznymi i
danymi dotyczacymi lokalizacji zostanie usuniete. Dane podstawowe nie
zostang usuniete.

» Nacisnij na przetacznik ,,Usun®.

— Zlecenie zostanie usuniete.
— Zostanie wyswietlona lista zlecen.

8.5.1 Dodawanie pola

Do zlecenia, ktére utworzytes na terminalu (= rozdz. ), nie jest przyporzadko-
wane zadne pole.

— Przetacznik ,Pole™ w widoku zlecenia jest pusty:

= 9©H -3: MyNewTask

@ Application maps
Products

= Counters

Details
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Na liscie p6l ma miejsce zarzadzanie wszystkimi olami dostepnymi na termi-

nalu. Przyporzadkuj do zlecenia pole z listy pél:

Househill (3.05 ha)

L'Arduson (3.05 ha)

+ 1.04 ha)

1. W widoku zlecenia nacis$nij na przetacznik z polem.

— Zostanie wyswietlona lista pol.

2. Wybierz pole.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

— Pole jest przyporzadkowane do zlecenia.
— Zostanie wyswietlony widok zlecenia.

WSKAZOWKA

Pole mozna przyporzadkowac do kilku zlecen.

G Il
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Chcesz przyporzadkowa¢ pole do zlecenia, ale pola nie ma na liscie pdl. Dodaj
do listy pdl nowe pole w nastepujacy sposob:

Field_2019-03-13_14:43:55 (-.-- ha)

MyNewField (-.-- ha)

1. W widoku zlecenia nacisnij na przetacznik z polem.
— Zostanie wyswietlona lista pol.

2. Nacis$nij na przycisk akcji "Nowe".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Nazwa pola®.

3. Wprowadz nazwe pola i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy , Wielkos¢ pola®.

2
U

4. Potwierdz wstepnie ustawiong wielko$¢ pola von 0.00 ha.

\/ — Zostanie wyswietlona lista pdl.
— Nowe pole jest wybrane.

5. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

— Nowe pole nie ma granicy pola i wielkosci pola.
— Pole jest przyporzadkowane do zlecenia.
— Zostanie wyswietlony widok zlecenia.
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WSKAZOWKA

Nowe pole nie ma granicy pola i wielko$¢ pola 0.00 ha.

Dokumentacja danych zlecenia funkcjonuje tez bez granicy pola.
Doktadna wielkos$c¢ pola zazwyczaj nie jest znana.

P Nie zmieniaj wstepnie ustawionej wartosci 0.00.

» Uruchom zlecenie i utwérz w CCI.Command granice pola.
— Wielkos$c¢ pola zostanie obliczona automatycznie.

WSKAZOWKA

Pole, granica pola i wielko$¢ pola sa opcjonalne.

Zlecenie moze zosta¢ uruchomione bez pola. Wartosci sumaryczne i dane do-
tyczace lokalizacji s dokumentowane.

Dodaj do listy pél nowe pole w nastepujacy sposob:

e Utwodrz nowe pole na liscie pél (= rozdz. 8.5.1)

e Utwodrz nowe pole w widoku mapy i dodaj pole do listy pol

e Utwoérz pole za pomocg FMIS i importuj pole jako plik ISO-XML (= ro-
zdz. 8.4.1)

199



8.5.2 Szukanie pola

Dtuga lista pdl utrudnia wyszukanie pola.

Przeszukaj liste w nastepujacy sposob:

- Fields

Hammertelgen (3.05 ha) O

1. W widoku zlecenia naci$nij na przetacznik z polem.
— Zostanie wyswietlona lista pol.

2. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,,Menu Burger".

3. Nacis$nij na przetacznik ,Szukaj".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

4. Wprowadz wyszukiwane pojecie i potwierdz wprowadzenie.

@:] — Zostang wyswietlone tylko pola, ktérych nazwa zawiera wyszukiwane

pojecie.
— Wyszukiwane pojecie zostanie wyswietlone nad listg padl.

5. Wybierz pole.

— Pole jest przyporzadkowane do zlecenia.

=
« 6. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony widok zlecenia.

Mozesz zmieni¢ lub usuna¢ wyszukwiane pojecie.
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8.5.3 Eksport pola

W CCI.Control dodates pole do listy pol, a w CCI.Command zapisate$ granice
pola. Chcesz uzywac pole na innym terminalu.

P Eksportuj pole w formacie Shape do pamieci USB.

P Podtacz do terminala pamieé¢ USB. Do zrobienia
wczesnie]

= "D Filds

Field 01 (0.01 ha)

Edit

Copy

Delete

Export

1. W widoku zlecenia nacisnij na przetacznik z polem.
— Zostanie wyswietlona lista pdl.

2. Nacisnij przetacznik z polem i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Nacis$nij na przetacznik , Eksport".
J — Pole zostanie zapisane w pamieci USB w folderze \SHAPE_EXPORT.

WSKAZOWKA
Plik Shape zawiera tylko granice pola.

Nie sg eksportowane zadne inne dane dotyczace pola.
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8.5.4 Usuwanie pola

Nieuzywane pola mogg zostac¢ usuniete z listy pol.

= O Fields

Field 01 (0.01 ha)

Edit
Field_2019-03-13_14:43:55

Copy

Delete

Export

Delete field

1. W widoku zlecenia nacis$nij na przetacznik z polem.
— Zostanie wyswietlona lista pal.

2. Nacisnij przetacznik z polem i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Nacisnij ,Usun™.

— Pole zostanie usuniete bez dalszych zapytan.
— Zostanie wyswietlona lista pol.

WSKAZOWKA

Usuniecie moze zostac cofniete.

Jesli przytrzymasz nacisniety przetacznik ,Usun", przez ok. 3 sekundy zosta-
nie wyswietlone okno komunikatu. Na prawej krawedzi jest przetgcznik , Cof-
nij*".
4. Nacisnij na przetacznik , Cofnij".

— Pole zostanie ponownie dodane do listy pol.




WSKAZOWKA

Nie kazde pole moze zosta¢ usuniete.

Mozesz usungg:

e Pole, ktore zatozytes na terminalu.
e Pole, ktére importowates jako plik Shape.

Nie mozesz usungg:
e Pola, ktére importowates$ do terminala jako czes¢ zlecenia.

Jesli pole nie moze zostac usuniete, nie bedzie wyswietlany przetagcznik
~Usun™ w menu kontekstowym.

8.5.5 Edycja pola

Na liscie p6l mozesz zmieni¢ nazwe pola i wielkos¢ pola.

= O Fields

Field 01 (0.01 ha)

Edit

Copy

Delete

Export

1. W widoku zlecenia naci$nij na przetgcznik z polem.
— Zostanie wyswietlona lista pol.

2. Nacisnij przetacznik z polem i przytrzymaj nacisniety.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

3. Wybierz ,Edytuj".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Nazwa pola®.

4. Wprowadz nazwe pola i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy , Wielkos$¢ pola®.

5. Wprowadz wielkos$¢ pola i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlona lista pol.
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WSKAZOWKA

Rowniez granica pola moze zosta¢ zmieniona.
Granice pola zmieniasz w CCI.Command:
1. Usun starg granice pola (= rozdz. 9.3.3).

2. Zapisz nowg granice pola (= rozdz. 9.3.2).

WSKAZOWKA

Nie kazde pole moze by¢ edytowane.

Mozesz edytowac:

e Pole, ktére zatozytes na terminalu.
e Pole, ktore importowates jako plik Shape.

Nie mozesz edytowac:
e Pola, ktore importowates do terminala jako czes¢ zlecenia.

Jesli pole nie moze by¢ edytowane, nie bedzie wyswietlany przetacznik ,,Edy-
tuj® w menu kontekstowym.
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8.5.6 Dodanie mapy aplikacji
Nie do kazdego zlecenia jest przyporzadkowana mapa aplikacji.

— Przetacznik ,Mapa aplikacji* w widoku zlecenia jest pusty:

= 9 -3: MyNewTask

@' Application maps
i Products

== Counters
I tirr

B Details

Mozesz dodac do zlecenia mape aplikacji w formacie Shape.

P Podtacz do terminala pamie¢ USB z mapa aplikacji Shape. evzzzgg':’izej“ia

=)

aaaall

-9

1. W widoku zlecenia nacis$nij na przetacznik ,Mapa aplikacji".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Mapa aplikacji*.

2. Nacisnij na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

3. Nacisnij na przetacznik ,Import".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru z mapami aplikacji Shape.

4. Wybierz mape aplikacji Shape.
— Symbol SHP zostanie wyswietlony z prawej strony obok listy wyboru.
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5. Nacisnij na przycisk akcji "Import".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru z kolumnami tabeli wartosci

zadanych.

6. Wybierz kolumne.

7. Nacis$nij na przycisk akcji "Dalej".
— Zostanie wyswietlona lista do wstepnego wyboru jednostki.

8. Dokonaj wstepnego wyboru.

9. Nacisnij na przycisk akcji "Dalej".
— Zostanie wys$wietlona lista wyboru z jednostkami.

10.Wybierz jednostke.

11.Nacisnij na przycisk akcji "Gotowe".

— Mapa aplikacji Shape zostanie zaimportowana.
— Wielko$¢ pola, granica pola i produkty zostang wyswietlone w widoku
zlecenia.
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WSKAZOWKA

Mapa aplikacji Shape sie zawsze z kilku plikow:

.dbf,

.shp,

.shx i opcjonalnie

.prj.

— Jesli w pamieci USB nie ma wszystkich plikéw mapy aplikacji Shape,
CCI.Control nie moze wykona¢ importu.

» Skopiuj wszystkie pliki mapy aplikacji Shape do pamieci USB.

WSKAZOWKA

Forma i tres¢ mapy aplikacji Shape musza odpowiadac spe-
cyfikacjom.

W przeciwnym razie CCI.Controlnie moze przetwarza¢ mapy aplikacji Shape.

P Miej na uwadze zatacznik Mapy aplikacji.

8.5.7 Dodawanie produktu

Produkt jest aplikowany na polu, np. nawdz, pestycydy lub nasiona. W celu
kompletnej dokumentacji, dodaj do zlecenia wszystkie zastosowane produkty
wraz z jednostka i iloscia.

Mozesz

e dodac¢ do zlecenia produkt z listy produktéw
e zatozy¢ nowy produkt i doda¢ do zlecenia.

Wszystkie produkty, ktore zostaty zaimportowane lub utworzone na terminalu,
sg zarzadzane na liscie produktow.
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Dodaj do zlecenia produkt z listy produktéw:

1. W widoku zlecenia nacis$nij na przetacznik ,Produkty".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Produkty".

2. Nacis$nij na przycisk akcji "Nowe".
— Zostanie wyswietlona lista produktow.

3. Wybierz produkt.

4. Nacisnij na przycisk akcji "Dalej".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Jednostka®.

5. Wybierz jednostke.

. Nacisnij na przycisk akcji "Dalej".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Ilosc".

7. Wprowadz ilos$¢ i potwierdZz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ilos¢".

8. Nacisnij na przycisk akcji "Gotowe".
— Produkt jest przyporzadkowany do zlecenia.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Produkty".

9. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony widok zlecenia.
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WSKAZOWKA

Produkt moze zosta¢ dodany do zlecenia wielokrotnie.

Jesli pierwotnie zaplanowana ilos¢ nie wystarcza, dodaj produkt jeszcze raz.

WSKAZOWKA

Nie mozna usung¢ produktu.

Produkt dodany do zlecenia nie moze zosta¢ usuniety.

P Zamiast tego ustaw ilo$¢ na zero.

Chcesz przyporzadkowac produkt do zlecenia, ale produktu nie ma na liscie
produktéw. Dodaj nowy produkt do listy produktéw:

1. W widoku zlecenia nacis$nij na przetacznik ,Produkty".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Produkty".

2. Nacis$nij na przycisk akcji "Nowe".
— Zostanie wyswietlona lista produktéw.

3. Nacis$nij na przycisk akcji "Nowe".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,,Nazwa produktu®.

4. Wprowadz nazwe produktu i potwierdz wprowadzenie.

— Zostanie wyswietlona lista produktéw.
— Nowy produkt jest wybrany.

B[
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10.

. Nacisnij na przycisk akcji "Dalej".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Jednostka".

. Wybierz jednostke.

. Nacisnij na przycisk akcji "Dalej".

— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Ilosc".

. Wprowadz ilo$¢ i potwierdz wprowadzenie.

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ilos¢".

. Nacisnij na przycisk akcji "Gotowe".

— Produkt jest przyporzadkowany do zlecenia.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Produkty".

Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony widok zlecenia.



8.5.8 Eksport zlecenia

Eksportuj zlecenie, aby przetwarzac je dalej za pomoca FMIS. Eksport obe-
jmuje zlecenie wiacznie z danymi podstawowymi, wartosciami sumarycznymi i
danymi dotyczacymi lokalizacji.

Masz nastepujace mozliwosci:

¢ Wyeksportowac zlecenie do pamieci USB lub
e wystac zlecenie za pomocg agrirouter'a.

Mozesz tez eksportowac wszystkie zlecenia na raz (= rozdz. 8.4.2).

Zapis w pamieci USB

Eksportuj zlecenie do pamieci USB nastepujaco:

1. Podtacz do terminala pamiec¢ USB.

2. Nacisnij w widoku zlecenia na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

3. Nacis$nij na przetacznik , Eksport".

4. Nacis$nij na przetacznik ,,USB".

— Zlecenie zostanie zapisane w folderze \TASKDATA w pamieci USB.
— Zlecenie nie jest usuwane z terminala.
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WSKAZOWKA
Dane w \TASKDATA sa zabezpieczane automatycznie.

Jesli folder \TASKDATA w pamieci USB nie jest pusty, przechowywane
tam dane zostang przesuniete do folderu \TASKDATA_BACKUP.

Nastepnie zlecenie zostanie zapisane w folderze \TASKDATA.
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Wysytanie za pomoca agrirouter'a

Wyslij zlecenie za pomoca agrirouter'a nastepujaco:

Send to:

SDSD

ISOBUS Test Center

InOut-Tool

1. Nacisnij w widoku zlecenia na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

2. Nacisnij na przetacznik ,Eksport".

3. Nacis$nij na przetacznik ,agrirouter®.
— Zostanie wys$wietlona lista wyboru "Wyslij do".

4. Wybierz punkt koricowy, do ktérego ma zosta¢ wystane zlecenie, i pot-
wierdz wprowadzenie. Mozesz wybrac jeden lub kilka punktéw
koncowych.

— Zlecenie zostanie wystane do punktu koncowego.
— Zlecenie nie jest usuwane z terminala.

WSKAZOWKA

Jesli terminal nie jest potaczony z internetem, nie mozna wysta¢ zle-
cenia.

Zlecenie zostanie zapisane w skrzynce nadawczej agrirouter'a.

P Reczne wystanie zlecen w skrzynce nadawczej (= rozdz. 4.3.5).
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8.5.9 Eksport raportu

Raport zawiera podsumowanie zlecenia. Raport jest plikiem w formacie PDF.

Masz nastepujgce mozliwosci:

e wyeksportowac raport do pamieci USB lub
e wystac raport do agrirouter'a

Zapis w pamieci USB
Eksportuj raport do pamieci USB nastepujaco:

1. Podtacz do terminala pamiec¢ USB.

2. Nacisnij w widoku zlecenia na przycisk Burger.
— Zostanie wyswietlone ,Menu Burger".

3. Nacisnij na przetacznik ,Raport".

4. Nacisnij na przetacznik ,USB".
— Zlecenie zostanie zapisane w folderze \TASKDATA w pamieci USB.
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Wysytanie za pomoca agrirouter'a

Wyslij raport za pomoca agrirouter'a nastepujaco:

1. Otwérz w widoku zlecenia menu Burger.

2. Nacis$nij na przetacznik ,Raport".

{--\ 3. Nacis$nij na przetacznik ,agrirouter®.
QB/ — Raport zostanie wystany do wszystkich punktéw koncowych.
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9 Widok mapy

CCI.Command jest szczegdétowym widokiem mapy do uzycia przez Parallel Wprowadze-
Tracking, Rate Control, Section Control lub Tramline Control. nie

Za pomocg GPS, Section Control automatycznie wytgcza sekcje robocze mas-
zyny ISOBUS w razie przejechania granic pola i juz obrobionych powierzchni i
wilacza je ponownie w razie ich opuszczenia. Mozliwe naktadanie sie (po-
dwadjne traktowanie) zostaje tym samym zredukowane do minimum, a
kierowca zostaje odcigzony.

Section Control mozna uzywac¢ z maszynami ISOBUS, ktére obstugujg te funk-
cje.
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Do zrobienia
wczesniej

218

9.1 Uruchamianie

» Wprowadz licencje dla Section Control i/lub Parallel Tracking w terminalu
(= rozdz. 4.3.3).

» W zarzadzaniu App witacz CCI.Command (= rozdz. 4.2.1).

» W ustawieniach ISOBUS (= rozdz. 4.2.2) wiacz funkcje ISOBUS Task Con-
troller i ustaw numer Task-Controller'a.

P Ustaw ciggnik, maszyne i GPS (= rozdz. 6.2, = rozdz 6.4, = rozdz. 6.5).

1. Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".
— Zostanie wys$wietlony ekran operacyjny ,Ustawienia".

2. Nacisnij na przetacznik ,Apps".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Apps".

3. Nacisnij na przetacznik ,,CCI.Command".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,,CCI.Command".

1: Automatyczne wykrywanie jazdy wstecz

2: Ustawienie minimalnej doktadnosci GPS dla Section
Control

3: Przetacznik dla Krone Big-M

4: Unikanie luk lub podwodjnego traktowania przez
ustawienie naktadania sie

5: Tryb grzedowy

6: Ustawienie wewnetrznej listwy sSwietlnej
4. Ustaw CCI.Command (= rozdz. 9.1.1 i = rozdz. 9.1.2).
5. Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".

— Uruchamianie jest zakonczone.
— Zostanie zamkniety ekran operacyjny ,Ustawienia®.



9.1.1 Ustawienie Section Control

Masz nastepujace mozliwosci ustawien:

Wykrywanie jazdy wstecz
1. Nacisnij na przetacznik ,,Wykrywanie jazdy wstecz".

— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,, Wykrywanie jazdy wstecz".
2. Wybierz metode wykrywania jazdy wstecz.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

WSKAZOWKA
Nie wszystkie ciagniki lub maszyny samobiezne wysytaja sygnat
kierunku jazdy na ISOBUS.

— Bez sygnatu kierunku jazdy nie funkcjonuje automatyczne wykrywanie
jazdy wstecz.

» W kroku 2 wybierz ,wyt.".

Wykrywanie jazdy wstecz
Terminal wykrywa zmiane kierunku jazdy, jesli ciggnik lub maszyna samo-

biezna wysytaja sygnat kierunku jady na ISOBUS.

Strzatka nawigacji w widoku mapy zmienia swoéj kierunek w przypadku wykrycia jazdy
wstecz. Mapa nie obraca sie.

Jesli wskazywany kierunek jazdy nie odpowiada kierunkowi faktycznemu, wykonaj
nastepujace czynnosci:
» Nacisnij na strzatke.

— Strzatka zmieni kierunek.
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Minimalna dokladnosé GPS

Tryb automatyczny Section Control potrzebuje sygnatu GPS z doktadnoscig
DGPS lub wieksza.

— Tryb automatyczny zostanie zdezaktywowany, gdy doktadnosé GPS nie
jest wystarczajgca.

1. Nacisnij na przetacznik ,Minimalna doktadnosé GPS".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Minimalna doktadnos¢ GPS™.

2. Wybierz klase doktadnosci.

3. Zakoncz proces za pomocy ,Wstecz".

Nadpisanie DeviceClass
Wiaczaj ,Nadpisz DeviceClass" tylko wtedy, kiedy terminal jest uzywany na
Big-M.
» Nacisnij na przetacznik ,Zastgp DeviceClass".
— Pozycja przetacznika zmienia sie na ,wt.".

WSKAZOWKA

Zmien wstepne ustawienie dla ,,Minimalna dokiadno$¢ GPS™ tylko
wtedy, gdy nie jest dostepne DGPS.

W niektdrych regionach DGPS nie jest dostepne stale:

P Ustaw ,Minimalna jakos$¢ GPS" na ,GPS".

— Tryb automatyczny Section Control pracuje wowczas réwniez w
przypadku GPS.




9.1.2 Ustawienie Parallel Tracking

Masz nastepujace mozliwosci ustawien:

Naktadanie sie
i

= 1. Nacisnij na przetacznik ,Naktadanie sie".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

2. Wprowadz nakfadanie sie jako wartos¢ dodatnig lub ujemna, wyrazong
w centymetrach.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

Naktadanie sie
Naktadanie sie wyréwnuje btedy kierowania i niedoktadnosci danych

pozycyjnych.

1. Unikanie luk.
e Wprowadz dodatnie naktadanie sie.

— Odstep miedzy torami prowadzacymi zmniejszy sie o wprowadzong wartosc.
— Efektywna szerokos$¢ robocza zmniejszy sie.

— Uniknie sie luk.

— Moze dojs¢ do naktadania sie.

2. Unikanie nakfadania sie.
e Wprowadz ujemne naktadanie sie.

— Odstep miedzy torami prowadzacymi zwiekszy sie o wprowadzong wartosc.
— Uniknie sie naktadania sie.
— Moze dojsc¢ do luk.

Grzedy

W trybie grzedowym mozna poming¢ tory i w ten sposdb skrecac¢ za jednym

zamachem przy mniejszych szerokosciach roboczych.

— W przypadku ustawienia , 1" bedzie uzywany kazdy tor prowadzacy.

— W przypadku ustawienia 2/3/4/5 bedzie wyrdzniana na ilustracji kazda
co drugi/trzeci/czwarty/pigty tor prowadzacy. Pozostate tory prowadzace
beda wyswietlane liniami przerywanymi.

1. Nacisnij na przetacznik ,Grzedy".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
2. Wprowadz warto$¢ miedzy 1 oraz 5.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".
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Listwa swietlna
Biate segmenty listwy Swietlnej wskazujg odchylenie od toru prowadzgcego.
Ustaw, dla jakiego odchylenia stuzy segment listwy Swietlnej.

1. Nacisnij na przetacznik ,Listwa Swietlna".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.

2. Wprowadz warto$¢ miedzy 10 oraz 100cm.

3. Zakoncz proces za pomocg ,Wstecz".

9.2 Elementy widoku mapy

: Kompas
— Przetgczanie miedzy widokiem 2D,
widokiem 3D i przegladem

2: Centrowanie mapy

3: Listwa Swietlna
— W celu otwarcia przesun do dotu
— W celu zamkniecia przesun do géry

4: Pozycja pojazdu i kierunek jazdy
5: Tor prowadzacy

: Przycisk Burger
— Otwarcie menu Burger

. Przycisk akgji
— Zmiana miedzy trybem manualnym a
trybem automatycznym

8: Predkos¢

9: Sekcje robocze
— niebieskie: wt.
— czarne: wyt.
— czerwone: sterowanie reczne

10: Wielkos$¢ pola

11: Aktualna wartos¢ zadana

12: Jedli istnieje granica pola:
— pozostata powierzchnia

12: Jesli nie istnieje granica pola:
— opracowana powierzchnia

13: Szerokosc¢ robocza
14: Maszyna

15: Wartosci zadane na mapie aplikacji
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9.2.1 Prezentacja maszyny

W widoku 2D i 3D maszyna jest wyswietlana centralnie. Mapa obraca sie
wokoét maszyny.

Pozycja pojazdu (4) jest obliczana na podstawie pozycji anteny GPS. Przed-
stawienie maszyny uwzglednia rodzaj zaczepu. Beda réwniez wyswietlane
sekcje robocze i ich geometria.

9.2.2 Przetaczniki i piktogramy

Section Control jest w trybie automatycznym
Sekcje robocze maszyny ISOBUS sg przetgczane automatycznie.

» Nacisnij na przetacznik ,Automatyczne przetaczanie sekcji roboczych".
— Section Control przechodzi w tryb manualny.

Section Control jest w trybie manualnym
Wigczasz sekcje robocze recznie, np.

¢ jesli maszyna ISOBUS nie obstuguje Section Control
e lub przy nawozeniu granicznym z rozsiewaczem nawozu.

P Nacisnij na przetacznik ,Manualne przetaczanie sekcji roboczych".
— Section Control przechodzi w tryb automatyczny.

Widok mapy 2D
Mapa jest wyswietlana w postaci dwuwymiarowej.

Mapa 2D jest wys$wietlana w egocentrycznym uktadzie wspétrzednych:

— Pozycja pojazdu jest wycentrowana i skierowana do gory.
— Mapa obraca sie.

» Nacisnij na przetacznik ,Kompas 2D".
— Mapa bedzie wyswietlana w postaci 3D.

Widok mapy 3D
Mapa jest wyswietlana w postaci tréjwymiarowej.
Mapa 3D jest wyswietlana w egocentrycznym uktadzie wspotrzednych:

— Pozycja pojazdu jest wycentrowana i skierowana do przodu.
— Mapa obraca sie.

» Nacisnij na przetacznik ,Kompas 3D".
— Mapa bedzie wyswietlana w przegladzie.
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Przeglad
W przegladzie jest wyswietlane cate pole. Przeglad jest wyswietlany w geo-
graficznym uktadzie wspétrzednych:

— Mapa jest skierowana na poétnoc.
— Potnoc jest na gérze.
— Wskazanie pozycji pojazdu porusza sie.

» Nacisnij na przetacznik ,Kompas".
— Mapa bedzie wyswietlana w postaci 2D.

Zaznaczanie obrobionej powierzchni jest wit.

Obrobiona powierzchnia bedzie zaznaczana.
Przetacznik bedzie wyswietlany, jesli

¢ zadna maszyna ISOBUS nie jest potaczona z terminalem.
e maszyna ISOBUS nie obstuguje Section Control
e nie masz licencji na Section Control.

» Nacisnij na przetacznik ,Zaznaczaj powierzchnie", aby wytaczy¢
zaznaczanie obrobionej powierzchni.

— Powierzchnia nie bedzie zaznaczana.

1 Zaznaczanie obrobionej powierzchni jest wyt.
aased Obrobiona powierzchnia nie bedzie zaznaczana.

Przetacznik bedzie wyswietlany, jesli
e zadna maszyna ISOBUS nie jest potaczona z terminalem.

¢ maszyna ISOBUS nie obstuguje Section Control
e nie masz licencji na Section Control.

» Nacisnij na przetacznik ,,Nie zaznaczaj powierzchni®, aby wiaczy¢
zaznaczanie obrobionej powierzchni.

— Powierzchnia jest zaznaczana na szerokosci roboczej maszyny.

Przeszkoda

W zaimportowanym zleceniu lub polu sg wprowadzone przeszkody. Bedq
one wyswietlane w widoku mapy.

Na terminalu przeszkody nie moga by¢ uzupetniane, opracowywane lub
usuwane.
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Pozycja pojazdu
A Pozycja ciagnika lub maszyny samobieznej. Pojazd stoi lub jedzie do
przodu. Ostrze strzatki jest skierowane w kierunku jazdy.

Jesli jest wigczone wykrywanie jazdy wstecz, mozesz manualnie zmienic
kierunek jazdy. Ma to miejsce n. wtedy, gdy jazda wstecz nie jest wykry-
wana automatycznie.

» Nacisnij na strzatke, aby zmienié kierunek jazdy w widoku mapy.

— Strzatka zmienia swéj kolor na czerwony.
— Mapa obraca sie w prawidlowg pozycje.

Pozycja pojazdu w jezdzie wstecz
Pozycja ciggnika lub maszyny samobieznej. Pojazd jedzie wstecz.

Punkt referencyjny

Utworzony przez ciebie lub zaimportowany ze zleceniem punkt refe-
rencyjny.

Centrowanie widoku mapy
@ Przetacznik ,Centruj mape" jest wyswietlany tylko wtedy, gdy widok mapy
zostat przesuniety wskutek przetarcia.

— Pozycja pojazdu nie jest juz wycentrowana.
— Sledzenie jest wytaczone, tzn. mapa nie porusza sie wraz z pojazdem.

P Nacisnij na przetacznik ,Centruj mape".

— Mapa zostaje wycentrowana.
— Przetgcznik ,,Centruj mape" zostanie wygaszony.

Anulowanie usuniecia
Nastepujace elementy widoku mapy mogg zostac usuniete:

Granica pola

Skraj pola

Tory

Opracowana powierzchnia
Pole

Usuniecie moze zostac cofniete.

Jesli przytrzymasz nacisniety przetacznik ,Usun®, przez ok. 3 sekundy zos-
tanie wyswietlone okno komunikatu. Na prawej krawedzi znajduje sie
przetacznik ,Cofnij®.

P Nacisnij na przetacznik , Cofnij".
— Zostanie przywrocony poprzedni stan.
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Menu Burger Menu Burger zapewnia nastepujace funkcje:

Granica pola (= rozdz. 9.3)

Masz nastepujace mozliwosci obstugi:
e Obliczenie granicy pola

e Zapis granicy pola

e Usuniecie granicy pola

Skraj pola (= rozdz. 9.4)

Masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

Blokowanie skraju pola

Utworzenie obiegowego skraju pola
Utworzenie indywidualnego skraju pola
Usuwanie skraju pola

Tory (= rozdz. 9.5)
Masz nastepujgce mozliwosci obstugi:

Wybdr toru referencyjnego
Przesuniecie toru referencyjnego
Usuniecie toru referencyjnego

Pole (= rozdz. 9.6)

Masz nastepujace mozliwosci obstugi:

Usuwanie opracowanej powierzchni
Zapis pola

Dodanie punktu referencyjnego
Kalibracja punktu referencyjnego
Usuwanie pola

Dodanie punktu referencyjnego
(= Rozdz. 9.6)

Kalibracja punktu referencyjnego
(= Rozdz. 9.6)
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9.3 Granica pola

9.3.1 Oblicz

Uzyj funkcji ,,Oblicz granice pola“, jesli przy pierwszym objezdzie pola chcesz
obrabia¢ zewnetrzna powierzchnie:

1. Objedz pole i zaznacz przy tym obrabiang powierzchnie.
— Obrabiana powierzchnia zostanie wyswietlona jako zamknieta figura.

2. W menu Burger nacisnij na przetacznik ,Granica pola®.
— Zostanie wyswietlone menu ,Granica pola®.
3. Nacisnij na przetacznik ,Oblicz".

— Granica pola zostanie obliczona.
— Granica pola zostanie wyswietlona kolorem pomaranczowym.
— Mate luki zostang automatycznie zamkniete.

9.3.2 Zapisz
Zastosuj funkcje ,Zapisz granice pola"“,

e jesli przy pierwszym objezdzie nie obrabiasz pola,
¢ jesli chcesz doda¢ wewnetrzng granice pola.

1. W menu Burger w widoku mapy nacisnij na przetacznik ,,Granica pola".
— Zostanie wyswietlone menu ,,Granica pola".

2. Nacis$nij na przetacznik , Zapisz".
— Zostanie wys$wietlone okno dialogowe “Zapisz granice pola”.

Record field boundary 1: POZYCja Znacznika
— Lewa lub prawa krawedz zewnetrzna maszyny

2: Zewnetrzna lub wewnetrzna granica pola

3. Wybierz pozycje znacznika.

4. Wybierz zewnetrzng lub wewnetrzng granice pola i potwierdz wprowad-

V zenie.

— Zostanie wyswietlony widok mapy “Zapisz granice pola”.
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Cancel all x

Field boundary

No ISOBUS implement 46,00 m

5. Przejedz do punktu startowego zapisu.

6. Nacisnij na przetacznik ,,Zapisz" i objedz pole.
— Granica pola zostanie zapisana.

Cancel all

Field boundary |}

7. Zakoncz zapis za pomoca ,Stop".

— Granica pola zostanie zapisana.
— Mate luki zostang automatycznie zamkniete.

WSKAZOWKA

Przerwa, start i anulowanie
Mozesz przerwac zapis za pomocg ,Przerwa" i kontynuowac¢ za pomoca,
~Start®.

— Miedzy dwoma punktami Przerwa i Kontynuacja zostanie pociggnieta
prosta.

Mozesz zakonczy¢ zapis granicy pola za pomocg ,Anuluj®.
— Granica pola zapisana do tej pory zostanie usunieta.
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WSKAZOWKA

Pole musi miec¢ granice zewnetrzna.

Wewnetrzna granica pola moze zostac¢ zapisana tylko w przypadku pola z
zewnetrzng granica.

Mozna zapisac kilka wewnetrznych granic pola.

WSKAZOWKA

Granica pola moze zostac zapisana tylko wtedy, gdy jest dostepny
sygnat GPS z dokladnos$cia DGPS lub wieksza.

Minimalna doktadnos$¢ GPS jest ustawiona fabrycznie na DGPS, poniewaz
funkcje dotyczace lokalizacji w przeciwnym razie mogg by¢ wykonywane
tylko niedoktadnie.

W niektérych regionach DGPS nie jest dostepne stale:

» Ustaw ,Minimalna jako$¢ GPS" na ,GPS" (= rozdz. 9.1.1).
— Granica pola moze zostac zapisana z sygnatem GPS o doktadnosci
GPS.
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9.3.3 Usuniecie

B-0-0
F

1. W menu Burger naci$nij na przetacznik ,Granica pola"“.
— Zostanie wys$wietlone menu ,Granica pola".

2. Naci$nij na przetacznik ,Usun®.
— Zostanie wyswietlony widok mapy “Usun granice pola”.

3. Wybierz granice pola.

4. Nacisnij na przycisk akcji "Usun".
— Granica pola zostanie usunieta.
— Usuniecie moze zostac cofniete.
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9.4 Skraj pola
9.4.1 Blokowanie
Istniejacy skraj pola mozesz zablokowac lub zwolni¢ do obrdbki.
Za pomocg przetgcznika w pozycji ,wt." skraj pola moze nie by¢ obrabiany:

— Skraj pola jest przedstawiany pomaranczowym kreskowaniem.
— Sekcje robocze sg automatycznie wytaczane na skraju pola.
— Whnetrze pola moze by¢ obrabiane.

Za pomocg przetacznika w pozycji ,wyt." skraj pola moze zosta¢ zwolniony do
obroébki:

— Skraj pola jeszcze istnieje, jednak nie jest wyswietlany.
— Skraj pola i wnetrze pola mogg byc¢ obrabiane.

» Wiacz ,Zablokowane".
— Sekcje robocze beda automatycznie przetgczane na skraju pola.

9.4.2 Obiegowy skraj pola

Obiegowy skraj pola jest obliczany na podstawie istniejacej granicy pola.

1. Utworz granice pola (= rozdz. 9.3)
2. W menu Burger nacisnij na przetacznik ,Skraj pola“.
— Zostanie wyswietlone menu ,Skraj pola®.
3. Nacisnij na przetacznik ,Obiegowo".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy.
4. Wprowadz szerokos¢ skraju pola i potwierdz wprowadzenie.

— Zostanie wyswietlony skraj pola.
— Skraj pola jest zablokowany.
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9.4.3 Zapisz

Mozesz zapisac indywidualny skraj pola, np. z jednym skrajem pola na o-
bydwu koricach pola.

Granica pola nie jest wymagana.

1. W menu Burger widoku mapy nacisnij na przetacznik ,Skraj pola®.
— Zostanie wyswietlone menu ,Skraj pola®.

2. Nacisnij na przetacznik ,Indywidualny skraj pola“.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy “Indywidualny skraj pola”:

Individual headland

1: Szerokos¢ skraju pola.

2: Pozycja znacznika
— Lewa zewnetrzna krawedz maszyny, srodek
maszyny lub prawa krawedz zewnetrzna mas-
zyny

3: Skraj pola jako prosta
— Skraj pola jest prostg miedzy punktem star-
towym i punktem koncowym zapisu

4: Skraj pola podaza za torem jazdy
— Skraj pola ma forme odcinka przejechanego
miedzy startem a konncem zapisu

3. Nacisnij na pole wprowadzen ,Szerokos$¢" i wprowadz szerokosc¢ skraju
pola.

4. Wybierz pozycje znacznika.

5. Wprowadz forme skraju pola i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlony widok mapy “Zapisz skraj pola”.
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No ISOBUS implement 4 6.00m 0 684ha & 684ha
Ll

6. Przejedz do punktu startowego zapisu.

7. Nacisnij na przetacznik ,Zapisz" i przejedz do punktu kohcowego skraju
pola.

— Skraj pola zostanie zapisany.

No IS0BUS implement K46.00m O 684ha & 6B4ha
L]

9. Aby zapisac¢ skraj pola ztozony z kilku czesci (jak przedstawiono na ry-
sunku), powtdrz kroki 1 do 8 dla kazdej czesci.

8. Zakoncz zapis za pomocg , Stop".
o — Skraj pola zostanie zapisany.

Znacznik skraju pola
Jako szerokosc¢ znacznika skraju pola wstepnie jest ustawiona szerokosc ro-

bocza maszyny.

Szerokos¢ skraju pola, a tym samym znacznika skraju pola, mozna zmieni¢ manualnie.
Jesli szerokos$¢ znacznika jest wieksza niz szerokos¢ robocza, pozycje znacznika skraju
pola mozna zmieni¢. Mozna zmienia¢ miedzy srodkowa (ustawienie wstepne) i prawg lub
lewa krawedzig zewnetrzng maszyny.

Ustawienie prawej lub lewej krawedzi zewnetrznej umozliwia na przyktad przejazd
krawedzig zewnetrzng maszyny bezposrednio przy granicy pola, a catg ustawiong szero-
kos¢ skraju pola zaznaczy¢ w obrebie granicy pola.
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WSKAZOWKA
Skraj pola moze zostac¢ zapisany tylko wtedy, gdy jest dostepny
sygnat GPS z dokladnoscia DGPS lub wieksza.

Minimalna doktadnos$¢ GPS jest ustawiona fabrycznie na DGPS, poniewaz
funkcje dotyczace lokalizacji w przeciwnym razie mogq by¢ wykonywane
tylko niedoktadnie.

W niektérych regionach DGPS nie jest dostepne stale:

P Ustaw ,Minimalna jakos$¢ GPS" na ,GPS" (= rozdz. 9.1.1).
— Skraj pola moze zostac zapisany z sygnatem GPS o doktadnosci GPS.




9.4.4 Usuniecie

=L Chad O
F

1. W menu Burger nacis$nij na przetacznik ,Skraj pola®.
— Zostanie wys$wietlone menu ,Skraj pola".

2. Naci$nij na przetacznik ,Usun®.

— Zostanie wyswietlony widok mapy “Usun skraj pola”.
3. Wybierz skraj pola.
4. Nacisnij na przycisk akcji "Usun".

— Skraj pola zostanie usuniety.
— Usuniecie moze zostac cofniete.
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9.5 Tory
9.5.1 Wybierz

Tory referencyjne zostang wyswietlone w widoku mapy. Tam mozesz wybrac
szybko i tatwo:

N
NoISOBUS implement  #4600m O 684ha & 6.84ha
v

P Nacisnij na nazwe toru.
V — Tor referencyjny zostanie wybrany.

— Tory prowadzgce bedg obliczane i wyswietlane.

Alternatywnie mozesz wybrac¢ tor w menu , Tory":

B4
ﬁ

1. W menu Burger nacisnij na przetacznik , Tory".
— Zostanie wyswietlone Menu , Tory".

2. Nacis$nij na przetacznik ,Wybierz".
— Zostanie wyswietlony widok mapy “Wybér toru referencyjnego”.

3. Wybierz tor.

4. Nacisnij na przycisk akcji "Potwierdz".

— Tor referencyjny zostanie wybrany.
— Tory prowadzgce bedg obliczane i wyswietlane.

WSKAZOWKA
Ukryj tor referencyjne i tory prowadzace, jesli nie sq uzywane.

P Nacisnij w widoku mapy na nazwe toru.
— Tor referencyjny i tory prowadzgce zostang ukryte.
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9.5.2 Nowy tor

Dodaj nowy tor referencyjny. Tory prowadzace zostang obliczone automaty-
cznie w odlegtosci szerokosci roboczej maszyny.

1. W menu Burger widoku mapy nacis$nij na przetacznik ,Tory".
— Zostanie wys$wietlone Menu , Tory".

2. Nacisnij na przetacznik ,Nowy".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy “Nowe tory”.

New tracks 1

: Tor prosty
— Tor jest prostg miedzy punktem startowym i
punktem koncowym zapisu

2: A+
3: Okrag

4: Krzywa
— Tor ma forme odcinka przejechanego miedzy
startem a koncem zapisu

3. Wprowadz forme toru i potwierdz wprowadzenie.
— Zostanie wyswietlony widok mapy “Nowy tor”.

4. Przejedz do punktu startowego zapisu.

. Nacis$nij na przetacznik , Zapisz" i przejedz do punktu koncowego toru.

— Punkt A zostanie zaznaczony.
— Tor zostanie zapisany.
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No 1-Drive forward.
— 2. Press "Stop recording".

6. Zakoncz zapis za pomoca ,Stop".

— Punkt B zostanie zaznaczony.
— Tor zostanie zapisany.
— Tor zostanie automatycznie uzyty do Parallel Tracking.

7. W celu zapisu kolejnego toru referencyjnego powtérz kroki 1 do 6.

WSKAZOWKA

Mozesz zapisac dla pola kilka torow referencyjnych.

Bedg wyswietlane tylko tory prowadzace jednego toru referencyjnego.

» Wybierz tor referencyjny w widoku mapy.

WSKAZOWKA

Tor referencyjny moze zostac zapisany tylko wtedy, gdy jest
dostepny sygnat GPS z dokiadnoscia DGPS lub wieksza.

Minimalna doktadnos¢ GPS jest ustawiona fabrycznie na DGPS, poniewaz
funkcje dotyczace lokalizacji w przeciwnym razie mogg by¢ wykonywane
tylko niedoktadnie.

W niektérych regionach DGPS nie jest dostepne stale:

P Ustaw ,Minimalna jako$¢ GPS" na ,GPS" (= rozdz. 9.1.1).
— Tor referencyjny moze zostac zapisany z sygnatem GPS o dokfadnosci
GPS.




9.5.3 Przesun
Przesun tor,

e aby skorygowac dryft GPS

e jesli przy zmianie maszyny zmienia sie rowniez szerokos¢ robocza, gdy
np. gdy po zbiorniku gnojowki o szerokosci roboczej 12 m jest opryskiwacz
polowy o szerokosci roboczej 24 m.

Tor moze zostac¢ szybko i tatwo przesuniety w widoku mapy.

NoISOBUS implement  ¥4600m (O 684ha & 684ha
| v

1. Otworz listwe Swietlna.

— Zostanie wyswietlony przetacznik ,Przesun®.
— Przetgcznik jest wyszarzony i nieaktywny.

2. Nacisnij na przetacznik ,Przesun®.
— Przetgcznik zostanie aktywowany.

3. Nacisnij ponownie na przetgcznik , Przesun".
— Tor zostanie przesuniety na aktualng pozycje ciggnika.

Alternatywnie mozesz przesungc tor poprzez menu Burger manualnie lub au-
tomatycznie:

— Podczas przesuwania manualnego wprowadz szerokos¢ i kierunek
przesuniecia.

— Podczas przesuwania automatycznego tor zostanie przesuniety na aktualng
pozycje ciggnika.
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Move tracks

Manualne przesuniecie toréw

1.

W menu Burger widoku mapy nacisnij na przetgcznik , Tory".
— Zostanie wyswietlone Menu Burger ,Tory".

Nacisnij na przetacznik ,Przesun®.

— Zostanie wyswietlone okno dialogowe “Przesun tory”.

Nacisnij na pole wprowadzen ,Szeroko$¢ przesuniecia® i wprowadz
przesuniecie.

Wybierz kierunek przesuniecia.

Potwierdz swoje wprowadzenie.

— Tor zostanie przesuniety.
— Zostanie wyswietlony widok mapy.



Move tracks

[ I -
I

I

v

N
(5)

Automatyczne przesuniecie toréw

1.
2.

Przejedz do miejsca, do ktérego ma zostac przesuniety tor.

\

W menu Burger widoku mapy nacisnij na przetacznik ,Tory".

— Zostanie wyswietlone Menu Burger , Tory".

Nacisnij na przetacznik ,,Przesun®.
— Zostanie wysSwietlone okno dialogowe “Przesun tory”.

4. Wybierz automatyczne przesuniecie.

5. Potwierdz swoje wprowadzenie.

— Tor zostanie przesuniety na aktualng pozycje ciggnika.
— Zostanie wyswietlony widok mapy.
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9.5.4 Zmien nazwe
Jesli zatozysz nowy to, zostanie on nazwany automatycznie, np. ,AB 1".

Mozesz zmieni¢ nazwe toru w widoku mapy:

\

No ISOBUS implement  ¥4600m O a & 684ha
v

1. Nacis$nij na kompas, az zobaczysz przeglad mapy.
i — Zostang wyswietlone tory referencyjne.

2. Nacisnij na nazwe toru i przytrzymaj ja nacisnieta.
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,Nazwa toru".

3. Wprowadz nazwe toru i potwierdz wprowadzenie.
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9.5.5 Usuniecie

=P | R T
ﬁ

1. W menu Burger nacis$nij na przetacznik ,Tory".
— Zostanie wyswietlone Menu ,Tory".

2. Naci$nij na przetacznik ,Usun®.
— Zostanie wyswietlony widok mapy “Usun tory”.

3. Wybierz tor (2).

4. Nacisnij na przycisk akcji "Usun" (3).

— Tor zostanie usuniety.
— Usuniecie moze zostac cofniete.
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9.6 Pole
9.6.1 Usuwanie opracowanej powierzchni

Usun obrabiang powierzchnie, aby ponownie obrobic¢ pole:

1. W menu Burger nacisnij na przetacznik ,,Pole".
— Zostanie wyswietlone Menu ,Pole".
2. Naci$nij na przetacznik ,,Usun obrobiong powierzchnie".

— Obrabiana powierzchnia zostanie usunieta.
— Usuniecie moze zostac cofniete.

9.6.2 Zapis pola
Granica pola, skraj pola i tory sg zapisywane na liscie pdl i mogg by¢ uzywane
ponownie:

1. W menu Burger nacisnij na przetacznik ,,Pole".
— Zostanie wyswietlone Menu ,Pole".

2. Nacis$nij na przetacznik ,,Zapisz pole".
— Zostanie wyswietlony dialog wejsciowy ,,Nazwa pola".
3. WprowadzZ nazwe pola i potwierdZ wprowadzenie.

— Pole zostanie wyswietlone na liscie pol.
— W trybie zlecenia zostanie zatozone nowe zlecenie z polem.

WSKAZOWKA
Zapis pola mozliwy tylko w AUTOLOG.

Jesli uruchomites zlecenie, zapis pola nie jest potrzebny i nie jest mozliwy.
Pole, tory, skraj pola i obrabiana powierzchnia bedg automatycznie zapisy-
wane w zleceniu.
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9.6.3 Korygowanie dryftu GPS

Dryft GPS
W wyniku obrotu Ziemi oraz zmieniajacej sie pozycji satelitbw na niebie, zmi-
enia sie obliczona pozycja punktu. Jest to okreslane mianem dryftu GPS.

Jesli po pewnym czasie ponownie otworzysz zapisane
dane pozycyjne, zwykle zauwazysz przesuniecie
wzgledem rzeczywistej pozycji.
Dotkniete sg tym
e Granica pola

opracowana powierzchnia

[ ]
e Tor referencyjny
e tory prowadzace.

Im mniejsza jest doktadnos$¢ danych korekcyijnych,
tym silniejszy jest dryft GPS.
Skoryguj dryft GPS:

" ¢ 1. Skalibruj punkt referencyjny (= rozdz. 9.6.3).

— Granica pola, tory i przeszkody zostang
przesuniete.

2. Przesun tor referencyjny (= rozdz. 9.5.3).

Dodanie punktu referencyjnego

Wybierz punkt charakterystyczny, jak np. pokrywa witazu lub trwaty znak na
wjezdzie na pole. Zaznacz to miejsce.

— W celu kalibracji punktu referencyjnego, musisz by¢ w stanie ponownie

zblizy¢ sie doktadnie do tej samej pozycji z doktadnie tego samego
kierunku.

1. Przejedz do punktu referencyjnego i unieruchom ciagnik lub maszyne
samobiezna.

2. W menu Burger nacisnij na przetacznik ,Pole".
— Zostanie wyswietlone Menu ,Pole".

3. Nacisnij na przetacznik ,Ustaw nowy punkt referencyjny".
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Kalibracja punktu referencyjnego

'¢' 1. Dojedz do punktu referencyjnego ciggnikiem lub maszyng samobiezna.
R Wyjdz przy tym z tego samego kierunku, jak przy dodawaniu punktu.

2. Zatrzymaj sie dokfadnie na punkcie referencyjnym.

3. W menu Burger nacisnij na przetacznik ,Pole".
— Zostanie wyswietlone Menu ,Pole".

4. Nacis$nij na przetacznik ,Skalibruj punkt referencyjny".

WSKAZOWKA
Musisz mie¢ mozliwos¢ ponownie znalezé¢ punkt referencyjny.

Zarejestrowane dane beda bezuzyteczne dla dalszego uzycia, jesli nie mozna
bytoby odnalez¢ zarejestrowanego punktu referencyjnego.

» Zanotuj doktadng pozycje punktu referencyjnego.

WSKAZOWKA
Z RTK nie jest potrzebny zaden punkt referencyjny.

Jesli uzywasz RTK, dryft GPS nie wystgpi. Nie musisz ustawia¢ punktu refe-
rencyjnego.

9.6.4 Usuniecie

Usun pole, tory, skraj pola i obrabiang powierzchnie:

1. W menu Burger nacisnij na przetacznik ,Pole".
— Zostanie wyswietlone Menu ,Pole".

2. Nacis$nij na przetacznik ,Usun pole®.
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu.

3. Potwierdz komunikat.

— Pole, tory, skraj pola i obrabiana powierzchnia zostang usuniegte.
— Usuniecie moze zostac cofniete.
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10 ROzne

10.1 Testowanie Parallel Tracking, Section Control, Task Con-
trol

Aby méc uzywac Parallel Tracking, Section Control lub Task Control, potrzebu-
jesz licencji.

Przed zakupem licencji mozna testowac Apps w petnej funkcjonalnosci przez
50 godzin niewigzaco i bezptatnie:

1. Na ekranie startowym nacisnij na ,Ustawienia".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®.

2. Nacisnij na przetacznik ,System".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,System".

3. Nacisnij na przetacznik ,Dane licencyjne".

— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Dane licencyjne".
— Zostang wyswietlone przetagczniki do startu okresu prébnego.

50:00 h

50:00 h

4. Nacisnij przetacznik “50:00 h” dla App, ktdérg chcesz testowac.

5. Otwérz App w widoku Standard.
— Zostanie wyswietlone okno komunikatu ,Pozostaty okres probny":
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Remaining test hours

(o

Parallel Tracking ® 50:00 h

Section Control @ 50:00 h

Please contact your dealer for further
informations.

S
o

6. Tuz przed testowaniem App potwierdz komunikat.

\/ — Mozesz uzywacé App w petnym zakresie funkcjonalnym.
— Okres prébny bedzie odliczany.

7. Na ekranie operacyjnym ,Dane licencyjne®™ kontroluj pozostaty okres
probny.

ol lad>

WSKAZOWKA
Wytacz App w przypadku nieuzywania.

Okres prébny bedzie odliczany, jesli

e potwierdzite$ komunikat ,Pozostaty okres probny™
e App jest w widoku Mini lub widoku Standard.

» Bezposrednio po kazdym tescie przesun App do menu App (= ro-
zdz. 3.3).

— Okres prébny nie bedzie odliczany.
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WSKAZOWKA
Potwierdz okno komunikatu dopiero wtedy, gdy App bedzie testo-
wana.

Zostanie wyswietlone okno komunikatu ,Pozostaty okres préobny", jesli

uruchomisz App. Okres prébny bedzie odliczany dopiero po potwierdzeniu
komunikatu.

P Nie potwierdzaj komunikatu przy ponownym starcie terminala lub starcie
App, lecz dopiero wtedy, gdy chcesz testowac App.
— W ten sposdb masz petng kontrole nad tym, kiedy bedzie odliczany
okres prébny.
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10.2 Wysun pamiec¢ USB

WSKAZOWKA
Nie wyciagaj po prostu podiaczonej pamieci USB.

Jest mozliwe, ze w tym momencie aplikacja bedzie odczytywac lub zapisywac
w pamieci USB. Dostepu nie mozna zakonczy¢ czysto.

Moze dojs¢ do utraty danych.

» Uzyj ,Wysun USB".

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®:

2. Nacis$nij na przetacznik ,Wysun USB".

— CCI.OS konczy wszystkie dostepy do pamieci USB.
— Na pasku statusu ukaze sie wiadomos¢ ,Pamie¢ USB usunieta®

3. Wyjmij pamie¢ USB.
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10.3 Zamykanie systemu ratunkowego
System ratunkowy moze by¢ uzywany tylko przez partnera serwisowego.

W celu fatwego odréznienia od CCI.OS, system ratunkowy ma inny kolor gra-
ficznego interfejsu uzytkownika:

Rescue-System  res

Backup
CCLOS

@ Shutdown system

g Export Restore
Logging Protocols m  Backup

Update
U-Boot

foe] e
System-Supervisor

‘g Update
System-Supervisor

Partner serwisowy korzysta z systemu ratunkowego, aby

e utworzy¢ kopie zapasowag i przywrdcic
o zaktualizowa¢ komponenty systemu operacyjnego
e przeanalizowac btedy.

System ratunkowy moze zosta¢ uruchomiony tylko przez partnera serwiso-
wego. Po btedzie wewnetrznym moze zdarzy¢ sie, ze terminal uruchomi sie w
systemie ratunkowym.

» Opusc system ratunkowy i uruchom CCI.OS ponownie.
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Opus¢ system ratunkowy w nastepujacy sposéb:

1. Nacisnij na przetacznik ,Jezyk".
— Zostanie wyswietlona lista wyboru ,Jezyk".

2. Wybierz swoj jezyk.
— Pole wyboru na prawej krawedzi przetacznika jest aktywne.

. Nacisnij ,Wstecz".
— Zostanie wyswietlony system ratunkowy.

b

4. Nacisnij na przetacznik ,Zamknij".
— Zostanie wyswietlone Menu ,Zamknij".

5. Nacisnij na przetacznik ,Uruchom ponownie / CCI.OS".

— Terminal uruchamia sie ponownie.
— Zostang wys$wietlone wskazowki bezpieczenstwa.

6. Pociggnij przetacznik ,Potwierdz" w podanym kierunku.

— Strzatka zmieni swojgq forme w haczyk.
— Zostanie wyswietlony ekran startowy CCI.OS.

@ WSKAZOWKA

CCI.OS nie daje sie juz uruchomic.

Jesli terminal nie moze juz uruchomic¢ CCI.OS, wystepuje powazny btad.
— Nie mozesz sam usung¢ btedu.

P Skontaktuj sie ze swoim partnerem serwisowym.
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11 Usuwanie problemow

OSTROZNIE!

W przypadku awarii technicznej nalezy przerwac proces roboczy.

Kontynuacja procesu roboczego w razie probleméw technicznych moze pro-
wadzi¢ do uszkodzenia terminala lub maszyny!

Przerwij proces roboczy.
2. Wyszukaj w tym rozdziale instrukcji obstugi odpowiednie rozwigzanie.

3. Skontaktuj sie ze swoim dealerem, jesli problem pozostaje w dalszym
ciggu.

W razie btedu moze zdarzy¢ sig, ze terminal nie zawsze reaguje na polecenia Wytaczenie
uzytkownika. wymuszone

1. Nacisnij przycisk WL./WYL. przez 2 sekund.
— Terminal zamyka sie.

2. Nacisnij przycisk WL./WYL. przez 1 sekunde.
— Terminal uruchamia sie ponownie.

OSTROZNIE!
W przypadku wytaczenia wymuszonego zostana wytaczone wszystkie
wewnetrzne napiecia zasilania.

Niezapisane dane zostang utracone. Terminal lub jego software nie zostang
uszkodzone wskutek wytgczenia.

P Wytaczenie wymuszone wykonuj tylko wtedy, kiedy jest to absolutnie ko-
nieczne.
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Niebieski
migajacy
znak

przycisku

WL./WYL.

W przypadku problemu sprzetowego, terminal automatycznie wytgcza sie. Di-
oda LED przycisku WE./WYL. wysyta serie niebieskich sygnatéw migajacych.

00060:2000

t
Dioda LED miga raz na sekunde i zaleznie od btedu kolejno 1 do 27 razy. Pod

koniec serii nastepuje przerwa trwajaca dwie sekundy. Seria startuje potem
ponownie. W ten sposéb zostaje utatwione zliczanie.

Ponownie wiacz terminal. Jesli terminal wytgczy sie ponownie, a LED przycisku
WL./WYL. ponownie miga na niebiesko, problem wystepuje w dalszym ciggu.

Problemy wymienione w ponizszej tabeli mozesz usung¢ na miejscu.

Migajace |Przyczyna / zaradzanie

znaki

7 Temperatura zmierzona w terminalu przekracza 95 °C. Ewentualnie jest
uszkodzony czujnik temperatury.
Przed ponownym uruchomieniem zostaw terminal do ostygniecia. Jesli
btad powtorzytby sie, terminal nalezy wystac.

25 Wewnetrzne zasilanie napieciem 12V jest niestabilne.
Mozliwy jest problem z napieciem przytozonym do terminala. Sprawdz
zasilanie napieciem.

26 Wewnetrzne zasilanie napieciem 5V jest niestabilne.
Mozliwy jest problem z napieciem przytozonym do terminala. Sprawdz
zasilanie napieciem.

27 Wewnetrzne zasilanie napieciem 3,3V jest niestabilne.

Mozliwy jest problem z napieciem przytozonym do terminala. Sprawdz
zasilanie napieciem.
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W przypadku wszystkich probleméw sprzetowych nalezy terminal wystac.
Poinformuj partnera serwisowego o liczbie migajacych sygnatow.



Przycisk WL./WYL/ Swieci stale na czerwono, jesli terminal znajduje sie w sys-

temie ratunkowym.

— Nie wystepuje zaden biad.

System ratunkowy moze by¢ uzywany tylko serwis.

» Zamknij system ratunkowy i uruchom CCI.OS ponownie (= Kap. 10.3).

Przycisk WL./WYL. miga podczas procesu witgczania na biato.

— Nie wystepuje zaden biad.
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11.1 Problemy podczas pracy

W tym rozdziale sg wymienione problemy, ktére mogg wystgpi¢ podczas uzyt-
kowania terminala.

Dla kazdego problemu podana jest propozycja w celu usuniecia. Jesli prob-
lemy nie dadzg sie usung¢ w ten sposdb, zwrd¢ sie do swojego dealera.

Problem Przyczyna / zaradzanie

Terminal nie wytacza sie, |Ciggnik nie wytgcza zasilania ztqcza wtykowego In-cab.
jesli wytaczysz zapton

ciagnika. P Wyltacz terminal za pomoca przycisku WE./WYL. lub
» odtacz kabel A.

Terminal nie daje sie Terminal nie jest podtaczony do ISOBUS.

wigczyc.

» W = rozdz. 2 jest opisane, jak podtaczy¢ terminal do
ISOBUS.

Zapton nie jest wigczony.

» Uruchom ciggnik.

Podtaczona maszyna nie Urzadzenie nie jest podtaczone lub podtgczone niepra-
jest wyswietlana na termi- widtowo.

nalu.
» Upewnij sie, ze kabel ISOBUS maszyny jest prawidtowo

podtaczony do ciagnika.
Brak rezystora koncowego.

» Sprawdz, czy w maszynie musi by¢ umieszczony rezystor
koncowy.

Nieprawidtowa konfiguracja UT.

» Skonfiguruj UT terminala zgodnie z niniejszg instrukcjg.

I\\

,Universal Terminal®™ nie jest wt.

» Na ekranie operacyjnym ,Ustawienia ISOBUS" wiacz
~Universal Terminal®. Ustawienia ISOBUS znajdziesz w
ustawieniach pod ,Apps"
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Problem

Przyczyna / zaradzanie

Na ISOBUS sa dwa termi-
nale ISOBUS. Podtgczona
maszyna nie jest wyswiet-

lana na zadnym terminalu.

Universal Terminals majq taki sam numer UT i dlatego nie
mogqg zalogowac sie na ISOBUS.

» Ustaw w obydwu terminalach rézne numery UT.

Na maszynie zostata za-
instalowana aktualizacja.
Terminal wyswietla jednak
stare ekrany operacyjne
maszyny.

Stara wersja maszyny jest jeszcze zapisana na terminalu.

1.
2.
3.

Odtacz maszyne od ISOBUS.
Usun maszyne z terminala (= rozdz. 7.5.2).

Podtacz maszyne do ISOBUS.

Podtaczona jednostka
obstugi AUX nie jest
wyswietlana.

Nieprawidtowa konfiguracja UT.

1.
2.
3.

Odfacz jednostke obstugi AUX od ISOBUS.
Na terminalu ustaw dla CCI.UT numer UT , 1%,

Ponownie potacz jednostke obstugi z ISOBUS.

Kabel dodatkowej jed-
nostki obstugi ma tylko
jedno ztacze wtykowe
In-cab zamiast kabla Y.

Potrzebujesz kabla Ai Y:

1.
2.
3.

Wetknij kabel A do ztagcza wtykowego A terminala.
Wetknij wtyczke ,UT" kabla Y w gniazdo ,InCab" kabla A.

Wetknij wtyczke ,AUX" kabla Y w ztgcze In-cab jednostki
obstugi AUX.

Podtacz ztacze "InCab" kabla Y do wtyczki In-cab ciag-
nika lub maszyny samobieznej.
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Problem

Przyczyna / zaradzanie

W obszarze infor-
macyjnym ustawien GPS
nie sq wyswietlane zadne
dane GPS.

Brak zasilania napieciem odbiornika GPS
P Sprawdz zasilanie napieciem odbiornika GPS.
Odbiornik GPS nie potaczony z terminalem

P Sprawdz potaczenie odbiornika GPS z terminalem.
— Jesli majg by¢ ue dane seryjne, nalezy uzywac inter-
fejsu RS232-1.
— Jesli majg by¢ uzywane dane CAN, odbiornik musi
zostac¢ potaczony z CAN-Bus.

Wybrano nieprawidtowe zrédto GPS

» Sprawdz pod Ustawienia GPS, czy jest wybrane zrddto
sygnatu GPS, ktoére jest aktualnie uzywane.

Ustawiona nieprawidtowa szybkos$¢ transmis;ji

» W razie korzystania z danych szeregowych ustaw pod
Ustawienia GPS takg samg szybkos$¢ transmisji, za
pomocya ktérej jest tez skonfigurowany twdj odbiornik.

Nieprawidiowa konfiguracja odbiornika

» W jaki sposob jest konfigurowany odbiornik, odczytaj z
instrukcji obstugi odbiornika GPS.

Nieprawidtowe przyporzadkowanie kabla

» Uzyj oryginalny kabel.

W ekranie operacyjnym
,Przyporzadkowanie AUX"
nie sq wyswietlane zadne
funkcje maszynowe.

Czy maszyna obstuguje obstuge przez jednostke obstugi
AUX?

» Instrukcja obstugi maszyny dostarcza informacii.
Maszyna nie jest potgqczona z UT z numerem UT ,1".

» Przesun maszyne do UT z numerem UT ,1“. Wiekszos$¢
maszyn udostepnia funkcje przesuniecia do innego UT.

Moja maszyna ISOBUS ma
funkcje Task-Controller,
nie wpisuje sie jednak na
liste maszyn w CCI.Config.
Nie moge jej uzywac row-
niez do Section Control lub
dokumentacji.

Drugi terminal ISOBUS z Task-Controller'em jest zalogo-
wany do ISOBUS. Maszyna potaczyta sie z Task Control-
ler'em innego terminala.

P Wylacz Task-Controller drugiego terminala ISOBUS.
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Problem

Przyczyna / zaradzanie

Chce pracowac z odbiorni-
kiem GPS A101 na termi-
nalu i w tym celu uzywam
kabli B i N.

Kabel N nie nadaje sie do pracy z A101.

— Kontakty sygnatu napiecia V+ nie sg zajete.
— Odbiornik GPS nie jest zasilany pradem.

Potrzebujesz kabla, ktéry ma ztacze M8 do przytaczenia do
kabla B i 12-pinowe ztacze do przytaczenia do A101.

Zostanie wyswietlony
symbol ostrzezenia obok
nazwy ciggnika, chociaz
ustawitem ciggnik.

Symbol ostrzezenia zostanie wyswietlony, jesli

e nie jest wybrany zaden ciggnik

e nie jest ustawiony odstep C dla rodzaju zaczepu mas-
zyny.

Tylko przy spetnieniu obydwu warunkéw sygnat ostrzezenia

nie bedzie wyswietlany.

» Wybierz ciggnik (= rozdziat 6.8.1) i ustaw odstep C dla
rodzaju zaczepu maszyny (= rozdziat 6.2.1).

Nie moge potaczy¢ mojej
maszyny ISOBUS z
CCI.Convert. Nie pojawia
sie ona na liscie maszyn w
ustawieniach CCIL.Convert.

Task-Controller na terminalu nie jest ustawiony prawidtowo
1. Wiacz funkcje ISOBUS ,Task Controller®.

2. Wprowadz numer Task-Controller'a.

3. Wiacz App CCI.Control.

Maszyna nie jest podtaczona do ISOBUS.

Maszyna nie ma TC-Client'a lub ten nie jest potaczony z ter-
minalem.
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Do zrobienia
wczesniej

] & L &
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11.2 Diagnostyka

Jesli sam nie uporasz sie z uporczywym problemem, chetnie pomoze tobie
twdj partner do kontaktu.

Obszernie opisz kroki robocze, ktére doprowadzity do btedu. Na zyczenie o-
soby kontaktowej udostepnij takze protokot zdarzen i zrzut ekranu.

11.2.1 Eksportowanie protokotu zdarzen”

Terminal prowadzi protokdt zdarzen. Protokdt zdarzen jest zapisywany
wytacznie w terminalu i nie jest przesytany.

W przypadku probleméw z terminalem lub maszyng ISOBUS mozna wystac
protokdét zdarzen do partnera serwisowego:

» Podtacz do terminala pamie¢ USB.

1. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Ustawienia®:

2. Nacisnij na przetacznik ,Diagnostyka".
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Diagnostyka":

3. Nacisnij na przetacznik ,Protokdt zdarzen®.
— Zostanie wyswietlony ekran operacyjny ,Protokét zdarzen™:

4. Nacisnij na przetacznik ,Eksportuj protokét zdarzen®™.
— Protokét zdarzen zostanie automatycznie zapisany w pamieci USB.

5. Nacisnij na przetacznik ,Ustawienia®.
— Proces jest zakonczony.



11.2.2 Tworzenie zrzutu ekranu
Obraz moéwi wiecej niz tysigc stow.

W przypadku probleméw z obstugg terminala lub maszyny ISOBUS mozna za-
rejestrowac zrzut ekranu i wysta¢ do kompetentnej osoby:

. . Do zrobienia
» Podtacz do terminala pamiec¢ USB. wezesniej

AN

CClL.Control 51007 ' o

“EAUTOLOG The shape file could not be imparted.
Error code: 4004 Brrgri iy

P Nacisnij na zegar z lewej strony na pasku statusu (1), az wiadomos¢ zosta-

nie wyswietlona na pasku statusu (2).
— Zrzut ekranu zostanie automatycznie zapisany w pamieci USB w

gtéwnym folderze.
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11.3 Komunikaty
Komunikaty

e wskazujg na btedng obstuge lub btedny stan lub
¢ dajg mozliwos¢ anulowania wykonania polecenia.

Komunikaty sg oknami dialogowymi, przerywajq przebieg programu i muszg
by¢ potwierdzane. Kazdy komunikat jest oznaczony jednoznacznie numerem
bkomunikatu.

& Caution —H
apa_settings 31002'—9

Do you want to deactivate the app now?—e

Typ
Numer komunikatu

. Tekst komunikatu

Przetacznik ,,OK"

_U'I-bbdl\)l—‘

Przetacznik ,Anuluj®

04092017 13:20:58

Komunikaty typu ,Ostroznie" mozna potwierdzi¢ na 2 sposoby:

Anuluj

— rozpoczeta akcja zostanie zerwana,
— ponownie zostanie przywrdcony poprzedni stan.

OK
¢ — Komunikat jest zrozumiany, chciatbym kontynuowac.

Komunikaty typu ,, Ostrzezenie"™ nie majg przetacznika , Anuluj®.

» Przeczytaj komunikat i potwierdz komunikat za pomoca ,, OK".
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Numer Typ / Tekst komunikatu / Zaradzanie
btedu
14 Ostrzezenie
/
%1 protokotdw zdarzen automatycznie zapisano w pamieci USB. %?2
pozostato. Pamie¢ USB jest petna.
Podtacz nowg pamieé USB.
/
Wszystkie protokoty zdarzen utworzone na terminalu chcesz zapisa¢ w
pamieci USB. Ilo$¢ wolnego miejsca w pamieci USB nie jest wystarczajaca.
Tylko cze$¢ protokotdw mogtaby zostaé zapisana.
Upewnij sie, ze pamie¢ USB ma przynajmniej 10 MB wolnego miejsca.
21 Ostrzezenie

/

Eksport danych licencyjnych nie powiodt sie.
Podtacz pamiec¢ USB i powtdrz proces.

/

Chcesz zaktualizowac¢ dane licencyjne poprzez USB. Zapis TAN w pamieci
USB nie powiddt sie.

Upewnij sie,

e 7e pamie¢ USB dziata,

e ze przelacznik ochrony przed zapisem w pamieci USB jest w potozeniu
"wyt." oraz

e pamiec¢ USB ma przynajmniej 100 kB wolnego miejsca.
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36

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto wyeksportowac protokotu zdarzen.
Podtacz pamieé¢ USB i powtdrz proces.

/

Wszystkie protokoty zdarzen utworzone na terminalu chcesz zapisa¢ w
pamieci USB. Terminal nie wykryt pamieci USB.

— Terminal wykryt pamiec¢ USB, jesli zostanie wyswietlona wiadomosé
~Pamie¢ USB podtaczona".
Jesli pamiec¢ USB nie zostata podtaczona do terminala:

P Podtacz pamieé USB.
Jesli pamie¢ USB zostata juz podtaczona do terminala:

» Wyjmij pamieé¢ USB i podtacz jg ponownie.
Jesli terminal nie wykrywa pamieci USB mim ponownego podtaczenia:

P Uzyj innej pamieci USB lub innego interfejsu USB w terminalu.

6000

Powiadomienie

/

Zostaty wykryte kolejne TECU
/

Komunikat jest dla twojej informacji. Musisz wykona¢ zmiany w ustawieniach
terminala.

CCI.TECU jest wiaczone i loguje sie jako TECU na ISOBUS. Terminal znalazt
inne TECU , nie zalogowane na ISOBUS.

CCI.TECU wysyta predkos¢ do ISOBUS tylko wtedy, gdy nie robi juz tego
inne TECU.
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7035 Ostrzezenie
/
Brak podfaczonej pamieci USB.
/

Chcesz wyeksportowac protokét zdarzen. Zapis danych w pamieci USB nie
powiddt sie. Terminal nie wykryt pamieci USB.
— Terminal wykryt pamie¢ USB, jesli zostanie wyswietlona wiadomosé

~Pamie¢ USB podtaczona".
Jesli pamiec¢ USB nie zostata podtaczona do terminala:

» Podtacz pamieé USB.
Jesli pamie¢ USB zostata juz podtaczona do terminala:

» Wyjmij pamie¢ USB i podtacz jg ponownie.
Jesli terminal nie wykrywa pamieci USB mim ponownego podtaczenia:

P Uzyj innej pamieci USB lub innego interfejsu USB w terminalu.

31001 Ostroznie
/

Odtacz wszystkie podtaczone maszyny od terminala, zanim przywrécisz usta-
wienia fabryczne.

Sprawdz wszystkie ustawienia po zakonczeniu procesu.

/

Wskazowka bezpieczenstwa. Postepuj zgodnie z instrukcjami.

31002 Ostroznie

/
Czy chcesz wytaczy¢ App?
/

Monit bezpieczenstwa.
» Nacisnij ,OK", aby wytaczy¢ App.

P Nacisnij ,Anuluj®, aby anulowac proces.
— App pozostaje wytgczona.
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31003

Ostrzezenie

/

Strefa czasowa nie mogta zosta¢ ustawiona.

/

W ustawieniach systemowych chcesz zmieni¢ strefe czasowg. Zmiana nie u-
daje sie.

» Wylacz terminal i witqcz ponownie.

P Zmien strefe czasowa. W celu testu uzyj innej strefy czasowej.

Jesli bfad nie daje sie usunag:

P Skontaktuj sie ze swoim sprzedawcy.

31004 Ostroznie
/
Wytacz funkcje ISOBUS , TECU".
Terminal nie wysyfa zadnych informacji o predkosci do ISOBUS.
/
Monit bezpieczenstwa.
P Nacisnij ,OK", aby wytaczy¢ funkcje ISOBUS TECU.
» Nacisnij ,Anuluj®, jesli terminal powinien pozostac¢ zalogowany jako TECU
na ISOBUS.
31005 Ostroznie
/

Wytacz funkcje ISOBUS , Task-Controller®.

CCI.Config, CCI.Control i CCI.Command mogq by¢ uzywane jeszcze tylko z
ograniczeniami.

/

Monit bezpieczenstwa.
P Nacisnij ,OK", aby wytgczy¢ funkcje ISOBUS Task-Controller.

P Nacisnij ,Anuluj®, jesli terminal nie powinien pozostac¢ zalogowany jako
Task-Controller na ISOBUS.
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31006

Ostroznie

/

Chcesz zmieni¢ numer Task-Controller'a?

/

Monit bezpieczenstwa.
P Nacisnij ,OK", aby zmieni¢ numer Task-Controller'a.

P Nacisnij ,Anuluj®, jesli chcesz zachowa¢ numer Task-Controller'a.

31007 Ostroznie
/
Wytacz funkcje ISOBUS ,UT".
Terminal nie moze juz by¢ uzywany do obstugi maszyny ISOBUS.
/
Monit bezpieczenstwa.
P Nacisnij ,OK", aby wytaczy¢ funkcje ISOBUS UT.
P Nacisnij ,Anuluj®, jesli terminal powinien pozosta¢ zalogowany jako UT na
ISOBUS.
31008 Ostroznie
/
Wytacz funkcje ISOBUS ,File Server".
Terminal nie udostepnia abonentom ISOBUS miejsca w pamieci.
/
Monit bezpieczenstwa.
P Nacisnij ,OK", aby wytgczy¢ funkcje ISOBUS File Server.
P Nacisnij ,Anuluj*, jesli terminal powinien pozosta¢ zalogowany jako File
Server na ISOBUS.
31009 Ostroznie
/
Czy chcesz usung¢ baze danych?
/

Monit bezpieczenstwa.

» Nacisnij ,OK", aby usung¢ baze danych.

— Wszystkie ciggniki, maszyny, pola i zlecenia, dane podstawowe, war-
tosci sumaryczne i dane dotyczace lokalizacji zostang usuniete.

P Nacisnij ,Anuluj, jesli nie chcesz usuna¢ bazy danych.
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32000

Ostrzezenie

/

Nie znaleziono abonentdéw facza. Z powoddédw bezpieczefnstwa terminal musi
zosta¢ uruchomiony ponownie.

Nacisnij ,OK", aby kontynuowac.
/
Monit bezpieczenstwa.
» Nacisnij ,,OK".
— Terminal uruchamia sie ponownie.

32001

Ostrzezenie

/

Btad wewnetrzny.

Potgczenie z ISOBUS przerwane. Ponownie witgcz terminal.

/

Wystapit btad wewnetrzny. Potaczenie z ISOBUS zostanie automatycznie
przerwane.

— Obstuga maszyny nie jest juz mozliwa.
Terminal musi zosta¢ uruchomiony ponownie.

» Nacisnij ,OK".
— Terminal uruchamia sie ponownie.

— Na czas ponownego uruchamiania potaczenie z maszynag jest przer-
wane.

W celu analizy btedéw, przed ponownym startem mogg zosta¢ utworzone
zrzuty ekranu lub wyeksportowany protokoét zdarzen.
1. Nacisnij ,Anuluj®.

— Terminal zostanie wytgczony.

— Komunikat btedu zostanie zamkniety.

— Potaczenie z ISOBUS pozostanie przerwane.

— Zamiast ISB zostanie wyswietlony przetacznik ,Brak ISOBUS":

& - dus

2. Zrob zrzuty ekranu aktywnych Apps i ustawien i eksportuj protokot
zdarzen. Wyslij te informacje do swojego partnera serwisowego.

3. Nacisnij przetacznik ,Brak ISOBUS".
— Terminal uruchamia sie ponownie.
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32002

Ostrzezenie

/

Btad wewnetrzny.

Potaczenie z ISOBUS przerwane. Ponownie wigcz terminal.

/
= 32001.
32003 Ostrzezenie
/
Funkcje ISOBUS terminala zostaty zablokowane.
Potrzebujesz wersji %1 APA-Supervisor.
Powtérz aktualizacje CCI.UT.
/
Bez wyzej wymienionej wersji APA-Supervisor nie mogg by¢ wykonywane
funkcje ISOBUS UT, Task-Controller, TECU i File Server.
P Zwrdc sie do swojego partnera serwisowego.
— Partner serwisowy zainstaluje APA-Supervisor w wersji wymienionej w
komunikacie.
33003 Ostrzezenie
/
Logowanie uzytkownika %1 nie powiodto sie. Wprowadzone hasto jest
nieprawidtowe.
/
Wprowadzite$ nieprawidtowe hasto.
» Powtdrz proces.
33004 Ostrzezenie
/
Logowanie uzytkownika %1 nie powiodto sie. Uzytkownik jest nieznany.
/
Wprowadzites nieprawidtowg nazwe uzytkownika.
P Uzyskaj od administratora terminala prawidtowg nazwe uzytkownika.
33006 Ostrzezenie

/

Uzytkownik %1 jest zalogowany i nie moze zostac usuniety.

/

Zalogowany uzytkownik nie moze usungc sie sam.

P Zaloguj sie jako administrator na terminalu i powtdrz proces.
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33009

Ostrzezenie

/

Nazwa uzytkownika %1 jest nieprawidtowa. Prawidtowa nazwa uzytkownika
ma diugosc 1-32 znakow. Nie sg dozwolone znaki specjalne \/:*?""<>|

/

Chcesz zatozy¢ nowego uzytkownika. Nazwa uzytkownika nie moze zawierac
zadnego znaku specjalnego wymienionego w komunikacie.

33010

Ostrzezenie

/

Zmiany standardowego uzytkownika %1 nie sgq mozliwe.

/

Profil uzytkownika nie moze zosta¢ zmieniony.

33012

Ostrzezenie

/

Nazwa uzytkownika %1 jest juz uzywana. Wybierz inng nazwe uzytkownika.

/

Chcesz zatozy¢ nowego uzytkownika. Uzytkownik z ta nazwa uzytkownika juz
istnieje.

» Wybierz inng nazwe uzytkownika.

34000

Ostrzezenie

/

Aktualizacja systemu ratunkowego nie powiodta sie.
Powtérz proces.

/

Z nieznanych powodow aktualizacja nie powiodta sie.

P Powtorz proces. Na czas aktualizacji pozostaw wetknieta pamie¢ USB i nie
wytgczaj terminala.

34001

Ostrzezenie

/
Aktualizacja CCI.OS nie powiodta sie.

/

Z nieznanych powodow aktualizacja nie powiodta sie.

P Powtoérz proces. Na czas aktualizacji pozostaw wetknietg pamie¢ USB i nie
wytgczaj terminala.
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34002 Ostrzezenie
/

Terminal nie mdgt zostac odtaczony od ISOBUS.

/

Monit bezpieczenstwa.

» Nacisnij ,OK".

34003 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto utworzy¢ kopii zapasowej.
/

Chcesz utworzy¢ kopie zapasowag, np. przed przeprowadzeniem aktualizacji
CCI.UT. Kopia zapasowa nie moze zosta¢ utworzona lub zapisana w pamieci
USB.

Upewnij sie,

e 7e pamie¢ USB dziata,

e ze przelacznik ochrony przed zapisem w pamieci USB jest w potozeniu
"wyt." oraz

e pamiec¢ USB ma przynajmniej 1 GB wolnego miejsca.

» Powtorz proces.

34004 Ostroznie
/
Czy chcesz wykona¢ aktualizacje CCI.0S?
Terminal nie moze by¢ uzywany podczas aktualizacji.

/

Monit bezpieczenstwa. Aktualizacja CCI.UT moze trwac kilka minut. Ewentu-
alnie terminal kilka razy uruchomi sie. Terminal i maszyna ISOBUS nie mogq
by¢ obstugiwane podczas aktualizacji.

P Nacisnij ,OK", aby zacza¢ aktualizacje.

P Nacisnij ,Anuluj, jesli nie chcesz przeprowadzi¢ aktualizacji.
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34005

Ostroznie

/

Czy chcesz utworzy¢ kopie zapasowg?

Terminal nie moze by¢ uzywany podczas tworzenia kopii zapasowej.
/

Monit bezpieczenstwa. Tworzenie kopii zapasowej moze trwac kilka minut.
Terminal i maszyna ISOBUS nie mogg by¢ obstugiwane podczas tworzenia
kopii.

P Nacisnij ,OK", aby utworzy¢ kopie zapasowa.

P Nacisnij ,Anuluj, jesli nie chcesz tworzy¢ kopii zapasowej.

34006

Ostroznie

/

Czy chcesz ponownie uruchomic¢ terminal?

/

Monit bezpieczenstwa.

P Nacisnij ,OK", aby ponownie uruchomié¢ terminal.

— Na czas ponownego uruchamiania potaczenie z maszyngq jest przer-
wane.

P Nacisnij ,Anuluj®, jesli chcesz pracowac dalej bez ponownego startu.

34007

Ostroznie

/
Czy chcesz wykonac aktualizacje CCI.0S?

/

Monit bezpieczenstwa. Aktualizacja CCI.UT moze trwac kilka minut. Ewentu-
alnie terminal kilka razy uruchomi sie. Terminal i maszyna ISOBUS nie mogq
by¢ obstugiwane podczas aktualizacji.

» Nacisnij ,OK", aby zacza¢ aktualizacje.

» Nacisnij ,Anuluj, jesli nie chcesz przeprowadzi¢ aktualizacji.

34008

Ostrzezenie

/

Brak wystarczajacej ilosci wolnego miejsca w pamieci USB.

Uzyj pamieci USB z dodatkowg iloscig wolnego miejsca przynajmniej %1 ba-
jtow.

/

Chcesz zapisa¢ dane w pamieci USB, np. kopie zapasowg lub protokét
zdarzen. Ilos¢ wolnego miejsca w pamieci USB nie jest wystarczajaca.

P Podtacz pamie¢ USB z wystarczajaca ilo$cig wolnego miejsca.
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34009

Ostroznie

/

Czy chcesz zaktualizowac¢ system ratunkowy?
Terminal nie moze by¢ uzywany podczas aktualizacji.
/

Monit bezpieczenstwa. Aktualizacja systemu ratunkowego moze trwac kilka
minut. Ewentualnie terminal kilka razy uruchomi sie. Terminal i maszyna
ISOBUS nie moga by¢ obstugiwane podczas aktualizacji.

» Nacisnij ,OK", aby zacza¢ aktualizacje.

P Nacisnij ,Anuluj, jesli nie chcesz przeprowadzi¢ aktualizacii.

34010

Ostrzezenie

/

Aktualizacja systemu ratunkowego nie powiodta sie.

/

P Powtorz proces. Na czas aktualizacji pozostaw wetknietg pamie¢ USB i nie
wyltaczaj terminala.

34011

Ostrzezenie
/
Aktualizacja modutu ,APA-Supervisor" nie powiodia sie.

Powtdrz aktualizacje CCI.OS lub wykonaj aktualizacje modutu APA-Supervi-
sor w systemie ratunkowym.

/

P Powtdrz aktualizacje. Na czas aktualizacji pozostaw wetknietg pamiec
USB i nie wytaczaj terminala.

Jesli aktualizacja APA-Supervisor ponownie nie powiedzie sie, APA-Supervisor
musi zostac¢ zaktualizowany osobno.

P Zwrdc sie do swojego partnera serwisowego.
— Partner serwisowy ma specjalny plik instalacyjny.

— Partner serwisowy przeprowadzi aktualizacje systemu ratunkowego
terminala.

System ratunkowy nie jest opisany w tej instrukcji.

P Skontaktuj sie ze swoim sprzedawca.
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34012

Ostrzezenie
/
Aktualizacja modutu ,,System-Supervisor® nie powiodia sie.

Powtdrz aktualizacje CCI.OS lub wykonaj aktualizacje modutu System-Super-
visor w systemie ratunkowym.

/

P Powtdrz aktualizacje. Na czas aktualizacji pozostaw wetknietg pamiec
USB i nie wytaczaj terminala.

Jesli aktualizacja System-Supervisor ponownie nie powiedzie sie, System-Su-
pervisor musi zostac zaktualizowany osobno.

» Zwrdc sie do swojego partnera serwisowego.
— Partner serwisowy ma specjalny plik instalacyjny.

— Partner serwisowy przeprowadzi aktualizacje systemu ratunkowego
terminala.

System ratunkowy nie jest opisany w tej instrukgcji.

P Skontaktuj sie ze swoim sprzedawcy.

34013

Ostrzezenie
/
Aktualizacja modutu ,Bootloader" nie powiodta sie.

Powtdrz aktualizacje CCI.OS lub wykonaj aktualizacje Bootloader w systemie
ratunkowym.

/

P Powtdrz aktualizacje. Na czas aktualizacji pozostaw wetknietg pamiec
USB i nie wytaczaj terminala.

Jesli aktualizacja U-Boot ponownie nie powiedzie sie, U-Boot musi zostac
zaktualizowany osobno.

— Potrzebujesz specjalnego pliku instalacyjnego.
— Aktualizacja musi zosta¢ przeprowadzona w systemie ratunkowym termi-
nala.

System ratunkowy nie jest opisany w tej instrukcji.

P Skontaktuj sie ze swoim sprzedawcy.
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34014 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto przywrdéci¢ kopii zapasowej.
1. Nacisnij przycisk Wk./WYL. przez 12 sekund.
2. Nacisnij przycisk WL./WYL. i uruchom system ratunkowy.
3. Przywrdc inng kopie zapasowg lub cofnij terminal do stanu dostawy.

/

Chcesz przywrocic¢ kopie zapasowa, np. aby po nieudanej aktualizacji ponow-
nie zainstalowac poprzednig wersje CCI.OS. Przywrdcenie kopii zapasowej
nie powiodto sie.
Uruchom system ratunkowy i uruchom CCI.OS ponownie. Ewentualnie uzyj
innej kopii zapasowej:
1. Nacisnij przycisk WL./WYL. przez 12 sekund.

— Terminal wydaje kilka cichych dzwiekdw.

2. Zwolnij przycisk WkL./WYL., a potem na krotko nacisnij.
— System ratunkowy terminala uruchamia sie.

3. Nacisnij na przetacznik ,,Przywrd¢ kopie zapasowg".

Jesli przywrdcenie kopii zapasowej ponownie nie powiedzie sie, mozesz
cofng¢ terminal do stanu dostawy.

P W systemie ratunkowym nacisnij przetacznik ,Przywroc stan dostawy".

275




34015

Ostrzezenie

/

Terminal nie moze zostac cofniety do stanu dostawy.
1. 1. Nacisénij przycisk WL./WYL. przez 12 sekund.
2. Nacisnij przycisk WL./WYL. i uruchom system ratunkowy.

3. Przywrd¢ inng kopie zapasowa.

/

Chcesz cofng¢ terminal do stanu dostawy, np. przed oddaniem przyrzadu in-

nemu uzytkownikowi. Stan dostawy nie moze zostac¢ przywrécony.

Uruchom system ratunkowy i uruchom CCI.OS ponownie. Ewentualnie uzyj

innej kopii zapasowej:
1. Nacisnij przycisk WL./WYL. przez 12 sekund.
— Terminal wydaje kilka cichych dzwiekéw.

2. Zwolnij przycisk WL./WYL., a potem na krétko nacisnij.
— System ratunkowy terminala uruchamia sie.

3. Nacisnij na przetacznik ,,Przywrd¢ stan dostawy".

Jesli nie mozna ponownie utworzy¢ stanu w chwili dostawy:

» Skontaktuj sie ze swoim sprzedawca.

34017 Ostroznie
/
Czy chcesz pobra¢ aktualizacje CCI.0S?
/
Monit bezpieczenstwa.
Plik aktualizacyjny ma wielkos$¢ kilku MB. Podczas pobierania za posred-
nictwem telefonu komoérkowego dochodza koszty potaczenia.
P Nacisnij ,OK", aby zaczac¢ pobieranie i przeprowadzi¢ aktualizacje.
P Nacisnij ,Anuluj, jesli nie chcesz przeprowadzi¢ aktualizacji.
34018 Ostrzezenie

/
Nie mozna byto pobra¢ aktualizacji CCI.OS.

/

Pobieranie aktualizacji nie powiodfo sie. Albo potaczenie internetowe jest nie-

stabilne lub wystepuje btad na serwerze aktualizacji.

P Powtdrz proces.
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34019

Ostroznie

/

Czy chcesz anulowac proces?

/

Monit bezpieczenstwa. Chcesz anulowac aktualny proces.
» Nacisnij ,OK", aby anulowa¢ proces.

» Nacisnij ,Anuluj*, aby dalej wykonywa¢ proces.

35000

Ostroznie

/
Nie mozna odczytac podtaczonej pamieci USB. Uzyj innej pamieci USB.
/

Pamiec¢ USB nie moze zosta¢ odczytana przez terminal.

P Uzyj innej pamieci USB.

35998

Powiadomienie

/
Pamiec¢ USB usunieta

/
Wyjate$ pamie¢ USB z terminala.

35999

Powiadomienie

/
Pamiec¢ USB podifgczona

/
Podtaczytes pamie¢ USB do terminala. Terminal wykryt pamie¢ USB.
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36000

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto wyeksportowac protokotéw.
Podtacz pamieé¢ USB i powtdrz proces.

/

Wszystkie protokoty utworzone na terminalu chcesz zapisa¢ w pamieci USB.
Pamie¢ USB nie jest podtaczona albo terminal nie wykryt pamieci USB.
— Terminal wykryt pamiec¢ USB, jesli zostanie wyswietlona wiadomosé

~Pamie¢ USB podtaczona".
Jesli pamiec¢ USB nie zostata podtaczona do terminala:

P Podtacz pamieé USB.
Jesli pamie¢ USB zostata juz podtaczona do terminala:

» Wyjmij pamie¢ USB i podtacz jg ponownie.
Jesli terminal nie wykrywa pamieci USB mim ponownego podtaczenia:

P Uzyj innej pamieci USB lub innego interfejsu USB w terminalu.

36001

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto ustawi¢ poziomu protokotu.

/

Poziom protokotu powinien by¢ ustawiany tylko przez programiste lub serwis.

36997

Powiadomienie

/

Protokoty zdarzen wyeksportowane

/

Wszystkie protokoty zdarzen zostaty przesuniete z terminala do pamieci USB.

36998

Powiadomienie

/

Protokoét zdarzen wyeksportowany

/

Wybrany protokot zdarzen zostat przesuniety z terminala do pamieci USB.
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37000

Powiadomienie

/

Ustawienie IP skuteczne

/

Ten komunikat jest wyswietlany tylko w trybie programisty.

37001

Powiadomienie

/

Potgczenie z WLAN zostato roztgczone

/
Odtaczytes terminal od WLAN.

37002

Powiadomienie

/

Potgczenie z WLAN jest utworzone

/
Potaczytes terminal z WLAN.

37003

Powiadomienie

/
Trwa taczenie z WLAN ...

/

Terminal taczy sie z WLAN. Proces moze trwac kilka sekund.

37004

Ostroznie

/

Potgczenie z WLAN nie powiodto sie.
Wprowadzone hasto jest nieprawidtowe.

/

Wprowadzites nieprawidtowe hasto sieci WLAN.

1. Na liscie wyboru ,Sieci WLAN" nacis$nij i przytrzymaj nacisniety
przetgcznik z WLAN.
— Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

2. Wybierz ,Edytuj".
— Zostanie wyswietlone okno do wprowadzenia hasta.

3. Skoryguj hasto i potwierdz wprowadzenie.
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37005 Powiadomienie
/
Ustawienie IP nie powiodto sie
/
Ten komunikat jest wyswietlany tylko w trybie programisty.
39000 Ostrzezenie
/
Dostepne jest jeszcze tylko %2% pamieci wewnetrznej.
Eksportuj wszystkie protokoty zdarzen do pamieci USB, aby zwolni¢ miejsce
W pamieci.
/
Utworzytes tak duzo protokotéw zdarzen, ze wewnetrzna pamiec terminala
jest prawie petna. Zwolnij pamie¢ wewnetrzng, aby podczas pracy terminal
nie byt niestabilny.
P Eksportuj wszystkie protokoty zdarzen do pamieci USB (= rozdz. 11.2.1).
39001 Ostrzezenie
/
Dostepne jest jeszcze tylko %2% lub %1 MB pamieci wewnetrznej.
/
Wewnetrzna pamiec terminala jest prawie petna. Zwolnij pamiec¢
wewnetrzng, aby podczas pracy terminal nie byt niestabilny.
» Eksportuj wszystkie protokoty zdarzen do pamieci USB (= rozdz. 11.2.1).
» Eksportuj wszystkie zatatwione zlecernia (= rozdz. 8.4.2).
39991 Powiadomienie
/
Protokot zdarzen wyeksportowany
/
Protokot zdarzen zostat zapisany w pamieci USB.
39992 Ostrzezenie

/

Protokét zdarzen nie mdgt zostac¢ utworzony.

/

Btad wewnetrzny. Przyczyna jest nieznana.

P Powtdrz proces.
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39993

Powiadomienie

/

Protokot jest tworzony

/

Protokot jest tworzony. Proces moze trwac kilka sekund.

39994

Powiadomienie

/

Protokot jest eksportowany

/

Dwukrotnie nacisnate$ przetacznik ,Eksportuj protokét zdarzen" (= ro-
zdz. 11.2.1). Proces moze by¢ uruchomiony tylko raz.

P Odczekaj, az zostanie wyswietlone powiadomienie ,Protokdt zdarzen eks-
portowany".

39995

Powiadomienie

/

Nie znaleziono protokotu zdarzen

/

Chcesz eksportowac protokét zdarzen, np. w celu przekazania partnerowi ser-
wisowemu. Na terminalu nie ma jednak dostepnych protokotéw zdarzen.

P Utworz protokdt zdarzen.

39996

Powiadomienie

/

Protokoét zdarzen wyeksportowany

/

Protokoty zdarzen zostaty zapisane w pamieci USB.

39999

Powiadomienie

/

Protokoét zdarzen utworzony

/
Protokoty zdarzen zostaty utworzone i teraz moga zostac zapisane w pamieci
USB.
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40003

Ostroznie

/

Czy chcesz usuna¢ dane licencyjne?

Potwierdz komunikat i uruchom terminal ponownie.
/

Ten komunikat jest wyswietlany tylko w trybie programisty.

Monit bezpieczenstwa.
Chcesz usung¢ licencje terminala i klucz licencyjny Apps:

— Terminal moze by¢ uzywany do obstugi maszyny.
— CCIL.Command i CCI.Control nie mogq juz by¢ uzywane.

P Nacisnij ,OK", aby usuna¢ dane licencyjne.

» Nacisnij ,Anuluj*, aby zachowac¢ dane licencyjne.

40004 Powiadomienie
/
Dane licencyjne zostaty usuniete
/
Dane licencyjne zapisane na terminalu zostaty usuniete.
— Terminal moze by¢ uzywany do obstugi maszyny.
— CCI.Command i CCI.Control nie mogaq juz by¢ uzywane.
40005 Ostrzezenie
/
Dane licencyjne nie mogty zostac¢ usuniete.
/
Chcesz usungc¢ dane licencyjne zapisane na terminalu. Z nieznanych
powodow proces nie powiddt sie.
» Powtorz proces.
40006 Ostrzezenie

/
Brak danych licencyjnych.

/
Ten komunikat jest wyswietlany tylko w trybie programisty.

Dane licencyjne nie powinny zosta¢ usuniete. Na terminalu nie ma jednak
zadnych danych licencyjnych.
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40007

Ostrzezenie

/

Brak potaczenia z Internetem. Zaktualizuj dane licencyjne za pomoca
pamieci USB lub przez wprowadzenie reczne.

/

Chcesz zaktualizowac¢ dane licencyjne poprzez Internet. Jest to najprostszy i
najszybszy sposdb aktualizacji. Terminal nie jest jednak potaczony z Interne-
tem.

P Potacz terminal z Internetem (= rozdz.4.3.4).

P Zaktualizuj dane licencyjne.

40008 Ostrzezenie
/
Aktualizacja danych licencyjnych nie powiodta sie. Zaktualizuj dane li-
cencyjne za pomocg pamieci USB lub przez wprowadzenie reczne.
/
Chcesz zaktualizowac¢ dane licencyjne poprzez Internet. Jest to najprostszy i
najszybszy sposdb aktualizacji. Terminal jest potgczony z Internetem, serwer
licencji zgtasza jednak btad.
P Zzaktualizuj dane licencyjne poprzez pamie¢ USB lub recznie (= ro-
zdz. 4.3.3).
41000 Ostrzezenie
/
Btad serwera. Sprébuj ponownie pozniej.
/
Chcesz potaczyc¢ terminal z agrirouter'em. Terminal jest potaczony z Interne-
tem, ale agrirouter nie jest osiggalny.
» Powtorz proces za kilka minut.
41002 Ostrzezenie

/

Rejestracja na agrirouter'ze nie powiodta sie.

/

W ustawieniach agrirouter'a wprowadzite$ kod rejestracyjny. Otrzymasz go
pod URL www.myagrirouter.com. Terminal jest potgczony z Internetem. Re-
jestracja na agrirouter'ze nie udaje sie.

— Przypuszczalnie, wprowadzony kod rejestracyjny jest nieprawidtowy.

P Odczytaj kod rejestracyjny swojego konta pod www.myagrirouter.com.

P Ponownie wprowadz na terminalu kod rejestracyjny.
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41008

Ostrzezenie
/
Logowanie nie powiodfo sie. Wprowadzony ID jest nieprawidtowy.

/

Application ID i Certification ID sg wstepnie ustawione w ustawieniach agr-
irouter'a. Ustawienie wstepne zostato przez Ciebie zmienione lub jest niepra-
widtowe z innych powodow.

P Zwrdc sie do swojego sprzedawcy o prawidtowe IDs i wprowadz je na ter-
minalu (= rozdz. 4.3.5).

P Wiacz agrirouter.
— Terminal loguje sie z nowym ID na platformie agrirouter.

41009

Ostrzezenie

/

Logowanie nie powiodto sie. Wprowadzony adres internetowy jest niepra-
widtowy.

/

Adres internetowy ustugi rejestracji jest wstepnie ustawiony w ustawieniach
agrirouter'a. Ustawienie wstepne zostato przez Ciebie zmienione lub jest
nieprawidtowe z innych powoddw.

P Zwroc sie do swojego sprzedawcy o prawidtowy adres ustugi rejestracji i
wprowadz go na terminalu (= rozdz. 4.3.5).

» Wigcz agrirouter.
— Terminal loguje sie zpod nowym adresem na platformie agrirouter.

50000

Ostroznie

/

Maszyna nie mogta zosta¢ zatadowana.

/

Object Pool maszyny nie moze zostac czysto przedstawiony przez terminal.
Tym samym nie jest mozliwa obstuga maszyny.

1. Odtacz maszyne od ISOBUS i odczekaj 5 sekund.
2. Ponownie poftaqcz maszyne z ISOBUS.

Jesli btad nie daje sie usung¢, przypuszczalnie wystepuje zasadniczy problem
Z maszynaq:

» Skontaktuj sie w producentem maszyny lub jego partnerem serwisowym.
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50001

Ostroznie

/

Potaczenie z maszyng jest przerwane.

/
Terminal nie ma juz potaczenia z maszyna.

e Maszyna zostata odtaczona od ISOBUS lub
e na ISOBUS wystapit problem z potaczeniem.

1. Odtacz maszyne od ISOBUS i odczekaj 5 sekund.
2. Ponownie potacz maszyne z ISOBUS.

50002

Ostrzezenie

/

Automatyczne przyporzadkowanie AUX nie powiodto sie. Wykonaj przy-
porzadkowanie AUX recznie.

/

Przyporzadkowanie AUX musi by¢ wykonane tylko raz. Przyporzadkowanie
AUX jest ponownie dostepne po ponownym uruchomieniu maszyny i jed-
nostki obstugi AUX i jest wykonywane automatycznie. Automatyczne przy-
porzgdkowanie AUX nie powiodto sie.

» Wykonaj przyporzadkowanie AUX recznie (= rozdz. 7.4.1).

50003

Ostrzezenie

/

Przyporzadkowanie AUX nie powiodto sie. Powtdrz proces.

/

Jesli btad nie daje sie usungé, przypuszczalnie wystepuje zasadniczy problem
z maszyng lub jednostka obstugi AUX:

P Skontaktuj sie w producentem maszyny lub jego partnerem serwisowym.

50004

Ostroznie

/

Brak potaczenia z maszyng %1.

Obstuga maszyny za pomoca jednostki obstugi AUX nie jest mozliwa.

/

Terminal nie ma juz potaczenia z maszyna.

e Maszyna zostata odtaczona od ISOBUS lub
e na ISOBUS wystapit problem z potaczeniem.

1. Odtacz maszyne od ISOBUS i odczekaj 5 sekund.
2. Ponownie potacz maszyne z ISOBUS.
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50005

Ostrzezenie

/

Brak potaczenia z jednostka obstugi AUX.

Obstuga maszyny za pomoca jednostki obstugi AUX nie jest mozliwa.
/

Terminal nie ma juz potaczenia z jednostkg obstugi AUX.

e Jednostka obstugi AUX zostata odtgczona od ISOBUS lub
e na ISOBUS wystgpit problem z potgczeniem.

1. Odfacz jednostke obstugi AUX od ISOBUS i odczekaj 5 sekund.
2. Ponownie potacz jednostke obstugi z ISOBUS.

50006

Ostrzezenie

/

Przyporzadkowanie AUX nie powiodto sie. Jednostka obstugi AUX zgtasza
btad.

/

» Powtorz proces.

Jesli btad nie daje sie usuna¢, przypuszczalnie wystepuje zasadniczy problem
z jednostkg obstugi AUX:

P Skontaktuj sie ze swoim sprzedawca.

50007

Ostrzezenie

/

Przyporzadkowanie AUX nie powiodto sie. Maszyna nie reaguje.

/

1. Odfacz maszyne i jednostke obstugi od ISOBUS i odczekaj 5 sekund.
2. Ponownie potacz maszyne i jednostke obstugi z ISOBUS.

3. Powtorz przyporzadkowanie AUX (= rozdz. 7.4.1).

Jesli btad nie daje sie usuna¢, przypuszczalnie wystepuje zasadniczy problem
z maszyng lub jednostkg obstugi AUX:

P Skontaktuj sie w producentem maszyny lub jego partnerem serwisowym.
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50008

Ostrzezenie

/
Przyporzadkowanie AUX nie powiodto sie. Maszyna zgtasza btad.

/

1. Odiacz maszyne i jednostke obstugi od ISOBUS i odczekaj 5 sekund.
2. Ponownie potacz maszyne i jednostke obstugi z ISOBUS.

3. Powtorz przyporzadkowanie AUX (= rozdz. 7.4.1).

Jesli btad nie daje sie usung¢, przypuszczalnie wystepuje zasadniczy problem
z maszyng lub jednostkg obstugi AUX:

P Skontaktuj sie w producentem maszyny lub jego partnerem serwisowym.

50009

Ostrzezenie

/

Przyporzadkowanie AUX nie powiodto sie. Jednostka obstugi AUX nie reaguje.
/

1. Odtacz maszyne i jednostke obstugi od ISOBUS i odczekaj 5 sekund.

2. Ponownie potacz maszyne i jednostke obstugi z ISOBUS.

3. Powtorz przyporzadkowanie AUX (= rozdz. 7.4.1).

Jesli btad nie daje sie usung¢, przypuszczalnie wystepuje zasadniczy problem
z maszyng lub jednostka obstugi AUX:

P Skontaktuj sie w producentem maszyny lub jego partnerem serwisowym.

50010

Ostrzezenie

/

Numer UT jest juz uzywany. Wybierz inny numer UT i uruchom terminal
ponownie.

/

UT jest funkcjg ISOBUS do obstugi maszyn ISOBUS. Z reguty kazdy terminal
ISOBUS ma jedng funkcje UT. Kazda funkcja UT na ISOBUS musi otrzymac
jednoznaczny numer UT. Jesli wiec uzywasz kilka terminali ISOBUS, a tym
samym kilka UTs na ISOBUS, musisz kazdej funkcji UT przypisac jed-
noznaczny numer.

Wskazowka: CCI800/CCI 1200 ma dwa UTs.
Wskazéwka: Funkcja UT, z ktorg chcesz obstugiwa¢ dodatkowg jednostke
obstugi AUX, musi otrzymac numer UT 1.

Komunikat btedu ukazuje sie, gdy dwie funkcje UT majg ten sam numer.
Zmien numer UT funkcji UTs na CCI800/CCI 1200 lub na innym terminalu
ISOBUS.
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50011 Powiadomienie
/
Maszyny zostaty wyeksportowane
/
Zapisates jednag lub kilka maszyn w pamieci USB.
Eksport maszyny do pamieci USB ma jedynie znaczenie dla serwisu.
Wyeksportowane dane mogg by¢ oceniane tylko przez serwis.
50012 Ostroznie
/
Nie mozna byto wyeksportowaé maszyn. Upewnij sie, ze jest poditgczona
pamie¢ USB.
/
Chcesz zapisac¢ jedng lub kilka maszyn w pamieci USB. Pamieé¢ USB nie jest
podigczona albo terminal nie wykryt pamieci USB.
— Terminal wykryt pamie¢ USB, jesli zostanie wyswietlona wiadomosé
~Pamie¢ USB podtaczona".
Jesli pamiec¢ USB nie zostata podtaczona do terminala:
» Podtacz pamieé USB.
Jesli pamie¢ USB zostata juz podtaczona do terminala:
» Wyjmij pamie¢ USB i podtacz jg ponownie.
Jesli terminal nie wykrywa pamieci USB mim ponownego podtaczenia:
P Uzyj innej pamieci USB lub innego interfejsu USB w terminalu.
50995 Ostroznie
/

Czy chcesz zmieni¢ numer UT? Potgczenie z maszyng zostanie przerwane, a
CCI.UT zostanie uruchomiony ponownie.

/

Monit bezpieczenstwa. Zmienite$ numer UT, np. aby zapewni¢, ze wszystkie
UTs podtgczone do ISOBUS majg rézne numery UT.

» Nacisnij ,OK", aby przejaé¢ zmiany.
— Pofaczenie z maszynqg zostanie przerwane, a CCI.UT zostanie uruch-
omiony ponownie.
— Podczas trwania procesu obstuga maszyny nie jest mozliwa.

» Nacisnij ,Anuluj*, aby zachowa¢ numer UT.
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50996

Ostrzezenie

/

Ten numer UT jest zajety przez inny CCI.UT.
Ustaw inny numer UT.

/

Zmienites numer UT dla CCI.UT A (lub B), np. aby zapewni¢, ze wszystkie
UTs podfgczone do ISOBUS majg rézne numery UT. Numer, ktory chcesz
przyporzadkowac¢ do CCI.UT A (lub B), jest jednak przypisany do CCI.UT B
(lub CCI.UT A).

» Ustaw inny numer UT.

50997

Ostroznie
/
Uruchom terminal ponownie, aby przejgaé¢ zmiany.

/

Monit bezpieczenstwa. Niektére zmiany bedg skuteczne dopiero po
ponownym uruchomieniu terminala.

P Nacisnij ,OK", aby ponownie uruchomi¢ terminal.
— Podczas trwania procesu obstuga maszyny nie jest mozliwa.

50998

Powiadomienie

/

Maszyna jest zatadowana

/

tadowanie graficznego interfejsu uzytkownika maszyny ISOBUS moze trwac

kilka minut.
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51001

Ostrzezenie

/
Brak podfaczonej pamieci USB.

/

Wybrana funkcja wymaga pamieci USB. Pamiec¢ USB nie jest podtgczona albo

terminal nie wykryt pamieci USB.

— Terminal wykryt pamie¢ USB, jesli zostanie wyswietlona wiadomosé
~Pamie¢ USB podtaczona".

Jesli pamiec¢ USB nie zostata podtaczona do terminala:

» Podtacz pamieé USB.
Jesli pamie¢ USB zostata juz podtaczona do terminala:

» Wyjmij pamie¢ USB i podtacz jg ponownie.
Jesli terminal nie wykrywa pamieci USB mim ponownego podtaczenia:

P Uzyj innej pamieci USB lub innego interfejsu USB w terminalu.

51002 Powiadomienie
/
Zlecenia zaimportowane
/
Zlecenia zostaty zaimportowane z pamigci USB lub agrirouter'a i mogq teraz
by¢ edytowane lub uruchamiane.
51003 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto zaimportowacd zlecen.
/
Btad moze mie¢ nastepujace przyczyny:
e Pamie¢ USB zostata usunieta przed zakonczeniem dziatania.
e Ilos¢ wolnego miejsca na terminalu nie jest wystarczajaca.
P Powtorz proces i pozostaw wetknietg pamie¢ USB, dopodki proces nie zos-
tanie zakonczony.
51004 Powiadomienie

/

Zlecenia wyeksportowane

/

Zlecenia zostaty zapisane w pamieci USB lub przestane do agrirouter'a.
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51005 Ostrzezenie
/

Nie mozna byto wyeksportowacd zlecen.

/

Chcesz zapisa¢ zlecenia w pamieci USB. Zlecenia nie mogq zostaé zapisane w
pamieci USB.

Upewnij sie,

e e pamiec¢ USB dziata,

e ze przelacznik ochrony przed zapisem w pamieci USB jest w potozeniu
"wyt." oraz

e pamie¢ USB ma przynajmniej 20 MB wolnego miejsca.

» Powtorz proces.

Pamie¢ USB musi by¢ podtaczona do terminala az do zakoriczenia procesu.
— Zostanie wyswietlone powiadomienie 51004 ,Zlecenia eksportowane".

51006 Powiadomienie
/

Plik Shape zaimportowany

/

Plik Shape zostat zaimportowany z pamieci USB lub agrirouter'a.

51007 Ostrzezenie
/

Nie mozna byto zaimportowaé pliku Shape.

/

Czy pamie¢ USB zostata usunieta przed zakonczeniem dziatania?

P Powtorz proces i pozostaw wetknietg pamie¢ USB, dopdki proces nie zos-
tanie zakonczony.

51008 Powiadomienie

/
Plik Shape wyeksportowany

/

Plik Shape zostat zapisany w pamieci USB lub przestany do agrirouter'a.
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51009

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto eksportowac pliku Shape.

/

Czy pamie¢ USB zostata usunieta przed zakonczeniem dziatania?

P Powtdrz proces i pozostaw wetknietg pamie¢ USB, dopdki proces nie zos-
tanie zakonczony.

51010

Powiadomienie

/

Raport zostat eksportowany

/

Raporty zostaty zapisane w pamieci USB lub przestane do agrirouter'a.

51011

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto eksportowac raportu.

/

Czy pamie¢ USB zostata usunieta przed zakonczeniem dziatania?

P Powtdrz proces i pozostaw wetknietg pamie¢ USB, dopdki proces nie zos-
tanie zakonczony.

51012

Powiadomienie

/

Zlecenia wyeksportowane

/

Zlecenia zostaty zapisane w pamieci USB lub przestane do agrirouter'a.

51013

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto wyeksportowaé danych zlecenia.

/

Czy pamiec¢ USB zostata usunieta przed zakonczeniem dziatania?

P Powtdrz proces i pozostaw wetknietg pamie¢ USB, dopdki proces nie zos-
tanie zakonczony.
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51014

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto usung¢ zlecenia.

/

Zlecenie nie moze zostac usuniete.
» Nacisnij ,OK".
— Zlecenie nie zostanie usuniete.

51015 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto usunac¢ kierowcy.
/
Kierowca nie moze zostac usuniety.
» Nacisnij ,,OK".
— Kierowca nie zostanie usuniety.
51016 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto usungé dziatania.
/
Dziatanie nie moze zostac¢ usuniete.
» Nacisnij ,OK".
— Dziatanie nie zostanie usuniete.
51017 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto usunac¢ techniki.
/
Technika nie moze zostac usunieta.
P Nacisnij ,,OK".
— Technika nie zostanie usunieta.
51018 Ostrzezenie

/

Nie mozna byto usung¢ klienta.

/

Klient nie moze zostac usuniety.
» Nacisnij ,,OK".
— Klient nie zostanie usuniety.
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51019

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto usuna¢ gospodarstwa.

/

Gospodarstwo nie moze zostaé usuniete.

» Nacisnij ,OK".
— Gospodarstwo nie zostanie usuniete.

51020

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto usuna¢ pola.

/

Pole nie moze zosta¢ usuniete.

» Nacisnij ,OK".
— Pole nie zostanie usuniete.

51021

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto usuna¢ produktu.

/

Produkt nie moze zosta¢ usuniety.

» Nacisnij ,OK".
— Produkt nie zostanie usuniety.

51022

Ostrzezenie

/

Funkcja maszyny Task-Controller jest btedna. Nie mozna wykona¢ Rate Con-
trol i Section Control.

/

Task-Controller maszyny ma btad.
— Nie mozna przeprowadzi¢ Rate Control i Section Control.

P Skontaktuj sie ze swoim sprzedawca.

51023

Powiadomienie
/

Dostepne nowe zlecenia

/

W skrzynce odbiorczej agrirouter'a sg dostepne nowe zlecenia i mogg zostac
zaimportowane (= rozdz. 8.4.1).
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51024 Powiadomienie
/
Dane wystano do agriroutera
/
Wyeksportowates zlecenia, raporty i inne dane do agrirouter'a. Proces jest
zakonczony.
51025 Ostrzezenie
/
agrirouter nie mogt wystac zlecen.
/
Wyeksportowates zlecenia, raporty i inne dane do agrirouter'a. Dane nie
mogty zosta¢ wystane z terminala do agrirouter'a. Dane zostang zapisane w
skrzynce nadawczej agrirouter'a.
— Dane w skrzynce nadawczej muszg zosta¢ wystane recznie.
1. Potacz terminal z internetem.
2. Reczne wystanie danych w skrzynce nadawczej (= rozdz. 4.3.5).
51026 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto uruchomi¢ zlecenia. Do mapy aplikacji w zleceniu nie jest
przyporzadkowana zadna maszyna.
/
Zlecenie zawiera kilka map aplikacji. Jedna z map aplikacji nie ma jednak
przyporzadkowanej maszyny.
» Przyporzadkuj maszyne do mapy aplikacji.
51029 Powiadomienie

/

Wjechano na pole

/

Ta wiadomos$c¢ zostanie wyswietlona, jesli jest aktywowana opcja ,Wska-
zéwka przy wjezdzie na pole".

— Ciagnik (lub maszyna samobiezna) przekroczyt granice pola i jest na polu.

— Wszystkie zlecenia, do ktorych jest przyporzadkowane pole, zostang
wyswietlone.

P Wybierz zlecenie z listy lub zat6z nowe zlecenie.
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51030 Powiadomienie
/
Opusc¢ pole
/
Ta wiadomosc¢ zostanie wyswietlona, jesli jest aktywowana opcja , Wska-
zéwka przy wjezdzie na pole".
— Ciagnik (lub maszyna samobiezna) opuscit pole.
» Przerwij zlecenie.
52001 Ostroznie
/
Czy chcesz usungc granice pola?
/
Monit bezpieczenstwa.
P Potwierdz monit za pomocg ,OK", aby usuna¢ granice pola.
» Potwierdz monit za pomoca ,Anuluj®, aby anulowac¢ proces usuwania.
— Granica pola nie zostanie usunieta.
52002 Ostroznie
/
Czy chcesz usungc skraj pola?
/
P Potwierdz monit za pomoca ,,OK", aby usung¢ skraj pola pola.
» Potwierdz monit za pomoca ,Anuluj®, aby anulowac proces usuwania.
— Skraj pola nie zostanie usuniety.
52003 Ostrzezenie

/

Najpierw oblicz lub zapisz granice pola. Potem utworz skraj pola.

/

Monit bezpieczenstwa.

» Potwierdz zapytanie za pomocg ,,OK".

Obiegowy skraj pola moze zostac obliczony , gdy istnieje granica pola.
1. Zapisz lub oblicz granice pola (= rozdz. 9.3).

2. Utworz skraj pola (= rozdz. 9.4.2)
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52004

Ostroznie

/

Czy chcesz usuna¢ obrabiang powierzchnie?

/

Monit bezpieczenstwa.

P Potwierdz monit za pomoca ,OK", aby usung¢ obrabiang powierzchnie.

P Potwierdz monit za pomoca ,Anuluj®, aby anulowac proces usuwania.
— Obrabiana powierzchnia nie zostanie usunieta.

52005

Ostroznie

/

Czy chcesz usung¢ pole?

/

Monit bezpieczenstwa.
P PotwierdZz monit za pomoca ,OK", aby usuna¢ pole.

» Potwierdz monit za pomoca ,Anuluj*, aby anulowac¢ proces usuwania.
— Pole nie zostanie usuniete.

52010

Ostrzezenie

Section Control: Tryb automatyczny zostat zdezaktywowany. Doktadnos¢
GPS nie jest wystarczajaca.

/

Section Control potrzebuje do wykonania zwigzanego z lokalizacjg sterowania

sekcjami roboczymi sygnatu GPS z klasg doktadnosci DGPS lub lepszg.

Wskutek zaktécen atmosferycznych i wytagczen moze dojs¢ do awarii DGPS.

1. Skontroluj symbol na pasku statusu (= rozdz. 3.3).

— Dla Section Control muszg by¢ wyswietlane trzy zielone kropki.
— W przypadku EGNOS lub korekty WAAS, DGPS" bedzie wysSwietlane

przez 3 zielone punkty, w przypadku korekty RTK ,RTK fix" lub ,RTK

float™.
2. Odczekaj, az bedzie dostepny sygnat GPS o potrzebnej dokfadnosci.
3. Wiacz tryb automatyczny.
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52011

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto aktywowac trybu automatycznego Section Control.
Doktadnos¢ GPS nie jest wystarczajaca.

/

= Ostrzezenie 52010
1. Odczekaj, az bedzie dostepny sygnat GPS o potrzebnej doktadnosci.

2. Powtorz proces.

52012 Ostrzezenie
/
Zatrzymaj pojazd, aby zmieni¢ kalibracje lub punkt referencyjny.
/
Tylko jesli pojazd jest absolutnie nieruchomy, mozna ustawi¢ punkt refe-
rencyjny.
52013 Ostroznie
/
Czy chcesz zmieni¢ kalibracje?
/
Monit bezpieczenstwa. Chcesz zmieni¢ kalibracje punktu referencyjnego.
» PotwierdZz monit za pomoca ,OK", aby zmieni¢ kalibracje.
— Pozycja ciggnika zostanie zapisana jako punkt referencyjny. Istniejacy
punkt referencyjny zostanie nadpisany.
P PotwierdZz monit za pomoca ,Anuluj®, aby zachowac istniejacy punkt refe-
rencyjny.
52014 Ostroznie

/

Istniejacy punkt referencyjny zostanie zastgpiony przez nowy punkt refe-
rencyjny.

/

Monit bezpieczenstwa. Chcesz doda¢ punkt referencyjny, chociaz taki punkt
juz istnieje.
P Potwierdz monit za pomoca ,OK", aby zmieni¢ kalibracje.

— Istniejacy punkt referencyjny zostanie nadpisany.

» Potwierdz monit za pomoca ,Anuluj®, aby zachowac istniejgcy punkt refe-
rencyjny.
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52015

Ostrzezenie
/
Pamie¢ USB nie jest podtgczona.

/

Wybrana funkcja wymaga pamieci USB. Pamie¢ USB nie jest podtgczona albo
terminal nie wykryt pamieci USB.

— Terminal wykryt pamie¢ USB, jesli zostanie wyswietlona wiadomosé
~Pamie¢ USB podtaczona".
Jesli pamie¢ USB nie zostata podtaczona do terminala:

» Podtacz pamieé USB.
Jesli pamie¢ USB zostata juz podtaczona do terminala:

» Wyjmij pamie¢ USB i podtacz jg ponownie.
Jesli terminal nie wykrywa pamieci USB mim ponownego podtaczenia:

P Uzyj innej pamieci USB lub innego interfejsu USB w terminalu.

52016

Ostroznie

/

Section Control pracuje z DGPS doktfadniej niz z GPS.
Czy chcesz pozwoli¢ na uzycie GPS dla Section Control?
/

Monit bezpieczenstwa. W ustawieniach Section Control ustawite$ GPS jako
~Minimalna doktadnos$¢ GPS".

» PotwierdZz monit za pomoca ,,OK", aby ustawi¢ doktadno$¢ GPS na GPS.
P Potwierdz monit za pomoca ,Anuluj®, aby zachowa¢ ustawiong doktadnos¢
GPS.

Wskazéwka: Zmien wstepne ustawienie dla ,Minimalna doktadnos¢ GPS"
tylko wtedy, gdy nie jest dostepne DGPS.

299




52017

Ostroznie

/

Obrabiana powierzchnia jest zbyt duza. Moga wystgpi¢ dtugie czasy tado-
wania lub btedy przetaczania sekcji roboczych. Czy chcesz usungé obrabiang
powierzchnie?

/

Komunikat jest wyswietlany zazwyczaj wtedy, gdy zbyt dtugo pracowates ze
zleceniem Autolog, bez usuwania obrabianej powierzchni. W zleceniu jest

zapisanych tak duzo danych, ze dalsze opracowanie odbywa sie z op6znie-
niem.

» Usunh obrabiang powierzchnie (= rozdz. ).

52018

Ostroznie

/

Nie mozna byto uruchomi¢ zapisu. Doktadno$¢ GPS nie jest wystarczajgca.

/

» Potwierdz zapytanie za pomocg ,, OK".

Doktadnos¢ GPS nie jest wystarczajaca do zapisu danych dotyczacych lokali-
zacji. Ewentualnie znajdujesz sie w obszarze z duzym zacienieniem.
1. Skontroluj symbol na pasku statusu (= rozdz. 3.3).

— Dla Section Control muszg by¢ wyswietlane trzy zielone kropki.

— W przypadku EGNOS lub korekty WAAS,DGPS" bedzie wysSwietlane
przez 3 zielone punkty, w przypadku korekty RTK ,,RTK fix" lub ,RTK
float™.

2. Odczekaj, az bedzie dostepny sygnat GPS o potrzebnej doktfadnosci.

3. Uruchom zapis.

52019

Ostroznie

/

Section Control niemozliwe. Maszyna moze mie¢ maksymalnie cztery wysieg-
niki (Booms). Skonfiguruj maszyne od nowa.

/

Section Control obstuguje maszyny z maksymalnie czterema wysiegnikami.

» Zmien konfiguracje maszyny.
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54001

Ostroznie
/
Czy chcesz usuna¢ maszyne?

/

Monit bezpieczenstwa.

P Potwierdz monit za pomoca ,OK", aby usuna¢ maszyne.

— Maszyna i ustawienia maszyny zostang usuniete z terminala.
— Maszyna musi zosta¢ ustawiona od nowa, jesli chcesz uzywac jq
ponownie.

P Potwierdz monit za pomoca ,Anuluj*, aby zachowaé maszyne.

54002 Ostroznie
/
Czy chcesz usunac ciagnik?
/
Jesli potwierdzisz komunikat za pomoca ,OK", ciagnik i ustawienia ciagnika
zostang usuniete z terminala. Ustawienia muszg zosta¢ wprowadzone od
nowa.
Monit bezpieczenstwa.
P Potwierdz monit za pomoca ,OK", aby usuna¢ ciagnik.
— Ciggnik i ustawienia ciggnika zostang usuniete z terminala.
— Ciggnik musi zosta¢ ustawiony od nowa, jesli chcesz uzywac go
ponownie.
» Potwierdz monit za pomoca ,Anuluj®, aby zachowac ciagnik.
54003 Ostrzezenie
/
Wprowadzona warto$¢ <x> nie miesci sie w zakresie dopuszczalnym O ...
<x1>.
/
Wprowadzona wartos¢ lezy poza dopuszczalnym zakresem.
» Wprowadz prawidtowg wartosc.
54004 Ostrzezenie

/

Wprowadzona warto$é¢ <x> nie miesci sie w zakresie dopuszczalnym <x1>
. <X2>.

/

Wprowadzona wartos¢ lezy poza dopuszczalnym zakresem.

» Wprowadz prawidtowg wartosc.
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54005

Ostrzezenie

/

Wprowadzona warto$¢ <x> nie miesci sie w zakresie dopuszczalnym <x1>
. <X2>.

/

Wprowadzona wartosc¢ lezy poza dopuszczalnym zakresem.

» Wprowadz prawidtowg wartosc.

54006

Ostroznie

/

W celu aktywacji Power Management nastapi ponowne uruchomienie TECU.

/
Aby wiaczy¢ Power Management, nalezy ponownie uruchomi¢ TECU.

— Potaczenie TECU z ISOBUS jest przerwane na czas ponownego uruchami-
ania App.

54007

Ostroznie

/

W celu dezaktywacji Power Management nastgpi ponowne uruchomienie
TECU.

/

Aby wylaczy¢ Power Management, nalezy ponownie uruchomié TECU.

— Potaczenie TECU z ISOBUS jest przerwane na czas ponownego uruchami-
ania App.

54012

Ostrzezenie

/

Pamiec¢ USB nie jest podtaczona.

/

Wybrana funkcja wymaga pamieci USB. Pamie¢ USB nie jest podtaczona albo
terminal nie wykryt pamieci USB.
— Terminal wykryl pamie¢ USB, jesli zostanie wyswietlona wiadomos¢

~Pamie¢ USB podtaczona".
Jesli pamiec¢ USB nie zostata podtgczona do terminala:

P Podtacz pamie¢ USB.
Jesli pamiec¢ USB zostata juz podtgczona do terminala:

» Wyjmij pamieé¢ USB i podtacz jg ponownie.
Jesli terminal nie wykrywa pamieci USB mim ponownego podtaczenia:

P Uzyj innej pamieci USB lub innego interfejsu USB w terminalu.
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54013

Ostrzezenie

/

Nie mozna byto importowac toru GPS.

/

Ilo$¢ wolnego miejsca na terminalu nie jest wystarczajaca.

— Tor GPS nie moze zosta¢ skopiowany do pamieci wewnetrznej.

54014 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto wyeksportowac toru GPS. Upewnij sie, ze jest podtagczona
pamie¢ USB.
/
Chcesz eksportowac tor GPS zapisany na terminalu. Tor GPS nie moze zostac
zapisany w pamieci USB. Pamiec¢ USB nie jest podtgczona albo terminal nie
wykryt pamieci USB.
— Terminal wykryl pamie¢ USB, jesli zostanie wyswietlona wiadomos¢
~Pamie¢ USB podtaczona".
Jesli pamiec¢ USB nie zostata podtaczona do terminala:
» Podtacz pamieé USB.
Jesli pamiec¢ USB zostata juz podtgczona do terminala:
P Wyjmij pamie¢ USB i podtacz jg ponownie.
Jesli terminal nie wykrywa pamieci USB mim ponownego podtaczenia:
P Uzyj innej pamieci USB lub innego interfejsu USB w terminalu.
54015 Powiadomienie
/
Tor GPS zaimportowany
/
Import toru GPS z pamieci USB jest zakonczony.
54016 Powiadomienie

/
Tor GPS wyeksportowany

/
Tor GPS zostat z powodzeniem zapisany w pamieci USB.

— Plik z koncowka *.nmea lub *.log znajdziesz w folderze gtdwnym pamieci
USB.
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54018

Ostrzezenie

/

Brak toru GPS.
/

W ekranie operacyjnym ,Symulacja GPS" nacisnate$ na przetacznik ,Eks-
portuj®*. Na terminalu nie ma jednak zadnego toru GPS, ktéry mégtby zostac
wyeksportowany.

» Zapisz tor GPS za pomocg ,,Zapisz tor GPS NMEA 0183" (= rozdz. 6.8.9).

54019

Ostrzezenie

/
Odbiornik GPS nie zostat wykryty. Sprawdz ustawienia GPS.

/

Odbiornik GPS ustawiony w terminalu nie jest podtgczonym odbiornikiem
GPS.

» Wybierz odpowiedni odbiornik GPS.
Ustawiony odbiornik GPS i podfgqczony odbiornik GPS sg identyczne. Przypus-

zczalnie nie s wéwczas kompatybilne ustawienia na terminalu i w odbiorniku
GPS.

P Sprawdz ustawienia odbiornika GPS i dopasuj ustawienia na terminalu.

54020

Ostrzezenie

/

Odbiornik GPS nie zapisat zmian.
1. Upewnij sie, ze jest wybrany odpowiedni odbiornik GPS.
2. Powtérz wprowadzenie ustawien.

/

P Postepuj w sposdb opisany w komunikacie btedu.

54021

Ostroznie

/

W celu ustawienia odbiornika GPS nastapi przerwanie potaczenia GPS.
/

Aby od nowa ustawi¢ odbiornik GPS, musi zostac¢ na krétko przerwane
potaczenie z odbiornikiem.

— Podczas trwania przerwy terminal nie otrzymuje danych pozycyjnych.
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54022

Ostrzezenie

/
Nieprawidtowe wprowadzenie. Wybierz 2 PRN lub przejdz do trybu AUTO.

/

» Na ekranie operacyjnym ,SPAS" wybierz przynajmniej dwa PRN lub wiacz
tryb AUTO.

54023 Powiadomienie
/
Ustawienia wyeksportowano
/
Ustawienia maszyny lub ustawienia ciggnika zostaty z powodzeniem zapisane
w pamieci USB.
— Plik DEVICEDATA.XML znajdziesz w folderze gtéwnym pamieci USB.
54024 Ostrzezenie
/
Nie mozna byto wyeksportowad ciggnikéw i maszyn. Podtgcz pamiec¢ USB z
wystarczajacq iloscig wolnego miejsca i powtdrz proces.
/
Chcesz wyeksportowac ustawienia maszyny i ustawienia ciggnika. Ustawienia
nie mogq zostac zapisane w pamieci USB.
Upewnij sie,
e e pamiec USB dziata,
e ze przetacznik ochrony przed zapisem w pamieci USB jest w potozeniu
"wyt." oraz
e pamie¢ USB ma przynajmniej 20 MB wolnego miejsca.
54025 Powiadomienie
/
Ustawienia zaimportowano
/
Import ustawien maszyny i ustawien ciggnika z pamieci USB jest
zakonczony.
54026 Ostrzezenie

/

Nie mozna byto zaimportowac ciggnika i maszyny.

/
Btad moze mie¢ nastepujgce przyczyny:

e TIlo$¢ wolnego miejsca na terminalu nie jest wystarczajaca.
e Plik DEVICEDATA.XML w pamieci USB ma niewtasciwy format.
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54027

Ostroznie

/

Moze zostac zapisany tylko jeden tor GPS. Istniejacy tor GPS zostanie
nadpisany.

/

Monit bezpieczenstwa. Chcesz zapisac tor GPS. Zapis nadpisuje tor GPS,
ktéry jest zapisany na terminalu.

P Potwierdz monit za pomoca ,OK", aby uruchomi¢ zapis.

54028

Ostroznie

/

Moze zostac zapisany tylko jeden tor GPS. Istniejacy tor GPS zostanie
nadpisany.

/

Monit bezpieczenstwa. Importujesz tor GPS z pamieci USB. Import nadpisuje
tor GPS, ktéry jest zapisany na terminalu.

P PotwierdZz monit za pomoca ,,OK", jesli chcesz zapisa¢ nowy tor GPS na
terminalu.

56000

Ostroznie

/

Terminal nie jest potgczony z ISOBUS. Kamera nie moze by¢ uzywana przez
maszyne ISOBUS.

/

Niektére maszyny ISOBUS mogg uzywacd/sterowac¢ kamere/-g podtaczong na
terminalu. Zaréwno terminal, jak tez maszyna muszg by¢ potaczone z
ISOBUS.

1. Ponownie wiacz terminal.
2. Odtacz maszyne od ISOBUS i odczekaj 5 sekund.
3. Ponownie potacz maszyne z ISOBUS.
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12 Stowniczek

Abonent ISOBUS

agrirouter

AUX-Control
CAN
CCI

Czas opOznienia

Czujnik kotowy

Czujnik radarowy

Czujnik watu odbioru
mocy

Dane odnoszace sie do
lokalizacji

Urzadzenie, ktore jest podtagczone do ISOBUS i komunikuje
sie przez ten system.

Platforma wymiany danych dla rolnikéw i wykonawcéw, za
pomocg ktérej maszyny i oprogramowanie rolnicze mogg
by¢ taczone miedzy producentami.

agrirouter transportuje dane, jednak ich nie zapisuje.
Jednostka obstugi AUX, patrz tez Jednostka obstugi AUX
Controller Area Network

Competence Center ISOBUS e.V.

Czas op0Oznienia opisuje czasowe opdznienie miedzy polece-
niem oaz rzeczywistg aktywacjq sekcji roboczej (np. w
przypadku opryskéw czas od polecenia: ,Wtacz sekcje ro-
boczg" az do faktycznej aplikacji srodka).

Podaje ilos¢ sygnatow elektrycznych okreslong proporcjonal-
nie do obrotu kota. W ten sposob moze zostac obliczona te-
oretyczna, obarczona poslizgiem predkos¢ ciggnika, pred-
kos¢ kotowa.

Czujniki kotowe w przypadku wystepowania poslizgdw mogq
dostarczaé niedoktadnych wartosci predkosci.

Podaje ilos¢ impulséw elektrycznych okreslong proporcjonal-
nie do przejechanego odcinka. W ten sposdb moze zostac
obliczona rzeczywista, pozbawiona poslizgu predkos$¢, pred-
kos¢ radarowa.

Miej na uwadze, ze czujniki radarowe, zaleznie od podtoza,
np. wysoka trawa lub katuze mogg powodowac niedoktadne
odczyty predkosci.

Stuzy do rejestracji predkosci obrotowej watu odbioru mocy.

Podaje ilos¢ impulséw elektrycznych okreslong proporcjonal-
nie do predkosci obrotowej watu odbioru mocy.

Dane maszynowe i dotyczace plonéw, jak np. stan mecha-
nizmu podnosnego, dtugos¢ beli, sekcja robocza lub ilos$¢
stosowana na hektar. Dane te sg rejestrowane i zapisywane
razem z aktualng pozycjq GPS.
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Dane podstawowe

Dryft GPS

Dziatanie

ECU

EHR

Ekran dialogowy

Ekran dotykowy

Ekran operacyjny

FMIS

Gatunek roslin

Gniazdo sygnatowe

GPS

GUI

In-cab
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Dane klienta i dane polowe, ktérymi zarzadza sie na termi-
nalu i ktére mogg zostac przypisane do zlecenia.

W wyniku obrotu Ziemi oraz zmieniajacej sie pozycji sa-
telitdbw na niebie, zmienia sie obliczona pozycja punktu.
Przesuniecie to jest okreslane mianem dryftu GPS.

Dziatanie agronomiczne

Czynnos¢, ktérg wykonuje sie na polu, jak np. uprawa lub
nawozenie.

Electronic Control Unit
Urzadzenie sterujgce, komputer roboczy

Elektroniczna Regulacja Sity podnoszenia

Element graficznego interfejsu uzytkownika.
Umozliwia wprowadzanie lub wybor wartosci.

Wrazliwy na dotyk wyswietlacz, poprzez ktory jest mozliwa
obstuga terminala.

Widoczna na wyswietlaczu czes¢ graficznego interfejsu uzyt-
kownika (GUI) App lub maszyny ISOBUS.

Elementy wyswietlania i elementy obstugi przedstawiane na
wysSwietlaczu dajg tacznie ekran operacyjny. Elementy
wyswietlania stuzg do informacji, elementy obstugi moga
by¢ wybierane bezposrednio poprzez ekran dotykowy.

Farm Management Information System
Tez: Kartoteka areatu

Software do przetwarzania danych plonéw oraz tworzenia
map aplikacji.

Rodzaj lub gatunek rosliny, np. kukurydza lub jeczmien

Siedmio-pinowe gniazdo wtykowe na podstawie normy

ISO 11786, na ktérym moga by¢ pobierane sygnaty dla
predkosci, predkosci obrotowej watu odbioru mocy i pozycji
podnosnika tylnego.

Global Positioning System.
System do wspieranego satelitarnie okreslania pozycji.

Graphical User Interface

Graficzny interfejs uzytkownika ma za zadanie, udostepnia-
nie Apps i maszyn ISOBUS na terminalu za pomocg symboli
graficznych, aby umozliwi¢ ich obstuge. GUI obejmuje
wszystkie ekrany operacyjne App lub maszyny.

Pojecie z normy ISO 11783. Opisuje dziewieciopinowg wty-
czke montazowg ISOBUS w kabinie ciagnika.



Interfejs

IsB

ISOBUS

ISO-XML

Jednostka obstugi AUX

Klient

Mapa aplikacji

Maszyna

Menu Burger

Miniplekser

Multiplekser

Czesc terminala, ktéra stuzy do komunikacji z innymi urzad-
zeniami.

ISOBUS Shortcut Button

ISB umozliwia dezaktywacje funkcji maszyny, ktére zostaty
aktywowane poprzez terminal ISOBUS.

Jest to konieczne, gdy obstuga maszyny na terminalu akurat
nie jest w widoku Standard.

Ktére doktadnie funkcje moze wytaczy¢ ISB w maszynie,
jest to zréznicowane. Te informacje uzyskasz z instrukcji
obstugi swojej maszyny.

1ISO 11783

Miedzynarodowa norma do przekazywania danych miedzy
maszynami rolniczymi a urzadzeniami.

Bazujacy na XML format do plikow zlecen zgodny z ISOBUS.

Tez: AUX-Control.
Jednostkami obstugi AUX sg np. joysticki.

Jednostka obstugi AUX umozliwia komfortowg i efektywng
obstuge czesto uzywanych funkcji maszynowych.

Wiasciciel lub dzierzawca gospodarstwa, na ktérym jest rea-
lizowane zlecenie.

Dopasowana do powierzchni czgstkowych mapa zadanych
wartosci, na ktérej za jednym zamachem jest ustalana dla
kazdej powierzchni czastkowej ilos¢ aplikowanego produktu,
np. podczas nawozenia.

Terminal wykorzystuje ja podczas pracy na polu w odniesi-
eniu do pozycji.

W planowaniu map aplikacji, oprécz map plondéw, zwykle
wykorzystuje sie znacznie wiecej informacji, takich jak dane
pogodowe, wyniki prob odmianowych i wyniki analizy
terenu, jak np. prébki gleby, mapy glebowe lub zdjecia lot-
nicze.

Urzadzenie zaczepiane lub zawieszane. Maszyna, z ktérg
moze zostac¢ zrealizowane zlecenie.

Element nawigacji graficznego interfejsu uzytkownika.

Poprzez menu Burger masz dostep do wszystkich funkcji i
ustawien, ktore nie sg dostepne bezposrednio na ekranie.

Urzadzenie do przetaczania sygnatéw video, za ktorych
pomocg mozliwa jest obstuga dwoch kamer na wejsciu video
(podobnie do multipleksera, jednak z ograniczonymi funk-
Cjami).

Urzadzenie do przetaczania sygnatow video, za ktorych
pomocg mozliwa jest obstuga wielu kamer na wejsciu video.
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NMEA 0183

NMEA 2000

Object Pool

Odmiany roslin

Parallel Tracking

PDF

Podnosnik tylny

Powierzchnia czast-
kowa
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NMEA 0183 jest standardem komunikacji miedzy odbiorni-
kiem GPS a terminalem. Sktada sie z interfejsu szeregowego
i z zestawdw danych w formacie standaryzowanym.

NMEA 2000 jest siecig bazujacg na CAN do przekazywania
danych, przewaznie uzywanym z zegludze. W rolnictwie
NMEA 2000 uzywa sie do komunikacji miedzy odbiornikiem
GPS i terminalem poprzez ISOBUS.

Pojecie z normy ISOBUS ISO 11783.

Wszystkie ekrany operacyjne maszyny ISOBUS sg zgroma-
dzone w Object Pool. Ekrany operacyjne sktadajq sie z ele-
mentéw wyswietlania i elementéw obstugi:

o teksty i piktogramy,

e przelqczniki,

e pola wprowadzen,

o listy wyboru, itd.

Te elementy wysSwietlania i elementy obstugi sg wyswietlane
na terminalu zw celu obstugi maszyny.

Object Pool jest przesytany przez maszyne do terminala
ISOBUS, kiedy maszyna zostanie poditgqczona do terminala
po raz pierwszy. Terminal zapisuje Object Pool.

Specjalne odmiany lub hodowle gatunku rosliny.

Wsparcie jazdy réwnolegtej

Wyswietla, z uwzglednieniem aktualnej szerokosci roboczej i
pozycji, rownolegte tory i biezace odchylenie od toru i
proponuje za pomoca listwy $wietlnej lub podobnej.
niezbedne korekty uktadu kierowniczego.

Do optymalnego potaczenia podczas nawozenia i ochrony
roslin na uzytkach zielonych lub przed wzejsciem.

Portable Document Format
Format plikéw do zapisu dokumentow

Urzadzenie hydrauliczne w ciggnikach, do przytaczania i po-
dnoszenia urzadzen doczepianych (urzadzen roboczych).

Tez: 3-punktowe, zawieszenie 3-punktowe lub tylny mecha-
nizm podnosny.

Za pomocg map plonéw oraz innych metod analizy lokaliza-
cji, takich jak mapy glebowe lub mapy rzezby, zdjecia lot-
nicze lub zdjecia wielospektralne, mozna na podstawie witas-
nych doswiadczen zdefiniowac strefy w obrebie powierzchni,
jesli one przez ok. cztery do pieciu lat istotnie réznig sie.
Jesli strefy te majg dostateczng wielkosc i np. w przypadku
pszenicy ozimej réznice w potencjale zbioréw ok. 1,5t/ha,
celowe jest w tych strefach dopasowanie dziatan agrono-
micznych do potencjatu plondw.

Takie strefy sg potem okreslane mianem powierzchni czast-
kowych.



Pozycja robocza

Predkos$¢ transmisji

Produkt

Przetacznik

Punkt zaczepienia

Rate Control

Section Control

Skraj pola

TAN

Task-Controller

TC-Client

TECU

Terminal

Tor prowadzacy

Tor referencyjny

Pozycja podnosnika tylnego (a tym samym zaczepionej
maszyny), w ktdrej moze by¢ obrabiane pole.

Jednostka, za pomocg ktorej jest mierzona predkosc¢ prze-
kazywania danych do interfejsu szeregowego.

Produkt stosowany lub usuwany w ramach dziatan na polu,
np. nawoz, pestycydy lub zbiory.

Element obstugi na ekranie operacyjnym, jest uruchamiany
przez nacisniecie ekranu dotykowego.

Punkt maszyny, do ktérego jest zaczepiony ciggnik.

Rate Control umozliwia import map do specyficznej aplikacji
w formacie Shape lub ISO-XML. Sq obstugiwane takie infor-
macje, jak masa, objetos¢, odlegtosci i procent.

Automatyczne sterowanie sekcjami roboczymi

Obszar na krawedzi pola, na ktéorym podczas obrdbki
zawraca sie.

Transaktionsnummer:

Jednorazowe hasto potrzebne do uzyskania danych li-
cencyjnych.

Funkcja ISOBUS.

Task Controller przejmuje dokumentacje wartosci suma-
rycznych i danych zwigzanych z lokalizacjg, ktore sa u-
dostepniane przez maszyne.

Task-Controller Client

Cze$¢ oprogramowania maszyny, ktéra taczy sie z
Task-Controller na terminalu. Do dokumentacji, Section
Control i Rate Control maszyna potrzebuje TC-Client.

Traktor ECU

Na ciggniku ISOBUS TECU tworzy potaczenie miedzy syste-
mem magistrali ciagnika oraz ISOBUS. Ciagnik wysyta do
wszystkich abonentéw ISOBUS swoje dane ciggnika:

o predkos¢ radarowa i predkos¢ kotowa,

o predkos¢ obrotowa watu odbioru mocy,

e kierunek jazdy,

e pozycja podnosnika tylnego.

CCI800/CCI1200 Terminal

Tor zatozony réwnolegle do toru referencyjnego, ktory stuzy
jako orientacja do prawidtowej jazdy

Tor zapisany przez kierowce, ktoéra stuzy do obliczenia
kolejnych, réwnolegtych toréw dla kierowania.
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Tramline Control

Tulejka

Uprawa dopasowana do

powierzchni
czastkowych

URL

usB

uT

UT-Client

Wartosci sumaryczne

WLAN

Wtyczka

Wtyczka montazowa

XML

Zestaw zlecen

Ztacze
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Funkcja do automatycznego przetgczania toréw jazdy przez
GPS.

Podczas siewu, uktadania lub sadzenia funkcja ta moze by¢
stosowana rowniez w grzedach, ale tory jazdy sq nadal
dokfadnie tworzone.

Zenskie ztacze wtykowe zamontowane na state w obudowie
urzadzenia.

Wspierane satelitarnie stosowanie mapy aplikacji.

Uniform Resource Locator

Standard adresowania strony sieci w World Wide Web;
adres internetowy.

Universal Serial Bus:

Szeregowy system faczy do potaczenia terminala z medium
pamieci.

Universal Terminal jest interfejsem cztowiek-maszyna w
ISOBUS. Chodzi o urzadzenie wskaznikowe i obstugowe.

Kazda maszyna podtgczona do ISOBUS loguje sie przy UT i
przesyta Object Pool. Poprzez ekrany operacyjne Object Pool
odbywa sie obstuga maszyny.

Universal Terminal Client

Czes¢ oprogramowania maszyny, ktora taczy sie z Universal
Terminal na terminalu. Stuzy do obstugi maszyny.

Sumy zliczalnych danych maszynowych, jak liczba bel, catkowite
zuzycie lub catkowity wskaznik aplikacji.

Wireless Local Area Network

Bezprzewodowa, lokalna sie¢ radiowa

Meskie ztgcze wtykowe na koncu kabla.

Meskie ztgcze wtykowe zamontowane na state w obudowie
urzadzenia.

Extended Markup Language

Logiczny jezyk znacznikéw i zardwno nastepca, jak tez
uzupetnienie HTML. Dzieki XML mozesz zdefiniowac wtasne
elementy jezykowe, aby inne jezyki, takie jak HTML lub
WML, mogty by¢ definiowane przy uzyciu XML.

Zestaw zlecen jest zbiorem kilku zlecen.

Miedzy poszczegdlnymi zleceniami zestawu zlecen musi istnieé
zwigzek. Wszystkie zestawy zlecen siegajq do tych samych danych
podstawowych.

Zenskie ztacze wtykowe na koricu kabla.



Zrzut ekranu Zarejestrowanie zawartosci ekranu i zapis w pliku.
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Tworzywa
sztuczne

Metal

Plytka elekt-
roniczna
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13 Utylizacja

Zutylizuj uszkodzony lub wycofany z uzycia terminal w sposoéb przyjazny dla
srodowiska:

e Zutylizuj czesci urzadzenia w sposdb przyjazny dla srodowiska.
e Przestrzegaj lokalnych przepisow.

Usun tworzywa sztuczne jako normalne odpady domowe lub odpowiednio do
lokalnych przepisdw.

Oddaj metal do firmy zajmujacej sie recyklingiem metali.

Oddaj ptytke elektroniczng terminala do wyspecjalizowanej firmy re-
cyklingowej.
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A Dane techniczne

Wymiary (B xH xT) [mm]

Rodzaj obudowy

Mocowanie
Temperatura robocza [°C]

Napiecie zasilania [V]
dopuszczalny zakres [V]

Pobér mocy (przy 12V) [W]

Wyswietlacz [inch]

Rozdzielczo$¢ wyswietlacza
[pix]

Glebia kolorow
Brzeczyk

Temperatura
pzechowywania [°C]

Ciezar [g]
Klasa ochrony
EMV

Ochrona ESD
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CCI1200
312 x 213 x 66

Poliamid wzmocniony
widknem szklanym

VESA75
-15-+70

12 VDC lub 24VDC
7,5 VDC - 32VDC

17, typowo
143, maksymalnie

12,1 TFT

WXGA, 1280 x 800

24 bit
85 dBA

-30 - +80

2000
IP65
ISO 14982

ISO10605:2008

CCI 800

VESA75
-30 - +70

12 VDC lub 24VDC
7,5 VDC - 32VDC

8 TFT

WSVGA, 1024 x 600

24 bit

-30 - +80

IP65

ISO 14982:2009



B Interfejsy

OSTROZNIE!

Nie podiacza¢é lub odlaczaé kabla podczas pracy.

Podtaczanie lub odtaczanie kabla podczas pracy moze prowadzi¢ do przepiecia
w terminalu lub urzadzeniu peryferyjnym.

Przepiecia mogg zniszczy¢ elektronike terminala lub urzadzenia peryferyjnego.

P Wylgcz terminal, zanim potaczysz lub odtaczysz ztgcza wtykowe A, B lub C.

OSTROZNIE!

Nie moga by¢ taczone wtyczka i gniazdo z niejednakowym kodowa-
niem.

taczenie ze sobg tacznikéw wtykowych o niejednakowym kodowaniu prowadzi
do uszkodzenia gniazda lub wtyczki.

Wszystkie ztgcza wtykowe terminala sg chronione mechanicznie przed zmiang
polaryzacji i zmiang biegunow.
» Upewnij sie, ze wtyczka i gniazdo wykazujg jednakowe kodowanie.

P Nie wywieraj nadmiernej sity, gdy faczysz wtyczke i gniazdo.

OSTROZNIE!

Nie mozna uzywac wtyczek z wygietymi kotkami.

Jesli kotek jest wygiety, ztgcze wtykowe nie dziata juz prawidiowo.
Kazdy kolejny proces podiagczania dodatkowo wygna kotek.

P Wyslij urzadzenie do naprawy.

WSKAZOWKA

Zamykaj nieuzywane ztaqcza wtykowe.

Jesli ztacze wtykowe nie jest zamkniete, do terminala moze dostac sie pyt i
wilgo¢.

P Nieuzywane zlgcza wtykowe zamykaj za pomocg zaslepki.

319



CC11200 o

CCI800

320



B.1.1.1 Ziacze wtykowe A

[
*
[ S
Qo

®
»
®
@
- @

Typ wtyczki

Wtyczka montazowa iemiecka DT, 12-pin,
kodowanie A

Funkcja

¢ CAN1

¢ CAN2

o ECU-Power

e Zasilanie napieciem

Zastosowanie

A 150805 ISOBUS, przetaczane zasilanie ECU
Pin Sygnat Komentarz
1 V+ in Napiecie zasilania,
12VDC lub 24VDC
2 ECU Power enable Przetaczane napiecie zasilania ECU
3 Power enable Przetaczane napiecie zasilania
4 CAN_H CAN1 High
5 CAN_L CAN1 Low
6 CAN_GND CAN 1 Masa
7 CAN_H CAN2 High
3 CAN_L CAN2 Low
9 CAN_GND CAN2 Masa
10 Key Switch State Sygnat zaptonowy
11 Shield Ekranowanie
12 GND Masa
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B.1.1.2 Zlacze wtykowe B
— Typ wtyczki
L 2 & # R Wtyczka montazowa niemiecka DT, 12-pin,
Ij: o 6 6 0 o kodowanie B
e 6 0 o Funkcja
2 11 10 9 8 e RS232
\ e ISO11786
Zastosowanie
B SIGNAL +RS232 Gniazdo sygnatowe,
GPS/LH5000/ADS/TUVR

Pin Sygnat Komentarz
1 V+ out 12VDC lub 24VvDC
2 ISO 11786, Ground based speed [Czujnik radarowy
3 ISO 11786, Wheel based speed [Czujnik kotowy
4 ISO 11786, PTO speed Predkos¢ obrotowa watu odbioru mocy
5 ISO 11786, In/out of work Pozycja robocza podnosnika tylnego
6 1SO 11786, Linkage position Pozycja podnosnika tylnego
7 Key Switch State Sygnat zaptonowy
3 GND Masa
9 Direction signal Kierunek jazdy
10 RS232 TxD RS232-1
11 RS232 RxD RS232-1
12 GND Masa
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B.1.1.3 Ziacze wtykowe C

N\ Typ wtyczki
2 3 4 5 Wtyczka montazowa niemiecka DT, 12-pin,
® 6 o o kodowanie C
N
e RS485
/ e Video
Zastosowanie
C VIDEO +RS232 Kamera, Video-Miniplexer, Video-Multi-
plexer, GPS/LH5000/ADS/TUVR
Pin Sygnat Komentarz
1 V+ out Napiecie zasilania kamery
2 Video IN
3 Video GND Masa
4 RS485B
5 RS485A
6 V+ out Napiecie zasilania
Video-Miniplexer lub Video-Multiplexer
7 NC Nie potgczono
NC Nie potgczono
RS232, V+ out Napiecie zasilania RS232
10 RS232, TxD RS232-2
11 RS232, RxD RS232-2
12 RS232, GND Masa
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B.1.1.4

Ztacze wtykowe 3 i 4

Typ wtyczki
Tuleja M12, 5-pinowa, kodowanie A

Funkcja
e USB 2.0

Zastosowanie
Pamie¢ USB, adapter WLAN W10

Pin Sygnat Komentarz
1 v+ Napiecie zasilania
2 D- Dane -
3 D+ Dane +
4 GND Masa
5 GND Masa
B.1.1.5 Zigcze wtykowe Eth

Typ wtyczki
Tuleja M12, 8-pinowa, kodowanie X

Funkcja
e Ethernet

Zastosowanie
LAN

Pin Sygnal

Komentarz

TRO+

'TRO-

TR1+

TR1-

TR3+

TR3-

TR2+

O[NP TW[N]H

TR2-
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C Kable

WSKAZOWKA
Do podiaczania terminala uzywac¢ tylko oryginalnych kabli.

Mozna je nabyc¢ poprzez producenta lub jeg przedstawicielstwa lub sprze-

dawcow.

InCab

#1: V+in

#2: CAN_L IN
#3: CAN_L OUT
#4: CAN_H IN
#5: CAN_H OuT
#6: -

#7:V+ in

#8: -

#9: GND

Nazwa:
Kabel A

Dtugosé¢:
150cm

~InCab":
Ztacze, 9-pinowe
— In-cab Wtyczka montazowa w ciggniku

"A“:
Ztacze, 12-pinowe

— Ztgcze wtykowe A terminala

Zastosowanie:

Podtgczanie terminala do zasilania napieciem i

ISOBUS
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A - - E—

232

Sygnat

#2: GND

#3: PTO speed

#4: Linkage position
#5: Wheel based speed
#6: In/out of work

#7: Ground based speed
#8 - #12: -
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RS232

#1: V+ out
#2: RS232 TxD
#3: GND

#4: RS232 RxD

Nazwa:
Kabel B

Dlugosc¢:
30cm

~Sygnat™:
Ztqcze M12, 12-pinowe
— Kabel H ,Sygnat"

"B“:
Ztgcze, 12-pinowe
— Zlgcze wtykowe B terminala

~RS232":
Wtyczka M8, 4-pinowa
— Odbiornik GPS, czujnik

Zastosowanie:
e Podtaczanie terminala do gniazda
sygnatowego

e Podtaczanie odbiornika GPS lub czu-
jnika do terminala za pomoca inter-
fejsu szeregowego



AEF-Video

#1:
: V+ out

: Video GND
: Video IN

V+ out

. GND

RS232

#1: V+ out
#2: RS232 TxD
#3: GND

#4: RS232 RxD

Nazwa:
Kabel C1

Dlugosc¢:
35cm

~AEF Video":
Wtyczka, 7-pinowa
— Kamera

"C“:
Ztacze, 12-pinowe
— Ztgcze wtykowe C terminala

~RS232":

Wtyczka M8, 4-pinowa
— Odbiornik GPS, czujnik

Zastosowanie:

e Podtaczanie terminala do kamery

e Podtaczanie odbiornika GPS lub czu-
jnika do terminala za pomoca inter-
fejsu szeregowego

327



S - E—
i 232

M12-Video RS232

#1: Video IN #1: V+ out
#2: RS485B #2: RS232 TxD
#3: RS485A #3: GND

#4: V+ out #4: RS232 RxD
#5: V+ out

#6: V+ out

#7: GND

#8: Video GND
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Nazwa:
Kabel C2

Dlugosc¢:
30cm

~Video™:
Ztgcze M12, 8-pinowe
— Kamera

"C\\:
Ztgcze, 12-pinowe
— Zlgcze wtykowe C terminala

~RS232":
Wtyczka M8, 4-pinowa
— Odbiornik GPS, czujnik

Zastosowanie:

e Podtaczanie terminala do kamery lub
Video-Miniplexera lub Video-Multiple-
xera

e Podtaczanie odbiornika GPS lub czu-
jnika do terminala za pomoca inter-
fejsu szeregowego



: Ground based speed
: Wheel based speed
: PTO speed

: Linkage position
V+
: GND

Sygnat

#2: GND
#3: PTO speed
#4: Linkage position

Nazwa:
Kabel H (tez: kabel typu H)

Dlugosc¢:
200cm

w,
14 L

Wtyczka, 7-pinowa
— Gniazdo sygnatowe w ciggniku

~Sygnat™:
Wtyczka, M12, 12-pinowa
— kaczenie ,Sygnaf" do kabla B

Zastosowanie:

Podtaczanie terminala do gniazda
sygnatowego

Wskazowka:

Sygnat ISO 11786 ,,Pozycja robocza" i
sygnat ,Kierunek jazdy" nie sq dostepne

na kablu H.

#5: Wheel based speed

#6: -

#7: Ground based speed

#8, #9: -

#10: V+ (Key Switch)

#11,#12; -
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NMEA

#1: -

#2: RS232 RxD
#3: RS232 TxD
#4: -

#5: GND

#6 - #9: -
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RS232

#1: -

#2: RS232 TxD
#3: GND

#4: RS232 RxD

Nazwa:
Kabel N (tez: kabel typu N)

Diugosc¢:
200cm

~NMEA":
Wtyczka D-SUB, 9-pinowa
— Odbiornik GPS

~RS232™:
Ztgcze M8, 4-pinowe
— Wtyczka ,,RS232" kabla B lub C

Zastosowanie:
Podfaczanie terminala do anteny GPS

Wskazowka:

Zasilanie napieciem odbiornika GPS nie
jest mozliwe za pomoca kabla N



Nazwa:
Kabel Y

Dlugosc¢:
15cm

~InCab"™:
Ztgcze, 9-pinowe

— Wtyczka montazowa In-cab w cigag-
niku

SUT™:
Wtyczka, 9-pinowa
— taczenie ,InCab" do kabla A

~AUX™:
Wtyczka, 9-pinowa
— Jednostka obstugi AUX

Zastosowanie:

Podtaczanie terminala i jednostki obstugi

AUX do ISOBUS
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D Mapy aplikacji

ISO-XML

Mapa aplikacji w formacie ISO-XML moze awiera¢ kazdy DDI aktywowany w
Data Dictionary.

Wartosci procentowe moga by¢ przetwarzane.

Strefy e Typ Grid 1: maks. 255
e Typ Grid 2: bez limitu
e Poligon: maks. 255

Kolory W legendzie daje sie przedstawia¢ do 12 kolorow
Shape
Dozwolone formaty WGS84 lub
PolygonZ
Strefy Maks. 255
Punkty Maks. 10000


https://www.isobus.net/isobus/dDEntity

E Funkcjonalnosci AEF
CCI.OS przechodzi wraz z kazdg nowg wersjg test zgodnosci AEF.

CCI.0S 2.0 ma certyfikacje do nastepujacych funkcjonalnosci AEF ISOBUS:

TECU

ISB

Universal Terminal

aby mozna byto uzywac terminal do obstugi réoznych mas-
zyn.

Task-Controller basic (og6tem)

do dokumentacji wartosci sumarycznych i wymiany danych
miedzy FGMIS i terminalem za pomoca plikéw ISO-XML.

Task-Controller geo-based (zmienne)

do dokumentacji danych dotyczacych lokalizacji i plano-
wania zlecen zwigzanych z lokalizacja.

Task-Controller Section Control

do automatycznego przetaczania sekcji roboczych w
zaleznosci od pozycji GPS.

Auxiliary Control (new)

do obstugi czesto uzywanych funkcji maszynowych za
pomocqg jednostki obstugi AUX.

Jest tutaj ,stary" i ,nowy" stan, ktore nie sg wzajemnie
kompatybilne. Jednostki obstugi AUX, ktére majg certy-
fikacje AUX-N, nie mogq by¢ obstugiwane za pomoca termi-
nali, ktére majg certyfikacje AUX-0, i odwrotnie.

Basic Tractor ECU

do przygotowania danych ciggnika, predkosci radarowej i
predkosci kotowej, predkosci obrotowej watu odbioru mocy,
kierunku jazdy, pozycji podnosnika tylnego na ISOBUS.

Przycisk skréotu ISOBUS

do szybkiej dezaktywacji funkcji maszynowych bez obstugi
maszyny ISOBUS.
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F Strefy czasowe

(UTC -09:00) Alaska

(UTC -08:00) Tijuana, Baja California (Meksyk)
(UTC -08:00) Los Angeles, Vancouver

(UTC -07:00) Chihuahua, Mazatlan

(UTC -07:00) Denver, Salt Lake City, Calgary
(UTC -07:00) Dawson Creek, Hermosillo, Phoenix
(UTC -06:00) Costa Rica, Gwatemala, Managua
(UTC -06:00) Chicago, Winnipeg

(UTC -06:00) Cancun, Mexico City, Monterrey
(UTC -05:00) Hawana

(UTC -05:00) Detroit, Nowy Jork, Toronto
(UTC -05:00) Bogota, Lima, Panama

(UTC -04:00) Caracas

(UTC -04:00) Bermudy, Halifax

(UTC -04:00) Campo Grande, Cuiaba

(UTC -04:00) Asuncion

(UTC -04:00) Santiago

(UTC -03:00) Montevideo

(UTC -03:00) Sao Paulo

(UTC -03:00) Buenos Aires, Cordoba

(UTC -03:00) Mendoza, Recife, San Luis
(UTC +00:00) Casablanca, Reykjavik

(UTC +00:00) Dublin, Lizbona, Londyn

(UTC +01:00) Windhoek

(UTC +01:00) Algier, Porto Novo

(UTC +01:00) Berlin, Oslo, Paryz, Rzym, Sztokholm
(UTC +01:00) Tunis

(UTC +02:00) Kair

(UTC +02:00) Jerozolima, Tel Aviv

(UTC +02:00) Kaliningrad, Minsk

(UTC +02:00) Ateny, Helsinki, Istambut, Ryga
(UTC +02:00) Johannesburg, Trypolis

(UTC +03:00) Moskwa, Wotgograd

(UTC +04:00) Erewan, Samara

(UTC +05:00) Jekaterynburg

(UTC +05:30) Kalkuta, Colombo

(UTC +05:45) Katmandu

(UTC +06:00) Nowosybirsk, Omsk

(UTC +07:00) Krasnojarsk

(UTC +08:00) Hong Kong, Perth, Singapur
(UTC +08:00) Irkuck

(UTC +08:45) Eucla

(UTC +09:00) Seul, Tokio

(UTC +09:00) Jakuck

(UTC +09:30) Darwin

(UTC +09:30) Adelajda

(UTC +10:00) Wiadywostok

(UTC +10:00) Canberra, Melbourne, Sydney
(UTC +11:00) Magadan

(UTC +12:00) Kamczatka

(UTC +12:00) Auckland
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