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Instructiuni fundamentale de siguranta

1 Pentru siguranta dvs.

1.1 Instructiuni fundamentale de siguranta

Cititi cu atentie urmatoarele indicatji de siguranta inainte de a folosi produsul pentru prima data.

= TRAIL-Control poate fi folosit numai in timpul lucrarilor pe cdmp. Pe strazile si drumurile publice,
sistemul trebuie dezactivat sau oprit.

« Tnainte de a parasi cabina soferului, asiguratj-va ca toate mecanismele automate sunt
dezactivate sau ca este activat modul manual.

= In timpul functionarii, nimeni nu trebuie s& stea in apropierea tractorului sau a utilajului remorcat.

= Nu indepartati niciun mecanism de siguranta sau autocolant de pe produs.

= Cititi instructjunile de utilizare ale utilajului agricol pe care il puteti comanda cu ajutorul
produsului.

« Tnainte de a incarca bateria tractorului, s& decuplatj intotdeauna legétura dintre tractor si
calculatorul de lucru.

= Tnainte de a face suduri la tractor sau la utilajul remorcat, intrerupeti intotdeauna alimentarea cu
curent la calculatorul de lucru.

« Tnainte de a intretine sau de a repara tractorul, decuplatj intotdeauna legétura dintre tractor si
calculatorul de lucru.

= Nu facefj nicio modificare nepermisa la produs. Modificarile nepermise sau utilizarea nepermisa
pot prejudicia siguranta dvs. si pot influenta durata de viata sau functionarea produsului. Toate
modificarile care nu sunt descrise in documentatia produsului nu sunt permise.

= Nu lasatj copiii in apropierea echipamentului atasat sau in apropierea calculatorului de lucru

1.2 Zona periculoasa

La utilizarea TRAIL-Control, exista o zona periculoasa care se intinde mai multi metri de la tractor si
de la utilajul remorcat in toate directiile. Cu cat este mai mare utilajul remorcat, cu atat mai mare este
zona periculoasa. De exemplu: Cu cat este mai lata bara de stropire a unei masini de erbicidat, cu
atat mai departe se poate roti aceasta si cu atat mai mare este zona periculoasa.

/\ AVERTISMENT

‘9 Pericol de accidentare din cauza migcarilor necontrolate ale maginii
o Aveti grija ca nimeni s& nu intre in zona periculoasa.

o Opriti imediat sistemul daca cineva a intrat in zona periculoasa.

Imediat ce montati si porniti sistemul, nimeni nu are voie sa stea in zona periculoasa.

Cénd TRAIL-Control este pornit, exista riscul ca fluctuatiile de presiune din instalatia hidraulica sa
miste necontrolat oistea sau fuzeta.

Fluctuatiile de presiune pot sé apara, de exemplu, in urmatoarele cazuri:
= Daca instalatia hidraulica este defecta.
= Daca folositi instalatia hidraulica in alte scopuri decét pentru comandarea mecanismului de
directie cu oiste sau cu fuzete.

Tn zona periculoasa se poate intra numai dacé sunt indeplinite urmatoarele conditii:
= Sistemul este oprit.

Toate activitétile de intretinere, configurare si control din zona periculoasa trebuie efectuate cu
sistemul oprit.

30322457-02-RO V4.20191001 5
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1.3 Cerinte pentru utilizator
« Tnvatati s& folositi produsul potrivit instructiunilor. nimeni nu are voie sa-| foloseasca nainte de a
citi aceste instructjuni de utilizare.
= Citii si respectati constiincios toate indicatiile de siguranta si avertismentele din aceste
instructiuni de utilizare si din instructiunile masinilor si utilajelor atasate.
= Daca in instructjuni vi se pare ceva neinteligibil, adresati-va comerciantului dvs. sau noua.
Serviciul clienti de la Miiller-Elektronik va ajuta cu placere in continuare.

1.4 Structura si semnificatia avertismentelor

Toate indicatiile de siguranta, pe care le gasiti in aceste instructiuni de utilizare, sunt formate dupa
urmatorul exemplu:

/\ AVERTISMENT

Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole cu risc mediu, care pot avea ca urmare moartea sau raniri
grave, daca nu sunt evitate.

/N ATENTIE

Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole, care pot avea ca urmare raniri ugoare sau medii, daca nu
sunt evitate.

Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole, care pot avea ca urmare pagube materiale, daca nu sunt
evitate.

Exista actiuni care se executad in mai multe etape. Daca la una dintre aceste etape exista un risc,
apare o indicatie de siguranta direct in instructiunea pentru acea acfjune.

Indicatjile de siguranta se afld intotdeauna chiar inainte de etapa de lucru cu risc si se evidentiaza
prin scris ingrosat si un cuvant cheie.

Exemplu 1. INDICATIE! Aceasta este o indicatie. Ea va avertizeaza asupra unui risc, ce exista la
urmatoarea etapa a actiunii.

2. Etapa de lucru riscanta.

6 V4.20191001 30322457-02-RO
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Despre aceste instructiuni de utilizare

Reprezentari grafice in aceste instructiuni

2 Despre aceste instructiuni de utilizare

2.1

2.2

2.3

30322457-02-RO

Reprezentari grafice in aceste instructiuni

Reprezentarile interfetelor grafice cu utilizatorul trebuie sa serveasca drept referinte. Aceste
reprezentari va ajuta la orientarea in meniurile software-ului.

Informatile afisate pe ecran depind de mulii factori:
= de tipul utilajului de lucru,
= de configuratia utilajului de lucru,
= de starea senzorilor si organelor de actionare.

Din aceasta cauza, in reprezentarile grafice din instructiunile de utilizare pot fi indicate alte informatji
decat cele de la terminal.

In functie de terminalul ISOBUS folosit, dispunerea simbolurilor functionale poate diferi. Fiecare
terminal ISOBUS decide singur asupra dispunerii simbolurilor functionale.

Unele simboluri arata diferit, aceasta depinde de utilajul remorcat, daca acesta are mecanism de
directie cu oiste sau cu fuzete. Cu toate acestea, ambele au aceeasi functie.

I instructiuni, noi folosim ambele tipuri de simboluri. O privire de ansamblu asupra diferitelor
simboluri pentru directia cu oiste sau directie cu fuzete gasiti in tabel:

Indicatii de directie in aceste instructiuni

Toate indicatjile directiei din aceste instructiuni, cum ar fi "stanga", "dreapta”, "fata", "spate", se
bazeaza pe sensul de mers al autovehiculului.

Structura trimiterilor
Daca in aceste instruciuni de utilizare exista trimiteri, acestea arata intotdeauna in felul urmator:
Exemplul unei trimiteri: [-> 7]

Trimiterile le identificatj in paranteze patrate si cu 0 sageata. Numarul de dupa sageata va arata la ce
pagina Tncepe capitolul in care puteij citi in continuare.

V4.20191001 7
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Despre aceste instructiuni de utilizare

Structura instructiunilor pentru actionare
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Structura instructiunilor pentru actionare

Instructiunile de actionare va explica pas cu pas cum puteti efectua anumite lucrari cu produsul.

In aceste instructiuni de utilizare am folosit urmatoarele simboluri, pentru a marca instructiunile de

actionare.

Tipul prezentarii

Semnificatie

1.
2,

Actiuni care trebuie efectuate succesiv.

Rezultatul actjunii.

Aceasta se Intdmpla daca efectuatj o actiune.

Rezultatul indicatiei de actionare.

Aceasta se intdmpla daca urmat totj pasii.

Premise.

Daca au fost luate in considerare premise,
trebuie sa le indepliniti inainte de a efectua o
actiune.

V4.20191001
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Descrierea produsului

Functiile sistemului ISOBUS TRAIL-Control

3 Descrierea produsului
3.1 Functiile sistemului ISOBUS TRAIL-Control
Functii TRAIL-Control serveste la virarea utilajului remorcat in timpul lucrarilor pe camp. El il ajuta pe sofer
cu cele ce urmeaza:
= Tine utilajul remorcat pe urmele tractorului.
= La lucrarile in pantd, el vireaza utilajul remorcat in susul pantei pentru ca acesta sa nu alunece
de pe urmele tractorului.
Variante Sistemul poate comanda doua tipuri de mecanisme de directie:
= Mecanism de directie cu oiste - la aceste sisteme oistea este virata spre stanga sau spre
dreapta pentru a influenta cursul utilajului remorcat.
= Mecanism de directie cu fuzete - la aceste sisteme osia directoare a utilajului remorcat este
virata spre stanga sau spre dreapta pentru a influenta cursul utilajului remorcat.
Premise Pentru a putea lucra cu TRAIL-Control trebuie indeplinite urmatoarele condifji:

ZAN

30322457-02-RO

= Viteza minima = 3 km/h. Virarea nu este posibila la viteze mai mici.

= Viteza maxima (standard) = 15 km/h. Daca rulatj cu o vitez& mai mare de 15 km/h, sistemul
TRAIL-Control se dezactiveaza automat.
Indicatie: Producatorul masinii poate sa mareasca sau s& micsoreze viteza maxima a masinii de
erbicidat inainte de livrare, pentru a o adapta pe aceasta la proprietatile masinii de erbicidat si la
utilizarea ei conform destinatjei.

= Viteza maxima poate fi adaptata la utilajul remorcat si marita de catre producatorul masinii.

= Debitul minim de ulei hidraulic la instalatia hidraulica a tractorului = 25 I/min. La stropitoarele de
camp mari, debitul minim poate fi mai mare.

V4.20191001 9
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Descrierea produsului

Privire de ansamblu a sistemului
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Privire de ansamblu a sistemului

@ =

Exemplu a unui sistem cu mecanism de directie cu oiste

@
®

@0 ©QQ®» O

Méanunchi principal de cabluri

Senzor de cablu*
Senzorul de scard are functia de a detecta daca o scaré de la utilajul remorcat este desfacuta. n acest
caz TRAIL-Control este blocat si nu poate fi activat.

Ventilul proportional

Senzorul unghiular

Calculeaza unghiul unui cilindru hidraulic de la oiste sau de la fuzete.

La sistemele cu mecanism de directie cu fuzete, acest senzor este montat la o fuzeta.

Senzor de blocare oiste*

Senzor care detecteaza faptul ca oistea a fost blocata cu un bolt.

Giroscop cu doud suporturi

Detecteaza modificarile sensului de mers al tractorului.

Cablul ISOBUS cu conector

Cablul de la calculatorul de lucru ISOBUS la priza aparatelor ISOBUS de la tractor.

Calculator de lucru ISOBUS

Unitate de comanda care este responsabila pentru lucrul sistemului.

Senzor de pozitie ,Tija extinsa™

Senzor care detecteaza faptul ca tija a fost extinsa si este gata pentru lucrul in cdmp. Numai atunci
TRAIL-Control poate fi utilizat. Cand tija este retrasa, sistemul este blocat.

Senzor de inclinatie cadru

Senzor care detecteaza inclinatia utilajului remorcat pentru a facilita functia virare contra pantei.
Senzor roatd*

Serveste la detectarea vitezei autovehiculului.

* - Senzori optionali. Deoarece numarul de intrari ale senzorilor este limitat, nu toti senzori optionali
pot fi montati si utilizati pe o masina.

Structura ecranului in fereastra de lucru

Ca fereastra de lucru, denumim fereastra care trebuie apelatd dupa activarea sistemului.

In aceasta fereastra puteti face urmatoarele:

V4.20191001 30322457-02-RO
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Structura ecranului in fereastra de lucru

= sa vedeti starea sistemului,
= s& operati sistemul cu ajutorul simbolurilor functionale.

© B 5. 9k

Exemplu: Fereastra de lucru cdnd magina este opritd, la un sistem cu mecanism de directie cu oigte

@ Viteza actuala @ Simbol: modul manual este activat

@ Scala directiei

© 6.4%

Exemplu: Fereastra de lucru cand magina functioneazd, la un sistem cu mecanism de directie cu oiste

@ Directia este afisata si pe o scala. @ Simbol: Virarea contra pantei este activata.
Scala indica puterea cu care se vireaza contra
pantei.

Ségetile indica directia in care este virat
utilajul remorcat.

Langa fereastra de lucru se gasesc simboluri functionale care servesc la operarea sistemului.

Simboluri de functii Simbol functional | Simbol functional |Semnificatie

mecanism de di- mecanism de
rectie cu oiste directie cu fuzeta

Porneste si opreste TRAIL-Control.

Vireaza utilajul de lucru catre stanga.

30322457-02-RO V4.20191001 1



Descrierea produsului

Structura ecranului in fereastra de lucru

Simboluri

12
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Simbol functional
mecanism de di-
rectie cu oiste

Simbol functional
mecanism de
directie cu fuzeta

Semnificafie

Vireaza utilajul de lucru cétre dreapta.

Centreaza utilajul de lucru.

Apeleaza ferestre cu setari.

Activeaza functia virare contra pantei.

Apeleaza fereastra de calibrare.

Porneste calibrarea senzorului de inclinare (daca
exista).

Porneste calibrarea pozitiei medii.

Porneste calibrarea limitatorului de cursa din stanga.

Porneste calibrarea limitatorului de cursa din dreapta.

Porneste calibrarea ventilului proportional.

La operarea TRAIL-Control, in fereastra de lucru pot sa apara urmatoarele simboluri:

Semnificafie

Simboluri la mecanismul de | Simboluri la mecanismul de
directie cu oiste directie cu fuzeta

Fara TRAIL-Control.

TRAIL-Control este instalat dar

dezactivat.

TRAIL-Control se afla in modul

manual.

TRAIL-Control se afla in modul

automat.

V4.20191001
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Semnificafie Simboluri la mecanismul de | Simboluri la mecanismul de
directie cu oiste directie cu fuzeta

Oiste blocata cu un bolt

Echipamentul atasat este ghidat
spre stanga.

Echipamentul atasat este ghidat
spre dreapta.

3.4 Placa de fabricatie

Prescurtari posibile pe placa de fabricatie

Prescurtare Semnificatie

K.-Nr.: Numar client

Daca produsul a fost fabricat pentru un producator de masini agricole,
aici apare numarul de articol al producatorului de masgini agricole.

HW: Versiune Hardware
ME-NR: Numar articol la Miiller-Elektronik
DC: Tensiune de lucru

Produsul poate fi racordat numai la tensiuni din acest domeniu.

SW: Versiune software la livrare

SN: Numér de serie

30322457-02-RO V4.20191001 13
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Montarea giroscopului

4 Montaj si instalare

4.1 Montarea giroscopului
Giroscopul este un senzor care stabileste viteza unghiului la modificarile directiei tractorului.

Pentru a utiliza giroscopul, trebuie sa faceti urmatoarele:
= montati suportul la tractor

411 Montarea suportului pentru giroscop

Suport Giroscop in suport

Montarea suportului la tractor
Suportul la tractor se foloseste pentru a fixa giroscopul la tractor pe durata lucrului pe cadmp.

Mod de procedura 1. Stabiliti pozitia pentru montarea suportului la tractor.
Suportul trebuie s& fie montat vertical si fara vibratii la partea din spate a tractorului.
Aveti grija la cablul de racord a giroscopului s& nu fie intins prea tare atunci cand este fixat in
suport.

2. ATENTIE! inainte de a face o gaura, asigurati-va ca la gaurire nu deteriorati nicio
conducta.

3. Faceti gauri pentru suruburi.

4. Tnsurubati suportul.
Suportul trebuie insurubat stréns, pentru a nu se clatina in timpul mersului.

4.1.2 Utilizarea giroscopului

Mod de procedura 1. Fixati giroscopul in suportul de la tractor si insurubati-1 cu surubul fluture.
Partea cu eticheta TOP-OBEN (SUS) trebuie sa fie indreptata in sus:

2. Dupa lucru, fixati giroscopul in suportul de la utilajul remorcat si insurubati-l cu surubul fluture.

14 V4.20191001 30322457-02-RO
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4.2 Verificarea pozitiei de montaj a senzorilor

Puteti mésura tensiunea la intrarea senzorului calculatorului de lucru, pentru a verifica daca senzorii
selectati sunt montati corect.

Urmatoarele tensiuni ale senzorilor sunt corecte:

Tensiune senzor

Tip senzor Pozitie in timpul masurarii Tensiune co-
recta

Senzorul unghiular | Pozitie de mijloc: oistea (sau rotile utilajului remorcat) 2,5V
este (sunt) setat(e) pentru mersul drept inainte. (+1-0,V)

Tensiunile, daca utilajul remorcat este virat maxim cétre | Cca. 1,5V si 3,5V
stanga, resp. catre dreapta.

(+-0,1V)
Scurtcircuit: 0,1V
Senzor de inclinatie | Utilajul remorcat sta pe o suprafata orizontala. 2,5V (+/-0,1V)
Giroscop Senzorul este in suportul de pe tractor. Tractorul sta. 2,5V (+/-0,1V)

30322457-02-RO V4.20191001 15
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5 Operarea sistemului

Pornirea si oprirea TRAIL-Control

Masina in migcare
Tnainte de porni sistemul, asigurati-va ca Tn apropiere nu se afla persoane sau obiecte.

Mod de procedura

16

Astfel porniti sistemul:
M Autovehiculul sta pe camp.
™ n apropierea autovehiculului nu se gésesc persoane.
M Tija de stropire este extinsa. Senzorul ,Tija extinsa” (daca senzorul este montat) este alocat.
M Oistea nu este blocata mecanic.
M Scara nu este extinsa, resp. desfacuta. (Dacé senzorul de scara este montat).
1. Fixati giroscopul pe tractor.
2. Cuplati cablul ISOBUS al calculatorului de lucru la priza aparatelor ISOBUS ale tractorului.

3. Pornitj terminalul.

8000000008
4, - Apelarea aplicatiei calculator de lucru prin meniul de selectie al terminalului.

= Apare urmatoarea fereastra:
La sisteme cu mecanism de directie cu fuzete:

© 0.0%

- porniti TRAIL-Control. Printr-o noua apasare, puteti opri sistemul.
= Sistemul este pornit, insa lucreaza numai in mod manual. Aceasta inseamna ca trebuie sa
actionati un simbol functional pentru a vira utilajul remorcat.

V4.20191001 30322457-02-RO
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5.2

Operarea sistemului

Ghidarea echipamentului atagat

= Apar simboluri noi in fereastra de lucru [= 10].
La sisteme cu mecanism de directie cu fuzete:

Putei citi acum urmatorul capitol:
= Pentru a afla mai multe despre simbolurile de pe ecran: Structura ecranului in fereastra de lucru
(= 10]
= Daca trebuie s& mai configurati sistemul: Configurarea TRAIL-Control [= 23]
= Daca sistemul a fost deja configurat:

— Ghidarea in modul automat [-> 17]

— Ghidarea in modul manual [-> 18]

Ghidarea echipamentului atasgat

Pericol de accidentare din cauza migcarilor echipamentului atagat

La ghidare, echipamentul atasat se deplaseaza pe o parte.

Din aceasta cauza pot lua nastere pericole pentru persoane si pentru obiectele aflate in imediata
apropiere a echipamentului atasat.

o Tnainte de a ghida echipamentul asiguratj-vé c& in raza de actiune a echipamentului atasat nu
se afla nicio persoana.

5.2.1

30322457-02-RO

Ghidarea in modul automat
Daca lucrati in modul automat, echipamentul atagat este ghidat automat.

Giroscopul masoara schimbarea directiei tractorului si calculatorul de lucru calculeaza unghiul
necesar pentru ghidarea echipamentului atasat.

Cu ajutorul simbolurilor din fereastra de lucru identificatj directia in care este ghidat echipamentul
atagat.
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5.2.2

Mod de procedura

Mod de procedura

Mod de procedura

5.2.3

Mod de functionare
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Ghidarea in modul manual
Tn modul manual echipamentul atasat trebuie ghidat manual.
Asa viratj in curba la dreapta:

1. Mergeti cu tractorul spre dreapta.

2. “:‘% / 4 - Virati echipamentul atagat pentru deplasare spre dreapta.

= La mecanismul de directie cu oiste: Oistea este ghidata spre stanga.
= La mecanismul de directie cu fuzete: Rotile sunt ghidate spre stanga.
= Infereastra de lucru apar s&geti spre stanga.

Astfel va deplasati din nou drept inainte:

1. Deplasatj-va cu tractorul drept inainte.
, WL, 2T

=> Echipamentul atasat se deplaseaza lent in pozitia din mijloc.

- Virati utilajul remorcat in pozitia centrala.

= [n fereastra de lucru apare o sigeaté. Aceasta indica directia in care se ghideaza oistea sau
fuzeta.

Asa viratj in curba la stanga:

1. Deplasatj-va cu tractorul spre stéanga.

2. M / &' - Virati echipamentul atagat pentru deplasare spre stanga.

= La mecanismul de directie cu oiste: Qistea este virata spre dreapta.
= La mecanismul de directie cu fuzete: Rofile sunt virate spre dreapta.

= In fereastra de lucru apar sageti spre dreapta.

Ghidarea echipamentului atagat contra unei pante
Pentru lucrarile Tn panta putefi utiliza functia "Ghidare contra pantei".

Daca activati functia "ghidare contra pantei”, puteti deplasa traiectoria echipamentului atasat spre
sténga sau spre dreapta. Directia Tn care este deplasata traiectoria depinde de urcarea sau
coborérea masginii in panta, spre stanga sau spre dreapta.

Scopul functiei "ghidare contra pantei" este de a preveni deplasarea oblica a echipamentului atasat in
panta.
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Mod de procedura
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i B —a—

Ghidarea echipamentului atasat contra pantei

@ Fara TRAIL-Control

TRAIL-Control cu mecanism de directie cu

oiste
@
@
Viraj spre pantd

@ Directie de inclinare

@ Grad de inclinare. Masurat de senzorul de inclinare.

=

Pe teren plat aici trebuie sa apara simbolul

asa, atunci senzorul de inclinare nu este calibrat.

Operarea sistemului

Ghidarea echipamentului atagat

TRAIL-Control cu mecanism de directie cu
fuzeta

dacd functia este activata. Daca nu se intampla

Senzorul de inclinare este calibrat in timpul calibrarii TRAIL-Control. Repetati aceasta daca senzorul

de inclinare trebuie calibrat.

@ Directia de virare a sistemului. Tn timpul deplasarii sistemul vireaza utilajul remorcat spre pant3 pana

cénd este atins unghiul dorit. Apoi sageata dispare.

Astfel activati functia "Ghidare contra pantei":

1. Comutatj la fereastra "TRAIL-Control":

- Activati sau dezactivati functia:

V4.20191001
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= In fereastrd vedeti daca functia este activata:

- Functie activata

% - Functie dezactivatd

Utilizarea virarii contra pantei in modul automat

Daca lucrati in modul automat, echipamentul atagat este ghidat automat.
Mod de procedura Astfel se efectueaza virarea contra pantei in modul automat:
M Echipamentul atasat este dotat cu un senzor de inclinatie.

M Senzorul de inclinatie a fost conectat la calibrarea TRAIL-Control. Pozitia senzorului nu a fost
modificatd de atunci.
M Modul automat este activat.

M Functia ,Viraj spre pantd” este activata.

M Autovehiculul cu utilajul remorcat se deplaseaza in panta.

1. 4 ‘f&’ sau } a @FU - Virati utilajul remorcat manual in pozitia corecta in

spatele tractorului.

= Infereastra de lucru apare simbolul % Culoarea rosie marcheaza pozitia nominald a
senzorului unghiular de la oiste.

= De fiecare data cand apésati un simbol functional, triunghiul se coloreaza mai mult sau mai
putin in rosu.

= TRAIL-Control va incerca s& vireze utilajul remorcat in aceasta pozitie, pana cand corectati
din nou manual pozitia.

= Dacd folositi un joystick, puteti corecta pozitia si manual.

2. Dupa intoarcere, cand panta se afla pe cealalta parte a utilajului remorcat, unghiul este copiat pe
cealalta parte.

Utilizarea virarii contra pantei in modul manual

Tn modul manual, echipamentul atagat trebuie ghidat manual contra pantei. In acest caz trebuie s&
decideti daca echipamentul atagat trebuie sa urmeze traiectoria tractorului sau dacé trebuie sa
functioneze deplasat fata de traiectoria tractorului.

5.3 Pregatirea TRAIL-Control pentru deplasarea pe drumurile publice

Tnainte de a va deplasa cu masina de erbicidat pe un drum public, trebuie s& decuplati TRAIL-Control
si daca este posibil, sa-| blocati cu un bolt.
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/\ AVERTISMENT

Risc de accident din cauza deplasarii laterale a echipamentului atagat

TRAIL-Control poate ghida echipamentul atasat pe sosea, langa traiectoria tractorului. Din aceasta
cauza poate surveni un accident de circulatie.

Tnainte de a va deplasa pe o sosea:

o Ghidati echipamentul atagat in pozitia din mijloc!
o Decuplati TRAIL-Control!
o Blocati TRAIL-Control!

/\ AVERTISMENT

Risc de accident cand TRAIL-Control nu este calibrat

Dacé pozitia de mijloc nu este calibratd, echipamentul atasat ruleaza deplasat fata de traiectoria
descrisa de tractor. Din aceasta cauza poate surveni un accident de circulatie.

Tnainte de a vé deplasa pe o sosea:

o Calibrati TRAIL-Control.

o Atunci cand va deplasatj drept inainte, asiguratj-va c& utilajul remorcat este tras pe aceeasi
linie Tn spatele tractorului.

o Decuplati TRAIL-Control.
o Blocati TRAIL-Control.

5.4 Mersul inapoi

Felul in carte operati utilajul remorcat la mersul inapoi depinde de mai multi factori:

= dacd nu exista niciun semnal de mers inapoi [~ 30], puteti dezactiva TRAIL-Control inainte de a
va deplasa Tnapoi sau puteti comuta in modul manual.

» In mod standard, la detectarea unui semnal de mers fnapoi, lucrul TRAIL-Control este reglat. In
acest caz, modul automat raméne activat, insa ventilele hidraulice nu sunt comandate.

= Puteti configura felul in care trebuie s& se comporte TRAIL-Control cand detecteaza un semnal
de mers inapoi. Cititi pentru aceasta capitolul: Configurarea automatismelor la mersul inapoi [->
31]

Intotdeauna cand este detectat un semnal de mers fnapoi, in fereastra de lucru apare un simbol care

clipeste: E

5.5 Blocarea TRAIL-Control

Daca oistea poate fi blocatd cu un bolt de blocare, sistemul poate monitoriza aceasta blocare printr-
un senzor de blocare. Atat timp cét senzorul de blocare anunt o blocare, sistemul este blocat. in
acest timp, ventilele hidraulice nu pot fi comandate.

Mod de procedura 1. Activati modul manual.

AMANU)| B
. —A
= In fereastra de lucru apare simbolul: == sau

2. Ghidati echipamentul atasat in poziia medie.
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Blocarea TRAIL-Control
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= Oistea sau fuzeta sunt ghidate in pozitia medie.
= Blocati mecanismul de directie cu oiste cu un bolt de blocare.

= In fereastra de lucru apare simbolul:
= TRAIL-Control este pregatit pentru deplasarea pe sosea.
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6 Configurarea TRAIL-Control

6.1 Adaptarea configuratiei la tractor

Ca utilizator, aveti posibilitatea de a modifica unii parametri. Acestia pot influenta putin
comportamentul sistemului sau pot facilita racordarea la un alt tractor.

Mod de procedura Astfel apelati parametrii:

M Este apelata fereastra de lucru.

1. Comutaij la fereastra "TRAIL-Control":
L {15
sau

Vml Lo

= Apare fereastra "TRAIL Control".

2. Configurati parametrii in lista de parametri conform indicatiilor.

6.1.1 Parametrul ,,Viraj spre panta”

Cu simbolul functional %7 puteti activa functia Virare contra pantei.

. @I - Virare contra pantei dezactivata

- Virare contra pantei activata - sistemul vireaza utilajul remorcat imediat ce senzorul
de inclinatie detecteaza o inclinatie. Aici se vireaza intotdeauna in susul pantei.
Puteti activa aceasta functie numai daca sistemul TRAIL-Control este activat.

Pentru a evita incidentele in timpul lucrului, dezactivati acest parametru dacé nu lucrati in panta.
[~ 18]

6.1.2 Parametrul "Durata compensare”

Introduceti numai la echipamentele atagate cu sistem hidraulic negru-alb.
= Cu cat este mai mare valoarea, cu atat mai devreme se va initia deplasarea in curba, in modul
automat.

= Cu cat este mai mica valoarea, cu atat mai tarziu se va initia deplasarea in curba, in modul
automat.

Tn mod normal, valoarea se situeaz intre: 700 ms si 1000 ms.

6.1.3 Parametrul ,,Viteza sistemului hidraulic”
Introduceti numai la utilaje remorcate cu un ventil proportional.
Viteza sistemului hidraulic este o valoare cu care se regleaza viteza de virare.

Tn mod normal, valoarea se situeaza intre: 1,5 %/° si 3 %/°
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6.1.4

6.1.5

6.1.6

6.2

ELEKTRONIK
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Parametrul ,, Toleranta abaterii”
Toleranta abaterii influenteaza comportamentul ghidarii in zona pozitiei medii.

Cu cat toleranta setata este mai mica, cu atat mai sensibil reactioneaza sistemul de reglare la
modificarile mici.

Tn mod normal, valoarea se situeaza intre: 2° si 3°

Parametru ,,Ecartament”

Ecartamentul masinii de erbicidat, deci distanta dintre rotile unei osii.

Parametrul ,,Ax tractor<->cuplaj”

Distanta dintre mijlocul osiei posterioare a tractorului si cuplajului atelajului din spate al tractorului.

—

\N

cm—

Calibrarea TRAIL-Control

/\ AVERTISMENT

Pericol de accidentare din cauza migcarilor echipamentului atagat

La calibrarea ventilului proportional, echipamentul atasat se deplaseaza automat.

Din aceasta cauza pot lua nastere pericole pentru dumneavoastra si pentru persoanele aflate in
imediata apropiere a echipamentului atagat.

o Asigurati-va ca nu stationeaza nicio persoana in zona de reglare a echipamentului atasat.

g
=
21 sau [ daca se apropie 0

©mmmo)

o Intrerupeti procesul de calibrare cu tasta functionald
persoana de utilajul remorcat.

Céand calibrati?

Secventa

24

Tnainte de prima punere in functiune.

La inceputul fiecarui sezon.

= La aparitia inexactitatilor.

= Dac folositi calculatorul de lucru la un alt tractor.

Calibrarea TRAIL-Control se desfagoara in trei pasi:

= Pasul 1: Calibrarea senzorului de inclinare.
Senzorul de inclinare trebuie sa fie montat. Apoi nu mai este voie sa se schimbe pozitia
acestuia.

= Pasul 2: Programarea pozitiei centrale si a opritoarelor de capat.
In acest pas "nvatati" calculatorul de lucru pozitiile oistii, resp. a fuzetei in mijloc, in stanga si in
dreapta.
Calculatorul de lucru calculeaza toate pozitiile intermediare.

= Pasul 3: Calibrarea sistemului hidraulic al ventilului proportional
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Calibrarea TRAIL-Control

Numai pentru utilajele remorcate cu ventil proportional
In acest pas, utilajul remorcat este ghidat automat pe ambele parti si se mésoara tensiunile.
Procesul de calibrare se desfasoara automatizat.

6.2.1 Calibrarea senzorului de inclinare

Mod de procedura M TRAIL-Control se afld in modul manual.

M Baza nu este inclinatd. Senzorul de inclinatie nu trebuie s& detecteze nicio inclinare deoarece, in
caz contrar, functia ,Virare contra pantei” nu va functiona corect.

1. Comutaij la fereastra ,Calibrare”;

_8 —a
eo ], I, LS
sau

Lml fol f=

2. Apare fereastra ,Calibrare”.

3. Asezati utilajul remorcat pe o bazé plata, in linie in spatele tractorului. Deplasati-va cétiva metri
drept inainte, pana cénd rotile masinii de erbicidat merg exact pe urmele tractorului.

4. Opriti tractorul in momentul in care masina de erbicidat s-a pozitionat in linie dreaptd, in spatele
tractorului.

5. @gﬂ - Porniti calibrarea senzorului de inclinare.

=> Apare urmatorul mesa;:
,oenzor de inclinare: calibrarea este pregatita”

&
|> - Confirmati in decurs de 3 secunde. Timpul este masurat de un ceas rosu: Y
= Porneste procesul de calibrare.
=> Apare urmatorul mesa;:

,>enzor de inclinare: calibrarea ruleaza”
Ay
=> Un ceas albastru indica progresul: Q#
= Calibrarea s-a incheiat daca mesajul ,Senzor de inclinare: calibrarea ruleaza” nu mai este

afisat.

=> Ai calibrat senzorul de inclinare.

6.2.2 Programarea pozitiei de mijloc si a opritoarelor de capat

Faza 1: Programarea pozitiei medii
Mod de procedura M TRAIL-Control se afld in modul manual.

M Terenul nu este inclinat. Senzorul de inclinatie nu trebuie sa sesizeze nicio inclinare deoarece in
caz contrar, functia "Virare contra pantei" nu va functiona corect.

1. Comutai] la fereastra "Calibrare":

A =8
Lw 15 N s
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2. Apare fereastra "Calibrare”.

3. Amplasati echipamentul atasat pe o suprafatd neteda, in linie, in spatele tractorului. Deplasatj-va
cétiva metri in linie dreapté p&na céand rotile maginii de erbicidat se deplaseaza exact peste
traiectoria tractorului.

- reglati pozitia medie cu tastele functionale.

4. Opriti tractorul Tn momentul in care magina de erbicidat s-a pozitionat in linie dreapta, in spatele
tractorului.

" | - Porniti calibrarea pozitiei medi.
=> Apare urmatorul mesa;:
,Pozitie medie: Calibr. este preg’

6. .’ - Confirmatj intr-un interval de 3 secunde. Timpul este masurat de un ceas rosu:
%%
Yo
=> Porneste procesul de calibrare.
=> Apare urmatorul mesa;:

,Pozitie medie: Calibrarea ruleaza”

Ay
=> Un ceas albastru indica progresul: !.#

= Faza 1 s-a incheiat daca mesajul "Pozitie medie: Calibrarea ruleaza” nu mai este afigat.
=> Al calibrat pozitia medie.

7. Puteti incepe faza 2 a procesului de calibrare.

Faza 2: Programarea opritoarelor de capat

Mod de procedura
- Viirati utilajul remorcat maxim spre stanga.

==l - Porniti procesul de calibrare.
= Apare urmatorul mesaj:
,P0z. stanga max.: Calibr. este preg”

3. l’ - Confirmatj intr-un interval de 3 secunde. Timpul este masurat de un ceas rosu:
M
o
= Porneste procesul de calibrare.
= Apare urmatorul mesaj:

,Poz. stanga max.: Calibrarea ruleaza”
W

= Un ceas albastru indica progresul: Rl

4. Asteptati pana cand mesajul ,Poz. max. stanga: Calibrarea ruleaz&” nu mai este afigat.
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Configurarea TRAIL-Control
Calibrarea TRAIL-Control

- Viirati utilajul remorcat maxim spre dreapta.

50| - Pornit procesul de calibrare.
=> Apare urmatorul mesaj:
,Poz. dreapta max.; Calibr. este preg”

1. l’ - Confirmatj intr-un interval de 3 secunde. Timpul este masurat de un ceas rosu:
M
o
= Porneste procesul de calibrare.
=> Apare urmatorul mesa;:

,P0z. dreapta max.: Calibrarea ruleaza”
W

= Un ceas albastru indica progresul: Rl

8. Asteptati pana cand mesajul "Pozitie max. dreapta: Calibrarea ruleaza” nu mai este afisat.

= S-aincheiat faza 2 a procesului de calibrare.

Calibrarea sistemului hidraulic al supapei proportionale

Trebuie sa calibraij sistemul hidraulic al supapei proportionale numai daca folositi un echipament
atasat cu o supapa proportionala.

Pericol de accidentare din cauza migcarilor echipamentului atagat

La calibrarea ventilului proportional, echipamentul atasat se deplaseaza automat.

Din aceasta cauza pot lua nastere pericole pentru dumneavoastra si pentru persoanele aflate in
imediata apropiere a echipamentului atagat.

o Asigurati-va ca nu stationeaza nicio persoana Tn zona de reglare a echipamentului atasat.

o Intrerupeti procesul de calibrare cu tasta functional I 12l daca se apropie 0

persoana de utilajul remorcat.

Mod de procedura

30322457-02-RO

M TRAIL-Control se afla in modul manual.

M Terenul nu este inclinat. Senzorul de inclinatie nu trebuie sa sesizeze nicio inclinare deoarece in
caz contrar, functia "Virare contra pantei" nu va functiona corect.

M Aveti spatiu suficient sa rulati cca. 30 de secunde drept inainte.

1. Comutati la fereastra "Calibrare":

2. Apare fereastra "Calibrare”.

3. Amplasatj utilajul remorcat pe un teren plat, in linie, in spatele tractorului. Deplasatj-va cativa
metri in linie dreapta pana cand traiectoria masinii de erbicidat se suprapune exact peste
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traiectoria tractorului.
} a 4 sau @FU ‘f&’ - reglati pozitia medie cu tastele functionale.

4. Opriti tractorul in momentul in care masina de erbicidat s-a pozitionat in linie dreaptd, in spatele
tractorului.

5. Deplasati-vé drept inainte foarte incet. in timpul deplasarii, frecarea rotilor corespunde conditiilor
reale de lucru astfel calibrarea fiind mai precisa. Puteti face aceasta calibrare si cand masina
sta.

Sreli=ee
=i /A
6. BE - Porniti procesul de calibrare.
= Apare urmatorul mesaj:
L,Putere hidraulica: Calibr. este preg”

7. |> - Confirmatj intr-un interval de 3 secunde.

= Apare urmatorul mesaj:
L,Putere hidraulica: Decurge calibrarea."

= Utilajul remorcat (resp. oistea sau fuzeta acestuia) se deplaseaza lent spre stanga si apoi
lent spre dreapta.

= Acest proces poate dura pana la 20 de secunde.

= Calibrarea s-a incheiat daca mesajul "Putere hidraulica: Decurge calibrarea.” nu mai este
afisat.

8. Opriti.

6.2.4 Selectarea si configurarea senzorului de viteza
Trebuie sa introduceti sursa din care calculatorul de lucru aduce viteza actuala.

Desfasurarea configurarii poate fi diferita in functie de sursa vitezei.

Selectarea sursei vitezei

Surse de viteza suportate:
= ,Senzor* - Senzori care sunt montati la masina si sunt conectati la calculatorul de lucru:

- Exemple: senzor roatd, senzor radar, senzor de viteza GPS care da impulsuri
— Configuratie: configurati numéarul de impulsuri la 100 m.

= ,ISOBUS” - Senzorii care sunt montati la tractor si a céror semnal este receptionat prin ISOBUS.
- Exemple: receptor GPS, senzor roata la tractor, conector semnal

- Configuratie: la sistemele fara posibilitatea de a selecta intrarea senzorului, parametrul
Jmpulsuri senzor roata” trebuie setat pe 0.

= Auto” - Unele sisteme faciliteaza detectarea automata a sursei vitezei.

- Mod de functionare: daca la ISOBUS este detectat un semnal de viteza, aceasta viteza este
luat’ ca baza. In cazul caderii semnalului, calculatorul de lucru ia impulsurile de la senzorul
conectat la acesta ca baza a determinarii vitezei.

- Configuratie: la sistemele care dispun de doua tipuri de senzori, se recomanda s se faca
calibrarea senzorului conectat la calculatorul de lucru. In celelalte cazuri, setati parametrul
Lmpulsuri senzor roata” pe 0.
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Mod de procedare 1

Mod de procedare 2

Mod de procedura

30322457-02-RO

Configurarea TRAIL-Control
Calibrarea TRAIL-Control

Astfel configurati sursa vitezei:
1. In fereastra de lucru, ap&sati consecutiv:
L

= Apare fereastra "Viteza".

2. Configurati parametrul ,Sursa vitezei”.

Daca in fereastra "Viteza" nu apare parametrul ,Sursa vitezei”, si semnalul vitezei trebuie primit prin
ISOBUS, procedati dupa cum urmeaza:

M Semnalul de viteza poate fi receptionat prin ISOBUS.

1. Comutalj la fereastra "Datele masinii":

2. Setati parametrul Impulsuri senzor roata” pe ,0”.

Calibrarea senzorului de viteza cu metoda 100m

La calibrarea senzorului de viteza cu metoda de 100m, transmiteti numarul de impulsuri pe care
senzorul de viteza il receptioneaza pe distanta de 100m. Daca numarul de impulsuri este cunoscut,
calculatorul de lucru poate calcula viteza actuala.

Daca numarul de impulsuri pentru senzorul de roata va este cunoscut, puteti s&-l introducetj si
manual.

Puteti introduce diverse valori ale impulsului pentru pana la trei roti diferite.
M La masina este montat senzor roata, senzor radar sau senzor de viteza GPS.

M At masurat si ati marcat o distantd de 100 m. Parcursul trebuie sa corespunda conditjilor
campului. Trebuie sa treceti si peste 0 pasune sau un camp.

M Tractorul cu utilajul atasat este gata pentru o cursd de 100 m si se gaseste la inceputul
parcursului marcat.

1. Asigurati-va ca sunt indeplinite toate conditiile obligatorii!

2. Comutati la fereastra "CALIBRARE - Imp. roata”;

v o2 | .

3. |> - Porniti procesul de calibrare.
= Apar urmatoarele simboluri functionale:

v
X

4. Porniti pe parcursul de 100 m masurat anterior si opriti la sfarsit.
= In timpul drumului se afiseaz impulsurile masurate actual.

v

5. - Opriti procesul de calibrare.

o. IE)

=> Numarul de impulsuri apare in linia "Impulsuri senz. roata”.

- Oprire calibrare.

- Intrerupere calibrare.

- Parasitj fereastra.
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Configurarea senzorului de marsarier

Daca utilajul remorcat sau tractorul trimite un semnal de marsarier prin ISOBUS, atunci calculatorul
de lucru poate folosi acest semnal pentru a adapta comportamentul s&u de reglare pentru marsarier.

Tn acest capitol aflati mai multe despre aceasta: Configurarea automatismelor la mersul inapoi [
31]

Sursele de semnal Sunt posibile urméatoarele surse de semnal:

= niciunul” - calculatorul de lucru nu trebuie sa astepte niciun semnal de marsarier. Chiar daca
prin ISOBUS este transmis un semnal de marsarier, calculatorul de lucru va ignora acest
semnal.

= ,ISOBUS” - semnalul de marsarier este transmis de tractor sau de un alt calculator de lucru prin
ISOBUS.

= ,Senzor” - La distribuitorul de semnal sau la manunchiul de cabluri al calculatorului de lucru este
conectat un senzor de marsarier.

Mod de procedura Astfel alegeti sursa semnalului de marsarier:

1. Comutaij la fereastra "Viteza":
L K

2. Selectati campul de sub parametrul ,Semnal de marsarier”.
= Apar sursele de semnal disponibile. Vezi descrierea de la inceputul acestui capitol.

3. Selectati sursa de semnal.

4, Reporniti calculatorul de lucru.

6.3 Configurarea centrarii automate

Sistemul poate centra utilajul remorcat in anumite situatii. Aceasta inseamné, la mecanismul de
directie cu oiste, s& aseze oistea dreaptd, iar la mecanismul de directie cu fuzete, sa alinieze rotile
drept.

Ca si utilizator, puteti alege singur ce automatisme trebuie activate si sa le configurati pe acestea intr-
0 amploare mica.

Mod de procedura Astfel configurati automatismele:
1. Comutatj la fereastra "TRAIL-Control":
-}
Lm N -8
sau

Vml Lo

= Apare fereastra "TRAIL Control".

Wl &
JL

2. Apasati
= Apare a doua pagina a ,TRAIL-Control”.
= In fiecare rand este descris un automatism. n partea stanga in paranteza se vad conditiile
sub care este actionat un mecanism. In dreapta sunt urmarile.

3. Pentru a activa functiile puneti o bifa pe randul dorit. In capitolele urmatoare sunt explicate
aceste funcii.
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6.3.1

Mod de functionare

6.3.2

6.3.3

6.4

30322457-02-RO

Configurarea TRAIL-Control

Configurarea automatismelor la mersul inapoi

Centrarea la depasirea vitezei maxime

Sistemul va centra utilajul remorcat imediat ce viteza maxima este depasita. Viteza maxima este de
obicei 15 km/h, Tns& poate fi marita in anumite cazuri de cétre producatori, atunci cand constructia o
permite.

k@h»max}gﬁ = E

Pentru activare marcati cdsutele la aceste simboluri.

Imediat ce depasiti viteza maxima, apare un mesaj de eroare. Simultan, utilajul remorcat este centrat.
Nu are importanta daca sistemul a lucrat in prealabil in mod manual sau in mod automat.

Tn timpul centrarii, in fereastra de lucru apare simbolul modului manual: sau ==

Centrarea poate dura maxim opt secunde. Apoi aceasta functie este intrerupta indiferent daca centrul
a fost sau nu atins. TRAIL-Control este apoi dezactivat.

R | ]

Centrarea automata poate fi intrerupta prin apasarea tastelor functionale

( 4 ‘i& ). In plus, sistemul este deconectat.

Centrarea la comutarea in modul manual
Sistemul va centra utilajul remorcat, imediat ce modificati modul de lucru de la automat la manual.

Daca in timpul centrérii este actionata directia, centrarea va fi intrerupta. Sistemul ramane in mod
manual.

E-ETE

Pentru activare marcati cdsutele la aceste simboluri.

Centrarea la actionarea simbolulului Centrare

B

Cénd lucrati in modul automat si actionati simbolul functional sau E sistemul va
centra automat utilajul remorcat. Pentru aceasta, sistemul este mutat in modul manual. in plus, puteti
stabili numarul de secunde dupa care trebuie activat din nou modul automat.

BN B

Pentru activare marcati cdsutele la aceste simboluri.

Configurarea automatismelor la mersul inapoi

Unele tractoare, la cuplarea treptei de marsarier, pot transmite un semnal prin ISOBUS la alte
calculatoare de lucru ISOBUS. Astfel, TRAIL-Control poate recunoaste un semnal de marsarier si
poate reactiona la acesta.
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Mod de procedura

6.4.1

6.4.2

Mod de functionare

32
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Tn mod standard, la detectarea unui semnal de mers inapoi, lucrul TRAIL-Control este reglat. In acest
caz, modul automat ramane activat, insa ventilele hidraulice nu sunt comandate.

Puteti configura felul in care trebuie sa se comporte TRAIL-Control cand este receptionat un semnal
de marsarier.

Astfel configurati automatismele:
1. Comutaij la fereastra "TRAIL-Control";
{3
sau
:

= Apare fereastra "TRAIL Control".

Rl &
JL

2. Apasat
= Apare a doua pagina a ,TRAIL-Control”.
= In fiecare rand este descris un automatism. in partea stanga in paranteza se vad conditiile
sub care este actionat un mecanism. In dreapta sunt urmérile.

3. Pentru a activa functiile puneti o bifa pe randul dorit. Tn capitolele urmatoare sunt explicate
aceste funcii.

Reactia la semnalul de marsarier in modul automat

Daca lucrati in modul automat si este detectat. semnal de mers Tnapoi, este activat modul manual.
Cei mai multi soferi conduc mai bine manual utilajul remorcat, atunci cand se deplaseaza in
marsarier.

IR 5}%

Pentru activare marcati cdsutele la aceste simboluri.

Reactia la semnalul de marsarier in modul manual

Daca sistemul lucreaz& in modul manual si autovehiculul se deplaseazé in marsarier, utilajul
remorcat poate fi centrat.

mecanismul de directie cu fuzeta ). Dacé va deplasati in marsarier in
urmatoarele 10 secunde, utilajul remorcat este centrat. Daca va deplasati in marsarier abia dupa ce
au trecut cele 10 secunde, nu se intdmpla nimic. Astfel se evité ca utilajul remorcat sa fie centrat la
mersul in marsarier a autovehiculelor parcate.

Observatii importante:
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Configurarea TRAIL-Control

Configurarea automatismelor la mersul inapoi

Daca apar simbolurile
utilajul remorcat.

Dacé in timpul centrarii automate apasati tastele
centrarea este intrerupta.

Centrarea nu dureaza niciodatd mai mult de 8 secunde. Daca utilajul remorcat nu este centrat
dupa 8 secunde, centrarea este intrerupta.

Unele tractoare trimit un semnal de marsarier in mod neasteptat si fara motiv, chiar si atunci
cand stau pe loc. Pentru a minimiza riscurile pentru sofer, centrarea automata poate fi activata
automat doar in decursul primelor 10 secunde dupa oprirea autovehiculului. Daca autovehiculul
sta mai mult de 10 secunde si dupa aceasta se deplaseaza in marsarier, centrarea automata nu
este efectuata.
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Date tehnice ale calculatorului de lucru

Date tehnice

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Date tehnice ale calculatorului de lucru
Calculator de lucru ECU-MIDI 3.0

Primul procesor:

32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM

Al doilea procesor:

32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM

Memorie externa:

SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 KByte

= Stecher cu 42 pini pentru conectarea elementelor de

Conexiuni: . .
actionare/senzorilor
= 2 stechere cu 16 pini pentru alimentarea cu tensiune si CAN
Stecherele pot fi blocate si sunt prevazute cu garnituri pentru fiecare
conductor.
Interfete: Péana la 3 CAN*

Alimentare cu tensiune:

Tensiune de bord 12 V (9-16 V), consum max. de curent 30 A

Consum de curent

500 mA (la 14,4 V fara cedare de putere, fara alimentarea senzorilor

(PORNIT): externi)
Curent de repaus (OPRIT): |70 pA (tip.)
Domeniu de temperaturi: ~ |[-40 ... +70°C

Carcasa: aluminiu turnat continuu, eloxat, capac din material plastic cu garnitura
si element de compensarea presiunii, suruburi de inox
Grad de protectie: IP6K6K (cu stechere montate)

Verificari ale influentei
mediului asupra mediului:

Verificare vibratji si socuri mecanice conform DIN EN 60068-2

Verificari ale temperaturii conf. IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 si IEC68-
2-14Na

Verificari ale tipului de protectie conf. DIN EN 60529
Compatibilitate electromagnetica conf. DIN EN ISO 14982: 2009-12

Dimensiuni:

cca. 262 mm x 148 mm x 62 mm (L x | x 1, fra stecher)

Greutate:

cca. 1kg

Alocare stecher cu 42 pini

Pin |Semnal

Pin |Semnal

1 12 VL

32 |12VE
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Date tehnice

Alocare stecher cu 42 pini

Pin |Semnal Pin |Semnal

5 Masina de erbicidat dreapta 33 |0VE

14 |12VE 34 | Senzor de roatd TRAIL-Control

15 | Blocare 38  |Senzor inclinare cadru TRAIL-Control
17 | Giroscop 39 | Oiste blocatd

18 | Senzor unghiular oiste 40 | Senzor de scara

19 | Masina de erbicidat stdnga 41 Rampa pliata

28 | Rotatie TRAIL-Control 42 |0VL

29 |12VL
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Piese de schimb

Piese de schimb

Optiune pentru calculator de lucru MIDI 3.0

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Denumire Numar articol
Giroscop cu 2 suporturi, cu stecher AMP 30303685
Senzor unghiular cu stecher AMP, fara cablu, cu tija 30303015
Optional

Denumire Numar articol
Senzor de inclinare electronic cu 1 m de cablu si stecher AMP 30303690
Ventilul proportional 302922
Cablu de racord pentru senzori si giroscop

Denumire Numér articol
Cablu de racord pentru senzori, 2 m cu fisa AMP cu 3 pini la distribuitorul de | 30303294
semnal

Cablu de racord pentru senzori, 4 m cu fisa AMP cu 3 pini la distribuitorul de | 30303296
semnal

Cablu de racord pentru senzori, 6 m cu fisa AMP cu 3 pini la distribuitorul de | 30303295
semnal

Cablu de racord pentru senzori, 8 m cu fisa AMP cu 3 pini la distribuitorul de | 30303297
semnal
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